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OPIS TECHNICZNY
do projektu organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w pasie drogowym
ul. Kazimierzowskiej i ul. Srodmiejskiej w Kaliszu

1. PODSTAWA OPRACOWANIA.

- rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003roku
w sprawie szczegdtowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach
oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzeniem (Dz. U. Nr 177,
poz. 1729),

- rozporzadzenie Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wewngtrznych
1 Administracji z dnia 31 lipca 2002roku w sprawie znakow 1 sygnalow
drogowych (Dz. U. Nr 170, poz. 1939),

- szczegOlowe warunki techniczne dla znakow drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki ich
umieszczania na drogach (zalaczniki do Dz. U. Nr 220, poz. 2181),

- inwentaryzacja istniejagcego oznakowania,

- zlecenie od Inwestora.

2. ZAKRES I CEL OPRACOWANIA.

Opracowanie okre$la sposob oznakowania i wprowadzenia zmian w organizacji ruchu
w ul. Kazimierzowskiej i ul. Srodmiejskiej w Kaliszu w zwigzku z planowang budowa
sieci wodociggowe;.

3. STAN ISTNIEJACY. CHARAKTERYSTYKA DROGI.
Przedmiotowe ulice zlokalizowane sg w $cistym centrum m. Kalisza
Ulica Kazimierzowska na odcinku objetym realizacjg inwestycji petnig funkcje ciagu
pieszo jezdnego w uktadzie komunikacyjnym m. Kalisza. Posiada nawierzchni¢
bitumiczng o szeroko$ci ca 3-4m.
Natomiast ul. Srodmiejska posiada jezdnie z kostki kamiennej, oraz obustronne
chodniki. Ulica Srodmiejska jest ulica jednokierunkowa.

4. OPIS STANU PROJEKTOWANEGO. INFORMACJE OGOLNE.
Roboty zwigzane z budowa sieci wodociggowej realizowane beda w jednym etapie
przy catkowitym zamknig¢ciu miejsca prowadzonych robot. Zasadnicze roboty
realizowane beda w ul. Kazimierzowskiej, natomiast wtaczenie do istniejacej sieci
wykonane zostanie w ul. Srodmiejskie;.

Miejsce prowadzonych robot oznakowaé poprzez ustawienie nw. oznakowania:

- wygrodzenie zaporami typu U-20a, U-20b oraz U-20c + B-41 + tabliczka ,,Przejscie
druga strong ulicy”

Od strony ul. Wodnej (przy budynku pomigdzy ul. Narutowicza a ciggiem w obrebie
ktorego prowadzone begda roboty) ustawi¢ zaporg U-20c+B-41

Przed miejscem prowadzenie robot ustawi¢ znaki A-12c+A-14, zgodnie
z planem oznakowania.



UWAGI OGOLNE DOTYCZACE ROBOT.
W przypadku zagrozenia zycia lub mienia w trakcie prowadzonych robot,

nalezy bezzwlocznie zapewni¢ mozliwos¢ dojazdu stuzb ratowniczych.

w przypadku konieczno$ci ograniczenia dostgpu do posesji, nalezy witascicieli badz
uzytkownikéw poinformowac o utrudnieniach z min. 7-dniowym wyprzedzeniem.
Uwaga!. W razie zaistnienia potrzeby wprowadzi¢ r¢czne sterowanie ruchem. Reczne
sterowanie ruchem moze by¢ prowadzone przez osoby o odpowiednich kwalifikacjach
1 wyposazonych w odpowiedni sprzet do komunikacji bezprzewodowe;.

4.1. Planowany termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu :
15.07.2020roku.

4.2. Planowany termin przywrocenia dotychczasowej stalej organizacji
ruchu : 30.12.2020r.

Zakladany okres realizacja robdt zwiazanych z budowa 3-5 tygodni.

Przy wygradzaniu jezdni nalezy zachowa¢ minimalng szeroko$¢ 2,75m w celu umozliwienia
przejazdu dla pojazdow.
Przy wygrodzeniu wzdtuz jezdni nie dopuszcza si¢ wystgpowania przerw w ciggu zapor.

5. OPIS WYSTEPUJACYCH ZAGROZEN LUB UTRUDNIEN W TRAKCIE
PROWADZONYCH ROBOT.

Przewidywane zagrozenia na drodze jakie moga wystapi¢ w trakcie trwania robot zwigzanych
z budowg sieci wodociggowej, zwigzane sg z ryzykiem narazenia na wypadek uczestnikow
w ruchu kolowym, ruchu pieszych oraz robotnikéw budowlanych.

W trakcie prowadzonych robot nalezy zwraca¢ szczeg6lng uwage na prace w wykopie

oraz w otoczeniu maszyn budowlanych.

W zwiazku z realizacja ww. inwestycji nalezy bezwzglednie przestrzega¢ zasad BHP

do ktorych nalezg $rodki ochrony indywidualnej i zbiorowe;.

Natomiast do utrudnien zakwalifikowac¢ nalezy lokalne zw¢zenie pasa jezdni.

Wykonawca robot zobowigzany jest zabezpieczy¢ miejsce prowadzonych robot

W sposob przedstawiony w niniejszym projekcie. Oznakowanie musi by¢ kompletne,
ustawione w sposob widoczny i niezagrazajacy wszystkim uczestnikom ruchu.

Robotnicy budowlani musza by¢ wyposazeni w odziez ochronng oraz kamizelki odblaskowe.

6. UWAGI DOTYCZACE ZASTOSOWANYCH ZNAKOW, TABLIC 1 ZAPOR
DROGOWYCH.

Wymiary zapor drogowych i tablicy kierunkowej winny by¢ zgodne

z warunkami okre$lonymi w zataczniku nr 4 do stosownego rozporzadzenia:

- powinny by¢ pokryte po obu stronach pasami bialymi i czerwonymi na przemian,
- winny posiada¢ dopuszczalne dlugosci: 750, 1250, 1750, 2250 lub 2750mm,

- muszg by¢ wykonane z materiatu nie stanowigcego zagrozenia dla osob i mienia,
- powinny mie¢ naroza wyokraglone promieniem Rmin=30mm.

Zaleca si¢ stosowanie zapor drogowych wykonywanych z tworzyw sztucznych.
Wszystkie znaki, ktore nalezy ustawi¢ na czas prowadzenia robot, nalezy wykonaé
jako odblaskowe o grupie wielkos$ci jako duze i spetniajace wymagania okreslone



w warunkach technicznych dla znakow i sygnatéw drogowych:

- znaki ostrzegawcze ,,A” — o dtugosci podstawy boku 1050mm.

Znaki nalezy ustawi¢ tak aby byty widoczne i nie ograniczaty widocznos$ci ani nie zaslaniaty
istniejacego oznakowania.

Zapory drogowe typu U-20 i tablice typu U-3, nalezy wykona¢ zgodnie z warunkami
technicznymi.

Na zaporach drogowych i tablicach kierujacych nalezy umiesci¢ swiatta ostrzegawcze

o barwie zottej.

Swiatta powinny byé widoczne przy normalnej przejrzystoéci powietrza z odlegtosci,

co najmniej 250 m oraz zapalac si¢ 1 gasna¢ z czestotliwoscig 60-120 cykli na minute przy
podziale cyklu 1:1.

Swiatta winny by¢ zamocowane na zaporach, poprzeczne rozmieszczenie $wiatel winno
wyznacza¢ szeroko$¢ jezdni wyltaczong z ruchu, przy czym przy szerokosci powyzej 3,0 m
odlegto$¢ migdzy $§wiattami powinna wynosi¢ max. 2,0 m.

Po zakonczeniu robot znaki nalezy zdemontowac i usunac.

Uwaga!

Zastosowanie oznakowania i zabezpieczen wg niniejszego opracowania, nie zwalnia
wykonawcy od zabezpieczenia robot zgodnie z przepisami BHP.

Wykonawca jest zobowigzany do statego nadzoru nad stanem technicznym oznakowania
1 jego kompletnosci.
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