Zatacznik nr 4a do SWZ

Szczegodtowe Specyfikacje Techniczne

»Mechaniczne profilowanie drég nieutwardzonych,
tereny za Warta, wiosna 2024 r.”

1. D-01Wymagania ogéline.
2. D-02 Naprawa drég nieutwardzonych.

D-01 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru robét drogowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot: ,Mechaniczne profilowanie drég nieutwardzonych, tereny za Warta, wiosna
2024 r”

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspdlne dla robét objetych
szczegbtowymi specyfikacjami technicznymi, dla poszczegdlnych asortymentéw robét drogowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

1.4.1. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.2. Inspektor — osoba wyznaczona przez Zamawiajgcego, o ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest
Wykonawca, odpowiedzialna za nadzorowanie robét ze strony Zamawiajgcego, realizowanych dla zadania:
, Mechaniczne profilowanie drég nieutwardzonych na terenie gminy Mosina 2024r.”.

1.4.3. Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.4. Kierownik robét - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji przedmiotowego zadania.

1.4.5. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju
i pasami dzielagcymi jezdnie.

1.4.6. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.

1.4.7. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowéw.
1.4.8. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.9. Kosztorys powykonawczy — dokument przedktadany przez Wykonawce z wyliczeniem wartosci
wykonanych robét. Dokument wymaga akceptacji Inspektora.



1.4.10. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci materiatéw oraz robét.
1.4.11. Materiaty - wszelkie tworzywa, kruszywa, niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjg
projektowq i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora.

1.4.12. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzen od
ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.13. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi
1.4.14. Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodnosé wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robét budowlanych.

1.4.15. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewdw.

1.4.16. Pobocze - cze$é korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia
urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzgca jednocze$nie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.17. Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezgcy pod nawierzchnig do gtebokosci
przemarzania.

1.4.18. Polecenie Inspektora - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora w formie
pisemnej i ustnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

1.4.19. Protokdt koniecznosci — dokument sporzgdzony przez Zamawiajgcego bedacy zleceniem dla
Wykonawcy wykonania okreslonego w nim zakresu robét z podaniem ich ilosci oraz terminu wykonania.
Protokdt koniecznosci moze zawierac zatgczniki w postaci rysunkéw lub szkicéw roboczych.

1.4.20. Przeszkoda naturalna - element Srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich zwierzat itp.

1.4.21. Dokumentacja projektowa - dokumentacja, ktdra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary
obiektu bedgcego przedmiotem robot.

1.4.22. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.23. Teren profilowania - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robdt,
sktadowania materiatéw oraz inne miejsca wymienione w umowie na wykonanie ,Mechanicznego
profilowania drég nieutwardzonych na terenie gminy Mosina 2024r.”, tworzace cze$¢ terenu profilowania.
1.4.23. Wykaz drég- tabelaryczne zestawienie lokalizacji odcinkéw drég na ktédrych Wykonawca ma
zrealizowac zadanie pn. ,,Mechaniczne profilowanie drég nieutwardzonych na terenie gminy Mosina
2024r”,

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie profilowania, metody uzyte przy prowadzonych pracach oraz za ich zgodnos¢ z obowigzujgcymi
normami, przepisami szczegdétowymi, SST, wykazem drdg i poleceniami Inspektora.

1.5.1. Przekazanie terenu profilowania

Rozpoczecie wykonywania zleconych robdét réwnoznaczne jest z przekazaniem Wykonawcy terenu
profilowania, chyba ze w protokole koniecznosci zapisano inaczej.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone znakéw geodezyjnych na terenie profilowania w
trakcie prowadzenia prac. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wiasny koszt.



1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa zawiera wykaz drég.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inspektora, stanowig cze$¢ umowy, a wymagania okreslone w choéby jednym z nich sg obowigzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomié Inspektora, ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektowg i SST.

Dane okres$lone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw
budowli muszg wykazywac¢ zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub SST i
wptynie to na niezadowalajgca jakos¢ przedmiotu umowy, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a
roboty wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu robét

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania/ zabezpieczenia we wtasciwy sposéb, ruchu drogowego oraz
utrzymania istniejgcych obiektow (jezdnie, $ciezki rowerowe, ciggi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie profilowania, w okresie prowadzenia prac az do ich
zakonczenia.

Z uwagi na prowadzenie robdot w ruchu drogowym, Wykonawca zobowigzany jest poinformowad
uzytkownikéw drogi o dtugosci odcinka, na ktdrym prowadzone s3 roboty oraz o koniecznosci
przestrzegania specyficznych warunkéw ruchu. Po stronie Wykonawcy lezy przygotowanie, uzyskanie
zatwierdzenia oraz wprowadzenie projektu tymczasowe] organizacji ruchu na czas prowadzenia
koniecznych prac wraz z ustawieniem i utrzymaniem oznakowania.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajgc w
ten sposdb bezpieczenstwo uzytkownikéw ruchu drogowego.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dziedh i w nocy zapédr i znakdw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Koszt zabezpieczenia terenu robdt nie podlega odrebnej zaptfacie i przyjmuje sie, ze jest wtgczony w cene
kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczgce

ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania robét Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren profilowania i wykopy w stanie bez wody stojace;j,
b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokdt terenu robdt oraz bedzie unikaé uszkodzen lub
uciazliwosci dla osdb lub débr publicznych i innych, a wynikajgcych z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatow i drég dojazdowych,



2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie profilowania w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia instalacji, urzadzen, ogrodzen i innego mienia, powstate z
jego winy w trakcie realizacji prac dla zadania pn. ,,Mechaniczne profilowanie drég nieutwardzonych na
terenie gminy Mosina 2024r.”.

Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem ww. instalacji, urzadzen,
ogrodzen itp. w czasie trwania robot.

Jezeli teren robodt przylega do terendéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonaweca bedzie realizowac roboty w
sposéb powodujgcy minimalne niedogodnosci dla mieszkanncéow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie prowadzonych robdt, spowodowane jego
dziatalnoscia.

1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych przy prowadzonych robotach oraz dla
zapewnienia bezpieczenistwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;j.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie roboét

Wykonawca bedzie odpowiadat za za wszelki sprzet i urzadzenia uzywane do robét od daty rozpoczecia
prac do daty zakoriczenia robdt, potwierdzonej przez Inspektora. Wykonawca odpowiada za utrzymanie
we wiasciwym stanie terenu profilowania w czasie prowadzenia prac. W kazdym

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora powinien
przywrdcic teren do nalezytego stanu nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.10. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzgdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowienn podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w



odniesieniu do sprzetu, materiatéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robét. Wszelkie
straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych, wynikajacych z winy Wykonawcy pokryje Wykonawca.

1.5.11. Réwnowainos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktére spetnia¢ maja
materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywaé postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach
kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sg panstwowe lub
odnoszg sie do konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajgce réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora. Réznice pomiedzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami muszg by¢ dokfadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone Inspektorowi
do zatwierdzenia.

1.5.12. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie robdt beda uwazane za wtasno$é Zamawiajgcego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomié Inspektora i postepowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w
wyniku tych polecern Wykonawca poniesie koszty i/lub wystgpig opdznienia w robotach, Inspektor po
uzgodnieniu z Zamawiajgcym i Wykonawcg ustali wydtuzenie czasu wykonania robét i/lub wysokos¢ kwoty,
o ktdra nalezy zwiekszy¢ cene kontraktows.

2. MATERIALY
Zgodnie z wtasciwymi SST.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$s¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robdt powinien byé zgodny z ofertg
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w SST. W
przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inspektora.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami okreslonymi
w SST, protokole koniecznosci i wskazaniach Inspektora.

Sprzet bedgcy whasnosciag Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi
jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi kopie dokumentdéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawiac¢ lub wymieniaé sprzet niesprawny.

Jezeli SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inspektora o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany
sprzet, po akceptacji Inspektora, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT
Zgodnie z wtasciwymi SST.



5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos$¢
wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z wykazem drdg, wymaganiami SST, projektem organizacji robét
opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robaét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokos$ci wszystkich
elementéw robdét w przypadku takiego polecenia na pismie przez Inspektora.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, usuniete przez Wykonawce
na witasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btgd okaze sie skutkiem btedu zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na pismie przez Inspektora.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialno$ci za ich doktadnos¢.

Polecenia Inspektora powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inspektora,
pod grozbg zatrzymania roboét. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong
jakosc¢ robot.

Przed odbiorem robot Inspektor moze zazgda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia pomiaréw w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzac¢ pomiary robdt z czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST oraz wykazie profilowania.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

W razie stwierdzenia takiej koniecznosci przez Inspektora, Wykonawca dostarczy Inspektorowi Swiadectwa,
ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem pomiaréw ponosi Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary

Na wezwanie Inspektora Wykonawca przedstawi, wyniki pomiaréw dla wskazanych przez Inspektora
odcinkéw drég. Wszystkie pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek pomiaru wymaganego w SST, stosowac mozna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora.

Przed przystapieniem do pomiaréw, Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru. Po wykonaniu pomiaru, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki Inspektorowi.

6.3. Dokumenty zwigzane z prowadzeniem robét

6.3.1. Protokét koniecznosci:

Protokét koniecznosci jest dokumentem sporzadzonym przez Zamawiajgcego bedgcym zleceniem dla
Wykonawcy wykonania okreslonego w nim zakresu robét z podaniem ich ilosci oraz terminu wykonania.
Protokot koniecznosci moze zawierac zatgczniki w postaci rysunkow lub szkicéw roboczych.

6.3.2. Ksigzka obmiardw i kosztorys powykonawczy

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu wykonywanych
robot. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza sie w sposob ciggty w jednostkach przyjetych w
kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiaréw. Wartos¢ wykonanych robdt okresla kosztorys powykonawczy
sporzgdzony na podstawie ksigzki obmiaréw i umownych cen jednostkowych.



6.3.3. Pozostate dokumenty

Do dokumentdw tych zalicza sie, dodatkowo nastepujgce dokumenty:

a) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
b) protokoty odbioru robét,

c) protokoty z narad i ustalen,

d) korespondencje dotyczgcy prowadzonych robét.

6.3.4. Przechowywanie dokumentéw

Dokumenty bedg przechowywane w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty dotyczgce prowadzonych robdt bedg zawsze dostepne dla Inspektora i przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z wykazem profilowania,
protokotem koniecznosci i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiardow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w protokole koniecznosci lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robdt. Btedne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inspektora na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony w czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i Inspektora.

7.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt bedg zaakceptowane przez
Inspektora.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robét.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdéw robdét, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w formie
oddzielnego zatgcznika do ksigzki obmiardw, ktérego wzér zostanie uzgodniony z Inspektorem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakoSci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego robot
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inspektor.



8.2. Odbior ostateczny robot

8.2.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.

Catkowite zakoriczenie robdt (w ramach robét zleconych protokotem koniecznosci) oraz gotowos$¢ do
odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce zgtoszeniem do Zamawiajacego.

Odbiér ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy.

Odbioru ostatecznego robét dokona Inspektor, na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdét z wykazem profilowania, protokotem
koniecznosci, SST oraz kosztorysem powykonawczym w ktérym zostang uwzglednione rzeczywiscie
wykonane prace i ilosci wbudowanego materiatu.

8.2.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokdt odbioru ostatecznego
robét sporzagdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

1. ksigzki obmiaréw- w przypadku stwierdzenia takiej koniecznosci przez Inspektora i kosztorysy
powykonawcze,

2. wyniki pomiaréw kontrolnych- w przypadku stwierdzenia takiej koniecznosci przez Inspektora.

Wszystkie zarzadzone przez Inspektora roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione w/g wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robdt poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy Inspektor.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi zmianami).

2. Ustawa z 20 czerwca 1997 r.- Prawo o ruchu drogowym (Dz.U. z 2022 r. poz. 988 z pdzn. zm.)

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 23 wrzednia 2003r. w sprawie szczegétowych warunkéw
zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzgdzaniem (Dz.U. z 2017 r. poz.
784, z pdzn. zm.)

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdzniejszymi zmianami).



D-02 NAPRAWA DROG NIEUTWARDZONYCH

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem naprawy drég nieutwardzonych przez profilowanie oraz lokalne
uzupetnienie kamienia tamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét: ,,Mechaniczne profilowanie drég nieutwardzonych na terenie gminy Mosina
2024r.".

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem i
odbiorem naprawy drég gruntowych z gruntu rodzimego lub ulepszonych kamieniem tamanym lub gruzem,
obejmujacych profilowanie oraz lokalne wbudowanie kamienia famanego stabilizowanego mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia gruntowa - nawierzchnia z gruntu naturalnego albo ulepszonego mechanicznie lub
chemicznie, odporna na dziatanie ruchu.

1.4.2. Nawierzchnia gruntowa naturalna (profilowana) - wydzielony pas terenu, przeznaczony do ruchu lub
postoju pojazddw oraz ruchu pieszych, w ktérym wystepujacy grunt podtoza jest wyréwnany i odpowiednio
uksztattowany w profilu podtuznym i przekroju poprzecznym oraz zageszczony.

1.4.3. Nawierzchnia gruntowa ulepszona - wydzielony pas terenu, przeznaczony do ruchu lub postoju
pojazddw oraz ruchu pieszych, w ktéorym wystepujacy grunt podtoza jest ulepszony mechanicznie lub
chemicznie, wyréwnany i odpowiednio uksztattowany w profilu podtuznym i przekroju poprzecznym oraz
zageszczony.

1.4.4. Mieszanka optymalna gruntowa - mieszanka gruntu rodzimego z innym gruntem ulepszajgcym sktad
granulometryczny i wtasciwosci gruntu rodzimego.

1.4.5. Remont czgstkowy - naprawa pojedynczych uszkodzen nawierzchni (wybojéw, kolein) o powierzchni
do okoto 5 m2.

1.4.6. Profilowanie drogi gruntowej - mechaniczne poprawienie poprzecznego przekroju drogi w celu
wyrownania wybojéw i kolein, wszelkich nieréwnosci i zapewnienia lepszego odwodnienia drogi.

1.4.7. Odnowa nawierzchni gruntowej - spulchnienie, rozscielenie, wymieszanie, sprofilowanie i
zageszczenie materiatu istniejgcego.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w SST D-01 "Wymagania ogélne".

2. MATERIALY

Jako materiat do lokalnego uzupetniania nalezy stosowaé kamien tamany stablizowany mechanicznie,
kruszywo granitowe lub bazaltowe, frakcji 0-31,5mm. Uziarnienie okreslone wg. PN-EN 933-1,
zastosowanego przez Wykonawce kruszywa, musi spetniaé wymagania przedstawione na ponizszym
wykresie:



przechodzi przez sito, % mim

Mieszanka kruszywa niezwigzanego (kamien tamany stabilizowany mechanicznie- KLSM) przeznaczona na
lokalne uzupetnienia, powinna spetnia¢ wymagania krajowe, przenoszgce zapisy normy PN-EN-13285
Mieszanki niezwigzane. Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggta i nie moze przebiega¢ od dolnej
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krzywej granicznej uziarnienia do gérnej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach.

Mieszanki kruszywa powinny by¢ tak sktadowane, aby miaty jednakowe wtasciwosci. Przed wbudowaniem
muszg by¢ wymieszane i charakteryzowad sie rdwnomierng wilgotnoscia.

Kruszywo powinno by¢ sktadowane w pryzmach, na utwardzonym i dobrze

odwodnionym placu, w warunkach zabezpieczajgcych przed zanieczyszczeniem i przed wymieszaniem

réznych rodzajow kruszyw.

Zawartos¢ wody w mieszance kruszywa w trakcie wbudowywania i zageszczania, powinna by¢ optymalna,

tzn. zapobiegac pyleniu i pozwala¢ na wtasciwe zageszczenie mieszanki.
Whasciwosci kruszywa powinny spetnia¢ wymagania ponizszej tabeli:

obrotéw, nie wiecej niz

Wymagania
Kruszywa tamane | Badania
Lp. | Wyszczegdlnienie wedtug
wiasciwosci Podbudowa
pomocnicza
1 |Zawartos¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, % | od 2 do 12 PN-B-06714
(m/m) -15
2 | Zawartos¢ nadziarna, % (m/m), nie wiecej niz | 10 PN-B-06714
-15
3 | Zawartos¢ ziarn nieforemnych 40 PN-B-06714
%(m/m), nie wiecej niz -16
4 |Zawartos¢  zanieczyszczen organicznych, PN-B-04481
%(m/m), nie wiecej niz 1
5 |Wskaznik  piaskowy po  pieciokrotnym | od 30 do 70 BN-64/8931
zageszczeniu metoda | lub Il wg PN-B-04481, % -01
6 |Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles PN-B-06714
a) Scieralno$¢ catkowita po petnej liczbie |50 -42
obrotdow, nie wiecej niz
b) $cieralno$¢ cze$ciowa po 1/5 petnej liczby | 35




7 | Nasigkliwos$¢, %(m/m), nie wiecej niz 5 PN-B-06714
-18

8 | Mrozoodpornos¢, ubytek masy po 25 cyklach PN-B-06714
zamrazania, %(m/m), nie wiecej niz 10 -19

9 |Rozpad krzemianowy i Zzelazawy facznie, % PN-B-06714
(m/m), nie wiecej niz - -37

PN-B-06714
-39

10 |Zawarto$é zwigzkéw siarki w przeliczeniu na PN-B-06714
S03, %(m/m), nie wiecej niz 1 -28

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-01 ,Wymagania ogdlne”.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania naprawy nawierzchni gruntowej
Wykonawca powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
- koparko-tadowarka- 1 szt.;
- réwniarka drogowa samojezdnia- 2 szt.;
- walec statyczny stalowy 5-25t — 2 szt.;
- przewozny zbiornik na wode z mozliwoscig rozpryskiwania o pojemnosci min 2m3- 1 szt.
- ptytowe zageszczarki wibracyjne;
- reczny sprzet do drobnych robdt naprawczych, jak topaty, oskardy, ubijarki reczne itp.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $Srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt i wtasciwosci przewozonych materiatéw. Liczba srodkéw
transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w SST, w terminie
przewidzianym umowa. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskdw na o$ i innych parametréw
technicznych. Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do miejsca sktadowania
materiatow

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robdt podano w SST D-01 ,Wymagania ogdlne”.

5.2. Zasady wykonywania robét
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:
1. mechaniczne profilowanie drég nieutwardzonych réwniarkg samojezdng wraz z mechanicznym
zageszczeniem nawierzchni walcem statycznym stalowym;
2. spulchnienie i rozdrobnienie gruntu przy uzyciu zrywarki na gteboko$¢ minimum 20 cm, w
przypadku wystepowania znacznej ilosci nieréwnosci lub na polecenie Inspektora,
3. wyrdéwnanie, wyprofilowane i zageszczenie nawierzchni gruntowej przy wilgotnosci optymalnej,
zapewniajgcej wtasciwe zageszczenie i ograniczenie pylenia;
4. zroszenie wodg jezeli wilgotnos¢ gruntu jest nizsza od wilgotnosci optymalnej;
5. lokalne uzupetnienie KLSM w miejscach tego wymagajacych, w uzgodnieniu z Inspektorem, przy
zastrzezeniu, ze poziom wbudowanego materiatu po zageszczeniu musi byé nizszy niz poziom
posesji prywatnych, przylegajacych do odcinka drogi na ktérej odbywa sie uzupetnienie KLSM.



5.3. Przygotowanie i wykonanie robét
Przed przystgpieniem do robét Wykonawca:

1.

2.
3.
4.

oczysci odcinek profilowanej drogi z wiekszych kamieni, Smieci itp.;

przystgpi do prac na odcinkach drég na ktérych nie wystepujg zastoiska wody lub btota;

uzgodni z Inspektorem zakres i lokalizacje prac planowany na dany dzien.

W celu utatwienia prac, za zgoda Wykonawcy, Zamawiajgcy moze udostepni¢ Mieszkanncom
harmonogram prac, tak aby mogli przeparkowaé pojazdy w miejsce gdzie nie bedg stanowity
przeszkody dla sprzetu realizujgcego prace na danym odcinku drég.

Realizacja zasadniczych prac:

1.

Profilowanie drogi ma za zadanie poprawienie poprzecznego przekroju drogi i wyrdwnania jej
nieréwnosci w celu lepszego odwodnienia drogi.

Profilowanie drogi zaleca sie wykonywac réwniarkami, lecz dopuszcza sie tez uzycie innego sprzetu,
np. spycharek, w miejscach trudnodostepnych.

Liczba przejazdéw réwniarek do uzyskania nalezytego profilu jest rézna i zalezna od stopnia
zniszczenia nawierzchni, rodzaju gruntu i sposobu profilowania.

W czasie profilowania rowniarka powinna:

- wyrédwnywac wyboje ziemig otrzymang przez Sciecie nierdwnosci, powstatych z materiatu
wyhiesionego;

- uformowac pozadany profil poprzeczny (daszkowy, spadek jednostronny, lub spadek do
niwelety- w uzgodnieniu z Inspektorem) i podtuzny drogi w celu uzyskania witasciwego,
zaleznego od sytuacji w terenie odwodnienia drogi- w uzgodnieniu z Inspektorem.
Zaznacza sie ze dazy sie do zapobiegania zalewania posesji prywatnych wodg opadowg/
roztopowa z drogi.

Wyboje z urobku, powstate przy réwnaniu na styku poboczy i réwnanego terenu nalezy wyréwnac
przy uzyciu fopat, oskardéw lub koparko-tadowarki.

Po zakonczeniu prac zwigzanych z profilowaniem teren nalezy kazdorazowo zagescic.

W miejscach tego wymagajgcych, nalezy uzupetnic zanizenia KtSM, w uzgodnieniu z Inspektorem,
przez wbudowanie materiatu, domulenie go drobnym kruszywem w razie stwierdzenia takiej
koniecznosci przez Inspektora i jego mechaniczne zageszczenie.

Profilowang droge zaleca sie, ze wzgleddéw organizacyjnych, podzieli¢ na odcinki, ktére réwniarka
moze naprawic¢ w ciggu 1 dnia.

5.4. Roboty wykorczeniowe

Do robot wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robét do istniejgcych
warunkow terenowych, takie jak:

- niezbedne uzupetnienia zniszczonej w czasie robdt roslinnosci, tj. trawniki, krzewy, drzewa, itp.

- naprawy rowodw, poboczy itp.,

- roboty porzadkujgce otoczenie terenu profilowania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-01 ,Wymagania ogolne”.

6.2. Badania w czasie i po zakonczeniu robét

Po zakonczeniu robét nalezy sprawdzi¢ wizualnie:

- poprawnos¢ profilu podtuznego i poprzecznego danego odcinka profilowane] drogi;

- wyglad estetyczny (czy nierdwnosci powstate na styku poboczy i rGwnanej drogi zostaty usuniete, czy nie
zalega luzny materiat, itp.)



- czy wbudowany KESM zostat prawidtowo zageszczony.

W razie stwierdzenia takiej koniecznosci przez Inspektora Wykonawca dostarczy pomiary cech
geometrycznych dla wskazanych odcinkéw drég na ktdrych przeprowadzono profilowanie, zgodnie z
nastepujgcymi wymaganiami:

- czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw:

Lp. Wyszczep?oorlr:};erlyi badari i Minimalna czestotliwos¢ pomiarow

1 [Szerokos¢ 10 razy na 1 km

2 |Réwnosé podiuzna w sposoéb ciagly na kazdym pasie ruchu tatg
dtugosci 4m lub metoda rownowazna (planografem)

3 |Rownosé poprzeczna 10 razy na 1 km tatg dlugosci 2m

4 |[Spadki poprzeczne*’ 10 razy na 1 km

5 |Rzedne wysokosciowe**) |dla kazdej jezdni co 20m na odcinkach prostych i
co 10m na tukach; w osi jezdni i na jej krawedziach

6 |Uksztattowanie osi w 10 razy na 1 km

planie™)
7 | Grubosc 10 razy na 1 km

- dopuszczalne tolerancje dla cech geometrycznych:

Lp | Cecha mierzona Tolerancja

1 Szerokosé warstwy Tolerancja dla pojedynczego wyniku +10 ¢m, -5 ¢m od
szerokosci projektowane;j.

Dla wartosci sredniej elementu podlegajgcego odbiorowi
od 0,0 do +10,0 cm.

2 Réwnos¢ podiuzna Zgodnie z zal. nr 1 do rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 1 sierpnia 2019 r. (Dz. U. poz. 1643)
- podbudowa zasadnicza

+15mm - podbudowa pomochicza

3 Réwnos¢ poprzeczna Zgodnie z zal. nr 1 do rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 1 sierpnia 2019 r. (Dz. U. poz. 1643)
- podbudowa zasadnicza

+15mm - podbudowa pomocnicza

4 Spadki poprzeczne +0,5% - podbudowa pomocnicza/zasadnicza
5 Rzedne wysokosciowe -2 cm / +1 cm - podbudowa pomocnicza

-1 cm / +0 cm - podbudowa zasadnicza
6 Uksztaltowanie osi w planie +5cm - podbudowa pomocnicza/zasadnicza
7 Grubosé warstwy +10% - podbudowa pomochicza/zasadnicza

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczng ilos¢ m2 wyréwnanych drég i ton wbudowanego KESM.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowaq jest:

- m2 dla profilowania/réwnania, spulchniania i zageszczania drég;
- t dla wbudowania KtSM.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z SST w przypadku protokolarnego przyjecia prac przez Inspektora.



8.2. Odbidr robot
Odbidér robdt polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru robdt dokonuje Inspektor.

8.3. Zasady odbioru robét.
Zgodnie z SST D-01 ,, Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i pomiary okreslone w SST.

Ceny jednostkowe bedg obejmowac:

- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
- wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatek VAT.

Cena jednostki obmiarowej obejmuje miedzy innymi:

- oznakowanie robdt,

- dostarczenie sprzetu,

- wykonanie naprawy nawierzchni wedtug ustalen specyfikacji technicznej,
- odwiezienie sprzetu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE;

- PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych;

- podreczniki, przepisy i wytyczne w zakresie utrzymania i budowy drég;

- PN-EN 933-1;

- PN- EN 13285 Mieszanki niezwigzane- Wymagania;

- PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatéw stosowanych w
obiektach budowlanych i budownictwie drogowym;

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane z péin. zm.;

- Ustawa z dnia 21 marca 1985 o drogach publicznych z pézn, zm.;

- Wzorcowe Warunkami Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (WWiORB) Generalnej Dyrekcji Drég
Krajowych i Autostrad;

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robét budowlanych z pdzn. zm.



