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INFORMACJE OGOLNE

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét instalacji elektrycznych zwigzanych z wykonaniem instalacji
elektrycznych w budynku gospodarczo- magazynowym na terenie przepompowni przy budynku
szpitala, na budynek magazynowy.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu realizacji robot jak w pkt. 1.1.

Zakres robét objetych ST.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, dotycza wykonania i odbioru:

instalacji elektrycznych,

robét towarzyszacych.
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OKkreslenia podstawowe.

Okres$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi polskimi normami oraz definicjami
podanymi w STO , Okre$lenia podstawowe".

Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogéblne wymagania dotyczace rob6t podano w STO ,,0gélne wymagania dotyczace

robét". Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz ich zgodnos¢ z
umowa, projektem budowlanym, postanowieniami ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji Inspektora

Nadzoru.

II. MATERIALY.

1. Ogo6lne wymagania dotyczgce materiatow.
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STO
»Materiaty" oraz w kosztorysie naktadczym Inwestora. Dotyczy to materiatéw stosowaneych
do wykonania nowej instalacji elektrycznej :
Przewody elektryczne,
Osprzet elektryczny,

Rozdzielnie elektryczne,

Oprawy oSwietleniowe

Materialy pomocnicze.

Warunki przyjecia materiatéw na budowe.
Wyroby do wykonania rob6t opisanych w ST moga by¢ przyjete na budowe jesli

spelniaja nastepujace warunki:

sg zgodne z ich wyszczego6lnieniem i charakterystyka podang w dokumentacji projektowej



i specyfikacji technicznej;
[0 sa wlasciwie oznakowane i opakowane;
[0 posiadaja odpowiednie wtasciwosci, wskazane odpowiednimi dokumentami
[0 producent dostarczyt dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego zastosowania. Niedopuszczalne jest stosowanie wyrobéw nieznanego pochodzenia.
[0 producent dostarczyt dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego
lub jednostkowego zastosowania. Niedopuszczalne jest stosowanie wyrobow
nieznanego pochodzenia.
Materialy przed dostarczeniem na budowe powinny uzyska¢ akceptacje Inspektora Nadzoru.
2.  Warunki przechowywania i sktadowania materiatow
Wszystkie materiaty powinny by¢ dostarczane w oryginalnych opakowaniach i

przechowywane zgodnie z instrukcjg producenta oraz odpowiednig Aprobatg Techniczna.
III. SPRZET.

1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania tylko takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét, zaréwno w miejscu tych robot, jak
tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i
wytadunku materiatow.

2. Do wykonania prac opisanych w niniejszej ST, przewiduje sie potrzebe zastosowania takiego
sprzetu jak:

Wiertarki i wkretarki,

Mtotki,

Noze, przecinaki, kombinerki, Srubokrety

Obcinarki do przewodoéw,
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Srubokrety, wkretaki

IV. TRANSPORT
Ogéblne wymagania dotyczace transportu podano w STO , Transport”
Materialy przeznaczone do wbudowania, mozna przewozi¢ i przenosi¢ w sposéb
zapewniajacy nienaruszenie ich struktury i wlasciwosci fizycznych. Transport specjalistyczny

lub inny, niestosowany powszechnie powinien uzyska¢ odpowiednia akceptacje Inspektora

Nadzoru.
V. WYKONANIE ROBOT.
1. Ogo6lne zasady wykonania robét.
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w STO ,,Wykonanie rob6t".
2. Warunki prowadzenia robét.
Prace prowadzi¢ w sposob zapewniajacy bezpieczne poruszanie sie po terenie budowy.

Przystepujac do wykonywania instalacji elektrycznych, nalezy zachowac¢ nastepujaca
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kolejnosc¢ robét:
Dokona¢ demontazu istniejacej instalacji okreslajac jednoczes$nie materiat do
wykorzystania z odzysku
Wykona¢ trasowanie przewodow,
Wykonac¢ kucie bruzd pod przewody elektryczne zachowujac zasady BHP,
Wykona¢ mocowanie odpowiednio korytek kablowych, uchwytéw, listew instalacyjnych
oraz przewodow,
Montaz rozdzielnic,
Montaz osprzetu oraz opraw o$wietleniowych,
Podtaczenie i uruchomienie urzadzen,
Wykonanie niezbednych pomiaréw
VI. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
1. Ogoélne zasady kontroli jakosci.
Ogélne zasady kontroli jakosci podano w STO ,,0dbiér robot".
2. Kontrola jakosci.
Kontrole wykonania prac przeprowadza wykonawca instalacji w obecno$ci Inspektora
Nadzoru przed przystapieniem do préb i po odtgczeniu zasilania instalacji. Celem ogledzin
jest stwierdzenie, czy zainstalowane urzadzenia, aparaty, Srodki zabezpieczen i ochrony
spelniajg wymagania bezpieczenstwa zawarte w odpowiednich normach przedmiotowych,
czy zostaty prawidtowo dobrane i zainstalowane oraz oznaczone zgodnie z projektem, czy nie
maja widocznych uszkodzen wptywajacych na pogorszenie bezpieczenstwa. Podstawowy
zakres kontroli jakos$ci obejmuje przede wszystkim sprawdzenie prawidtowosci:
Ochrony od porazen elektrycznych,
Ochrony przed pozarem i skutkami cieplnymi,
Doboru przewoddw do obcigzalnosci pradowej i spadku napiecia oraz doboru i nastawienia
urzadzen zabezpieczajacych i sygnalizacyjnych,

Umieszczenia odpowiednich urzadzen odtaczajacych i taczacych,

Doboru urzadzen i srodkéw ochrony w zaleznosci od rodzaju pomieszczen i warunkéw zewnetrznych

Oznaczenia przewoddéw neutralnych i ochronnych,
Umieszczenia schematow, tablic ostrzegawczych lub innych podobnych informacji oraz
oznaczenia obwodoéw, bezpiecznikow, tacznikéw, zaciskow itp.

Potaczen przewodow.
W trakcie kontroli jako$ci mozliwe jest wykrycie wad, btedéw montazowych i innych usterek
w instalacji elektrycznej. Usterki te musza by¢ usuniete przed przystapieniem do préb i
pomiaréw. Wykonywanie tych préb bez usuniecia usterek moggcych mie¢ wptyw na wynik
badan jest niedopuszczalne.

VII. OBMIAR ROBOT.



Jednostka obmiarowa sg ilo$ci metréow biezacych wykonanych prac lub sztuki zamontowanych
urzadzen.
VIII. ODBIOR ROBOT.
1. Ogdlne zasady odbioru robot.
Ogélne zasady odbioru rob6t podano w STO ,,0dbiér robot".
2. 0dbidr robét.
W trakcie odbioru instalacji elektrycznych nalezy komisji przedtozy¢ odpowiednie protokoty
z badan potwierdzajace wymagania ochrony ludzi, zwierzat i mienia przed zagrozeniami
porazenia. Osoby wykonujgce pomiary powinni posiada¢ odpowiednie kwalifikacje,
potwierdzone uprawnieniami do wykonywania pomiaréw i badan instalacji elektrycznych.
3. 0Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci.
Ogolne ustalenia dotyczgce ptatnosci zawarte sg w umowie zawartej z Inwestorem
IX. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-HD 60364 - 4 - 41 :2009 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed porazeniem elektrycznym.
PN-IEC 60364-5-523 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Obcigzalno$¢ pradowa dtugotrwata
przewoddw.
PN-IEC 60364-5-54 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.
PN-90/E-05023 Oznaczenia identyfikacyjne przewodoéw elektrycznych barwami lub cyframi.

PN-82/E-06290 Zaciski bezgwintowe roztgczalne do taczenia przewodéw o przekrojach do 16mmz.

Sporzadzit

mgr inz. Janusz Schoeneich



