1.Nazwa i adres zamawiajgcego: GMINA CHROSTKOWO

SPECYFIKACJA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

2. Temat opracowania: SPECYFIKACJA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

BUDOWY DWOCH WIAT O POWIERZCHNI 24 M2
BUDOWY KONTENERA O POWIERZCHNI 24 M2

3. Nazwa obiektu: WIATA, KONTENER
4. Lokalizacja: JEDNOSTKA EWID. 040803 Chrostkowo OBREB EWID. 0003 Chrostkowo
DZIALKA NR 421

5. Zestawienie robot budowlanych rozbiorkowych wraz z kodami CPV

Lp Rodzaj roboty Kod roboty wg | Lp Rodzaj roboty Kod roboty wg
CPV CPV
1 Roboty przygotowawcze | 45 111 290-7 12 | Roboty izolacyjne 45 260 000-7
2 Roboty na placu budowy- | 45 113 000-2 13 | Roboty w zakresie | 45111 213-4
rozbiorki oczyszczania terenu
3 Roboty rozbiérkowe 45110 000-1
4 Roboty ~ w  zakresie | 45 111 220-6
usuwania gruzu
5 Roboty transportowe 45111 220-6
6 Roboty betonowe 45 262 300-4
7 Roboty zbrojarskie 45 260 000-7
8 Konstrukcje z  betonu | 45223 500-1
zbrojonego
9 Roboty konstrukcyjne z | 45223 210-1
wykorzystaniem stali
10 | Roboty ziemne | 45111 200-0
zmechanizowane
11 | Roboty ziemne reczne 45111 200-0

6. Specyfikacja sporzadzona przez: PRACOWNIA PROJEKTOWA NADZOR I REALIZACJA INWESTYCJI

,CHATA: UL. WLADYSLAWA LOKIETKI 3, 87-850 CHOCEN

Specyfikacje
wykonat:
ELZBIETA
SZYMKOWSKA
UAN-NB-8386-
5/55/87Wk

Specjalnos¢ architektoniczna: Do sporzadzania projektow w zakresie
rozwiazan: Architektonicznych wszelkich obiektow budowlanych,
Do kierowania i nadzorowania i kontrolowania budowy i robot
budowlanych, do oceniania i badania stanu technicznego:

a) wszelkich budynkow,

b) budowli w budownictwie 0s6b fizycznych, oraz budowli stuzacych
do celow rozrywki, wypoczynku i sportu, Do projektowania
obiektow budowlanych w zakresie konstrukcyjno-budowlanej w

budownictwie oso6b fizycz.

7. Data wykonania specyfikacji :

28.12.2020 r.
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8. Ogdlna charakterystyka obiektu: WIAT, KONTENER

Dane techniczne wiatanr 1

Powierzchnia zabudowy catkowita: 26,4 m?
Powierzchnia uzytkowa: 24 m?

Wymiary: 6,0 mx4,4m

Wysokos¢ budynku do kalenicy: 4,77 m
Kat nachylenia potaci dachowej: 4°

Dane techniczne wiata nr 2

Powierzchnia zabudowy catkowita: 26,4 m?
Powierzchnia uzytkowa: 24 m?

Wymiary: 6,0 mx 4,4 m

Wysoko$¢ budynku do kalenicy: 4,77 m
Kat nachylenia potaci dachowej: 4°

Dane techniczne kontener

e Kkontener o wymiarach 6m x 4m i $redniej wysokosci 2,5m
e S$ciany wykonane z ptyt warstwowych z rdzeniem styropianowym o grubosci 100mm
e dach wykonany z ptyt warstwowych z rdzeniem styropianowym o grubosci 150mm

e podloga wykonana z ptyt warstwowych z rdzeniem styropianowym o grubosci 100mm

Ocena geotechniczna

Na podstawie Rozporzadzenia Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 25 kwietnia
2012 r. w sprawie ustalania geotechnicznych warunkéw posadawiania budynku, ustalono ze projektowany
obiekt nalezy do | kategorii geotechnicznej i posadowiony bedzie w prostych warunkach geotechnicznych.
W miejscu planowanej inwestycji, na etapie projektu budowlanego oraz ustalen z Inwestorem przyjeto, ze w
obrebie projektowanych stup fundamentowych, przy zaktadanym poziomie fundamentowania -1,00 m p.p.t., w

podtozu zalegajg warstwy o odporze gruntu qf=150 kPa pozwalajace na bezposrednie posadowienie obiektu.
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Zatozono korzystne warunki wodne z ustabilizowanym poziomem wody podziemnej, wystepujgcym ponizej

planowanego poziomu posadowienia fundamentow.

Na etapie robot ziemnych, nalezy zweryfikowa¢ podloze gruntowe, i w razie stwierdzenia gruntu o znaczaco

roznych parametrach, nalezy wykona¢ badanie geologiczne gruntu i1 ewentualnie zmieni¢ sposob

posadowienia.

W przypadku wystapienia w bezposrednim podtozu fundamentéw nasypow niebudowlanych lub gruntow

nieno$nych, nalezy je wybra¢ z podtoza fundamentéw w catosci i zastgpic:

piaskiem S$rednim zaggszczonym do wskaznika zaggszczenia Is=1 — jesli w podlozu nasypow
wystepujg nienawodnione grunty niespoiste.

chudym betonem — jesli w podtozu nasypow wystepuja wysokoplastyczne grunty spoiste.

Zalozenia przyjete do projektowania, schematy statyczne:

aktualnie obowiazujace normy dotyczace obcigzen i wymiarowania elementéw konstrukcyjnych —
zelbetowych, stalowych

obcigzenie $niegiem jak dla strefy II

obcigzenie wiatrem jak dla strefy I

gléwne ustroje no$ne wiaty to rama stalowa jednonawowa

shupy mocowane przegubowo do stop fundamentowych

system ptatwi dachowych — belki wieloprzgstowe

sztywnos¢ przestrzenng zapewniaja sztywne wezly konstrukcyjne oraz poszycie dachu i $cian.

Obliczenia statyczne wykonano przy uzyciu komputerowego oprogramowania inzynierskiego.

Wryniki obliczen znajduja sie w egz. archiwalnym projektanta.

Roboty ziemne

Zalecenia og6lne dotyczace prowadzenia robot przy wykopach fundamentowych:

prace ziemne musza by¢ prowadzone ,,na sucho”, tak aby nie spowodowa¢ niekorzystnych zmian w
podtozu.

wykopy chroni¢ nalezy przed woda opadowa, a wode naplywajaca do wykopow z ewentualnych
saczen odprowadzi¢ drenazem roboczym do studni zbiorczej usytuowanej poza obrysem
fundamentow.

glebienie wykopow sprzgtem mechanicznym zakonczy¢ ok. 10+20 cm powyzej projektowanego
poziomu posadowienia, pozostawiong w dnie wykopu warstwe ochronng wybra¢ narzedziami
recznymi, bezposrednio przed przystagpieniem do fundamentowania.

otwartych wykopdw nie wolno pozostawac na dtuzszy okres, szczegolnie zimowy, w czasie ktorego
mogloby nastapi¢ przemoczenie lub przemarznigcie gruntdw (umowna gleboko$¢ przemarzania
wynosi hz=1,0m).

wszystkie rozmoczone, naruszone partie gruntow lub stwierdzone warstwy nieno$ne gruntu (torfy,
nasypy niebudowlane, itp.) nalezy wybrac¢ i zastapi¢ ,,chudym” betonem lub piaskiem grubym,

zageszczonym.

Posadowienie

Posadowienie budynku zaprojektowano bezpo$rednio na zelbetowych stopach fundamentowych z betonu

C20/25, zbrojonych stalg A-IIIN, na poduszce z betonu podktadowego C8/10. Gtowne prefabrykowane ustroje
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no$ne zamocowane be¢dg przegubowo do stop fundamentowych poprzez $ruby fundamentowe 4M16
zabetonowane w stopach.

Poziom posadowienia —1,00 m p.p.t.

Izolacja stop fundamentowych — preparaty typu Abizol/Dysperbit.

Cz¢s$¢ budynku — garazowg zakotwiono do podtoza betonowego 4 szpilkami stalowymi wykonanymi z preta
zebrowanego 16 o dtugosci min. 1,0 m wbijane w grunt pod katem w celu zapewnienia lepszej stabilnosci.
Poszczegodlne rozwigzania (czgsci — funkcji) posadowienie budynku przedstawiono w czesci rysunkowe]

projektu.
Posadzka/podloze

Posadzka betonowa — istniejace bez zmian.

Konstrukcja
Glownymi ustrojami no$nymi sg ramy stalowe jednonawowe, wykonane z profili stalowych dwuteownik
DT240x10 (stupy i rygiel).
Stal klasy S235. Poszczegdlne elementy konstrukcji taczone srubami klasy 8.8 (8).
Na ryglach zamocowane begda ptatwie dachowe z profili stalowych jako dwuteownik DT80, projektowane jak
belki ciagle, wieloprzestowe.
Pokrycie dachu i $cian z plyt warstwowych gr. 10cm.
Wszystkie elementy stalowe nalezy zabezpieczy¢ poprzez ocynkowanie oraz malowanie.
Wszystkie powierzchnie elementéw nalezy przygotowaé zgodnie z zaleceniami producenta podanymi w
kartach technicznych i aprobatami technicznymi zastosowanych systeméw malarskich, zgodnie z normami :
PN-EN ISO 4618-3:2001; PN-EN 1SO 12944-4:2001; PN-EN 1SO 8504-1:2002; PN-EN ISO 8504-2:2002;
PN-EN ISO 8501-1:1996; PN-EN ISO 8501-2:1998; PN-70/H-97051; PN-70/H-97052.
Wszystkie elementy stalowe nalezy zabezpieczy¢ powlokami z farby epoksydowej i poliuretanowej, o tagcznej
wymaganej grubosci min. 140 pm wg ponizszego zestawu:
e warstwa gruntujaca : 1x farba ftalowa, olejno-zywiczna lub chloro-kauczukowa podktadowa — taczna
wymagana grubo$¢ powloki min. 40 pm
e warstwa nawierzchniowa : 2x farba ftalowa, olejno-zywiczna lub chloro-kauczukowa
nawierzchniowa — taczna wymagana grubos$¢ powtoki min. 100 um

e Powloka malarska w kolorze stalowym.

Glownymi ustrojami no$nymi czegsci garazowej budynku sg ramy stalowe jednonawowe, wykonane z
profili zamknietych 35x35x4 (stupy i rygiel).

Stal klasy S235. Poszczegolne elementy konstrukeji taczone srubami klasy 8.8 (8).

Na ryglach zamocowane beda ptatwie dachowe z profili zamknigtych prostokatnych, projektowane jak
belki ciagle, wieloprzestowe 35x35x4.

Pokrycie dachu i §cian blachy trapezowej lub ptyta warstwowa gr 10cm.

Wszystkie elementy stalowe nalezy zabezpieczy¢ poprzez ocynkowanie oraz malowanie.

Wszystkie powierzchnie elementéw nalezy przygotowac zgodnie z zaleceniami producenta podanymi w

kartach technicznych i aprobatami technicznymi zastosowanych systemoéw malarskich, zgodnie z normami
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: PN-EN ISO 4618-3:2001; PN-EN 1SO 12944-4:2001; PN-EN ISO 8504-1:2002; PN-EN ISO 8504-
2:2002; PN-EN 1SO 8501-1:1996; PN-EN ISO 8501-2:1998; PN-70/H-97051; PN-70/H-97052.
Wszystkie elementy stalowe nalezy zabezpieczy¢é powlokami z farby epoksydowej i poliuretanowej, o

tacznej wymaganej grubosci min. 140 um wg ponizszego zestawu:

e warstwa gruntujgca : 1x farba ftalowa, olejno-zywiczna lub chloro-kauczukowa podktadowa —
faczna wymagana grubo$¢ powtoki min. 40 pm
e warstwa nawierzchniowa : 2x farba ftalowa, olejno-zywiczna lub chloro-kauczukowa
nawierzchniowa — tgczna wymagana grubo$¢ powtoki min. 100 pm
Powtloka malarska w kolorze stalowym.
Instalacje
Instalacja elektryczna — projektowane

Instalacja wod. — kan. — nie wystepuje
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SPIS TRESCI:
Lp kod CPV Nazwa specyfikacji str.
1 45 000 000-7 Wymagania og6lne
2 45 113 000-2 Roboty przygotowawcze
3 45110 000-1 Roboty rozbiérkowe
4 45 260 000-7 Roboty ziemne
5 45 223 500-1 Roboty zbrojeniowe betonu
6 45 262 300-4 Roboty betonowe
7 45 262 300-4 Roboty stalowe
8 45 321 000-3 Roboty Izolacyjne
9 45 260 000-7 Roboty pokrywcze-Pokrycia dachowe
10 45432100-5 Podtogi i posadzki
11 45421160 Roboty slusarskie
12 45442100-5 Roboty malarskie
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NAJWAZNIEJSZE OZNACZENIA I SKROTY

OST | - ogodlna specyfikacja techniczna

SST | - szczegOlowa specyfikacja tech.

PZJ) | - program zapewnienia jako$ci

bhp. | - bezpieczenstwo i higiena pracy

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej Ogo6lnej Specyfikacji Technicznej (OST) sa wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru robdt rozbiérkowych.
1.2. Zakres stosowania OST
Ogolna Specyfikacja Techniczna stanowi obowigzujaca podstawe opracowania szczegotowej specyfikacji
technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot w tym wypadku
rozbiorki. Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robdt rozbidrkowych przy wielu rozbidrkach
realizowanych dla np. Urzedoéw czy instytucji panstwowych.
1.3. Zakres robot objetych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogodlne, wspolne dla robot objetych
ogdlnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez Instytut Techniki Budowlanej dla poszczegélnych
asortymentow robot rozbidérkowych.
W przypadku braku ogélnych specyfikacji technicznych wydanych przez ITB dla danego asortymentu robot,
ustalenia dotycza rowniez dla SST sporzadzanych indywidualnie.
1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
1.4.1. Obiekt budowlany — nalezy przez to rozumiec¢:
a. budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi
b. budowlg stanowiacg cato$¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzgdzeniami,
c. obiekt malej architektury
1.4.2. Budynek — nalezy przez to rozumie¢ taki obiekt budowlany, ktory jest trwale zwigzany z gruntem,
wydzielony z przestrzeni za pomocg przegrod budowlanych oraz posiada fundamenty i dach.
1.4.3. Budynek mieszkalny jednorodzinny- nalezy przez to rozumie¢ budynek wolno stojacy albo budynek
o zabudowie blizniaczej , szeregowej lub grupowej, stuzacy zaspokojeniu potrzeb mieszkaniowych,
stanowigcy konstrukcyjnie samodzielng cato$é, w ktorym dopuszcza si¢ wydzielenie nie wigce] niz
dwoch
lokali mieszkalnych albo jednego lokalu mieszkalnego i lokalu uzytkowego o powierzchni catkowitej nie
przekraczajacej 30% powierzchni catkowitej budynku.
1.4.4. Obiekt malej architektury — nalezy przez to rozumie¢ niewielkie obiekty, a w szczegdlnosci:
a. kultu religijnego, jak kapliczki, krzyze przydrozne, figury
b. posagi, wodotryski i inne obiekty architektury ogrodowe;j
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c. uzytkowe stuzace rekreacji codziennej i utrzymania porzadku: jak piaskownice, hustawki, drabinki,
$mietniki.

1.4.5. Tymczasowy obiekt budowlany - nalezy przez to rozumie¢ 1obiekt budowlany przeznaczony do
czasowego uzytkowania w okresie krotszym od jego trwatosci technicznej przewidziany do przeniesienia
w inne miejsce lub rozbiorki, a takze obiekt budowlany nie potaczony trwale z gruntem, jak: strzelnice,
kioski uliczne, pawilony sprzedazy ulicznej i wystawowe, przekrycia namiotowe, powtoki pneumatyczne,
urzadzenia rozrywkowe, barakowozy, obiekty kontenerowe.

1.4.6. Budowa — nalezy przez to rozumie¢ wykonanie obiektu budowlanego w okreslonym miejscu, a takze

odbudowg, rozbudowe, nadbudowe obiektu budowlanego.

1.4.7. Roboty budowlane - nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace na przebudowie, montazu,

remoncie lub rozbidrce obiektu budowlanego

1.4.8. Urzadzenia budowlane - nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwigzane z obiektem
Budowlanym zapewniajace mozliwo$¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego przeznaczeniem, jak

przytacza
i urzadzenia instalacyjne, w tym stuzace oczyszczaniu lub gromadzeniu $ciekdw, a takze przejazdy,
ogrodzenia, place postojowe i place pod $mietniki.

1.4.9. Teren budowy — nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, ktorej prowadzone sg roboty budowlane wraz z
przestrzenia zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.

1.4.10. Kierownik projektu — prawo do dysponowania nieruchomoscig na cele budowlane- nalezy przez to
rozumie¢ tytul prawny wynikajacy z prawa wlasnosci, uzytkowania wieczystego, zarzadu, ograniczonego
prawa rzeczowego albo stosunku zobowigzaniowego, przewidujacego uprawnienia do wykonywania robot
budowlanych,

1.4.11. Pozwolenie na budowe lub rozbiorke - nalezy przez to rozumie¢ decyzje administracyjng zezwalajacg na
rozpoczecie 1 prowadzenie budowy lub wykonywanie robot budowlanych innych niz budowa obiektu
budowlanego (np. rozbiorka obiektu),

1.4.12. Dokumentacje budowy — pozwolenie na budowe wraz z zatgczonym projektem budowlanym, dziennik
budowy, protokoty odbioréw czesciowych i koncowych, w miare potrzeby, rysunki i opisy stuzace
realizacji obiektu, operaty geodezyjne i ksigzki obmiarow, z w przypadku realizacji obiektow metoda
montazu — takze dzienniki montazu,

1.4.13. Dokumentacja powykonawcza — dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku
wykonywania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi majaca za zadanie uzyskania
dokumentacji obiektu najaktualniejsza,

1.4.14. Dokumentacja powykonawcza — dokumentacja obiektu oddawanego do uzytku lub do zgtoszenia
zakonczenia budowy z wprowadzonymi zmianami w trakcie inwestycji nie naruszajacymi art. 36a,

zgodnie z zatgcznikiem 2B

1.4.15. Aprobata techniczna — pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego przydatnosé¢ do
stosowania w budownictwie.

1.4.16. Wtasciwy organ — organ nadzoru architektoniczno-budowlanego lub organ specjalistycznego nadzoru
budowlanego, stosownie do ich wlasciwosci okreslonych w rozdziale 8.

1.4.17. Wyrob budowlany — wyrdb w rozumieniu przepisOw o ocenie zgodnosci, wytworzony w celu
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wbudowania, wmontowania, zainstalowania w sposéb trwaly w obiekcie budowlanym, wprowadzony do
obrotu jako wyréb pojedynczy lub jako zestaw wyrobow do stosowania we wzajemnym polaczeniu
stanowigcym integralng cato$¢ uzytkowa.

1.4.18. Organ samorzadu zawodowego — organy okre§lone w ustawie z dnia 15 grudnia 2000 r o samorzadach
zawodowych architektow, inzynierow budownictwa oraz urbanistow (Dz. Ust. Z 2001 roku nr 5 poz. 42
z poézn. zm.),

1.4.19. Obszar oddziatywania obiektu — teren wyznaczony w otoczeniu budowlanym na podstawie przepisow
odrebnych, wprowadzajgcych zwigzane z tym obiektem ograniczenia w zagospodarowaniu tego terenu.

1.4.20. Optata — kwota nalezno$ci wnoszona przez zobowigzanego za okreslone ustawa obowigzkowe kontrole
dokonywane przez wlasciwy organ,

1.4.21. Droga tymczasowa (montazowa) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdoéw
obstugujacych roboty budowlane na czas ich wykonywania, przewidziang do usunigcia po ich

zakonczeniu,

1.4.22. Dziennik budowy — dziennik wydany przez wtasciwy organ zgodnie z obowigzujacymi przepisami,
stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robdot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych
w czasie wykonywania robot.

1.4.23. Kierownik budowy- osoba wyznaczona przez wykonawcg robot, upowazniona do kierowania robotami
i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca ustawowa

odpowiedzialno$¢
za prowadzona budowe.

1.4.24. Rejestr obmiaréw — akceptowang przez Inspektora nadzoru ksigzke z ponumerowanymi stronami, stuzaca
do wpisywania przez wykonawce obmiaru wykonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i

ewentualnie
dodatkowych zatacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez inspektora

nadzoru
budowlanego.

1.4.25. Laboratorium- jednostki naukowej, zamawiajacego, wykonawcy lub inne laboratorium badawcze
zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia niezbednych badan i prob
zwigzanych z oceng jakosci stosowanych wyrobow budowlanych oraz rodzajéw prowadzonych robot.

1.4.26. Materiaty — wszystkie materialy naturalne i wytwarzane jak rowniez rozne tworzywa i wyroby niezbedne
do wykonywania robot, zgodnie z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi,

zaakceptowane

przez Inspektora nadzoru.

1.4.27. Odpowiednia zgodno$¢ — zgodnos¢ wykonywanych robdt dopuszczonych tolerancjami, a jesli granice
tolerancji nie zostaty okreslone- z przecigtnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robo6t budowlanych.

1.4.28. Polecenie Inspektora nadzoru — nalezy przez to rozumie¢ wszystkie polecenia przekazane Wykonawcy

przez Inspektora nadzoru, w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robodt lub innych spraw
zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.29. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektoweyj,
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1.4.30. Rekultywacja — roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenu
naruszonego w czasie realizacji budowy lub robdt budowlanych,

1.4.31. Czgséc¢ obiektu lub etap wykonania — czg$¢ obiektu budowlanego zdolnego do spetnienia przewidywanych
funkcji techniczno-uzytkowych i mozliwa do odebrania i przekazania,

1.4.32. Ustalenia techniczne — ustalenia podane w normach, aprobatach technicznych i szczegétowych
specyfikacjach technicznych,

1.4.33. Grupy, klasy, kategorie robot — nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie okreslone w
rozporzadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r w sprawie Wspdlnego Stownika Zamowien ( Dz.
Urz. L 340 z dnia 16.12.2002 r z p6zn. zmianami),

1.4.34. Inspektor Nadzoru Inwestorskiego — osoba posiadajagca odpowiednie wyksztatcenie techniczne i praktyke
zawodowa oraz uprawnienia budowlane, wykonujgca samodzielne funkcje techniczne w budownictwie,
ktorej inwestor powierza nadzor nad budowg obiektu budowlanego. Reprezentuje on interesy inwestora na
budowie i wykonuje biezaca kontrole jakosci i ilosci wykonanych robdt, bierze udziat w sprawdzianach i
odbiorach robot zakrywanych i zanikajacych, badaniu i odbiorze instalacji oraz urzadzen technicznych,

jak
réwniez przy odbiorze gotowego obiektu.

1.4.35. Instrukcja techniczna obstugi (eksploatacji) — opracowana przez projektanta lub dostawce urzadzen
technicznych i maszyn., okreslajaca rodzaje i1 kolejnos¢ lub wspodtzaleznos¢ czynnosci obstugi,

przegladow
i zabiegdw konserwacyjnych, warunkujacych ich efektywne i bezpieczne uzytkowanie. Instrukcja
techniczna obshugi (eksploatacji) jest rowniez sktadnikiem dokumentacji powykonawczej obiektu
budowlanego.

1.4.36. Istotne wymagania - Oznaczaja wymagania dotyczgce bezpieczenstwa, zdrowia i pewnych innych
aspektow interesu wspolnego, jakie majg spetniaé roboty budowlane.

1.4.37. Normy europejskie — oznaczaja normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN) oraz
Europejski Komitet STANDARYZACIJI elektrotechnicznej (CEN-LEC) jako ,,standardy europejskie

(EN)”
lub ,,dokumenty harmonizacyjne (HD)”, zgodnie z ogélnymi zasadami dzialania tych organizacji.

1.4.38. Przedmiar robot — to zostawienie przewidzianych do wykonania robot podstawowych w kolejnosci
technologicznej ich wykonania, ze szczegdlnym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajacych

szczegblowy
opis, oraz wskazanie szczegotowych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych,
z wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych robot podstawowych.

1.4.39. Robota podstawowa — minimalny zakres prac , ktore po wykonaniu s3 mozliwe do odebrania pod
wzgledem ilosci i wymogow jakosciowych oraz uwzgledniaja przyjety stopien scalania robot.

1.4.40. Wspdlny stownik Zamowien — jest systemem klasyfikacji produktow, ustug i robét budowlanych, stwo-
rzonych na potrzeby zaméwien publicznych. Sklada si¢ ze stownika gtéwnego oraz stownika uzupehia-
jacego. Obowiagzuje we wszystkich krajach Unii Europejskiej. Zgodnie z postanowieniami rozporzadzenia
2151/2003, stosowanie kodow CPV do okreslania przedmiotu zamdwienia przez zamawiajacego z

owczesnych Panstw Cztonkowskich UE stato si¢ obowigzkowe z dniem 20 grudnia 2003 roku.
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1.4.41. Zarzadzajacy realizacjg umowy — jest to osoba prawna lub fizyczna okre$lona w istotnych
postanowieniach umowy, zwana dalej zarzadzajacym, wyznaczona przez zamawiajgcego, upowazniona
do nadzorowania realizacji robot i administrowania umowa w zakresie okreslonym w udzielonym
pelnomocnictwie.

1.4.42. Pomieszczenie techniczne — nalezy przez to rozumie¢ pomieszczenie przeznaczone dla urzadzen

stuzacych
do funkcjonowania i obstugi technicznej budynku.

1.4.43. Poziom terenu - nalezy przez to rozumie¢ przyjeta w projekcie rzedna terenu w danym miejscu dziatki
budowlangj

1.4.44. Kondygnacji - nalezy przez to rozumie¢ pozioma, nadziemng lub podziemng cz¢$¢ budynku, zawartg
pomigdzy powierzchnig posadzki na stropie lub najwyzej potozonej warstwy podtogowej na gruncie, a
powierzchnia posadzki na stropie badz warstwy ostaniajacej izolacje cieplng stropu, znajdujacego sie nad
ta czescig budynku, przy czym za kondygnacje uwaza si¢ takze poddasze z pomieszczeniami przeznaczo-
nymi na pobyt ludzi oraz pozioma cze$¢ budynku stanowiaca przestrzen na urzadzenia techniczne,

majaca
srednig wysoko$¢ w swietle wigksza niz 2,0m; za kondygnacje nie uznaje si¢ nadbudéwek ponad dachem,
takich jak maszynownia dzwigu, centrala wentylacyjna, klimatyzacyjna lub kottownia.

1.4.45. Kondygnacji podziemnej — nalezy przez to rozumie¢ kondygnacje zaglebiong ze wszystkich stron

budynku, co najmniej do potowy jej wysokosci w $wietle ponizej poziomu przylegajacego do niego
terenu,
a takze kazda usytuowang pod nig kondygnacje,

1.4.46. Kondygnacji nadziemnej — nalezy przez to rozumie¢ kazdg kondygnacje nie bedaca kondygnacija

podziemna.

1.4.47. Antresoli — nalezy przez to rozumie¢ gorng cze$¢ kondygnacji lub pomieszczenia znajdujacg sie nad
przedzielajagcym je stropem posrednim o powierzchni mniejszej od powierzchni tej kondygnacji lub
pomieszczenia, nie zamknigte przegrodami budowlanymi od strony wnetrza, z ktorego jest wydzielona.

1.4.48. Piwnicy — nalezy przez to rozumie¢ kondygnacje podziemng lub najnizsza nadziemna badz ich czgsc,

w ktorych poziom podtogi co najmniej z jednej strony budynku znajduje si¢ ponizej poziomu terenu.

1.4.49. Powierzchni wewnetrznej budynku - nalezy przez to rozumie¢ sum¢ powierzchni wszystkich kondygnacji
budynku, mierzona po wewngtrznych obrysie przegrod zewnetrznych budynku w poziomie podtogi, bez
pomniejszenia 0 powierzchni¢ przekroju poziomego konstrukcji i przegrod wewngtrznych, jezeli

wystepuja
one na tych kondygnacjach, a takze z powigkszeniem o powierzchni¢ antresoli,

1.4.50. Kubaturze brutto budynku — nalezy przez to rozumie¢ sumg¢ kubatury brutto wszystkich kondygnacji

stanowigcych iloczyn powierzchni calkowitej, mierzonej po zewnetrznym obrysie przegrod zewnetrznych
1 wysokos$ci kondygnacji brutto, albo migdzy podtoga na stropie lub warstwa wyrdwnawcza na gruncie, a
gorng powierzchnig podlogi badz warstwy oslaniajgcej izolacj¢ cieplng stropu nad najwyzsza

kondygnacja przy czym do kubatury brutto budynku;
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a. Wilicza si¢ kubature przejs¢, przeswitow i przejazdéw bramowych, poddaszy nieuzytkowych oraz
przekrytych czesci zewnetrznych budynku, takich jak loggie, podcienia, ganki, kruzganki, werandy, a
takze kubaturg balkonow i tarasow, obliczong do wysokos$ci balustrady.

b. Nie wlicza si¢ kubatury taw i stop fundamentowych, kanatow i studzienek instalacyjnych, studzienek
przy oknach piwnicznych, zewngtrznych schodow, ramp i pochylni, gzymsow, daszkéw i oston oraz
kominow i attyk ponad ptaszczyzng dachu.

1.4.51. Terenie biologicznie czynnym- nalezy przez to rozumie¢ teren z nawierzchnig ziemng urzadzong w

Sposob
zapewniajacy naturalna wegetacje, a takze 50% powierzchni taraséw i stropodachow z taka
nawierzchnig, nie mniejszg jednak niz 10,0 m2, oraz wod¢ powierzchniowg na tym terenie.

1.4.52. Wysoko$¢ budynku — stuzaca do przyporzadkowania temu budynkowi odpowiednich wymagan
rozporzadzenia, mierzy si¢ od poziomu terenu przy najnizej polozonym wejs$ciu do budynku lub jego
czesci, znajdujacym sie na pierwszej kondygnacji nadziemnej budynku, do gérnej powierzchni najwyzej
polozonego stropu, tacznie z gruboscia izolacji cieplnej i warstwy ja ostaniajacej bez uwzgledniania
wyniesionych ponad t¢ ptaszczyzne maszynowni dzwigdéw 1 innych pomieszczen technicznych, badz do
najwyzej potozonego punktu stropodachu, lub konstrukcji przekrycia budynku znajdujacego si¢
bezposrednio nad pomieszczeniami przeznaczonymi na pobyt ludzi.

1.4.53. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrgbng catos¢ konstrukcyjng
lub technologiczna, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze

polega¢ na wykonywaniu rob6t zwigzanych z budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong

budowli lub jej elementu.

1.4.54. Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢s¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,

charakterystyke 1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem roboét

1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja

projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru lub Kierownika Robot.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz

ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne punktéw

gtownych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety

SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno§¢ za ochron¢ przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali
na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w

szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajagcym podzial na dokumentacj¢ projektowa:

- Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktore stanowig przetargowa dokumentacje¢ projektowa oraz projektowa

dokumentacj¢ budowlang (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,



SPECYFIKACJA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

- Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktorg Wykonawca opracuje w ramach
ceny kontraktowej.
1.5.2.1. Wykaz Dokumentacji Projektowej zamieszczonej w Dokumentach Przetargowych:
W materiatach przetargowych, dla wszystkich zadan objetym kontraktem, zamieszczono:
- projekt rozbiorki, opis + rozbiorki
- przedmiary robot,
- specyfikacje techniczne,

Dokumentacja Projektowa zawierajaca wszystkie rysunki, obliczenia i inne dokumenty potrzebne do
realizacji Kontraktu bedzie udostgpniona wszystkim Oferentom w okresie opracowania Ofert w siedzibie
Instytutu

Transportu Samochodowego w Warszawie przy ul. Jagiellonskiej 80.
1.5.2.2. Wykaz Dokumentacji Projektowej, ktora zostanie przekazana Wykonawcy po przyznaniu mu Kontraktu
Wykonawca po przyznaniu Kontraktu otrzyma od Zamawiajacego pie¢ egzemplarzy kompletnej Dokumentacji
Projektowej ,
1.5.2.3. Wykaz Dokumentacji Projektowej, ktéra Wykonawca opracuje we wlasnym zakresie

w ramach Ceny Kontraktowej
Wykonawca zobowigzany jest w cenie umowy (bezplatnie) opracowaé dokumentacje:
1. Projekt placow budowy, wzglednie zaplecza technicznego budowy
2. Inwentaryzacja geodezyjna powykonawczg robdot opracowana na aktualnym planie
sytuacyjno-wysokosciowym,

3. Dokumentacje powykonawcza nawet najmniejszych zmian,

4. Sprawozdanie z rozruchu wraz z wnioskami,

5. Instrukcje eksploatacyjne oraz bezpiecznej obstugi dla wszystkich obiektow podlegajacych

rozruchowi,
6. Schematy i opisy do wywieszenia w obiektach i na stanowiskach pracy,
Przygotowanie dokumentow niezbgdnych do wystapienia o uzyskanie pozwolenia na uzytkowanie.

7. Badanie i rozruch instalacji elektrycznej,

8. Badanie i rozruch wentylacji mechanicznej,

9. Badanie instalacji odgromowej,

10. Badanie i rozruch instalacji sprezonego powietrza,

11. Projekt organizacji i harmonogram Robot.
1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez

Inzyniera/Kierownika projektu stanowig czg§¢ umowy, a wymagania okre$§lone w chocby jednym z nich sg
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentac;ji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogo6lnych” (,,Ogolnych warunkach umowy”).
Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow Iub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomié¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu

odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbiezno$ci, wymiary podane na pismie sa wazniejsze od
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wymiarow okre$lonych na podstawie odczytu ze skali rysunku. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone
materialy b¢dg zgodne z dokumentacja projektowa i SST. Dane okre$lone w dokumentacji projektowej i w SST
beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli musza wykazywaé zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materialy lub
roboty nie bgeda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i wptynie to na niezadowalajaca jakos¢
elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne / przebudowa i remontowe (,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania w dziatalno$ci budynek ciemni oraz utrzymania istniejgcych
obiektéw (jezdnie, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim organem ITS zarzadzajacym terenem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia
robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢
na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji
ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu jej organizacji.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i begdzie obslugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, §wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazddéw i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych
zapor 1 znakoéw, dla ktorych jest to niecodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne
urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu. Fakt przystgpienia do robot
Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposdb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu,
tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice
informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot. Koszt
zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w ceng
kontraktows.

Roboty o charakterze inwestycyjnym.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz
wszelkie inne $rodki niezbgdne do ochrony robot, wygody spotecznosci i innych. W miejscach przylegajacych do
drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w sposob uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposdb uzgodniony z

Inzynierem /Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloSciach okreslonych przez
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Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tre§¢ bedzie =zatwierdzona przez

Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie

przez caty okres realizacji robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje

sig, ze jest wlaczony w cene kontraktows.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony

srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywacé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz begdzie unikaé uszkodzen lub uciazliwosci dla oso6b
lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
€) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet

przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz

w maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i

zabezpieczone przed dostepem o0s6b trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty

spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od

dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda miaty aprobate techniczng wydana przez uprawniona

jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robo6t ich szkodliwos¢ zanika

(np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.

Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgodg¢ na uzycie tych materialow od

wlasciwych organdéw administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materialow szkodliwych dla otoczenia

zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego
poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wtasnos$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak

rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie
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informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzagdzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robot,
ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wiladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robdt. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu
1 zainteresowane wiladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca begdzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiajacego.
Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowsg mieszkaniows, Wykonawca bedzie realizowaé roboty w
sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.
Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy
Wykonawca, a wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog wewngtrznych.
Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu, ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie
beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.
1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw
Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatow i wyposazenia na i z terenu robdt. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i
uzgodnienia od wilasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze
poleci¢, aby pojazdy nie spetniajace tych warunkoéw zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace
nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrgbie terenu
budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawg wszelkich robdt w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.
1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.
W szczegbélnosci Wykonawca ma obowiagzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia o0séb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie 1 sa uwzglednione w cenie kontraktowe;.
1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot od
daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone
w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu

odbioru ostatecznego. Je§li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
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Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie poOzniej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu,
materiatdw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robdt i w sposob ciagly bedzie informowac
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek
praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Ré6wnowaznos$¢ norm i zbioréw przepisOw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore spetniaé maja
materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywac postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do
konkretnego kraju Iub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub
wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Roéznice pomigdzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami musza by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce 1 przedlozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatoSci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowac zgodnie z jego
poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opoznienia w robotach,
Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajgcym i Wykonawcg ustali wydtuzenie czasu wykonania
robot i/lub wysoko$¢ kwoty, o ktora nalezy zwiekszy¢ cene kontraktowa.

1.6. Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacjg¢)

Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ Zamawiajgcemu, pomieszczenia biurowe, sprzet, transport oraz inne
urzadzenia towarzyszace, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01 ,,Zaplecze Zamawiajacego”.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materiatéow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych
do robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczegélowe informacje
dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow jak rowniez
odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danego zrddla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego
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zrodla uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze
materialy uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciggly spelniajg wymagania SST w czasie realizacji robot.
2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wtadz na pozyskanie materialow
ze zrodet miejscowych wlaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacj¢ zawierajaca raporty
z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac
aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji panstwowej i samorzadowe;.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jako$ciowych materiatow
pochodzacych ze zrodet miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutlu wydobycia materiatow,
dzierzawy i inne jakie okazg si¢ potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatow do robot.
Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdéw, odkopow i miejsc pozyskania materialdéw miejscowych
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy
lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca nie begdzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie
terenu budowy poza tymi, ktore zostalty wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to
pisemna zgode Inzyniera/Kierownika projektu. Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi
regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.
2.3. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy 1 zlozone
w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materialow do innych robét, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materialow zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem, usunigciem i niezaptaceniem.
2.4. Wariantowe stosowanie materiatow
Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmnie;j
3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu
nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.
2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu, gdy beda one uzyte do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jako$¢ i wlasciwosci 1 byly dostepne do kontroli
przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Miejsca czasowego sktadowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych

przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.
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2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdw mogag by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu w celu

sprawdzenia zgodnos$ci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materiatéw moga by¢ pobierane w

celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii

materialow pod wzgledem jakosci. W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat

inspekcje wytworni, musza by¢ spetnione nastgpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial zapewniong wspoétprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czeSci wytworni, gdzie
odbywa si¢ produkcja materialow przeznaczonych do realizacji robét,

¢) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawey, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3. Sprzet

Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu

na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robo6t powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien

odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot,

zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej

dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowa¢ przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w

dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i

gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego

uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie

sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymieniaé sprzgt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy

wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i

uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie

moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie

gwarantujgce zachowania warunkow umowy, zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i

nie dopuszczone do robot.

4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie

na jako$¢ wykonywanych robot 1 wlasciwos$ci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreSlonymi w

dokumentacji projektowej, SST i1 wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym

umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w

odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie
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spelniajace tych warunkéw mogag by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem
przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow droég na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie
usuwac na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
5. Wykonanie robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatdw i wykonywanych roboét, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektows, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika
projektu. Wykonaweca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostana, usunigte przez Wykonawce na
wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem btedu zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na pi§mie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos$¢.
Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatléw i elementéw robot beda
oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan
materialow i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.
Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym
przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania roboét. Skutki finansowe z tego tytulu poniesie
Wykonawca.
6. Kontrola jakosci robot
6.1. Program zapewnienia jakosci
Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu program
zapewnienia jakoSci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposob
wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwarantujacy wykonanie robot
zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:
a) cze$¢ ogblng opisujacy:

— organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

— organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposob zapewnienia bhp.,

— wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz 0séb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementdéw robot,

— system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych robot,
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— wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposob oraz form¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterujacych, a takze wyciaganych wnioskéw i1 zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,  proponowany  sposdéb i1  forme¢  przekazywania  tych  informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cze$¢ szczegdlowa opisujacy dla kazdego asortymentu robdt:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje 1 ilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,

— sposob i procedur¢ pomiarow i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdow, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczeg6lnych elementow robot,

— sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozong jakos¢
robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole robdt i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materialow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdw oraz robot z czestotliwoscig zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sg okreslone w SST, normach 1 wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umows. Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi
projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajag wazng legalizacjg, zostaty
prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okres$lajacych procedury badan.
Inzynier/Kierownik projektu begdzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekgc;ji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje 0 jakichkolwiek
niedociggni¢ciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan,
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialdow ponosi Wykonawca.
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6.3. Pobieranie probek
Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan. Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniona mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu
probek.
Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu
beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych
materialow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce
usuniete lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.
6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.
Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie
ich wyniki do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu.
6.5. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakoSci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedlug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu
Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materialdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialow powinien
udzieli¢ mu niezbgdnej pomocy.
Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce,
poprzez mi¢dzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i robot z wymaganiami SST na
podstawie wynikow wilasnych badan kontrolnych jak i wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.
Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnos$ci materiatow 1
robot z dokumentacja projektowa i SST. Moze rowniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych badan niezaleznemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek
poniesione zostang przez Wykonawcg.
6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
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1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Normg lub
— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie
sa objete certyfikacjg okreslong w pkt 1

1 ktore spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do

robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte

wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce

Inzynierowi/Kierownikowi projektu. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajgcego i Wykonawce w

okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za

prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa

ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu,

z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika,

w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zaltaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i

opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;,

— date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jako$ci i harmonogramow
robot,

— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

— przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw W robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

— daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych odbiorow
robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody 1 temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,
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— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto
je przeprowadzat,

— wyniki prob poszczeg6lnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

— 1inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania si¢. Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do

dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sig.

Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementdéw

robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i

wpisuje do ksigzki obmiardéw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodnosci materiatdw, orzeczenia o jakosci

materiatdow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w

programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostgpnione na

kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

€) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie

przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera/Kierownika projektu i

przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. Obmiar robo6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjg projektowa i SST,

w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu

Inzyniera/ Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed

tym terminem.

Wyniki obmiaru b¢dg wpisane do ksigzki obmiarow.
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Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Bledne dane zostang poprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czesto$cia wymagang do celu miesigcznej ptatnosci na rzecz
Wykonawey lub w innym czasie okre§lonym w umowie Ilub oczekiwanym przez Wykonawce i
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Dhugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowej. Jesli SST wiasciwe dla danych rob6t nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m?® jako
dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekrd;j.

Tlosci, ktore maja byé obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.

7.3. Urzqdzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa
legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom SST Bedzie
utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnos$ci wg norm zatwierdzonych
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a takze w
przypadku wystgpowania dluzszej przerwy w robotach. Obmiar robdt zanikajgcych przeprowadza si¢ w czasie ich
wykonywania. Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia b¢dg wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub obj¢tosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogag by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika
do ksigzki obmiarow, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. odbior robot

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot,

ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
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Odbior robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i1 poprawek bez hamowania ogoélnego postepu robot. Odbioru robdt dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwltocznie, nie pozniej
jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu. Jakos$¢ i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na
podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgsci robdt. Odbioru czesciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik
projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
warto$ci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pisSmie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robdt nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktorych mowa w punkcie
8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego W obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentdéw, wynikow badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robot z dokumentacja projektowa i SST. W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja
ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robo6t uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot uzupehiajacych w warstwie
$cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
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1. dokumentacje¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzgdzona w
trakcie realizacji umowy,

szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,

N o & N

opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow zalgczonych do

dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wiascicielom
urzadzen,

9. geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza roboét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot. Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupeliajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy
komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy

odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na

podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla

danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg platnosci jest wartosé

(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnos$ci,

wymagania 1 badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji

projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

— robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

— warto$¢ zuzytych materiatdow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na
teren budowy,

— warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
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9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogolnych zawartych w D-M-00.00.00

obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

(c) optaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje¢ tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,

(f) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier
1 $wiatel,

(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) usunigcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

11. Przepisy zwigzane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z p6zniejszymi zmianami).
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I. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

B.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE -45 111 290-7; 45 113 000-2
2.1. Wstep
2.1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot przygotowawczych do robot rozbidrkowych.

2.1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1. — przygotowywania do robot rozbiorkowych.

2.1.3. Zakres robo6t objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie wszystkich robdt pozwalajacych dobrze przygotowac sie do robdt rozbiorkowych wystepujacych
na obiekcie.

W zakres tych robot wchodza nastepujace prace przygotowawcze:

B.01.01.00. — Ogrodzenie terenu rozbiorki i budowy,

B.01.01.01. — Przygotowanie wozkow lub taczek transportujacych materiat z rozbiorki do pojemnikéw na
gruz

2.1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

2.1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodnosé¢ z dokumentacja projektowa,
SST i poleceniami Kierownika rozbiorki
2.2.Materialy

2.2.1. Dla robot we B.01.01.01 materialy nie wystepuja.

2.3. Sprzet

2.3.1. Do rozbiorek moze by¢ uzyty dowolny sprzet. A zwlaszcza:

- miotki, tapki do wyjmowania gwozdzi,
- pity mechaniczne do drewna o napedzie elektrycznym, pity reczne
- wiertarki, itp.
- rusztowania warszawskie na kotkach,
2.4. Transport
- Transport materiatdéw $rodkami transportu.
- Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.
2.5. Wykonanie robot

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot rozbiorkowych nalezy:
- teren ogrodzi¢ i oznakowa¢ zgodnie z wymogami BHP,

2.5.2. Roboty rozbidérkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz.U. Nr 47
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poz. 401 z 2003 r.) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.
2.5.2.2. Obiekty inzynierskie
2.5.2.2.1. Brak
2.5.2.3. Montaz ogrodzenia placu rozbiorki nastgpnie jego rozbiorka ogrodzenia
Zdja¢ pelne drewniane lub stalowe przesta ze stupkow i ztozy¢ je w jednym miejscu sktadowania

oczekujac wywiezienia.

(2) Elementy stalowe — stupki zdemontowac- wyciagna¢ z gruntu lub wyjeciu ze specjalnych fundamentow
i ztozy¢ je w miejscu sktadowania.
(3) Ewentualnie specjalne, prefabrykowane fundamenty betonowe pozbiera¢ i ulozy¢ na $rodku
transportowym do wywiezienia z miejsca rozbiorki.
(4) Wykopy pod specjalne, prefabrykowane stupki zasypaé gruntem rodzimym. Teren splantowac.
2.6. Kontrola jako$ci rob6t Wymagania dla rob6t rozbiérkowych podano w punktach 5.1. do 5.3.
2.7. Obmiar robo6t
Jednostkami obmiarowymi sa:
B.01.01.01. — Rozbidrki nawierzchni elementow betonowych drobnowymiarowych — [1 m2]
2.8. Odbior robot
Wszystkie roboty objete B.01.01.01. podlegajg zasadom odbioru robét zanikajacych.
2.9. Podstawa ptatnosci
Ptaci si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inzyniera
mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.
2.10. Uwagi szczegotowe
10.1. Materialy uzyskane z rozbiorek do ponownego wbudowania zakwalifikuje kierownik rozbiorki.

10.2. Tlosci robot rozbidrkowych moga ulec zmianie na podstawie decyzji kierownika rozbiorki.
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l1l. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA —

ROBOTY ROZBIORKOWE- 45 110 000-1; 45 111 220-6; 45 111 220-6
3.1. Wstep
3.1.1. Przedmiot SST (Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna)

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot rozbiorkowych dotyczacych — rozbidrka nawierzchni z kostki betonowe;.
3.1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot rozbiorkowych nawierzchni.

3.1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie rozbiorek wystepujacych na obiekcie

W zakres tych robot wchodza roboty przedstawione w pozycji I ,,przygotowanie do rozbiorki”. Ponizej
przedstawienie robot przygotowawczych:

— Ogrodzenie terenu szczelne i wysokie na co najmniej 220 cm.

— Transport materiatdow budowlanych odzyskanych z rozbiorki na wyznaczone miejsce przez Inwestora,

— Rozbidrki ogrodzen.

3.1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

3.1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét, ich zgodnosé¢ z dokumentacja projektowa,
SST i poleceniami Kierownika rozbiorki.
3.2. Materialy
3.2.1. Dla robét przygotowawczych materialty wystepuja nastepujace:
- Przgsta ogrodzen petlnych ogradzajacych teren budowy lub rozbidrki,
- Stupki stalowe ogrodzen.
- Folia uktadana wokot budynku na gruncie rodzimym, aby r6znego rodzaju drobne odpryski,
z rozbieranego budynku nie zasmiecity gruntu rodzimego.
- blaty drewniane, krawezniaki i deski do podpierania blatoéw ostonowych jak rowniez podpierania
czasowego plyt §ciennych prefabrykowanych przed przewroceniem si¢ w trakcie ich demontazu.
3.2.2. Dla robo6t rozbiorkowych materiaty nie wystepuja.
3.3. Sprzet

3.3.1. Do rozbidrek moze by¢ uzyty dowolny sprzet:

Reczny: mlotki, pity, tomy, siekiery, mloty, kilofy, szpadle,
Mechaniczny: miot udarowy, wiertarki, pity spalinowe, z diamentowymi tarczami i z tarczami do cigcia
stalowych elementow budynku.
3.4. Transport
Transport materiatow z rozbiorki srodkami transportu.

- reczny — taczki, lub wozki transportowe,
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- mechaniczny:

- samochody transportowe z serii naczep stalowych zostawianych na terenie budowy - na gruz,
3.5. Wykonanie robot
3.5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot rozbidorkowych nalezy:

- teren ogrodzi¢ i oznakowa¢ zgodnie z wymogami BHP, z kazdej strony i od boiska sportowego, od
ulicy Cokotowej oraz od strony szkoty i caly obszar od strony wejscia na plywalni¢. Z tej strony jest
rowniez wejscie do szkoty, dlatego ta strona musi by¢ rowniez dobrze zabezpieczona. -
zabezpieczy¢ wszystkie drzewa najlepiej mickkim materiatem nastepnie deskami przed uderzeniem,

zadrapaniem kory drzewa, przed uszkodzeniami mechanicznymi.
- organizacja placu rozbiorkowego:
- sktadowisko materiatéw rozbidrkowych: pojemniki stalowe firmy oczyszczajacej gming,
- betonowych i pochodnych , kostka brukowa.
3.6. Roboty rozbiorkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz. U. Nr 47
poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.
3.6.1. Obiekty kubaturowe rozbiera¢ w nastgpujacy sposob: nie wystepuja
3.6.2. Obiekty inzynierskie: Brak
3.6.3. Rozbiorka ogrodzenia i zasiekow w bezposredniej bliskosci rozbieranych budynkéw
- nie wystepuja
7. Kontrola jako$ci robot
Wymagania dla robot rozbiérkowych podano w punktach 5.1. do 5.4.
3.8. Obmiar robo6t
Jednostkami obmiarowymi s3:
— Rozbiorki nawierzchni [m?]
3.9. Odbior robot
Wszystkie roboty objete pkt. 1.3 podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych.
3.10. Podstawa ptatnosci
Placi si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 1.5 i odebrane przez
Kierownika rozbiorki i mierzone w jednostkach podanych w punkcie 1.7.
3.11. Uwagi szczegdtowe
3.11.1. Materialy uzyskane z rozbiérek nie przewiduje si¢ do ponownego wbudowania.
3.11.2. Tlosci robot rozbidrkowych moga ulec zmianie na podstawie decyzji kierownika budowy i Inwestora.
3.12. Przepisy zwigzane
Vademecum budowlane — rozdziat 12.14 — roboty rozbiorkowe.
Rozporzadzenie MGPiB z dnia 15.12.1994r w sprawie warunkow i trybu postgpowania przy robotach
rozbiorkowych nie uzytkowanych, zniszczonych lub nie wykonczonych obiektow budowlanych... (Dz.
Ustaw nr 10/1995 roku poz.47
PN-B-06050:1999 - Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.
PN-86/B-02480 - Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
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PN-B-02481:1999 - Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i jednostki miary.

BN-77/8931-12 - Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntow.

PN-B-10736:1999 - Przewody podziemne. Roboty ziemne.

PN-85/B-02170 - Ocena szkodliwos$ci drgan przekazywanych przez podtoze na budynki

PN-81/B-03020 - Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia statyczne
i projektowanie
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IV.S.S.T. - ROBOTY ZIEMNE - 45 111 200-0; - 45 111 200-0
4.1. Wstep
4.1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru

robot ziemnych.

4.1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

4.1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace 1 majgce na celu
wykonanie rob6t ziemnych wystepujacych w obiekcie objetym kontraktem.

W zakres tych robot wchodza:

1. Wykopy.
2. Warstwy podktadowe
3. Zasypywanie wykopow

4. Transport gruntu.

4.1.4. Okres$lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

4.1.5. Ogbdlne wymagania dotyczace robot

4.2.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
SST i poleceniami kierownika robot rozbidérkowych.

Materiaty

4.2.1. Do wykonania robot wg pkt. nr 1 materiaty nie wystepuja.

4.2.2. Do wykonania podktadu wg pkt nr 2. nalezy stosowac¢ piasek zwykty.

4.2.3. Do zasypywania wykopoéw wg pkt nr. 3 moze by¢ uzyty grunt wierzchni tzw. humus do rewitalizacji

4.3.

44.

4.5.

4.6.

gruntu jaki byt pod bylym pawilonie, bez zanieczyszczen takich jak ziemia roslinna, bez odpadkéw ma-
teriatow budowlanych itp.
Sprzet
Roboty moga by¢ wykonywane rgcznie przy pomocy taczek lub wozkow do gruntu, (humusu). Potrzebne sg
lopaty, szpadle do wyréwnania wykopow jak rowniez grabki do wyréwnania poziomu gruntu. Mozna
wykona¢ te roboty mechanicznie.
Roboty ziemne mozna wykonywac przy uzyciu dowolnego sprzetu.
Transport

Materiaty piasek i humus mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Najlepszym jest
jednak samochdd cigzarowy samowytadowawczy. Samochody tego typu zabezpieczaja przewozony piach
lub humus przed spadaniem. Humus jest nieco 1zejszy od piasku i to przewozac ten rodzaj ziemi nalezy
zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem
Wykonanie robot
Uzupehienie wykopow pod stopy fundamentowe.

Kontrola jakos$ci robot
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Wymagania dla robot ziemnych podano w punktach 5.1. do 5.4.
(1) Sprawdzenie i odbiér robot ziemnych powinny by¢ wykonane zgodnie z normami wyszczegdlnionymi

wp. 11.

4.6.1. Wykopy

Nie jest potrzebna kontrola w czasie wykonywania robot wykopania gruntu pod fundamenty.

Nalezy przy nieodpowiedniej pogodzie dbac o zabezpieczenie i odwodnienie wykopow.

4.6.2. Wykonanie podktadow

Sprawdzeniu podlega:
- przygotowanie podtoza
- material uzyty na podktad
- grubos$¢ i rownomierno$¢ warstw podktadu

- sposob i jako$¢ zageszczenia.

4.6.3. Zasypki

Sprawdzeniu podlega:
- stan wykopu przed zasypaniem
- materialy do zasypki
- grubos$¢ i rOwnomiernos$¢ warstw zasypki

—  sposob i jakos¢ zageszczenia.

4.7. Obmiar robo6t

Jednostkami obmiarowymi s3:
pkt 1-wykopy — [m°]
pkt 2— podktady— [m®]
pkt 3 — zasypki — [m°]
pkt 4 — transport gruntu — [m?®]

4.8. Odbior robot

Wszystkie roboty objete B.02.00.00 podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych.

4.9. Podstawa ptatnosci

B.02.01.00 — Wykopy — ptaci si¢ za m® gruntu w stanie rodzimym.
Cena obejmuje:
- wyznaczenie zarysu wykopu, jak daleko kopiemy od tawy fundamentowe;j,
- odspojenie gruntu tuz przy fundamentach ze zlozeniem na odktad. Wykopanie gruntu catkowicie
wokot fundamentow i1 co najmniej 10 cm pod nimi do tatwego skruszenia faw fundamentowych i ich
rozbicia. Wykonawca we wlasnym zakresie ustali miejsce odwozu pokruszonych taw betonowych.
- odwodnienie i utrzymanie wykopu z uwzglednieniem wykonania $cianek szczelnych.
B.02.02.00 — Wykonanie podktadéw — placi si¢ za m® podktadu po zaggszczeniu.
Cena obejmuje:

- dostarczenie materiatu

- uformowanie i zaggszczenie podktadu z wyréwnaniem powierzchni.
B.02.03.00 — Zasypki — ptaci si¢ za m® zasypki po zageszczeniu.

Cena obejmuje:
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—  dostarczenie materiatow
- zasypanie, zagg¢szczenie i wyrOwnanie terenu.
B.02.04.00. Transport gruntu — ptaci siec za m® wwiezionego materiatu na zasypanie miejsca po budynkach
z uwzglednieniem odleglosci transportu.
Cena obejmuje:
- koszt materiatu transportowanego na teren rozbiorki,
- przewoz na wskazang odleglos¢
- wyladunek z rozplantowaniem z grubsza
- utrzymanie drog na terenie budowy i na zwalce.
4.10. Przepisy zwigzane

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okre$lenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.

PN-B-02481:1999 Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe
i jednostki miary.

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntow.

PN-B-10736:1999 Przewody podziemne. Roboty ziemne.

BN-88/8932-02 Podltoza kolejowe.

PN-EN 10248-1:1999 Grodzice walcowane na goraco ze stali niestopowych.
Techniczne warunki dostawy.
PN-EN 10248-2:1999 Grodzice walcowane na goraco ze stali niestopowych. Tolerancje ksztattéw i

wymiarow.
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V. S.S5.T.- B.03.00.00 ZBROJENIE BETONU
5.1. Wstep
5.1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowe] specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace zbrojenia
betonu w konstrukcjach zelbetowych wykonywanych na mokro i prefabrykowanych wystepujacych
na stacjach i przystankach modernizowanej linii.

5.1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

5.1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie zbrojenia betonu.

W zakres tych robot wchodza:

B.03.01.00. Przygotowanie i montaz zbrojenia pretami okraglymi gtadkimi ze stali A-0 i A-l.
B.03.02.00. Przygotowanie i montaz zbrojenia pr¢tami okragltymi zebrowanymi ze stali A-11i A-I11.

5.1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami.

5.1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

5.2. Materialy

5.2.1. Stal zbrojeniowa

(1) Klasy i gatunki stali zbrojeniowej wg dokumentacji technicznej i wg PN-89/H-84023/6.
(2) Wtasnosci mechaniczne i technologiczne stali:
o Wiasnoéci mechaniczne i technologiczne dla walcowki i pretow powinny odpowiadac

wymaganiom podanym w PN-EN 10025:2002. Najwazniejsze wymagania podano w tabeli

ponizej.
Gatunek stali | Srednica preta |Granica Wytrzymato$¢ | Wydtuzenie Zginanie
plastycznosci | na rozcigganie |trzpienia a— $rednica

mm MPa MPa % d — probki
St0S-b 5,5-40 220 310-550 22 d = 2a(180)
St3SX-b 5,5-40 240 370-460 24 d = 2a(180)
18G2-b6-32355
34GS-b 6-32 410 min. 590 16 d = 3a(90)

e W technologicznej probie zginania powierzchnia probek nie powinna wykazywac peknigc,

naderwan i rozwarstwien.

(3) Wady powierzchniowe:

e Powierzchnia walcowki i pretow powinna by¢ bez peknigC, pecherzy i naderwan.
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e Na powierzchni czolowej pretow niedopuszczalne sg pozostatosci jamy usadowej,
rozwarstwienia i pgkniecia widoczne gotym okiem.
o Wady powierzchniowe takie jak rysy, drobne tuski i zawalcowania, wtracenia niemetaliczne,
wzery, wypuklo$ci, wgniecenia, zgorzeliny i chropowato$ci sg dopuszczalne:
— jesli mieszczg si¢ w granicach dopuszczalnych odchylek dla walcowki 1 pretow gtadkich,
— jesli nie przekraczaja 0,5 mm dla walcowki 1 pretow zebrowanych o $rednicy nominalne;j
do 25 mm, za$ 0,7 mm dla pretéw o wiekszych $rednicach.
(4) Odbioér stali na budowie.
e  (Odbior stali na budowie powinien by¢ dokonany na podstawie atestu, w ktory powinien by¢
zaopatrzony kazdy krag lub wigzka stali. Atest ten powinien zawierac:
- znak wytworcy,
- $rednice nominalna,

gatunek stali,

— numer wyrobu lub partii,
- znak obrébki cieplne;j.
e  Cechowanie wigzek i kregow powinno by¢ dokonane na przywieszkach metalowych po 2 sztuki
dla kazdej wiazki czy kregu.
e  Wyglad zewngtrzny pretow zbrojeniowych dostarczonej partii powinien by¢ nastepujacy:
- na powierzchni pretdéw nie powinno by¢ zgorzeliny, odpadajacej rdzy, thuszczow, farb Iub
innych zanieczyszczen,
- odchylki wymiaréw przekroju poprzecznego pretdw i ozebrowania powinny si¢ miescié
w granicach okreslonych dla danej klasy stali w normach panstwowych,
- prety dostarczone w wiazkach nie powinny wykazywa¢ odchylenia od linii prostej wiek-
szego niz 5 mm na 1 m dlugosci preta.
e  Magazynowanie stali zbrojeniowej.
. Stal zbrojeniowa powinna by¢ magazynowana pod zadaszeniem w przegrodach lub stojakach
z podziatem wg wymiaréw i gatunkow.
(5) Badanie stali na budowie.
e Dostarczong na budowe parti¢ stali do zbrojenia konstrukcji z betonu nalezy przed
wbudowaniem zbada¢ laboratoryjnie w przypadku, gdy:
- nie ma zaswiadczenia jakoS$ci (atestu),
- nasuwajg si¢ watpliwosci co do jej wilasciwosci technicznych na podstawie ogledzin
zewngtrznych,
- stal peka przy gieciu.
Decyzje¢ o przekazaniu probek do badan laboratoryjnych podejmuje Inzynier.

5.2.2. Stal zbrojeniowa do zbrojenia tuneléw powinna spelnia¢ wymagania IBDM (Instytut

Budownictwa, Drég i Mostéw) w Warszawie.
5.3. Sprzet
Roboty mogg by¢ wykonane recznie lub mechanicznie.

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.
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5.4. Transport

Stal zbrojeniowa powinna by¢ przewozona odpowiednimi $rodkami transportu zeby unikngc¢

trwatych odksztatcen, oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

5.5. Wykonanie robot

5.5.1. Wykonywanie zbrojenia

a) Czystos¢ powierzchni zbrojenia.

Prety 1 walcowki przed ich uzyciem do zbrojenia konstrukcji nalezy oczysci¢ z zendry,
luznych ptatkéw rdzy, kurzu i btota,

Prety zbrojenia zanieczyszczone thuszczem (smary, oliwa) lub farba olejna nalezy opala¢ np.
lampami lutowniczymi az do catkowitego usunigcia zanieczyszczen.

Czyszczenie prgtow powinno by¢ dokonywane metodami nie powodujagcymi zmian we

wlasciwosciach technicznych stali ani p6zniejszej ich korozji.

b) Przygotowanie zbrojenia.

Prety stalowe uzyte do wykonania wkladek zbrojeniowych powinny by¢ wyprostowane.
Haki, odgiecia i rozmieszczenie zbrojenia nalezy wykonywac¢ wg projektu z rOwnoczesnym
zachowaniem postanowien normy PN-B-03264:2002.

Laczenie pretow nalezy wykonywaé zgodnie z postanowieniami normy PN-B-03264:2002
Skrzyzowania pretow nalezy wigza¢ drutem migkkim, spawaé lub laczy¢ specjalnymi

zaciskami.

C) Montaz zbrojenia.

Zbrojenie nalezy uktada¢ po sprawdzeniu i odbiorze deskowan.

Nie nalezy podwiesza¢ i mocowac¢ do zbrojenia deskowan, pomostow transportowych,
urzadzen wytworczych i montazowych.

Montaz zbrojenia z pojedynczych pretow powinien by¢ dokonywany bezposrednio w desko-
waniu.

Montaz zbrojenia bezposrednio w deskowaniu zaleca si¢ wykonywaé przed ustawieniem
szalowania bocznego.

Zbrojenie plyt pretami pojedynczymi powinno by¢ uktadane wedlug rozstawienia pretow
0znaczonego w projekcie.

Dla zachowania wlasciwej otuliny nalezy uktadane w deskowaniu zbrojenie podpierac

podktadkami betonowymi lub z tworzyw sztucznych o grubo$ci rownej grubosci otulenia.

5.6. Kontrola jakos$ci

Kontrola jakos$ci wykonania zbrojenia polega na sprawdzeniu zgodnosci z projektem oraz z poda-

nymi wyzej wymaganiami.

Zbrojenie podlega odbiorowi przed betonowaniem.
5.7. Obmiar robot

Jednostka obmiarowg jest 1 tona.

Do obliczania nalezno$ci przyjmuje si¢ teoretyczng ilo$¢ (t) zmontowanego zbrojenia, tj. laczng

dtugos¢ pretow poszczegdlnych srednic pomnozong przez ich ci¢zar jednostkowy t/mb.
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Nie dolicza si¢ stali uzytej na zaklady przy taczeniu pretow, przektadek montazowych ani drutu
wigzatkowego.
Nie uwzglednia si¢ tez zwigkszonej ilosci materiatu w wyniku stosowania przez Wykonawce pretow
o $rednicach wigkszych od wymaganych w projekcie.

5.8. Odbior robot
Wszystkie roboty objete B.03.01.00 i B.03.02.00 podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajgcych i
ulegajacych zakryciu oraz odbioru koncowego — wg opisu jak nizej:

5.8.1. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu — wg SST-G.00 — ,,Wymagania ogdlne”.

5.8.2. Odbidr koncowy —wg SST G.00

5.8.3. Odbidr zbrojenia

e  Odbior zbrojenia przed przystapieniem do betonowania powinien by¢ dokonany przez Inzyniera
oraz wpisany do dziennika budowy.

e Odbior powinien polega¢ na sprawdzeniu zgodno$ci zbrojenia z rysunkami roboczymi
konstrukcji zelbetowej 1 postanowieniami niniejszej specyfikacji, zgodnosci z rysunkami liczby
pretow w poszczegdlnych przekrojach, rozstawu strzemion, wykonania hakéw ztacz i dtugosci
zakotwien pretow oraz mozliwosci dobrego otulenia pretéw betonem.

5.9. Podstawa ptatnosci
Podstawe ptatnosci stanowi cena jednostkowa za 1 tong. Cena obejmuje dostarczenie materiatu,
oczyszczenie 1 wyprostowanie, wygigcie, przycinanie, lgczenie oraz montaz zbrojenia za pomoca
drutu wigzatkowego w deskowaniu, zgodnie z projektem i niniejsza specyfikacja, a takze
oczyszczenie terenu robdt z odpaddw zbrojenia i usunigcie ich poza teren robot.
5.10. Przepisy zwiazane
PN-89/H-84023/06  Stal do zbrojenia betonu.
PN-B-03264:2002  Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone. Projektowanie.
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VI. S.S.T.-B.04.00.00 ROBOTY BETONOWE
6.1. Wstep
6.1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot betoniarskich.

6.1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

6.1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie betonu i podbetonu w elementach konstrukcyjnych objetych kontraktem.

B.04.01.00 Betony konstrukcyjne.

B.04.02.00 Podbetony.

6.1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

6.1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

6.2. Materialy

6.2.1. Sktadniki mieszanki betonowej

(1) Cement

a) Rodzaje cementu

Dopuszczalne jest stosowanie jedynie cementu portlandzkiego czystego, tj. bez dodatkéw mineralnych
wg normy PN-B-30000:1990 o nastgpujacych markach:
marki ,,25” — do betonu klasy B7,5-B20
marki ,,35” — do betonu klasy wyzszej niz B20
b)  Wymagania dotyczace sktadu cementu
Wg ustalen normy PN-B-30000:1990 oraz ponadto zgodnie z zarzadzeniem Ministra Komunikacji
wymaga si¢, aby cementy te charakteryzowaly si¢ nastepujacym sktadem:
Zawarto$¢ krzemianu trojwapniowego olitu (C3S) 50-60%
Zawarto$¢ glinianu tréjwapniowego olitu (C3A) <7%
- Zawartos¢ alkaliow do 0,6%
- Zawartos$¢ alkaliow pod warunkiem zastosowania kruszywa nieaktywnego do 0,9%
- Zawarto$¢ C4AF+2C3A (zalecane) <20%
)] Opakowanie
Cement wysytany w opakowaniu powinien by¢ pakowany w worki papierowe WK, co najmniej
trzywarstwowe, wg PN-76/P-79005.
Masa worka z cementem powinna wynosi¢ 50,2 kg. Na workach powinien by¢ umieszczony trwaty,
wyrazny napis zawierajacy nastgpujace dane:

e 0znaczenie
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e nazwa wytworni i miejscowosci
e masa worka z cementem
o data wysytki
e termin trwatosci cementu.
Dla cementu luzem nalezy stosowaé cementowagony i cementosomochody wyposazone we wsypy
umozliwiajgce grawitacyjne napelnianie zbiornikow i1 urzadzenie do wytadowania cementu oraz
powinny by¢ przystosowane do plombowania i wsypow i wysypow.
d) Swiadectwo jako$ci cementu
Kazda partia wysytanego cementu powinna by¢ zaopatrzona w sygnature odbiorcza kontroli jako$ci zgodnie
z PN-EN 147-2.
e) Akceptowanie poszczegdlnych partii cementu
Kazda partia cementu przed jej uzyciem do betonu musi uzyska¢ akceptacje Inzyniera.
f) Biezgca kontrola podstawowych parametréw cementu
e Cement pochodzacy z kazdej dostawy musi by¢ poddany badaniom wg normy PN-EN 196-1:1996,
PN-EN 196-3:1996 i PN-EN 196-6:1997, a wyniki ocenione wg normy PN-B-30000:1990.
Zakres badan cementu pochodzacego z dostawy, dla ktorej jest atest z wynikami badan
cementowni obejmuje tylko badania podstawowe.
e Ponadto przed uzyciem cementu do wykonania mieszanki betonowej zaleca si¢ przeprowadzenie
kontroli obejmujace;j:
- oznaczenie czasu wigzania wg PN-EN 196-1:1996, PN-EN 196-3:1996 i PN-EN 1966:1997
- oznaczenie zmiany objetosci wg PN-EN 196-1:1996, PN-EN 196-3:1996 i PN-EN 196-6:1997
- sprawdzenie zawartos$ci grudek (zbrylen) nie dajacych sie rozgnie$s¢ w palcach i nie rozpadajacych sie w
wodzie.
W przypadku, gdy w/w kontrola wykaze niezgodnos$¢ z normami cement nie moze by¢ uzyty do betonu.

b) Magazynowanie i okres sktadowania

Miejsca przechowywania cementu moga by¢ nastepujace:

dla cementu pakowanego (workowanego):
- sktady otwarte (wydzielone miejsca zadaszone na otwartym terenie zabezpieczone z bokow przed
opadami) lub magazyny zamkniete (budynki lub pomieszczenia o szczelnym dachu i $cianach)

dla cementu luzem:

magazyny specjalne (zbiorniki stalowe, zelbetowe lub betonowe przystosowane do pneumatycznego

zatadowania i wyladowania cementu luzem, zaopatrzone w urzadzenia do przeprowadzenia kontroli

objetosci cementu znajdujgcego si¢ w zbiorniku Iub otwory do przeprowadzenia pomiaréw poziomu

cementu, wlazy do czyszczenia oraz klamry na zewnetrznych $Scianach).

e Podtoza sktadow otwartych powinny by¢ twarde i suche, odpowiednio pochylone, zabezpieczajace
cement przed $ciekaniem wody deszczowej i zanieczyszczeniem.

e Podlogi magazynow zamknigtych powinny by¢ suche i czyste, zabezpieczajace cement przed
zawilgoceniem i zanieczyszczeniem.

e Dopuszczalny okres przechowywania cementu zalezny jest od miejsca przechowywania.

Cement nie moze by¢ uzyty do betonu po okresie:
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-10 dni w przypadku przechowywania go w zadaszonych sktadach otwartych,
-po uptywie okresu trwatosci podanego przez wytworce w przypadku przechowywania w sktadach
zamknigtych.

e Kazda partia cementu posiadajaca oddzielne §wiadectwo jakoSci powinno by¢ przechowywana w

sposob umozliwiajacy jej tatwe rozrdznienie.
(2) Kruszywo.
a) Rodzaj kruszywa i uziarnienie.

Do betonu nalezy stosowa¢ kruszywo mineralne odpowiadajace wymaganiom normy PN-B-

06712/A1:1997, z tym ze marka kruszywa nie powinna by¢ nizsza niz klasa betonu.

Ziarna kruszywa nie powinny by¢ wieksze niz:

- 1/3 najmniejszego wymiaru przekroju poprzecznego elementu,

— 3/4 odleglosci w §wietle miedzy pretami zbrojenia lezacymi w jednej ptaszczyznie prostopadtej do
kierunku betonowania.

Kontrola partii kruszywa przed uzyciem go do wykonania mieszanki betonowej obejmuje oznaczenia:

- sktadu ziarnowego wg PN-EN 933-1:2000,

—  ksztaltu ziarn wg PN-EN 933-4:2001,

- zawartosci pylow mineralnych wg PN-78/B-06714/13,

- zawartosci zanieczyszczen obcych wg PN-76/B-06714/12.

W celu umozliwienia korekty recepty roboczej mieszanki betonowej nalezy prowadzi¢ biezaca

kontrole wilgotnosci kruszywa wg PN-EN 1997-6:2002 i statosci zawartosci frakcji 0-2 mm.

6.2.2. Wymagania do betonu konstrukcyjnego.
Wymagania ogolne wg PN-EN 206-1:2003.

Ponadto beton i jego sktadniki powinny spetnia¢ wymagania IBDM w Warszawie.

6.2.3. Materialy do wykonania podbetonu

Beton kl. B7,5 i B10 z utrzymaniem wymagan i badan tylko w zakresie wytrzymalo$ci betonu na $ciskanie.
Orientacyjny sktad podbetonu:
- pospotka kruszona 0/40,
- cement hutniczy 25. [lo$¢ cementu 6%, gd max = 2,09 gr/cm?®, wilgotno$¢ optymalna 8%.
Kruszywo réwnomiernie stopniowane o frakcjach:
20/40 = 30%, 20/10 = 20%, 0/2 = 30%
6.3. Sprzet
Dozatory musza mie¢ aktualne $wiadectwo legalizacji. Mieszanie sktadnikow powinno si¢ odbywaé
wylacznie w betoniarkach o wymuszonym dziataniu (zabrania si¢ stosowania mieszarek wolno spadowych).
6.4. Transport

6.4.1. Transport, podawanie i uktadanie mieszanki betonowej

(1) Srodki do transportu betonu

e  Mieszanki betonowe moga by¢ transportowane mieszalnikami samochodowymi (tzw. gruszkami).

e Jlos¢ ,,gruszek” nalezy dobra¢ tak aby zapewni¢ wymagang szybko$¢ betonowania z uwzglednieniem
odlegtosci dowozu, czasu twardnienia betonu oraz koniecznej rezerwy w przypadku awarii samochodu.

(2) Czas transportu i wbhudowania
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Czas transportu 1 wbudowania mieszanki nie powinien by¢ dtuzszy niz:
90 minut przy temperaturze otoczenia +15°C
70 minut przy temperaturze otoczenia +20°C

30 minut przy temperaturze otoczenia +30°C

6.5. Wykonanie robot

6.5.1. Zalecenia ogdlne

Roboty betoniarskie muszg by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami norm PN-EN 206-1:2003 i PN-
63/B-06251.
Betonowanie mozna rozpocza¢ po uzyskaniu zezwolenia Inzyniera potwierdzonego wpisem do

dziennika budowy.

6.5.2. Wytwarzanie mieszanki betonowej

(1) Dozowanie sktadnikow:

o Dozowanie skladnikéw do mieszanki betonowej powinno by¢ dokonywane wytacznie wagowo, z

doktadnoscia:
2% — przy dozowaniu cementu i wody
3% — przy dozowaniu kruszywa.

Dozatory musza mie¢ aktualne §wiadectwo legalizacji.

e Przy dozowaniu sktadnikow powinno si¢ uwzglednia¢ korekte zwigzang ze zmiennym zawilgoceniem

kruszywa.

(2) Mieszanie sktadnikow

e Mieszanie skladnikow powinno si¢ odbywaé wylacznie w betoniarkach wymuszonym dziataniu

(zabrania si¢ stosowania mieszarek wolnospadowych).

e (Czas mieszania nalezy ustali¢ dos§wiadczalnie jednak nie powinien by¢ krotszy niz 2 minuty.

(3) Podawanie i uktadanie mieszanki betonowe;j

e Do podawania mieszanek betonowych nalezy stosowa¢ pojemniki o konstrukcji umozliwiajacej tatwe

ich oprdznianie lub pompy przystosowanej do podawania mieszanek plastycznych. Przy stosowaniu

pomp obowiazuja odrgbne wymagania technologiczne przy czym wymaga si¢ sprawdzenia ustalonej

konsystencji mieszanki betonowej przy wylacie.

Przed przystgpieniem do uktadania betonu nalezy sprawdzi¢: polozenie zbrojenia, zgodnos$¢ rzednych

z projektem, czysto$¢ deskowania oraz obecnos¢ wktadek dystansowych zapewniajacych wymagana

wielko$¢ otuliny.

Mieszanki betonowej nie nalezy zrzuca¢ z wysokosci wigkszej niz 0,75 m od powierzchni, na ktora

spada. W przypadku gdy wysoko$¢ ta jest wigksza nalezy mieszanke podawac¢ za pomocg rynny

zsypowej (do wysokosci 3,0 m) lub leja zsypowego teleskopowego (do wysokosci 8,0 m).

Przy wykonywaniu konstrukcji monolitycznych nalezy przestrzega¢ dokumentacji technologicznej,

ktora powinna uwzglednia¢ nastepujace zalecenia:

- w fundamentach i korpusach podpor mieszanke betonowa nalezy uktada¢ bezposrednio z po-
jemnika lub rurociagu pompy, badz tez za posrednictwem rynny,

- warstwami o grubosci do 40 cm zageszczajac wibratorami wgtebnymi,

- przy wykonywaniu plyt mieszanke betonowa nalezy uklada¢ bezposrednio z pojemnika lub
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rurociggu pompy. W ptytach o grubosci wigkszej od 12 c¢cm zbrojonych goérg i dotem nalezy

stosowac belki wibracyjne.

(4) Zageszczanie betonu

Przy zageszczaniu mieszanki betonowej nalezy przestrzegac nastepujacych zasad:

Wibratory wglebne nalezy stosowa¢ o czgstotliwo$ci min. 6000 drgan na minute, z butawami o
srednicy nie wigkszej niz 0,65 odlegto$ci miedzy pretami zbrojenia lezacymi w plaszczyznie
poziomej.

Podczas zageszczania wibratorami wgtebnymi nie wolno dotyka¢ zbrojenia butawa wibratora.

Podczas zaggszczania wibratorami wglebnymi nalezy zaglebi¢ butawe na glebokos¢ 5-8 cm
W warstwe poprzednig i przytrzymywaé butawe w jednym miejscu w czasie 20-30 sekund po czym
wyjmowac powoli w stanie wibrujgcym.

Kolejne miejsca zaglebienia butawy powinny by¢ od siebie oddalone o 1,4 R, gdzie R jest promieniem
skutecznego dziatania wibratora. Odlegto$¢ ta zwykle wynosi 0,35-0,7 m.

Belki wibracyjne powinny by¢ stosowane do wyréwnania powierzchni betonu ptyt i charakteryzowac
si¢ jednakowymi drganiami na catej dtugosci.

Czas zageszczania wibratorem powierzchniowym, lub belkg wibracyjng w jednym miejscu powinien
wynosi¢ od 30 do 60 sekund.

Zasieg dziatania wibratorow przyczepnych wynosi zwykle od 20 do 50 cm w kierunku glgebokosci i od
1,0 do 1,5 m w kierunku dtugos$ci elementu. Rozstaw wibratoréw nalezy ustali¢ do§wiadczalnie tak

aby nie powstawaly martwe pola. Mocowanie wibratorow powinno by¢ trwate i sztywne.

(5) Przerwy w betonowaniu

Przerwy w betonowaniu nalezy sytuowa¢ w miejscach uprzednio przewidzianych i uzgodnionych z

projektantem.

Uksztaltowanie powierzchni betonu w przerwie roboczej po winno by¢ uzgodnione z projektantem, a
w prostszych przypadkach mozna si¢ kierowa¢ zasada, ze powinna ona by¢ prostopadia do kierunku
naprezen glownych.

Powierzchnia betonu w miejscu przerwania betonowania powinna by¢ starannie przygotowana do

polaczenia betonu stwardniatego ze Swiezym przez:

- usuniecie z powierzchni betonu stwardnialego, luznych okruchéow betonu oraz warstwy
pozostatego szkliwa cementowego,

- obfite zwilzenie wodg 1 narzucenie kilkumilimetrowej warstwy zaprawy cementowej o stosunku
zblizonym do zaprawy w betonie wykonywanym albo tez narzucenie cienkiej warstwy zaczynu
cementowego. Powyzsze zabiegi nalezy wykonac bezposrednio przed rozpoczeciem betonowania.

W przypadku przerwy w uktadaniu betonu zageszczonego przez wibrowanie, wznowienie beto-

nowania nie powinno si¢ odby¢ pdzniej niz w ciggu 3 godzin lub po catkowitym stwardnieniu betonu.

Jezeli temperatura powietrza jest wyzsza niz 20°C to czas trwania przerwy nie powinien przekraczac 2

godzin. Po wznowieniu betonowania nalezy unika¢ dotykania wibratorem deskowania, zbrojenia i

poprzednio utozonego betonu.

(6) Wymagania przy pracy w nocy.
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W przypadku, gdy betonowanie konstrukcji wykonywane jest takze w nocy konieczne jest wczesniejsze
przygotowanie odpowiedniego os$wietlenia zapewniajagcego prawidlowe wykonawstwo robot i
dostateczne warunki bezpieczenstwa pracy.

(7) Pobranie probek i badanie.

e Na wykonawcy spoczywa obowigzek zapewnienia wykonania badan laboratoryjnych przewidzianych
normg PN-EN 206-1:2003 oraz gromadzenie, przechowywanie i okazywanie Inzynierowi wszystkich
wynikéw badan dotyczacych jakosci betonu i stosowanych materiatow.

e Jezeli beton poddany jest specjalnym zabiegom technologicznym, nalezy opracowac plan kontroli
jakosci betonu dostosowany do wymagan technologii produkcji. W planie kontroli powinny by¢
uwzglednione badania przewidziane aktualng norma i niniejszymi SST oraz ewentualne inne konieczne
do potwierdzenia prawidtowosci zastosowanych zabiegow technologicznych.

e Badania powinny obejmowac:

- badanie sktadnikow betonu
- badanie mieszanki betonowej
- badanie betonu.

6.5.3. Warunki atmosferyczne przy ukladaniu mieszanki betonowej 1 wiazaniu betonu

(1) Temperatura otoczenia

e Betonowanie nalezy wykonywaé wylacznie w temperaturach nie nizszych niz +5°C, zachowujac
warunki umozliwiajace uzyskanie przez beton wytrzymatosci co najmniej 15 MPa przed pierwszym
zamarzni¢ciem.

o W wyjatkowych przypadkach dopuszcza si¢ betonowanie w temperaturze do —5°C, jednak wymaga to
zgody Inzyniera oraz zapewnienia mieszanki betonowej o temperaturze +20°C w chwili uktadania i
zabezpieczenia uformowanego elementu przed utrata ciepta w czasie co najmniej 7 dni.

(2) Zabezpieczenie podczas opadow

Przed przystapieniem do betonowania nalezy przygotowac sposob postepowania na wypadek wystapienia

ulewnego deszczu. Konieczne jest przygotowanie odpowiedniej ilosci oston wodoszczelnych dla

zabezpieczenia odkrytych powierzchni $wiezego betonu.
(3) Zabezpieczenie betonu przy niskich temperaturach otoczenia

e Przy niskich temperaturach otoczenia ulozony beton powinien by¢ chroniony przed zamarzni¢ciem
przez okres pozwalajacy na uzyskanie wytrzymatos$ci co najmniej 15 MPa.

o Uzyskanie wytrzymatosci 15 MPa powinno by¢ zbadane na probkach przechowywanych w takich
samych warunkach jak zabetonowana konstrukcja.

e Przy przewidywaniu spadku temperatury ponizej 0°C w okresie twardnienia betonu nalezy wczesniej
podja¢ dziatania organizacyjne pozwalajace na odpowiednie ostonigcie i podgrzanie zabetonowanej
konstrukcji.

6.5.4. Pielegnacja betonu

(1) Materiaty i sposoby pielegnacji betonu
e Bezposrednio po zakonczeniu betonowania zaleca si¢ przykrycie powierzchni betonu lekkimi
ostonami wodoszczelnymi zapobiegajacymi odparowaniu wody z betonu i chronigcymi beton przed

deszczem 1 nastonecznieniem.
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Przy temperaturze otoczenia wyzszej niz +5°C nalezy nie pdzniej niz po 12 godzinach od zakonczenia
betonowania rozpocza¢ pielegnacje wilgotnosciowa betonu i prowadzi¢ ja co najmniej przez 7 dni
(przez polewanie co najmniej 3 razy na dobg).

Nanoszenie bton nieprzepuszczajacych wody jest dopuszczalne tylko wtedy, gdy beton nie bedzie si¢
laczyl z nastepna warstwa konstrukcji monolitycznej, a takze gdy nie sa stawiane specjalne
wymagania odnos$nie jako$ci pielegnowanej powierzchni.

Woda stosowana do polewania betonu powinna spetnia¢ wymagania normy PN-EN 1008:2004.

W czasie dojrzewania betonu elementy powinny by¢ chronione przed uderzeniami i drganiami.

(2) Okres picelegnacji

Utozony beton nalezy utrzymywaé w statej wilgotnosci przez okres co najmniej 7 dni. Polewanie
betonu normalnie twardniejacego nalezy rozpocza¢ po 24 godzinach od zabetonowania.
Rozformowanie konstrukcji moze nastapi¢ po osiggnieciu przez beton wytrzymatosci rozformowania
dla konstrukcji monolitycznych (zgodnie z normg PN-63/B-06251) lub wytrzymatos$ci manipulacyjnej
dla prefabrykatow.

6.5.5. Wykanczanie powierzchni betonu

(1) Réwnos$é powierzchni i tolerancji.

Dla powierzchni betonow w konstrukcji nosnej obowiazuja nastepujace wymagania:

wszystkie betonowe powierzchnie musza by¢ gladkie i rowne, bez zaglebien migdzy ziarnami
kruszywa, przetomoéw i wybrzuszen ponad powierzchnie,

peknigcia sg niedopuszczalne,

rysy powierzchniowe skurczowe sg dopuszczalne pod warunkiem, Zze zostaje zachowana otulina
zbrojenia betonu min. 2,5cm,

pustki, raki i wykruszyny sa dopuszczalne pod warunkiem, Zze otulenie zbrojenia betonu bedzie nie
mniejsze niz 2,5cm, a powierzchnia na ktorej wystepuja nie wigksza niz 0,5% powierzchni
odpowiedniej Sciany,

rownos$¢ gorszej powierzchni ustroju nosnego przeznaczonej pod izolacje powinna odpowiadaé

wymaganiom normy PN-69/B-10260, tj. wypuktosci i wglebienia nie powinny by¢ wigksze niz 2 mm.

(2) Faktura powierzchni i naprawa uszkodzen

Jezeli projekt nie przewiduje specjalnego wykonczenia powierzchni betonowych, to po rozdeskowaniu

konstrukcji nalezy:

wszystkie wystajagce nierdwnos$ci wyrowna¢ za pomocg tarcz karborundowych i czystej wody
bezposrednio po rozebraniu szalunkow,

raki i ubytki na eksponowanych powierzchniach uzupetni¢ betonem i nastgpnie wygtadzi¢ i uklepac,
aby otrzymac réwna i jednorodng powierzchni¢ bez dotkow i porow,

wyréwnang wg powyzszych zalecen powierzchni¢ nalezy obrzuci¢ zaprawa i lekko wyszczotkowaé

wilgotna szczotka aby usung¢ powierzchnie szkliste.

6.5.6. Wykonanie podbetonu

Przed przystgpieniem do uktadania podbetonu nalezy sprawdzi¢ podloze pod wzgledem nosnosSci

zatozonej w projekcie technicznym.

Podloze winne by¢ rowne, czyste i odwodnione.
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Beton winien by¢ rozktadany w miare¢ mozliwosci w sposob ciaggly z zachowaniem kontroli grubosci oraz
rzednych wg projektu technicznego.

Kontrola jakosci

Kontrola jakosci wykonania betonéw polega na sprawdzeniu zgodnos$ci z projektem oraz podanymi wyzej
wymaganiami. Roboty podlegajg odbiorowi.
Obmiar robo6t
Jednostkami obmiaru s3:
B.04.01.00 — 1 m® wykonanej konstrukcji.
B.04.02.00 — 1 m® wykonanego podbetonu.
Odbior robot
Wszystkie roboty objete B.04.01.00 i B.04.02.00 podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych wg zasad
podanych powyzej.
W szczegblnosci tunel dla pieszych podlega probnemu obcigzeniu wg PN-89/S-10050.
Podstawa ptatnosci
Placi si¢ za roboty wykonane w jednostkach podanych w p. 7.
Cena jednostkowa obejmuje dla B.04.01.00:

- dostarczenie niezbednych czynnikow produkcji

- oczyszczenie podloza

- wykonanie deskowania z rusztowaniem

- ulozenie mieszanki betonowej w nawilzonym deskowaniu, z wykonaniem projektowanych otworow,

zabetonowaniem zakotwien i marek, zageszczeniem i wyréwnaniem powierzchni

- pielegnacje betonu

- rozbiorkg deskowania i rusztowan

- oczyszczenia stanowiska pracy i usuniecie materiatow rozbiérkowych poza granice obiektu.
B.04.02.00. Podbeton na podtozu gruntowym.
Placi si¢ za ustalong ilo§¢ m® betonu wg ceny jednostkowej, ktéra obejmuje: wyrdwnanie podtoza,

przygotowanie, ulozenie, zageszczenie i wyrownanie betonu, oczyszczenie stanowiska pracy.

6.10. Przepisy zwigzane

PN-EN 206-1:2003 Beton.

PN-EN 196-1:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenie wytrzymatosci.

PN-EN 196-3:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenie czaséw wigzania i stalosci objetosci.
PN-EN 196-6:1997 Cement. Metody badan. Oznaczenie stopnia zmielenia.

PN-B-30000:1990 Cement portlandzki.

PN-88/B-30001 Cement portlandzki z dodatkami.

PN-B-03002/Az2:2002 Konstrukcje murowe niezbrojne. Projektowanie i obliczanie.
PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek.

PN-89/S-10050 Probne obciazenie obiektow mostowych, zelbetowych.
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VIIl. S.S.T.- B.07.00.00 KONSTRUKCJE STALOWE
7.1. Wstep
7.1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru

konstrukcji stalowych.
7.1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

7.1.3. Zakres robét wymienionych w SST

Roboty ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie i montaz konstrukcji stalowych, wystepujacych w obiekcie przetargowym.
Glownymi ustrojami no$nymi sg ramy stalowe jednonawowe, wykonane z profili stalowych dwuteownik
DT240x10 (stupy i rygiel).
Stal klasy S235. Poszczegodlne elementy konstrukcji taczone $rubami klasy 8.8 (8).
Na ryglach zamocowane beda ptatwie dachowe z profili stalowych jako dwuteownik DT80, projektowane jak
belki ciagle, wieloprzestowe.
Pokrycie dachu i $cian z plyt warstwowych gr. 10cm.
Wszystkie elementy stalowe nalezy zabezpieczy¢ poprzez ocynkowanie oraz malowanie.
Wszystkie powierzchnie elementéw nalezy przygotowaé zgodnie z zaleceniami producenta podanymi w
kartach technicznych i aprobatami technicznymi zastosowanych systemow malarskich, zgodnie z normami :
PN-EN ISO 4618-3:2001; PN-EN 1SO 12944-4:2001; PN-EN 1SO 8504-1:2002; PN-EN ISO 8504-2:2002;
PN-EN ISO 8501-1:1996; PN-EN ISO 8501-2:1998; PN-70/H-97051; PN-70/H-97052.

7.1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

7.1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét, ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
SST i poleceniami Inzyniera.
7.2. Materialy
7.2.1. Stal
Do konstrukcji stalowych stosuje sie:
8.2.1.1. Wyroby walcowane gotowe ze stali klasy 1 w gatunkach St3S; St3SX; St3SY wg PN-EN
10025:2002
(1) Dwuteowniki wg PN-EN 10024:1998
(2) Ceowniki wg PN-EN 10279:2003
(3) Katowniki PN-EN 10056-2:1998 i w PN-EN 10056-1:2000
(4) Blachy
a) Blachy uniwersalne wg PN-H/92203:1994
b) Blachy grube wg PN-80/H-92200

Blachy grube dostarcza si¢ w grubosciach 5-140 mm.

Zakres grubo$ci [mm] Zalecane formaty [mm]
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5-12 1000x2000 1250%2500 1500%3000
1000x4000 1250x5000 1500%6000
1000x6000

powyzej 12 1000x2000 1250%2500 1750%3500

1500%6000 1500%3000

Tolerancje wymiarowe wg ww. normy.
Uwaga: do produkcji elementow z blach a szczegodlnie blach weztowych zaleca si¢ stosowanie blach
grubych.
¢) Blacha zebrowana wg PN-73/H-92127
Blache zebrowang dostarcza si¢ w grubosciach 3,5-8,0 mm.
Zalecane wymiary: 10002000 mm; 1250%2500 mm; 1500%3000 mm.
Tolerancje wymiarowe wg ww normy.
d) Bednarka wg PN-76/H-92325
Bednarke dostarcza si¢ w grubo$ciach 1.5-5 mm i szerokosciach 20-200 mm w kregach o masie:
— przy szeroko$ci do 30 mm — do 60 kg
- przy szerokosci 30 do 50 mm — do 100 kg
—  przy szerokosci 50 do 100 mm — do 120 kg
Tolerancje wymiarowe wg ww normy.
e) Prety okragte wg PN-75/H-93200/00
Prety dostarcza si¢ o dtugosciach:
- przy $rednicy do 25 mm — 3-10 m
- przy srednicy do 25 do 50 mm — 3-9 m.
Tolerancje wymiarowe wg ww normy.
7.2.1.2. Ksztaltowniki zimnogigte.
Wykonywane sg jako otwarte (ceowniki, katowniki, zetowniki) oraz zamknigte (rury kwadratowe i
okragte).
Produkuje si¢ je ze stali konstrukcyjnej weglowej zwyktej jakosci StOS, St3SX, St3SY. Dlugosci
fabrykacyjne od 2 do 6 m przy zwiekszonej doktadnosci wykonania.
7.2.1.3. Wiasnos$ci mechaniczne i technologiczne powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym w PN-EN
10025:2002.
- Wady powierzchniowe — powierzchnia walcéwki i pretow powinna by¢ bez pekniec, pgcherzy i
naderwan.
- Na powierzchniach czotowych niedopuszczalne sa pozostatosci jamy usadowej, rozwarstwienia i
pekniecia widoczne gotym okiem.
- Wady powierzchniowe takie jak rysy, drobne tuski i zawalcowania, wtracenia niemetaliczne,
wzery, wypuktosci, wgniecenia, zgorzeliny i chropowato$ci sg dopuszczalne jezeli:
-- mieszczg si¢ w granicach dopuszczalnych odchytek
-- nie przekraczajg 0.5 mm dla walcowki o grubosci od 25 mm. 0,7 mm dla walcowki o grubosci

wigkszej.
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7.2.1.4. Odbior stali na budowie powinien by¢ dokonany na podstawie atestu, w ktory powinien by¢
zaopatrzony kazdy element lub partia materiatu. Atest powinien zawierac:
- znak wytworcy
~ profil
~ gatunek stali
— numer wyrobu lub partii
- znak obrobki cieplne;j.
Cechowanie materialow wywalcowane na profilach lub na przywieszkach metalowych.
8.2.1.5. Odbior konstrukcji na budowie winien by¢ dokonany na podstawie protokétu ostatecznego odbioru
konstrukcji w wytworni wraz z oswiadczeniem wytworni, ze usterki w czasie odbiorow
miedzyoperacyjnych zostaty usunigte.
Cechowanie elementow farba na elemencie.
7.2.2. Laczniki
Jako taczniki wystepuja: potaczenia spawane oraz potaczenia na Sruby.
7.2.2.1. Materiaty do spawania
Do spawania konstrukcji ze stali zwyklej stosuje si¢ spawanie elektryczne przy uzyciu elektrod
otulonych EA-146 wg PN-91/M-69430. Zastgpczo mozna stosowac elektrody ER-346 lub ER-546.
Elektrody EA-146 sg to elektrody grubootulone przeznaczone do spawania konstrukcji stalowych
narazonych na obcigzenia statyczne i dynamiczne.
Elektrody powinny mie¢:
- zaswiadczenie jakosSci
- spetnia¢ wymagania norm przedmiotowych
- opakowanie, przechowywanie i transport winny by¢ zgodne z wymaganiami obowigzujacych norm
i wymaganiami producenta.
7.2.2.2. Sruby
Do konstrukcji stalowych stosuje sie:
(1) $ruby z tbem szes$ciokatnym wg PN-EN-ISO 4014:2002 $redniodoktadne klasy:
dla $rednic 8-16 mm — 4.8-I1
dla $rednic powyzej 16 mm — 5.6-11
e stan powierzchni wg PN-EN 26157-3:1998
o tolerancje wg PN-EN 20898-7:1997
e wlasno$ci mechaniczne wg PN-EN 20898-7:1997.
(2) $ruby fundamentowe wg PN-72/M-85061 zgrubne rodzaju W; Z lub P
(3) nakretki szesciokatne wg PN-EN-1SO 4034;2002
e wlasno$ci mechaniczne wg PN-82/M-82054/09 — czg$ciowo zast. PN-EN 20898-2:1998
(4) podktadki okragte zgrubne wg PN-1SO 7091:2003
(5) podktadki klinowe do dwuteownikow wg PN-79/M-82009
(6) podktadki klinowe do ceownikow wg PN-79/M-82018

Wszystkie taczniki winny by¢ cechowane: sruby i nakretki wywalcowane cechy na gtowkach.
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8.2.2.3. Powtoki malarskie
Materiaty na powtoki malarskie wg B.15.00.00 niniejszych SST.

7.2.3. Sktadowanie materialdéw 1 konstrukcji

(1) Konstrukcje i materiaty dostarczone na budowe¢ powinny by¢ wytadowywane zurawiami. Do wytadunku
mniejszych elementow mozna uzy¢ wciggarek lub weiggnikow. Elementy cigzkie, dtugie i wiotkie nalezy
przenosic¢ za pomocg zawiesi i usztywni¢ dla zabezpieczenia przed odksztalceniem. Elementy uktadaé w
sposob umozliwiajgcy odczytanie znakowania. Elementy do scalania powinny by¢ w miar¢ mozliwosci
sktadowane w sgsiedztwie miejsca przeznaczonego do scalania.
Na miejscu skladowania nalezy rejestrowaé konstrukcje niezwlocznie po ich nadejsciu, segregowac i
uktada¢ na wyznaczonym miejscu, oczyszcza¢ i naprawia¢ powstale w czasie transportu ewentualne
uszkodzenia samej konstrukcji jak i jej powtoki antykorozyjnej.
Konstrukcje nalezy uktada¢ w pozycji poziomej na podkladkach drewnianych z bali lub desek na
wyrdownanej do poziomu ziemi w odlegtosci 2.0 do 3.0 m od siebie.
Elementy, ktére po wbudowaniu zajmuja polozenie pionowe sktadowaé w tym samym potozeniu.

(2) Elektrody sktadowa¢ w magazynie w oryginalnych opakowaniach, zabezpieczone przed zawilgoceniem.

(3) Laczniki (sruby, nakretki, podktadki) sktadowa¢ w magazynie w skrzynkach lub beczkach.

7.2.4. Badania na budowie

6.2.4.1. Kazda partia materiatu dostarczona na budowe przed jej wbudowaniem musi uzyska¢ akceptacje
Inzyniera.
7.2.4.2. Kazda konstrukcja dostarczona na budowg podlega odbiorowi pod wzgledem:
- jakosci materiatow, spoin, otwordéw na sruby,
zgodnosci z projektem,
zgodnosci z atestem wytworni
jako$ci wykonania z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji.
- jakosci powlok antykorozyjnych.
Odbior konstrukeji oraz ewentualne zalecenia co do sposobu naprawy powstatych uszkodzen w czasie
transportu potwierdza Inzynier wpisem do dziennika budowy.
7.3. Sprzet

7.3.1. Sprzet do transportu i montazu konstrukcji

Do transportu i montazu konstrukcji nalezy uzywac zurawi, wciagarek, dzwignikow, podno$nikéw i innych
urzadzen. Wszelkie urzadzenia dzwigowe, zawiesia i trawersy podlegajace przepisom o dozorze technicznym
powinny by¢ dostarczone wraz z aktualnymi dokumentami uprawniajacymi do ich eksploatacji.

7.3.2. Sprzet do robdt spawalniczych

e  Stosowany sprzet spawalniczy powinien umozliwia¢ wykonanie ztaczy zgodnie z technologia spawania
i dokumentacjg konstrukcyjna.
e  Spadki napigcia pradu zasilajagcego nie powinny by¢ wigksze jak 10%.
o  Eksploatacja sprzetu powinna by¢ zgodna z instrukcja.
e  Stanowiska spawalnicze powinny by¢ odpowiednio urzagdzone:
- spawarki powinny sta¢ na izolujagcym podwyzszeniu i by¢ zabezpieczone od wplywow

atmosferycznych
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- sprzet pomocniczy powinien by¢ przechowywany w zamykanych pomieszczeniach.
- stanowisko robocze powinno by¢ urzadzone zgodnie z przepisami bhp i przeciwpozarowymi,
zabezpieczone od wplywow atmosferycznych, oswietlone z dostateczng wentylacja;
Stanowisko robocze powinno by¢ odebrane przez Inzyniera.

7.3.3. Sprzet do polaczen na Sruby

Do scalania elementoéw nalezy stosowac¢ dowolny sprzgt.
7.4. Transport
Elementy konstrukcyjne moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.
Podczas transportu materialy i elementy konstrukcji powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami
lub utratg statecznosci.
Sposob sktadowania wg punktu 2.3.
7.5. Wykonanie robot
7.5.1. Cigcie
Brzegi po cigciu powinny by¢ czyste, bez naderwan, gradu i zadzioréw, zuzla, naciekow i rozpryskow metalu
po cieciu.
Miegjscowe nierdwnosci zaleca si¢ wyszlifowac.

7.5.2. Prostowanie 1 giecie

Podczas prostowania i giecia powinny by¢ przestrzegane ograniczenia dotyczace graniczSnych temperatur
oraz promieni prostowania i giecia.
W wyniku tych zabiegdw w odksztatconym obszarze nie powinny wystapi¢ rysy i peknigcia.

7.5.3. Sktadanie zespotow

7.5.3.1. Czeéci do sktadania powinny by¢ czyste oraz zabezpieczone przed korozjg co najmniej w miejscach,
ktore po montazu be¢dg niedostgpne. Stosowane metody i przyrzady powinny zagwarantowac

dotrzymanie wymagan doktadnos$ci zespolow i wykonania polaczen wedtug zatgczonej tabeli.

Rodzaj odchytki Element konstrukcji Dopuszczalna odchytka
Nieprostoliniowos¢ Prety, blachownice, stupy, | 0,001 dtugosci
czgdci ram lecz nie wigcej jak 10 mm

Skrecenie preta - 0,002 dtugosci
lecz nie wigcej niz 10 mm

Odchytki plaskosci potek, [— 2 mm na dowolnym

$cianek srodnikow odcinku 1000 m

Wymiary przekroju - do 0,01 wymiaru
lecz nie wigcej niz 5 mm

Przesuniecie §rodnika - 0,006 wysokosci

Wygiecie srodnika - 0,003 wysokosci

Wymiar nominalny mm Dopuszczalna odchytka wymiaru mm

przylaczeniowy swobodny
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do 500 0,5 2,5
500-1000 1,0 2,5
1000-2000 15 2,5
2000-4000 2,0 4,0
4000-8000 3,0 6,0
8000-16000 5,0 10,0
16000-32000 8,0 16

7.5.3.2. Polgczenia spawane
(1) Brzegi do spawania wraz z przyleglymi pasami szerokosci 15 mm powinny by¢ oczyszczone z
rdzy, farby i zanieczyszczen oraz nie powinny wykazywac rozwarstwien i rzadzizn widocznych
gotym okiem.
Kat ukosowania, potozenie i wielko$¢ progu, wymiary rowka oraz dopuszczalne odchytki
przyjmuje si¢ wedtug wtasciwych norm spawalniczych.
Szczeling miedzy elementami o nieukosowanych brzegach stosowac nie wieksza od 1,5 mm.
(2) Wykonanie spoin
Rzeczywista grubo$¢ spoin moze by¢ wigksza od nominalnej
0 20%, a tylko miejscowo dopuszcza si¢ grubo$¢ mniejsza:
0 5% — dla spoin czotowych
0 10% — dla pozostatych.
Dopuszcza si¢ miejscowe podtopienia oraz wady lica i grani jesli wady te mieszcza si¢ w granicach
grubosci spoiny. Niedopuszczalne sg pekniecia, braki przetopu, kratery i nawisy lica.
(3) Wymagania dodatkowe takie jak:
- obrobka spoin
- przetopienie grani
- wymagang technologie spawania moze zaleci¢ Inzynier wpisem do dziennika budowy.
(4) Zalecenia technologiczne
- spoiny szczepne powinny by¢ wykonane tymi samymi elektrodami co spoiny konstrukcyjne
- wady zewngtrzne spoin mozna naprawi¢ uzupelniajacym spawaniem, natomiast pekniecia,
nadmierng ospowato$¢, braki przetopu, pecherze nalezy usunac przez szlifowanie spoin i
ponowne ich wykonanie.
7.5.3.7. Polaczenia na $ruby
- dlugos¢ s$ruby powinna by¢ taka aby mozna bylo stosowaé mozliwie najmniejsza liczbe
podktadek, przy zachowaniu warunku, ze gwint nie powinien wchodzi¢ w otwor giebiej jak na
dwa zwoje.
- nakretka i teb $ruby powinny bezposrednio lub przez podktadke doktadnie przylega¢ do
taczonych powierzchni.
- powierzchnie gwintu oraz powierzchnie oporowe nakretek i podktadek przed montazem pokry¢
warstwa smaru.

- $ruba w otworze nie powinna przesuwac¢ si¢ ani drga¢ przy ostukiwaniu miotkiem kontrolnym.
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7.5.4. Montaz konstrukcji

7.6.

7.7.

7.8.

7.9.

7.5.4.1. Montaz nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg techniczng i przy udziale $rodkéw, ktore
zapewnia osiaggnig¢cie projektowanej wytrzymatosci i statecznosci, ukladu geometrycznego i
wymiaréow konstrukcji. Kolejne elementy mogg by¢ montowane po wyregulowaniu i zapewnieniu
statecznosci elementéw uprzednio zmontowanych.
Potaczenia wykonywac¢ wg punktu 5.4.
Zabezpieczenia antykorozyjne wg punktu 2.2.3.
7.5.4.2. Przed przystapieniem do prac montazowych nalezy:
- sprawdzi¢ stan fundamentow, kompletnos¢ 1 stan $rub fundamentowych oraz reperow
wytyczajacych osie i linie odniesienia rzednych obiektu.
~ poréwna¢ wyniki pomiaré6w z wymiarami projektowymi przy czym odchytki nie powinny
przekracza¢ wartoS$ci:
Posadowienie Dopuszczalne odchytki mm
stupa
rzgdna fundamentu  rozstaw Srub
na powierzchni betonu do 2,0 do 5,0
na podlewce do 10.0
7.5.4.3. Montaz
Przed przystagpieniem do montazu nalezy naprawi¢ uszkodzenia elementow powstate podczas
transportu i sktfadowania.

Dopuszczalne odchyltki ustawienia geometrycznego konstrukceji

Lp. Rodzaj odchytki Dopuszczalna odchytka

1 odchylenie osi stupa wzglgdem osi teoret. 5 mm

2 odchylenie osi stupa od pionu 15 mm

3 strzatka wygigcia h/750 lecz nie wigcej
stupa niz 15 mm

4 wygiecie belki lub 1/750 lecz nie wiecej
wigzara niz 15 mm

5 odchylka strzatki montazowej 0,2 projektowanej

Kontrola jakos$ci robot
Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robot z projektem oraz wymaganiami
podanymi w punkcie 5. Roboty podlegaja odbiorowi.
Obmiar robo6t
Jednostkami obmiaru sg:
Dla pozycji B.07.00.00 — masa gotowej konstrukcji w tonach.
Odbidr robot
Wszystkie roboty objete B.07.00.00 podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych.
Podstawa ptatnosci
Placi si¢ za roboty wykonane w jednostkach podanych w punkcie 7.

Cena obejmuje wszystkie czynnosci wymienione w SST.



SPECYFIKACJA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

7.10. Przepisy zwigzane
PN-B-06200:2002
PN-EN 10025:2002

PN-91/M-69430

PN-75/M-69703

Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru.

Wyroby walcowane na £0raco z niestopowych stali
konstrukcyjnych. Warunki techniczne dostawy.

Elektrody stalowe otulone do spawania i napawania.
Ogolne badania i wymagania.

Spawalnictwo. Wady zlaczy spawanych.
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VIIl. S.S.T.- B.16.00.00 ROBOTY IZOLACYJNE - 45 260 000-7;
45 320 000-6

8.1. Wstep

8.1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
izolacji.
8.1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
8.1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie izolacji przeciwwilgociowej w obiektach objetych przetargiem.
B.16.01.02 Izolacja przeciwwilgociowa fundamentow budynkow i budowli.

8.1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

8.1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.
8.2. Materiaty

8.2.1. Wymagania ogdlne

8.2.1.1. Wszelkie materiaty do wykonywania izolacji przeciwwilgociowych bitumicznych powinny odpowiada¢
wymaganiom zawartym w normach panstwowych lub swiadectwach ITB dopuszczajacych dany materiat
do powszechnego stosowania w budownictwie.
8.2.1.2. Materiaty izolacyjne powinny by¢ pakowane, przechowywane i transportowane w sposob wskazany
w normach panstwowych i s$wiadectwach ITB.

8.2.2. Materialy do izolacji przeciwwilgociowych

8.2.2.1. Roztwor asfaltowy do gruntowania
Wymagania wg PN-B-24620:1998
8.3. Sprzet
Roboty mozna wykonac¢ recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.
8.4. Transport
W(g punktu 2 niniejszej specyfikacji.
8.5. Wykonanie robot

8.5.1. Izolacje przeciwwilgociowe

8.5.1.1. Przygotowanie podktadu
a) Podktad pod izolacje powinien by¢ trwaty, nieodksztatcalny i przenosi¢ wszystkie dziatajace nan
obcigzenia.

b) Powierzchnia podktadu pod izolacje powinna by¢ réwna, czysta i odpylona.
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8.5.1.2. Gruntowanie podktadu

a) Podktad betonowy lub cementowy pod izolacje z papy asfaltowej powinien by¢ zagruntowany
roztworem asfaltowym lub emulsja asfaltowa.

b) Przy gruntowaniu podktad powinien by¢ suchy, a jego wilgotnos¢ nie powinna przekraczac¢ 5%.

¢) Powtoki gruntujace powinny by¢ naniesione w jednej lub dwoch warstwach, z tym ze druga
warstwa moze by¢ naniesiona dopiero po catkowitym wyschnigciu pierwszej.

d) Temperatura otoczenia w czasie gruntowania podktadu powinna by¢ nie nizsza niz 5°C.

8.6. Kontrola jakos$ci

8.6.1. Materialy izolacyjne.

Wymagana jako$¢ materiatow izolacyjnych powinna by¢ potwierdzona przez producenta przez
zas§wiadczenie o jakosci lub znakiem kontroli jakosci zamieszczonym na opakowaniu lub innym
rownorzgdnym dokumentem.

Materialy izolacyjne dostarczone na budowe bez dokumentow potwierdzajacych przez producenta ich
jako$¢ nie moga by¢ dopuszczone do stosowania.

Odbiéor materialdow izolacyjnych powinien obejmowaé sprawdzenie zgodnos$ci z dokumentacja
projektowa oraz sprawdzenie wilasciwosci technicznych tych materialow z wystawionymi atestami
wytworcy. W przypadku zastrzezen co do zgodnosci materialu z zaswiadczeniem o jakosci
wystawionym przez producenta powinien by¢é on zbadany zgodnie z postanowieniami normy
panstwowe;j.

Nie dopuszcza si¢ stosowania do robot materiatow izolacyjnych, ktorych wlasciwosci nie odpowiadaja

wymaganiom przedmiotowych norm.

Nie nalezy stosowaé rowniez materialow przeterminowanych (po okresie gwarancyjnym).

8.6.2. Wyniki odbioréw materiatow i wyrobow powinny by¢ kazdorazowo wpisywane do dziennika budowy.

8.7. Obmiar rob6t

Jednostkg obmiarowa robdt jest m? powierzchni zaizolowanej.

Ilo§¢ robdt okresla sie¢ na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inzyniera i

sprawdzonych w naturze.
8.8. Odbior robot

8.8.1. Odbidr robdt izolacyjnych powinien si¢ odby¢ przed wykonaniem tynkow i innych robot wykon-

czeniowych.

Podstawe do odbioru robdt murowych powinny stanowi¢ nastepujace dokumenty:

a)
b)
c)
d)
€)

dokumentacja techniczna,

dziennik budowy,

zaswiadczenia o jakosci materiatdéw i wyrobow dostarczonych na budowe,
protokoty odbioru poszczegoélnych etapow robot zanikajacych,

protokoty odbioru materiatlow i wyrobow.

8.8.2. Roboty podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.
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8.9.

8.10.

Podstawa ptatnosci
Placi si¢ za ustalong ilo$¢ m? izolacji wg ceny jednostkowej, ktora obejmuje:
- dostarczenie materialow,
- przygotowanie i oczyszczenie podloza,
- zagruntowanie podtoza i polozenie geowlokniny,
- wykonanie izolacji wraz z ochrona,

- uporzadkowanie stanowiska pracy.

Przepisy zwigzane
PN-69/B-10260 Izolacje bitumiczne. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-B-24620:1998 Lepiki, masy i roztwory asfaltowe stosowane na zimno.
PN-B-27617:1997 Papa asfaltowa na tekturze budowlanej.
PN-B-20130:1999/Az1:2001  Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie.

Plyty styropianowe.

PN-75/B-30175. Kit asfaltowy uszczelniajacy.
PN-EN 622-1:2000 Plyty pilsniowe. Wymagania techniczne. Wymagania ogolne.
PN-EN 622-2:2000 Ptyty pil$niowe. Wymagania dla ptyt twardych.
PN-EN 622-3:2000 Plyty pilsniowe. Wymagania dla ptyt pottwardych.
PN-EN 622-4:2000 Plyty pilsniowe. Wymagania dla ptyt porowatych.

PN-EN 622-5:2000 Plyty pilsniowe. Wymagania dla ptyt formowanych na sucho.
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IX. S.S.T.- B.10.00.00 ROBOTY POKRYWCZE
9.1. Wstep
9.1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru

pokry¢ dachowych i $ciennych wraz z obrébkami blacharskimi.
9.1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

9.1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie pokry¢ $ciennych, dachowych wraz z obrébkami blacharskimi tzn.:

1. B.10.01.00 Pokrycie scian, dachu z blachy ocynkowanej 0,5mmm trapezowej T-35

2. B.10.02.00 Obrébki blacharskie z blachy ocynkowanej 0,5mmm

3. B.10.03.00 Rynny i rury spustowe z blachy ocynkowanej 0,5mmm

4. B.10.04.00 Transport

9.1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

9.1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.
9.2. Materiaty

9.2.1. Wymagania ogdblne

0.2.1.1. Wszelkie materialy do wykonywania izolacji przeciwwilgociowych bitumicznych wg SST
B.16.00.00.

9.2.6. Blacha stalowa ocynkowana wg PN-61/B-10245, PN-EN 10203:1998

9.3. Sprzet

Roboty mozna wykonac¢ recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.
9.4. Transport

Wg punktu 4.0 niniejszej specyfikacji i SST.
9.5. Wykonanie robot
9.5.1. Krycie $cian i dachu

e  pokrycie $cian i dachu wykonac¢ z blachy ocynkowanej 0,5mm trapezowej T-35,

e roboty blacharskie z blachy stalowej ocynkowanej mozna wykonywa¢ o kazdej porze roku, lecz w
temperaturze nie nizszej od —15°C.

Robdt nie mozna wykonywaé na oblodzonych podtozach.

9.5.4. Obrdébki blacharskie

e  obrobki blacharskie powinny by¢ dostosowane do wielkos$ci pochylenia potaci,
e roboty blacharskie z blachy stalowej ocynkowanej mozna wykonywa¢ o kazdej porze roku, lecz w
temperaturze nie nizszej od —15°C.

Robdt nie mozna wykonywaé na oblodzonych podtozach.
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9.5.5. Rynny z blachy cynkowej lub ocynkowanej

rynny powinny by¢ wykonane z pojedynczych cztondéw odpowiadajacych diugosci arkusza blachy i
sktadany w elementy wielocztonowe,

powinny by¢ taczone w ztaczach poziomych na zaktad szerokosci 40mm; ztacza powinny by¢ lutowane
na catej dlugosci,

rynny powinny by¢ mocowane do deskowania i krokwi uchwytami, rozstawionymi w odstgpach nie
wigkszych niz 50 cm,

spadki rynien regulowac na uchwytach zgodnie z projektem,

rynny powinny mie¢ wlutowane wpusty do rur spustowych,

9.5.4. Rury spustowe — z blachy jw.

rury spustowe powinny by¢ wykonane z pojedynczych cztondow odpowiadajacych dlugosci arkusza
blachy i sktadany w elementy wielocztonowe,

powinny by¢ taczone w zlaczach pionowych na rabek pojedynczy lezacy, a w zlaczach poziomych na
zaktad szerokosci 40mm; zlacza powinny by¢ lutowane na catej dtugosci,

rury spustowe powinny by¢ mocowane do $cian uchwytami, rozstawionymi w odstepach nie wigkszych
niz 3 m,

uchwyty powinny by¢ mocowane w sposob trwaty przez wbicie trzpienia w spoiny muru lub osadzenie
w zaprawie cementowej w wykutych gniazdach,

rury spustowe odprowadzajace wode do kanalizacji powinny by¢ wpuszczone do rury zeliwnej na

glebokos¢ kielicha.

9.6. Kontrola jakos$ci

9.6.1. Materialy izolacyjne

a) Wymagana jako$¢ materiatow izolacyjnych powinna by¢ potwierdzona przez producenta przez

b)

d)

€)
f) Wyniki odbioréw materiatéw i wyrobéw powinny by¢ kazdorazowo wpisywane do dziennika budowy.
9.7. Obmiar robot

zaswiadczenie o jakos$ci lub znakiem kontroli jakos$ci zamieszczonym na opakowaniu lub innym réwno
rzednym dokumentem.
Materiaty izolacyjne dostarczone na budowg bez dokumentow potwierdzajacych przez producenta ich
jako$¢ nie mogg by¢ dopuszczone do stosowania.
Odbior materiatdéw izolacyjnych powinien obejmowaé zgodno$¢ z dokumentacja projektowsg oraz
sprawdzenie wlasciwosci technicznych tych materialdw z wystawionymi atestami wytworcy.
W przypadku zastrzezen co do zgodno$ci materiatu z zas§wiadczeniem o jako$ci wystawionym przez
producenta — powinien by¢ on zbadany zgodnie z postanowieniami normy panstwowe;j.
Nie dopuszcza si¢ stosowania do robot materiatow izolacyjnych, ktorych wlasciwosci nie odpowiadaja
wymaganiom przedmiotowych norm.

Nie nalezy stosowac rowniez materiatow przeterminowanych (po okresie gwarancyjnym).

Jednostkg obmiarowg robot jest:

dla rob6t B.10.01.00 — m? pokrytej powierzchni,
dla robot B.10.02.00 oraz B.10.03.00 — 1 m wykonanych rynien lub rur spustowych.



SPECYFIKACJA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Ilo$¢ robdt okresla si¢ na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inzyniera i
sprawdzonych w naturze.
9.8. Odbior robot
9.8.1. Odbidr podtoza

e badania podloza nalezy przeprowadza¢ w trakcie odbioru czeéciowego, podczas suchej pogody, przed
przystapieniem do krycia potaci dachowych,

e sprawdzenie roéwno$ci powierzchni podloza (deskowania) nalezy przeprowadzaé za pomoca taty
kontrolnej o dlugosci 2 m lub za pomoca szablonu z podziatkag milimetrowa. Przeswit miedzy
sprawdzang powierzchnia a fatg nie powinien przekroczy¢ 5 mm.

9.8.2. Odbiér robot pokrywezych

e Roboty pokrywcze, jako roboty zanikajgce, wymagaja odbiorow czesciowych. Badania w czasie
odbioru czesciowego nalezy przeprowadza¢ dla tych robot, do ktorych dostep pozniej jest niemozliwy
lub utrudniony.

Odbidr czesciowy powinien obejmowac sprawdzenie:

- podtoza (deskowania i tat),

- jakosci zastosowanych materiatow,

- doktadno$ci wykonania poszczegdlnych warstw pokrycia,

- doktadno$ci wykonania obrobek blacharskich i ich potaczenia z pokryciem.

Dokonanie odbioru czgsciowego powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika budowy.

e badania koncowe pokrycia nalezy przeprowadza¢ po zakonczeniu robdt, po deszczu.

Podstawe do odbioru robdt pokrywcezych stanowia nastgpujace dokumenty:

- dokumentacja techniczna,

- dziennik budowy z zapisem stwierdzajacym odbior czgSciowy podtoza oraz poszczegolnych warstw

lub fragmentdéw pokrycia,
- zapisy dotyczace wykonywania robot pokrywczych i rodzaju zastosowanych materiatow,
- protokoty odbioru materialow i wyrobow.
Odbior koncowy polega na doktadnym sprawdzeniu stanu wykonanego pokrycia i obrobek blacharskich i
potaczenia ich z urzadzeniami odwadniajacymi, a takze wykonania na pokryciu ewentualnych zabezpieczen
eksploatacyjnych.
9.8.2.1. Odbiodr obrdbek blacharskich, rynien i rur spustowych powinien obejmowac:
e sprawdzenie prawidtowos$ci potaczen poziomych i pionowych,
e  sprawdzenie mocowania elementow do deskowania lub $cian,
e  sprawdzenie prawidtowosci spadkow rynien,
e  sprawdzenie szczelno$ci potaczen rur spustowych z wpustami.
Rury spustowe mogg by¢ montowane po sprawdzeniu droznosci przewodow kanalizacyjnych.
9.9. Podstawa ptatnosci

B.10.01.00 Pokrycie z blachy trapezowej T-35.

Placi si¢ za ustalong ilo§¢ m? warstwy wierzchniej.

B.10.02.00 Obroébki blacharskie.

Ptaci sie za ustalong ilo$¢ ,,m” obrobki wg ceny jednostkowej, ktora obejmuje:
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- przygotowanie,
- zmontowanie i umocowanie w podtozu, zalutowanie potaczen,
- uporzadkowanie stanowiska pracy.
B.10.03.00 Rynny i rury spustowe
Placi si¢ za ustalong ilo$¢ ,,m” rynien wg ceny jednostkowej, ktora obejmuje:
- przygotowanie,
- zmontowanie, umocowanie i zalutowanie potgczen,
- uporzadkowanie stanowiska pracy.

9.10. Przepisy zwigzane

PN-69/B-10260 Izolacje bitumiczne. Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-B-24620:1998 Lepiki, masy i roztwory asfaltowe stosowane na zimno.

PN-B-27617/A1:1997 Papa asfaltowa na tekturze budowlanej.

PN-B-27620:1998 Papa asfaltowa na welonie z widkien szklanych.

PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej i cynkowej.

Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.
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X S.S.T.-B.12.00.00 POSADZKI — KOSTKA
Nie wystepuja - istniejace
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XI S.S.T.- B.14.00.00 SLUSARKA
11.1. Wstep
11.1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru

Slusarki drzwiowej — bram segmentowych i podnoszonych wg kart technicznych dotaczonych do projektu..

11.1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.
11.1.3. Zakres robot objetych SST.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu

wykonanie montazu §lusarki drzwioweyj.

11.1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej SST s3 zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami.

11.1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.
11.2. Materiaty
11.2.1. Stal
Do konstrukcji stalowych stosuje sie:
- wyroby walcowane gotowe ze stali klasy 1 w gatunkach St3S; St3SX; St
wg PN-EN 10025:2002 (patrz SST B.07.00.00).
11.2.2. Powloki malarskie

Materiaty na powtoki malarskie wg B.15.00.00 niniejszych SST.

114.2.3. Okucia
Wyroby §lusarskie powinny by¢ wyposazone w okucia zamykajace, zabezpieczajace i uchwytowe zgodnie z
dokumentacja.

11.2.4. Skladowanie materialéw i konstrukeii

Sktadowanie wyrobow §lusarki stalowej wg B.13.00.00 punkt 2.8 niniejszych SST.
11.2.5. Badania na budowie

11.2.5.1. Kazda partia materialu dostarczona na budowe przed jej wbudowaniem musi uzyska¢ akceptacje
Inzyniera.
11.2.5.2. Kazdy element dostarczony na budowg podlega odbiorowi pod wzgledem:
- jakos$ci materiatow, spoin, otwordow na $ruby,
- zgodnosci z projektem,
- zgodnosci z atestem wytworni,
- jakos$ci wykonania z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji,
- jakosci powlok antykorozyjnych.
Odbior konstrukeji oraz ewentualne zalecenia co do sposobu naprawy powstalych uszkodzen w czasie

transportu potwierdza Inzynier wpisem do dziennika budowy.
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11.2.6. Slusarka stalowa

Wbudowa¢ nalezy S$lusarke kompletnie wykonczong wraz z okuciami, uszczelkami i powlokami
antykorozyjnymi.
11.2.6.1. Na elementy $lusarki stosowaé ksztattowniki stalowe ze stali St3SX wg PN-EN 10025:2002.
Potaczenia elementow wykonywac jako spawane, nitowane lub skrgcane na sruby.
Dopuszczalne bledy wykonania elementéw powinny odpowiada¢ wymaganiom normy
PN-80/M-02138.
11.2.7.2. Uszczelki i przektadki powinny odpowiada¢ nastgpujacym wymaganiom podanym w punkcie 2.6.3.
11.2.7.3. Powierzchnie elementow nalezy pokry¢ farbami ftalowymi wg punktu 2.12.4.
11.3. Sprzet
Do wykonania i montazu $lusarki moze by¢ uzyty dowolny sprzgt.
11.4. Transport
Kazda partia wyrobow powinna zawiera¢ wszystkie elementy przewidziane projektem lub odpowiednia
norma.
Elementy do transportu nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem.
Elementy moga by¢ przewozone dowolnym $rodkiem transportu, oraz zabezpieczone przed uszkodzeniem,
przesunigciem oraz utratg statecznosci.
11.5. Wykonanie robot

11.5.1. Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzic:

- prawidlowo$¢ wykonania osciezy,
- mozliwo$¢ mocowania elementoéw do $cian,
- jakos¢ dostarczonych elementéw do wbudowania.

11.5.2. Elementy powinny by¢ osadzone zgodnie z dokumentacija techniczna lub instrukcja zaakceptowana przez

Inzyniera.

11.5.3. Elementy powinny by¢ trwale zakotwione w §cianach budynku.

Zamiast kotwienia dopuszcza si¢ osadzanie elementow za pomocag kotkéw rozporowych lub kotkéw
wstrzeliwanych.

11.5.4. Osadzone elementy powinny by¢ uszczelnione migdzy o$ciezem a oscieznica lub Sciang tak aby nie

nastepowato przewiewanie, przemarzanie lub przecieki wody opadowej. Uszczelnienia wykonywaé z
elastycznej masy uszczelniajacej.

11.5.5. Powloki malarskie powinny by¢ jednolite, bez widocznych poprawek, sladow pedzla, rys 1 odpryskow i

spetnia¢ wymagania podane dla robdt malarskich wg SST B.15.00.00.
11.6. Kontrola jakoS$ci

11.6.1. Badanie materialdw uzytych na konstrukcje nalezy przeprowadzi¢ na podstawie zataczonych zaswiadczen

0 jakosci wystawionych przez producenta stwierdzajacych zgodno$¢ z wymaganiami dokumentacji i
normami panstwowymi.

11.6.2. Badanie gotowych elementéw powinno obejmowac:

- sprawdzenie wymiaréw, wykonczenia powierzchni, zabezpieczenia antykorozyjnego, polaczen
konstrukcyjnych, prawidtowego dziatania czgsci ruchomych.

Z przeprowadzonych badan nalezy sporzadzi¢ protokot odbioru.
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11.6.3. Badanie jako$ci wbudowania powinno obejmowac:

- sprawdzenie stanu i wygladu elementow pod wzgledem rownoS$ci, pionowosci i spoziomowania,

—  sprawdzenie rozmieszczenia miejsc i Sposobu mocowania,

- sprawdzenie uszczelnienia pomiedzy elementami a o$ciezami,

- sprawdzenie dziatania czgséci ruchomych,

- stan i wyglad wbudowanych elementow oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja.

Roboty podlegaja odbiorowi.

11.7. Obmiar robot

Jednostka obmiarowa robét dla B.14.01.00 i B.14.02.00 jest ilo$¢ m? elementéw zamontowanych wraz z

uszczelnieniem.

Tlo$¢ robdt okresla si¢ na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inzyniera i

sprawdzonych w naturze.

Jednostka obmiarowa dla B.14.03.00 jest 1 mb.

11.8. Odbior robot

Wszystkie roboty podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.

Odbior obejmuje wszystkie materialy podane w punkcie 2, oraz czynnosci podane w punktach 5 i 6.

11.9. Podstawa ptatnosci

Placi sie w jednostkach wg punktu 7 za przygotowanie i dostarczenie na miejsce montazu, zamontowanie,

uszczelnienie otwordw, oczyszczenie stanowiska pracy.

11.10. Przepisy zwigzane.
PN-80/M-02138.
PN-87/B-06200
PN-EN 10025:2002
PN-91/M-69430

PN-75/M-69703

Tolerancje ksztattu i potozenia. Wartosci.

Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru.

Wyroby walcowane na gorgco z niestopowych stali konstrukcyjnych.

Elektrody stalowe otulone do spawania i napawania.
Ogodlne badania i wymagania.

Spawalnictwo. Wady zlaczy spawanych. Nazwy 1 okreslenia.

Pozostate przepisy wg B.07.00.00; B.13.00.00 oraz B.15.00.00
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XIl. S.S.T.- B.15.00.00 ROBOTY MALARSKIE
12.1. Wstep
12.1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot malarskich.

12.1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

12.1.3. Zakres robot objetych SST.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie nastepujacych robot malarskich:
B.15.01.00 Malowanie konstrukcji stalowych,

12.1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

12.1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

12.2. Materiaty

12.2.1. Woda (PN-EN 1008:2004)

Do przygotowania farb stosowa¢ mozna kazda wode¢ zdatng do picia. Niedozwolone jest uzycie wod
sciekowych, kanalizacyjnych bagiennych oraz wod zawierajacych thuszcze organiczne, oleje i mut.

12.2.2. Mleko wapienne

Mleko wapienne powinno mieé postaé cieczy o gestosci Smietany, uzyskanej przez rozcienczenie 1 czeScCi
ciasta wapiennego z 3 czeSciami wody, tworzaca jednolita masg bez grudek i1 zanieczyszczen.

12.2.3. Spoiwa bezwodne

12.2.3.1. Pokost Iniany powinien by¢ cieczg oleista o zabarwieniu od zottego do ciemnobragzowego i odpo-
wiadajgcg wymaganiom normy panstwowe;.

12.2.3.2. Pokost syntetyczny powinien by¢ uzywany w postaci cieczy, barwy od jasnozoéttej do brunatnej,
bedacej roztworem zywicy kalafoniowej lub innej w lotnych rozpuszczalnikach, z ewentualnym
dodatkiem modyfikujacym, o wlasciwosciach technicznych zblizonych do pokostu naturalnego, lecz o
krotszym czasie schnigcia. Powinien on odpowiada¢ wymaganiom normy panstwowej lub swiadectwa
dopuszczenia do stosowania w budownictwie.

12.2.4. Rozcienczalniki

W zaleznosci od rodzaju farby nalezy stosowac:

- terpentyng i benzyne — do farb i emalii olejnych,

- inne rozcienczalniki przygotowane fabrycznie dla poszczegoélnych rodzajow farb powinny odpowiadaé
normom panstwowym lub mie¢ cechy techniczne zgodne z zaswiadczeniem o jako$ci wydanym przez
producenta oraz z zakresem ich stosowania.

12.2.5. Farby budowlane gotowe
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12.2.5.1. Farby niezaleznie od ich rodzaju powinny odpowiada¢ wymaganiom norm panstwowych lub
swiadectw dopuszczenia do stosowania w budownictwie.
12.2.5.2. Farby emulsyjne wytwarzane fabrycznie
Na tynkach mozna stosowa¢ farby emulsyjne na spoiwach z: polioctanu winylu, lateksu butadieno-
styrenowego i innych zgodnie z zasadami podanymi w normach i $wiadectwach ich dopuszczenia
przez ITB.
12.2.5.3. Wyroby chlorokauczukowe
Emalia chlorokauczukowa ogolnego stosowania
~ wydajno$¢ — 6-10 m?/dm?,
- max. czas schnigcia — 24 h
Farba chlorokauczukowa do gruntowania przeciwrdzewna cynkowa 70% szara metaliczna
— wydajnos$¢ — 15-16 m?/dm?,
- max. czas schniecia—8 h
Kit szpachlowy chlorokauczukowy ogoélnego stosowania — biaty
- do wygladzania podktadu pod powtoki chlorokauczukowe,
Rozcienczalnik chlorokauczukowy do wyrobow chlorokauczukowych ogdlnego stosowania — biaty do
rozcienczania wyrobdw chlorokauczukowych,
12.2.5.4. Wyroby epoksydowe
Gruntoszpachlowka epoksydowa bezrozpuszczalnikowa, chemoodporna
~ wydajnos$¢ — 6-10 m¥/dm?,
- max. czas schnigcia — 24 h
Farba do gruntowania epoksypoliamidowa dwusktadnikowa wg PN-C-81911/97
- wydajnos¢ — 4,5-5 m¥dm?3
~  czas schnigcia — 24 h
Emalia epoksydowa chemoodporna, biala
- wydajno$¢ — 5-6 m?/dm?,
- max. czas schniecia— 24 h
Emalia epoksydowa, chemoodporna, szara
- wydajno$¢ — 6-8 m?/dm?
- czas schniecia—24 h
Lakier bitumiczno-epoksydowy
- wydajnosé¢ — 1,2-1,5 m¥dm?
- czas schnigcia— 12 h
12.2.5.5. Farby olejne i ftalowe
Farba olejna do gruntowania ogdlnego stosowania wg PN-C-81901:2002
- wydajnoé¢ — 6-8 m?/dm?®
- czas schnigcia— 12 h
Farby olejne i ftalowe nawierzchniowe ogélnego stosowania wg PN-C-81901/2002

- wydajno$¢ — 6-10 m?/dm?
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12.3. Sprzet
Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu pedzli lub aparatow natryskowych.

12.4. Transport
Farby pakowane wg punktu 2.5.6 nalezy transportowa¢ zgodnie z PN-85/0-79252 i przepisami
obowigzujacymi w transporcie kolejowym lub drogowym.

12.5. Wykonanie robot
Przy malowaniu powierzchni wewngetrznych temperatura nie powinna by¢ nizsza niz +8°C. W okresie
zimowym pomieszczenia nalezy ogrzewac.
W ciggu 2 dni pomieszczenia powinny by¢ ogrzane do temperatury co najmniej +8°C. Po zakonczeniu
malowania mozna dopusci¢ do stopniowego obnizania temperatury, jednak przez 3 dni nie moze spasé
ponizej +1°C.
W czasie malowania niedopuszczalne jest nawietrzanie malowanych powierzchni cieptym powietrzem od
przewodow wentylacyjnych i urzadzen ogrzewczych.
Gruntowanie i dwukrotne malowanie $cian i sufitOw mozna wykonac po:
- catkowitym ukonczeniu robdt instalacyjnych (z wyjatkiem montazu armatury i urzadzen sanitarnych),
- calkowitym ukonczeniu robét elektrycznych,
- catkowitym utozeniu posadzek,
- usunieciu usterek na stropach i tynkach.

12.5.1. Wykonywania powlok malarskich

12.5.1.1. Powloki z farb i lakierow olejnych i syntetycznych powinny mie¢ barwe jednolita zgodng ze
wzorcem, bez smug, zaciekow, uszkodzen, zmarszczen, pecherzy, plam i zmiany odcienia.
Powtoki powinny mie¢ jednolity potysk.
Przy malowaniu wielowarstwowym nalezy na poszczegodlne warstwy stosowaé farby w réznych
odcieniach.
12.6. Kontrola jakoS$ci

12.6.1. Powierzchnia do malowania.

Kontrola stanu technicznego powierzchni przygotowanej do malowania powinna obejmowac:

- sprawdzenie wygladu powierzchni,

- sprawdzenie wsigkliwosci,

- sprawdzenie wyschnigcia podioza,

- sprawdzenie czystosci,

Sprawdzenie wygladu powierzchni pod malowanie nalezy wykonaé przez ogledziny zewngtrzne. Spraw-
dzenie wsiakliwo$ci nalezy wykona¢ przez spryskiwanie powierzchni przewidzianej pod malowanie kilku
kroplami wody. Ciemniejsza plama zwilzonej powierzchni powinna nastapic¢ nie wczesniej niz po 3 s.

12.6.2. Roboty malarskie.

12.6.2.1. Badania powtok przy ich odbiorach nalezy przeprowadzi¢ po zakonczeniu ich wykonania:

- nie wczesniej niz po 14 dniach.
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12.6.2.2. Badania przeprowadza si¢ przy temperaturze powietrza nie nizszej od +5°C przy wilgotnosci
powietrza mniejszej od 65%.
12.6.2.3. Badania powinny obejmowac:
- sprawdzenie wygladu zewngtrznego,
— sprawdzenie zgodno$ci barwy ze wzorcem,
- dla farb olejnych i syntetycznych: sprawdzenie powtoki na zarysowanie i uderzenia, sprawdzenie
elastycznosci i twardosci oraz przyczepnosci zgodnie z odpowiednimi normami panstwowymi.
Jesli badania dadza wynik pozytywny, to roboty malarskie nalezy uzna¢ za wykonane prawidtowo.
Gdy ktorekolwiek z badan dalo wynik ujemny, nalezy usung¢ wykonane powloki czesciowo lub
catkowicie i wykona¢ powtornie.
12.7. Obmiar robot
Jednostkg obmiarowg robot jest m? powierzchni zamalowanej wraz z przygotowaniem do malowania
podtoza, przygotowaniem farb, ustawieniem i rozebraniem rusztowan lub drabin malarskich oraz
uporzadkowaniem stanowiska pracy. Ilo$¢ robot okresla sie na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian
zaaprobowanych przez Inzyniera i sprawdzonych w naturze.
12.8. Odbior robot
Roboty podlegaja warunkom odbioru wedhug zasad podanych ponize;j.
12.8.1. Odbiér roboét malarskich

12.8.1.1.Sprawdzenie wygladu zewnetrznego powtok malarskich polegajace na stwierdzeniu rownomiernego
rozlozenia farby, jednolitego natezenia barwy i zgodno$ci ze wzorcem producenta, braku przeswitu i
dostrzegalnych skupisk lub grudek nie roztartego pigmentu lub wypetniaczy, braku plam, smug,
zaciekow, pecherzy odstajacych platow powloki, widocznych okiem §ladow pedzla itp., w stopniu
kwalifikujacym powierzchni¢ malowang do powlok o dobrej jakosci wykonania.

12.8.1.2. Sprawdzenie odporno$ci powtoki na wycieranie polegajace na lekkim, kilkakrotnym potarciu jej
powierzchni migkka, wetniang lub bawelniang szmatka kontrastowego koloru.

12.8.1.3. Sprawdzenie odporno$ci powloki na zarysowanie.

12.8.1.4. Sprawdzenie przyczepnosci powloki do podloza polegajace na probie poderwania ostrym
narzedziem powtoki od podtoza.

12.8.1.5. Sprawdzenie odpornosci powtoki na zmywanie woda polegajace na zwilzaniu badanej powierzchni
powloki przez kilkakrotne potarcie mokra migkka szczotka lub szmatka.

Wyniki odbior6w materialow i robot powinny by¢ kazdorazowo wpisywane do dziennika budowy.

12.9. Podstawa ptatnosci

Placi sie za ustalong ilo$¢ m? powierzchni zamalowanej wg ceny jednostkowej wraz z przygotowaniem do

malowania podloza, przygotowaniem farb, ustawieniem i rozebraniem rusztowan lub drabin malarskich oraz

uporzadkowaniem stanowiska pracy. I1lo$¢ robdt okresla si¢ na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian

zaaprobowanych przez Inzyniera i sprawdzonych w naturze.

12.10. Przepisy zwigzane
PN-C-81901:2002 Farby olejne.



