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I. OPIS TECHNICZNY

1. CEL | ZAKRES OPRACOWANIA

Przedmiotem inwestycji jest projekt rozbudowy drogi gminnej ul. Chelmoriskiego od
ul. Powstancow do ul. Pileckiego.

Zakres projekiu obejmuje nastepujace:

=> rozbiorki istnigjacych nawierzchni,

= rozbidrka ogrodzen, bram wjazdowych i furtek

= wycinka kolizyjnej zieleni,

= roboty ziemne,

= budowe jezdni, skrzyzowania wyniesionego, poboczy, zjazdow i chodnikow,

= budowe kanalizacji deszczowej,

=» budowe kanatu technologicznego,

= przebudowe istniejacej sieci elektroenergetycznej,

—» montaz ogrodzen, bram wjazdowych i furtek (odtworzenie ogrodzen po podziatach
nieruchomosci)

= roboty wykonczeniowe, w tym elementy organizacji ruchu.

Roboty w pasie drogowym nalezy prowadzié w oparciu wydang decyzje o zezwoleniu na
realizacje inwestycji drogowej oraz zatwierdzony projekt czasowej organizacji ruchu regulujgcy
ruch na czas robot.

2. PODSTAWY FORMALNE OPRACOWANIA

2.1 Stan formailno - prawny inwestycji

Inwestycja jest realizowana przez Burmistrza Miasta Zgbki petnigcego rolg inwestora
przedsiewziecia.

Zgodnie z obowigzujgcymi przepisami inwestycja jest rozbudowa drogi publiczne;.

Inwestycja realizowana bedzie zgodnie z ustawg o szczegblnych o szczegolnych zasadach
przygotowania i realizacji inwestycji w zakresie drég publicznych.

2.2 Ochrona i lad przestrzenny obszaru inwestycji

Projekt opracowano zgodnie z ponizszymi dokumentami formalnymi:
-» mapa sytuacyjno-wysoko$ciowa w skali 1:500 dla celow projektowych przyjeta do
geodezyjnego zasobdw powiatowego,
zatwierdzony projekt statej organizacji ruchu
decyzja o zezwoleniu na realizacje inwestycji drogowej
rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej nr 430 z dnia
02.03.1999r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadac drogi
publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 z 14.05.1999r.) z p6zn. zm.,
= ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z
pbzZnigjszymi zmianami),
= obowigzujgce przepisy i normy.

3. ISTNIEJACE ZAGOSPODAROWANIE TERENU

3.1 Lokalizacja

Uyl

- powiat wolominski, miasto Zabki
— ul. Chelmoniskiego od ul. Powstaricow do ul. Pileckiego



3.2 Istniejgce zagospodarowanie terenu

Zakres opracowania obejmuje calg ul. Chetmonskiego z dwoma odnogami od ul
Powstaricdw do ul. Pileckiego

Na catym odcinku ul. Chelmonskiego sasiaduje z zabudowg jednorodzinng z pojedynczymi
ustugami.

Przez caly swoj przebieg ulica Chetmonskiego jest drogg gruntowa, bez wyznaczonej
geometrii jezdni. Odwodnienie w przylegajace tereny zielone. Ulica jest o$wietiona, oprawy
oswietleniowe zawieszone na istniejacych stupach elektroenergetycznych.

W rejonie planowanych inwestycji wystepujg nastepujace sieci uzbrojenia terenu:

= sieé elekiroenergetyczna napowietrzna i kablowa

= sieé teletechniczna kablowa (przylgcza teletechniczne)
= sie¢ wodociggowa

= siec kanalizacyjna

= siet gazowa

4. PROJEKTOWANE ZAGOSPODAROWANIE TERENU

a) ANALIZA POWIAZANIA DROGI Z INNYMI DROGAMI PUBLICZNYMI

Ulica Chelmonskiego znajduje sie w potudniowej czesci miasta Zgbki, po potudniowej
stronie linii kolejowej nr 21 Warszawa Wilenska - Wotomin Stoneczna.

Od péinocy ul. Chetmorniskiego wigcza sig do drogi gminnej ul. Powstancow, ktora prowadzi
ruch w kierunku zachodnim do drogi powiatowej ul. Pitsudskiego, a w kierunku wschodnim do
drogi wojewddzkiej nr 631,

Od poludnia dwie odnogi ul. Chetmonskiego wigczajg si¢ do ul. Rotmistrza Witoida
Pileckiego, ktora, zaréwno na zachoddw jak i na wschéd, prowadzi ruch do ul. Powstancow.

Droga gminna ul. Chelmonskiego peini funkcje drogi dojazdowej do przylegajacych posesji.

b} Zmiany zagospodarowania terenu

W zwigzku z planowang rozbudowg ul. Chetmonskiego zmiany w istnigjacym
zagospodarowaniu terenu obejma;

—» rozbiérke kraweznikéw, obrzezy i nawierzchni drogowych, ogrodzen, wywoz i
utylizacje gruzu z terenu budowy,
budowe kanalizacji deszczowej,
budowe kanalu technologicznego,
przebudowe  kolizyjnej z  projektowanym  ukladem  drogowym  sieci
elektroenergetycznej

= roboty ziemne: wykonanie koryta pod konstrukcje jezdni, skrzyzowan wyniesionych,

poboczy, zjazdéw i chodnikow,

= budowe nowej konstrukcji jezdni, skrzyzowan wyniesionych, poboczy, zjazdéw i

chodnikoéw,

= roboty wykonczeniowe, w tym zmiany stalej organizacji ruchu.

c) Opis projektowanych rozwiazan drogowych

Parametry techniczne drogi:

= droga gminna, klasy dojazdowej (D),

=» przekrdj drogi: jednojezdniowa, jednopasowa, jednokierunkowa w kierunku

od ul. Powstancow do ul. Pileckiego

— poczatek projektowanego odcinka - skrzyzowanie z ul. Powstancow (bez
skrzyzowania),
= koniec projektowanego odcinka - obie odnogi ul. Chetmofisiego zakonczone na

skrzyzowaniach z ul. Pileckiego (bez skrzyzowania)
= jezdnia: diugosé — 260 i 180m, tacznie 440m, szerokos¢ — 4,0m,
nawierzchnia z kostki betonowej, spadek dwustronny do osi jezdni 2%
= pobocze: obustronne, szeroko$¢ min. 0,75m, z kostki betonowej,

L4y
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zjazdy indywiduaine: szeroko$¢ jezdni zjazdu 3,0 - 4,0m ze skosami 1,5:1,5m

droga sklada sie z odcinkéw prostych i fuku poziomego R=8m

skrzyzowanie ul. Chetmonskiego z drugg odnoga projektowanej drogi, wyniesione,
trzywlotowe, kazdy wlot jednokierunkowy, wyokraglenie krawedzi tukami o
promieniu R=6m

dowigzanie do istniejgcych jezdni, bram wjazdowych, furtek oraz ogrodzet;
odwodnienie porzeczne i podiuzne do projektowanej kanalizacji deszczowej
normatywne spadki podiuzne i poprzeczne,

konstrukcja nawierzchni dostosowana do obcigzenia ruchem kategorii KR2,

w zakresie inwestycji ujeto budowe kanalizacji deszczowej, budowe kanatu
technologicznego oraz przebudowe sieci elekiroenergetycznej

odtworzenie ogrodzen po podzialach nieruchomos$ci (ogrodzenie na stupkach

stalowych z siatki)

5. KOORDYNACJA ROBOT BUDOWLANYCH
Przed realizacjg rob6t drogowych w zakresie inwestycji nalezy wykona¢ roboty branzowe
obejmujace budowe kanalizacji deszczowej, budowe kanatu technologicznego oraz
przebudowe sieci elekiroenergetyczne;j.

6. ZAKRES ROBOT ROZBIORKOWYCH

Zakres robét rozbidrkowych obejmuje:
rozbiorke ogrodzen,
rozbidrke nawierzchni bitumicznych z podbudowa,
rozbiorke nawierzchni z betonu cementowego z podbudowa,
rozbiérke nawierzchni z kostki betonowej wraz z podbudowa,
rozbiérke nawierzchni z plyt betonowych z podbudowa,
rozbiérke kraweznikdw i obrzezy na tawie betonowej
W zakresie robét nalezy ujaé wywoz i utylizacje gruzu z rozbisrek.

7. ZAKRES ROBOT POMIAROWYCH

g

U sy

td 4y dd

7.1 Rozwigzania wysokosciowe

nawierzchnie drogowe dowigzano do terenu istniejacego, do poziomu istniejacych
jezdni, rzednych zjazdow i furtek posesji przylegajgcych do pasa drogowego
— spadek podiuzny jezdni — wynoszacy od 0,3% do 1,5%,
— spadek poprzeczny jezdni dwustronny 2% do osi jezdni zgodnie z planem
sytuacyjno-wysokosciowym i przekrojami poprzecznymi
— spadek podiuzny zjazdéw 1-5%, zjazdy dowigzane do terenu istniejgcego i
istniejgcych nawierzchni na granicy pasa drogowego
Wszelkie ewentualne rozbieznosci pomiedzy terenem istniejacym wykazane w
dokumentacji projektowej a stanem istniejgcym nalezy zgtaszaé przed realizacjq robét w celu
rozstrzygniecia przyczyn takiego stanu. Realizacia robét w takim przypadku musi by¢
wstrzymana do czasu okreslenia na budowie rozwigzan korygujacych. Nieznaczne
rozbieznosci nie majace wplywu na jakos¢, parametry techniczne i zakres rozwigzan ujetych
w projekcie powinny byé korygowane na biezgco na budowie pod nadzorem kierownika
budowy i Inspektora Nadzoru.

7.2 Rozwiazania sytuacyjne

Zakres inwestycji obejmuje rozbudowe drogi gminnej o nawierzchni z kostki betonowej o
tacznej diugosci 440m i szerokoéci 4,0m, jednokierunkowej w kierunku od ul. Powstancow do ul.
Pileckiego, z obustronnymi poboczami utwardzonymi szerokoéci min. 0,75m

Cata ul. Chelmornskiego zaprojektowana w strefie zamieszkania. Skrzyzowanie ulicy z drugg
odnogg zaprojektowano jako wyniesione.
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Obsiuga przylegajgecych do pasa drogowego posesji poprzez zjazdy indywiduaine
szerokosci 3,0-4,0m.
Opis przyjetych rozwigzan sytuacyjnych:
- tyczenie punktéw charakterystycznych zgodnie z wspolrzednymi geodezyjnymi w
czesci rysunkowej projektu wykonawczego
- szerokos¢ jezdni 4,0m
- szerokosci zjazdow nalezy dostosowac do szerokosci istniejgcych bram, szerokosé
zjazddw nie powinna by¢ wieksza niz szerokos¢ jezdni.
Pobocz i zjazdy nalezy wykonywac do ogrodzen posesji lub wigczen w istniejace dojscia |
dojazdy na terenie poses;i.

8. REGULACJE ISTNIEJACYCH URZADZEN INFRASTRUKTURY PODZIEMNEJ

W obszarze robot budowlanych znajdujg sie odcinki kanalizacji sanitarnej, sieci
wodociggowej, gazowej. Zakres robot obejmuje regulacie poziomow wtazdw studni rewizyjnych
istniejgcej kanalizacji, zaworéw wodociggowych i hydrantéw, zaworow gazowych.

9. ROBOTY ZIEMNE

Wykopy i zasypki w zakresie roboét branzowych realizowaé w wykopach bez wody stojgce;.
Odnosnie wymogodw do rodzaju gruntu i stopnia zageszczenia, roboty realizowaé w oparciu o
norme PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe - Roboty ziemne.

Podioze gruntowe przed uktadaniem warstw konstrukcyjnych musi charakteryzowaé sig
warto$ciami wskaznika zageszczenia ls | wtdrnego modutu odksztatcenia E, wymaganego dla
drog klasy dojazdowej w rozumieniu warunkow technicznych jakim powinny odpowiadac drogi
publiczne i ich usytuowanie. \Wartoéci wskaznikéw musza spetnia¢ warunek E, =2 80MPa i Is 2
1,00 dla jezdni, skrzyzowania wyniesionego, poboczy, zjazdoéw oraz E, =2 80MPa i Is =z 0,97 dla
chodnikow.

Przed wykonaniem konstrukcji nawierzchni nalezy podioze wyprofilowac i zagesci¢ zgodnie
z wymogami norm technicznych. W przypadku lokalnego wystepowania w podfozu gruntowym
gruntéw niewysadzinowych lub watpliwych (G2-G4) nalezy doprowadzi¢ podioze gruntowe do
nosnoséci G1.

10. ODWODNIENIE ULICY

Odwodnienie nawierzchni bedzie realizowane za pomocg spadkow podiuznych i
poprzecznych nawierzchni utwardzonych, a nastepnie do projekiowanych wpustow
deszczowych i dalej projektowanym kanatem deszczowym do isthiejacej sieci kanalizacyjnej w
ul. Powstancow.

W ramach inwestycji przewidziano budowe kanatu deszczowego @315 na catej dlugosci
ulicy o tacznej dlugosci 370m wraz z 14 studniami kanalizacyjnymi. Do projektowanego kanatu
zostanie podigczonych 10 wpustéow deszczowych przykanalikami @160. Wigczenie do
istniejgcego kanatu w ul. Powstancow wykona¢ przeciskiem - rura GRP @300.

11. ELEMENTY ULIC

Do obramowania nawierzchni jezdni, poboczy, zjazddw z kostki betonowej nalezy zastosowac
opornik betonowy 12x25cm. Chodniki ograniczaé¢ obrzezem betonowym 8x30, na potaczeniu z
jezdnig kraweznikiem najazdowym 15x22cm. W osi jezdni zaprojektowano sSciek do
odprowadzania wod deszczowych do wpustow deszczowych z kostki betonowe;.

Nawierzchnie z kostki brukowe] betonowej typu Behaton z obwiednia z kostki brukowej
betonowej typu Holland.




12. KONSTRUKCJE PROJEKTOWANYCH NAWIERZCHNI

Konstrukcja nawierzchni i podbudowy zostala zaprojektowana w oparcit o warunki
gruntowo-wodne i przyjete zalozenia odnosnie ruchu samochodowego. Poszczegoine grubosci
nawierzchni ustalono na podstawie Rozporzgdzenia Ministra Transportu | Gospodarki Morskiej
nr 430 z dnia 02.03.1999r (Dz.U. nr 43), oraz Katalogu Typowych Nawierzchni Podatnych i
Potsztywnych GDDKIA.

budowa jezdni z kostki betonowej - 1665m*

a) warstwa $cieralna z kostki betonowej Behaton koloru szarego - gr. 8 cm,

b) podsypka cementowo-piaskowa 1.4 — gr. 4 cm,

c) warstwa podbudowy zasadniczej z mieszanki niezwigzanej z kruszywem Ceos (Kruszywo
stabilizowane mechanicznie 0/63) — gr. 20 cm,

d) warstwa z mieszanki zwiazanej spoiwem hydraulicznym 2,5MPa (z dowozu), E2Z 2 80MPa —
gr. 20 cm,

e) zageszczony grunt rodzimy lub nasypowy, E2 = 50MPa.

budowa skrzyZowania wyniesionego z kostki betonowej - 120m?

a) warstwa $cieralna z kostki betonowej Behaton koloru c¢zerwonego z obwiednig z kostki
Holland — gr. 8 cm,

b) podsypka cementowo-piaskowa 1:4 —gr. 4 cm,

c) warstwa podbudowy zasadniczej z mieszanki niezwigzanej z kruszywem Caoa (Kruszywo
stabilizowane mechanicznie 0/63) — gr. 20-30 cm,

d) warstwa z mieszanki zwigzanej spoiwem hydraulicznym 2,5MPa (z dowozu), E2 =z 80MPa —
gr. 20 cm,

e) zageszczony grunt rodzimy lub nasypowy, E2 = 50MPa.

budowa poboczy, zjazdéw z kostki betonowej - 1030+250= 1280m°

a) warstwa scieralna z kostki betonowej Behaton (pobocze — koloru szarego, zjazd — koloru
grafitowego), na zjazdach z obwiednig z kostki Holiand — gr. 8 cm,

b) podsypka cementowo-piaskowa 1:4 —gr. 4 cm,

c) warstwa podbudowy zasadniczej z mieszanki niezwigzanej z kruszywem Cqps (Kruszywo
stabilizowane mechanicznie 0/63) — gr. 20 cm,

d) warstwa z mieszanki zwigzanej spoiwem hydraulicznym 2,5MPa (z dowozu), E2 2 80MPa —
gr. 20 cm,

e) zageszczony grunt rodzimy lub nasypowy, E2 =2 50MPa.

budowa chodnikéw - 3m?

a) warstwa $cieralna z kostki betonowej Behaton koloru czerwonego z obwiednig na zjazdach
z kostki Holland - gr. 8 cm,

b) podsypka cementowo-piaskowa 1:4 —gr. 4 cm,

c) warstwa podbudowy zasadniczej z mieszanki niezwigzanej z kruszywem Ceors (kruszywo
stabilizowane mechanicznie 0/63) — gr. 15 cm,

d) warstwa z mieszanki zwiazanej spoiwem hydraulicznym 2,5MPa (z dowozu), E2 2 80MPa —
gr. 12 cm,

e) zageszczony grunt rodzimy lub nasypowy, E2 = 50MPa.

13. KANAL TECHNOLOGICZNY

W ramach inwestycji na calej diligoéci projektowanej drogi zostanie wykonany kanat
technologiczny KTu (trzy rury $wiattowodowe, jedna rura mikrokanalizacji, jedna rura ostonowa)
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o tacznej diugosci 440m potgczony studniami kablowy SKR-2 - 8 szt. W miejscu przekroczen
kanalizacji przez przeszkody (skrzyzowania drog, zjazdy, cieki wodne, rowy) nalezy zastosowac
przekroj KTp (dodatkowa rura ostonowa na frzy rury sSwiattowodowe | jedng rure
mikrokanalizaciji}.

14.

ETAPY TECHNOLOGICZNE WYKONYWANIA ELEMENTOW PROJEKTU

ZAGOSPODAROWANIA TERENU

o

prace nalezy rozpoczaé od organizacji placu budowy, wprowadzenia czasowej organizacji
ruchu, wygrodzenia terenu i wylgczenia go z ruchu pieszego i kotowego,

réwnolegle powinny byé wykonane wycinki zieleni, zabezpieczenie drzew sgsiadujgcych
bezposrednio z terenem budowy. Pnie powinny byé osfonigte matg stomiang i deskami
mocowanymi przy pomocy drutu. Sirefe korzeniowa, ktérej zasieg penetfruje w rzucie
korony drzewa, nalezy wygrodzi¢ w sposob uniemozliwiajacy zageszczenie w jego rejonie
gruntu w stopniu pogarszajacym napowietrzenie oraz zanieczyszczenie go materialami
budowlanymi,

rozbidrka istniejacych ogrodzen, nawierzchni, rozbiérka podbudowy, rozbiorka
kraweznikow, obrzezy,

budowe kanalizacji deszczowej,

przebudowe sieci elektroenergetycznej,

budowe kanatu technologicznego,

korytowanie pod projektowane konstrukcje drogowe, profilowanie i zageszczanie podioza,
ustawienie kraweznikow/opornikéw i obrzezy na tawie z betonu cementowego,

budowa warstw konstrukcyjnych drogowych,

odiworzenie ogrodzer: po podziaiach nieruchomosci

prace wykonczeniowe, wprowadzenie statej organizacji ruchu, uporzadkowanie terenu
oraz usuniecie wygrodzen i zabezpieczen. :

UWAG! | ZALECENIA
Podczas prowadzenia robot ziemnych Wykonawca powinien wykona¢ odwodnienie
zapewniajgce odprowadzanie wod gruntowych i opadowych. Wykopy i roboty ziemne
prowadzié bez wody stojgcej, wodg gruntowg z wykopow odpompowywac do istniejacej
kanalizacji lub poza pas drogowy po uzyskaniu stosownej zgody wiascicieli mediow. Skarpy
wykopow i nasypéw nalezy wykonaé tak, aby powierzchni gruntu nadawacé w calym okresie
trwania rob6t spadki zapewniajgce prawidiowe odwodnienie.
Roboty ziemne wymagajg nadzoru geotechnicznego i odbioru tych robdt przed
przystapieniem do budowy konstrukgeji podbudowy i nawierzchni.
Prace w obrebie urzadzern podziemnych wykonywaé recznie z zachowaniem szczegolnej
ostroznoséci, pod nadzorem odpowiednich stuzb.
Wykonawca rob6t budowlanych na 30 dni przed rozpoczeciem dzialalnosci powinien ztozyé
informacje o wytwarzanych odpadach oraz o sposobach gospodarowania tymi odpadami.
Odpady wytwarzane na budowie Wykonawca powinien sktadowaé na terenie ogrodzonym
w ramach placu budowy. Grunt z wykopdéw nalezy ponownie wykorzysta¢ do budowy
nasypéw, a pozostala czes¢ wywiesé i zagospodarowaé zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami, w szczegbinoéci z zapisami ustawy o odpadach.
Roboty budowlane Wykonawca powinien prowadzi¢ w godzinach 6:00 — 22:00.
Wykonawca robét przed rozpoczgciem prac musi zabezpieczyc¢ istniejace drzewa w rejonie
prowadzonych prac, zgodnie z projektem zieleni.
Do czasu przekazania ulicy do eksploatacji oraz w czasie eksploatacji nalezy ulice
utrzymywaé w czystosci.




8. Po zakonczeniu budowy wykonawca zobowigzany jest wykona¢ inwentaryzacje
geodezyjng.

9. Roboty budowlane nalezy prowadzi¢ w sposdb zapewniajgcy ochrong zhakow oshowy
geodezyjnej.

10. Zakres inwestycji nie kwalifikuje przedsigwziecia do oddziatywajgcego lub potencjalnie
moggcego oddzialywaé na érodowisko i w zwiazku z tym dla inwestycji nie jest wymagane
uzyskanie decyzji okreslajgcej srodowiskowe uwarunkowania jej realizacj.

11. Obiekt po zrealizowaniu nie wymaga zaopatrzenia energetycznego ani nie podlega
ochronie przeciwpozarowej.

12. Teren nie podlega eksploatacji gornicze;.

16. TECHNOLOGIA ROBOT | ODBIORY
Kolejno$é czynnoéci sktadajgcych sie na poszczegoblne roboty budowlane okreslona zostata w
czeéci kosztorysowej — bedacej integralnym skiadnikiem projekiu — gdzie szczegdlowo
okreslono takze ich ilogciowy aspekt: tacznie (przedmiar rob6t) oraz w rozbiciu na robocizne,
materiaty i sprzet (kosztorysy).
Przedmiotem odbioru s3 :

— kanalizacja deszczowa,

— kanal technologiczny,

— sie¢ elekiroenergetyczna

— nawierzchnie jezdni, skrzyzowania wyniesionego, poboczy, zjazddw, chodnikéw,

~ stala organizacja ruchu.
Roboty nalezy wykonywa¢ zgodnie z Szczegotowymi Specyfikacjami Technicznymi oraz
odpowiednimi Polskimi Normami.
Odbiory robot zanikajgcych powinny by¢ przeprowadzone w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych poprawek bez hamowania postgpu robét. Wykonawca zglasza do odbioru
zakonczony element, przedstawia wyniki niezbednych badan, dokumenty dotyczace
wbudowanych materiatdw oraz operaty geodezyjne. Odbierajgcy zleci ewentualne
przeprowadzenie badan uzupetniajgcych jezeli zaistniejg jakiekolwiek watpliwosci co do jakoéci
roboét lub rzetelnosci badan Wykonawcy. W przypadku stwierdzenia usterek jub niespeinienia
wymagan SST koszt dodatkowych badari ponosi Wykonawca. Inspektor Nadzoru okresli zakres
robdt poprawkowych lub zakres i wielkosé potracen za obnizong jako$¢ robot.
Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie ustalonym z inwestorem.
Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy dostarczenie materiatéw zgodnie z wymaganiami
dokumentacii projektowej. Wykonawca ma obowigzek powiadomi¢ Inwestora o proponowanych
#rédlach zaopatrzenia materialowego i uzyskaé ich akceptacje, zgodnie z wymaganiami SST.

17. STALA ORGANIZACJA RUCHU

Po zakonczeniu robét drogowych nalezy wykonaé elementy organizacji ruchu zgodnie
z zatwierdzonym projektem stalej organizacji ruchu nr WDP.7120.1.50.2022 z dnia 21.03.2022r.
Znaki nalezy montowaé z zachowaniem 0,5m skrajni drogowe] poziomej oraz zgodnie z
wymaganiami zatgcznikéw do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w
sprawie szczegdlowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych oraz
urzadzen bezpieczenhstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U.
Nr 220, poz. 2181, z pbZn. zm.)

Projektant



il. INFORMACJA BEZPIECZENSTWA | OCHRONY ZDROWIA

1. Wymagania ogéine

Teren budowy lub robdt powinien by¢ w miare potrzeby ogrodzony lub skutecznie
zabezpieczony przed osobami postronnymi. Wysokoé¢ ogrodzenia powinna wynosi¢, co
najmniej 1,5m.

W ogrodzeniu placu budowy lub robét powinny byé wykonane oddzielne bramy dla ruchu
pieszego oraz pojazdéw mechanicznych i maszyn budowlanych.

Szeroko$é ciggu pieszego jednokierunkowego powinna wynosi¢, co najmniej 0,75m, a
dwukierunkowego 1,2m.

Dla pojazdéw uzywanych w trakcie wykonywania rob6t budowlanych nalezy wyznaczy¢ i
oznakowac¢ miejsca postojowe na terenie budowy.

Szerokosé drog komunikacyjnych na placu budowy lub robét powinna byé dostosowana do
uzywanych érodkow transportowych.

Drogi i ciggi piesze na placu budowy powinny by¢ utrzymane we wlasciwym stanie
technicznym.

Nie wolnho na nich sktadowaé materiatow, sprzetu lub innych przedmiotow.

Drogi komunikacyjne dla wozkdw i taczek oraz pochylnie, po ktérych dokonuje sig regcznego
przenoszenia cigzaréw nie powinny mieé spadkéw wigkszych niz 10%.

Przejécia i strefy niebezpieczne powinny by¢ oéwietlone i oznakowane znakami
ostrzegawczymi lub znakami zakazu.

Przejécia o pochyleniu wigkszym niz 15% nalezy zaopatrzy¢ w listwy umocowane
poprzecznie, w odstepach nie mniejszych niz 0,40 m lub schody o szerokosci nie mniejszej niz
0,75 m, zabezpieczone, ¢o najmniej z jednej strony balustradsa.

Balustrada sktada sie z deski kraweznikowej o wysokosci 0,15 m i porgczy ochronnej
umieszczonej na wysokosci 1,10 m.

Wolng przestrzefh pomiedzy deskg krawgznikowg a porgcza nalezy wypetnic w sposob
Zzabezpieczajgcy pracownikéw przed upadkiem.

Strefa niebezpieczna, w ktérej istnieje zagrozenie spadania z wysokosci przedmiotow,
powinna byé ogrodzona balustradami i oznakowana w sposob uniemozliwiajgcy dostep osobom
postrennym.

Strefa ta nie moze wynosié mniej niz 1/10 wysokosci, z ktérej moga spadac przedmioty, lecz
nie mnigj niz 6,0 m.

Przejécia, przejazdy i stanowiska pracy w strefie niebezpiecznej powinny by¢ zabezpieczone
daszkami ochronnymi.

Na terenie budowy powinny byé urzagdzone i wydzielone pomieszczenie sanitarme.

Na terenie budowy powinny by¢é wyznaczone oznakowane, utwardzone i odwodnione
migjsca do skladania materiatow i wyrobow.

Skiadowiska materialéw, wyrobow i urzgdzen technicznych nalezy wykona¢ w sposob
wykluczajgcy mozliwosé wywrédcenia, zsunigcia, rozsunigcia sig lub spadnigcia sktadowanych
wyrobow i urzadzen.

Materiaty drobnicowe powinny byé ulozone w stosy o wysokoéci nie wigkszej niz 2,0m, a
stosy materiatéw workowanych ulozone w warstwach krzyzowo do wysokosSci nie
przekraczajacej 10 warstw.

Odlegtosé stosow przy sktadowaniu materiatow nie powinna by¢ mniejsza niz:

0,75m - od ogrodzenia lub zabudowan,

5m - od statego stanowiska pracy.

Opieranie sktadowanych materiatow lub wyrobéw o ploty, stupy napowietrznych linii
elektroenergetycznych, konstrukcje wsporcze sieci trakeyjnej lub $ciany obiektu budowlanego
jest zabronione.

10



Wchodzenie i schodzenie ze stosu utworzonego ze skladowanych materiatow lub wyrobow
jest dopuszczalne przy uzyciu drabiny lub schodow.

Teren budowy powinien by¢ wyposazony w sprzet niezbedny do gaszenia pozardw, kiory
powinien by¢ regularnie sprawdzany, konserwowany i uzupetniany, zgodnie z wymaganiami
producentdw i przepiséw przeciwpozarowych.

llo§é i rozmieszczenie gasnic przenosnych powinno byé zgodne z wymaganiami przepisow
przeciwpozarowych.

2. Roboty rozbidrkowe

W odniesieniu do robét rozbidérkowych majg zastosowanie ogolnie obowigzujgce przepisy

bezpieczenstwa i higieny pracy przy robotach budowlanych.

a. Robotnicy zatrudnieni przy robotach rozbidrkowych powinni by¢ zaopatrzeni w odziez |
urzgdzenia ochronne, jak helmy, rekawice i okulary ochronne, a narzedzia rgczne
powinny byé mocno osadzone na zdrowych i gtadkich trzonkach oraz stale utrzymywane
w dobrym stanie.

b. Przed przystapieniem do robot rozbiérkowych kierownik robot zobowigzany jest dokiadnie
poinformowa¢ robotnikéw o sposobie wykonywania robét i pouczy¢ ich o warunkach |
przepisach bezpieczenstwa pracy.

c. Wszystkie przejscia i przejazdy pozostajace w zasiggu prowadzonych robot
rozbiérkowych powinny byé w sposéb odpowiedni zabezpieczone. Przed przystapieniem
do robét rozbidrkowych wykonawcy majg obowigzek sprawdzenia, czy w ich zasiegu, w
miejscach zagrozonych, nie ma oséb postronnych. Teren wokét prowadzonych rozbidrek
nalezy ogrodzic.

d. Miejsca zrzucania gruzu powinny byé nalezycie zabezpieczone.

3. Roboty ziemne
Zagrozenia wystepuiace przy wykonywaniu robét ziemnych:

a) upadek pracownika lub osoby postronnej do wykopu (brak wygrodzenia wykopu
balustradami; brak przykrycia wykopuy),

b) zasypanie pracownika w wykopie waskoprzestrzennym (brak zabezpieczenia $cian wykopu
przed obsunigciem sig; abcigzenie klina naturalnego odtamu gruntu urobkiem
pochodzgcym z wykopu),

¢) potracenie pracownika lub osoby postronnej tyzkg koparki przy wykonywaniu robét na placu
budowy lub w miejscu dostepnym dla osob postronnych (brak wygrodzenia strefy
niebezpiecznej).

d) Roboty ziemne powinny by¢ prowadzone na podstawie projekiu okreslajacego poltozenie
instalacji i urzadzen podziemnych, mogacych znalez¢ sig w zasiggu prowadzonych robot.

Wykonywanie robét ziemnych:

a) W bezposrednim sgsiedztwie istniejacych sieci elektroenergetycznych SN-15V obsluga
urzadzen tylko przez wykwalifikowanego pracownikdw - posiadajgcych wymagane
przepisami uprawnienia. Nieuprawniony dostgp oséb i niewlasciwe uzytkowanie lub
uszkodzenie moze skutkowaé zagrozeniem powstawania wypadkow.

b} W czasie wykonywania robét ziemnych miejsca niebezpieczne nalezy ogrodzic i umiescié
napisy ostrzegawcze.

c) W czasie wykonywania wykopdw, w migjscach dostepnych dla oséb niezatrudnionych przy
tych robotach, nalezy wokél wykopdéw pozostawionych na czas zmroku i w nocy ustawic
balustrady zaopatrzone w $wiatto ostrzegawcze koloru czerwonego.
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d) Wykopy o écianach pionowych nieumocnionych, bez rozparcia lub podparcia mogg by¢
wykonywane tylko do gtebokosci 1m w gruntach zwartych, w przypadku gdy teren przy
wykopie nie jest obcigzony w pasie o szeroko$ci rownej gtebokosci wykopu.

e} Wykopy bez umocnieri o giebokosci wiekszej niz 1m, lecz nie wigkszej od 2m mozna
wykonywag, jezeli pozwalajg na to wyniki badarn gruntu.

f) Przebywanie osob pomigdzy $ciang wykopu a koparka, nawet w czasie postoju jest
zabronione. Zakiadanie obudowy lub montaz rur w uprzednio wykonanym wykopie ©
§cianach pionowych i na gleboko&ci powyzej 1m wymaga tymczasowego zabezpieczenia
0s6b klatkami ostonowymi lub obudowg prefabrykowang.

Skiadowanie urobku, materiatéw | wyrobow jest zabronione:

a) w odlegtosci mnigjszej niz 0,6m od krawedzi wykopu, jezeli ciany wykopu sg obudowane
oraz jezeli obcigzenie urobku jest przewidziane w doborze obudowy,

b) w strefie klina naturalnego odiamu gruntu, jezeli §ciany wykopu nie sa obudowane.

c) ruch érodkéw transportowych obok wykopdw powinien odbywac sie poza granicg klina
naturalnego odlamu gruntu

d) w czasie wykonywania rob6t ziemnych nie powinno dopuszczaé sig do fworzenia nawiséw
gruntu,

Inne elementy mogace stawiaé zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi:

a) w przypadku odkrycia w trakcie robdt ziemnych nie zaznaczonych na mapie przewodow i
instalaciji, nalezy przerwa¢ roboty do czasu ustalenia sposobu postepowania;

b} o znalezieniu niewypatow, obiektdw archeologicznych i innych ,obcych urzadzen™ nalezy
powiadomi¢ kierownika budowy,

c) kazdorazowe rozpoczecie robot w wykopie musi by¢é poprzedzone kontrolg skarp i
zabezpieczen; w odlegtoéci 40cm od tras sieci podziemnych, wykopy nalezy wykonywac
recznie.

4. Srodki techniczne I organizacyjne zapobiegajace niebezpieczenstwom
wynikajacym z wykonywania rob6t budowlanych.

Bezposredni nadzér nad bezpieczenstwem i higieng pracy na stanowiskach pracy sprawujg

odpowiednio kierownik budowy (kierownik robot) stosownie do zakresu obowigzkow.

Nieprzestrzeganie przepiséw bhp na placu budowy prowadzi do powstania bezposrednich
zagrozen dla zycia lub zdrowia pracownikow.

a) przyczyny organizacyjne powstania wypadkéw przy pracy:
» niewlasciwa ogdlna organizacja pracy
- nieprawidtowy podziat pracy lub rozplanowanie zadan,
- niewlasciwe polecenia przetozonych,
- brak nadzoru,
- brak instrukcji postugiwania sie czynnikiem materialnym,
- tolerowanie przez nadzoér odstepstw od zasad bezpieczeristwa pracy,
- brak lub niewtasciwe przeszkolenie w zakresie bezpieczenistwa pracy i ergonomii,
- dopuszczenie do pracy czlowieka z przeciwwskazaniami lub bez badan lekarskich,
« niewlasciwa organizacja stanowiska pracy,
niewlasciwe usytuowanie urzadzen na stanowiskach pracy,
nieodpowiednie przejscia i dojscia,
brak srodkéw ochrony indywidualnej lub niewtadciwy ich dobor

t

b) przyczyny techniczne powstania wypadkow przy pracy:
- wady konstrukcyjne czynnika materialnego bgdace zrodtem zagrozenia,
- niewlasciwa stateczno$¢ czynnika materialnego,
12



- brak lub niewtasciwe urzgdzenia zabezpieczajgce,

- brak srodkéw ochrony zbiorowej lub niewtasciwy ich dobor,

- brak lub niewtasciwa sygnalizacja zagrozen,

- niedostosowanie czynnika materialnego do transportu, konserwacji lub napraw;
- zastosowanie materiatow zastepczych,

- niedotrzymanie wymaganych parametréw technicznych;

- ukryte wady materiatlowe czynnika materialnego;

- nadmierna eksploatacja czynnika materialnego,

- niedostateczna konserwacja czynnika materialnego,

- niewlasciwe naprawy i remonty czynnika materialnego.

5. Obowiazki osoby kierujacej pracownikami
Osoba kierujaca robotami musi zapewnia¢ organizacje pracy i stanowisk pracy w sposéb

zabezpieczajacy pracownikow przed zagrozeniami wypadkowymi oraz oddziatywaniem

czynnikow szkodliwych i ucigzliwych. Kazdorazowo obowigzkiem takiej osoby jest likwidacja

zagrozen dla zdrowia i zycia pracownikéw gltéwnie przez stosowanie technologii, materialow i

substancji nie powodujgcych takich zagrozen.

W razie stwierdzenia bezposredniego zagrozenia dla zycia lub zdrowia pracownikéw osoba
kierujgca, pracownikami obowigzana jest do niezwlocznego wstrzymania prac i podjecia dziatan
w celu usuniecia tego zagrozenia.

Pracownicy zatrudnieni na budowie, powinni by¢ wyposazeni w $rodki ochrony indywidualne;j
oraz odziez i obuwie robocze, zgodnie z tabelg norm przydziatu srodkdw ochrony indywidualnej
oraz odziezy i obuwia roboczego opracowang przez pracodawce.

Srodki ochrony indywidualnej w zakresie ochrony zdrowia i bezpieczenstwa uzytkownikow
tych $rodkow powinny zapewniaé wystarczajgcg ochrone przed wystepujacymi zagrozeniami
(np. upadek z wysokosci, uszkodzenie glowy, twarzy, wzroku, stuchu). Kierownik budowy
obowigzany jest informowac pracownikéw o sposobach postugiwania sig tymi Srodkami.

W zakresie szczegdlnym osoba kierujgca robotami powinna:

a) organizowac stanowiska pracy zgodnie z przepisami i zasadami bezpieczenstwa i higieny
pracy,

b) dbaé o sprawnos$¢ srodkéw ochrony indywidualnej oraz ich stosowania zgodnie z
przeznaczeniem,

c) organizowaé, przygotowywad i prowadzié¢ prace, uwzgledniajac zabezpieczenie pracownikéow
przed wypadkami przy pracy, chorobami zawodowymi i innymi chorobami zwigzanymi z
warunkami srodowiska pracy,

d) dba¢ o bezpieczny i higieniczny stan pomieszczen pracy i wyposazenia technicznego, a
takze o sprawnoéé srodkéw ochrony zbiorowe;j i ich stosowania zgodnie z przeznaczeniem,

e) oceniaé ryzyka zawodowego wystepujgce przy wykonywaniu robot na danym stanowisku
pracy,

f} oceniaé i wykazywad prace szczegolnie niebezpieczne,

g) okreéli¢ podstawowe wymagania bhp przy wykonywaniu prac szczegodlnie niebezpiecznych,

h) oceniaé i wykazywaé prace ktore nalezy wykonywac przez co najmniej dwie osoby,

i) oceniaé i wykazywaé prace ktoére wymagajg szczegolnej sprawnoéci psychofizycznej,
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