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1. WSTEP
1.1.PODSTAWA OPRACOWANIA

Przedmiotowe opracowanie zostato wykonane na zlecenie TBI BUDOWNICTWO Specht Krystian.

1.2.CEL | ZAKRES PRACY

Celem opracowania jest wykonanie projektu sygnalizacji $wietinej na skrzyzowaniu Drogi
Wojewodzkiej 218 z ul. Tuchomska w miejscowosci Karczemki. Projekt zostat wykonany w ramach
zadania ,Budowy sygnalizacji $wietinej na skrzyzowaniu ”

1.3.MATERIALY WYJSCIOWE

Materiaty wyj$ciowe wykorzystane do niniejszego opracowania:

o

mapy w skali 1:500;

inwentaryzacja terenowa;

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 23 wrze$nia 2003 roku w
sprawie szczegdtowych warunkdéw zarzadzania ruchem na drogach (Dziennik Ustaw Nr 177
poz. 1729);

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 03 lipca 2003 roku w sprawie szczeg6towych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnatdw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego i warunkdw ich umieszczania na drogach (dziennik Ustaw z dnia 23 grudnia
2003 roku Nr 220 poz. 2181).

2. CHARAKTERYSTYKA STANU ISTNIEJACEGO DROGI | RUCHU NA DRODZE
Droga Wojewodzka 218:

Przekrdj 1+2;

Szerokos¢ jezdni okoto 7m;

Ruch pieszy i rowerowy odbywa dedykowang infrastruktura po potudniowej stronie pasa
drogowego;

Przystanek autobusowy na wlocie DW218 od Chwaszczyna

Teren zabudowany

SDRR - 16907 (na podstawie GPR 2020)



3. STAN PROJEKTOWANY
3.1.SYGNALIZACJA SWIETLNA — ZAt OZENIA OGOLNE.

W ramach zadania przewiduje sie budowe sygnalizacji $wietinej na skrzyzowaniu drogi
wojewddzkiej nr. 218 z ul. Tuchomska. Sygnalizacja dla pieszych powstaje w zwigzku z problemami
zwigzanymi z wtgczeniem sie do ruchu w wlotu podporzadkowanego. W ramach zadania przewiduje sie
dodatkowo implementacije systemu dyscyplinujgcego kierowcow (,Czerwone za kare) jadacych w ciggu
DW218. Lokalizacja masztow i osprzetu sygnalizacyjnego, rozmieszczenie projektowanych masztow,
sygnalizatorow oraz lokalizacje detekcji przedstawiono w opracowaniu na rys. 2. Zestawienie
elementdw sygnalizaciji, przedstawiono w opracowaniu w zatacznikach nr 1-5.

3.2.CZASY MIEDZYZIELONE.

Obliczone czasy miedzyzielone, spetiajg wymogi Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23
grudnia 2003(z pdzniejszymi zmianami) w sprawie szczegGtowych warunkow technicznych jakim
powinny odpowiadaC znaki i sygnaty drogowe. Strumienie ruchu zostaty pokazane na rysunku 3.
Obliczenia przedstawiono na rysunku 1/15. Macierz minimalnych czaséw miedzyzielonych
przedstawiono w czesci rysunkowej — rys. 4/15.

3.3.UKLAD FAZ | PROGRAMY SYGNALIZACJI SWIETLNYCH.

Program wejsciowy

Program wejciowy jest automatyczng sekwencjg startowa, w sktad ktérej wchodzi kolejno:
e 180s sygnatu zéttego migajacego na grupach kotowych,
e 5s sygnatu zottego dla grup kotowych oraz sygnatu czerwonego lub braku sygnatu dla
pozostatych grup,
e 8s sygnatu czerwonego (lub odpowiednika oznaczajgcego zakaz wjazdu)
e Graficzna prezentacja sekwenciji startowej pokazana zostata na rysunku 12/15.
Program wyj$ciowy

Program wyjSciowy jest automatyczng sekwencjg koncowa. W momencie otrzymania sygnatu o
zakonczeniu programu, nastepuje zakonczenie obecnie realizowanego programu. Nastepnie odliczany
jest sygnat czerwony przez 8s, po czym sygnalizacja przechodzi w tryb zo6tty migajacy na minimum
180s.

Program koricowy zostat pokazany na rysunku 13/15.

Programy sygnalizaciji.

Sygnalizacja bedzie pracowa¢ w uktadzie trzech faz ruchu. Faza F1 wlotu DW218 oraz przejscie dla
pieszych przez wlot ul. Tuchomskiej. Faza F2, obstuguje przejscie dla pieszych przez DW218 oraz wlot
ul. Tuchomskiej. Faza F3 stanowi alternatywe fazy F2 (w przypadku brak zgtoszenia pieszych) lub jako
jej przedtuzenie po zakonczeniu obstugi pieszej (w przypadku dalszego popytu na detekcji pojazdow).
Faza RED jest fazg wywotywang w przypadku wykrycia przekroczenia predkosci przez pojazdy. Na
rysunku 14 i 15 przedstawiono logike sterownia wraz z jej parametrami celem zaprezentowania
funkcjonalno$ci ktdra bedzie realizowana przez sygnalizacje.

Warunki przejs¢ do faz, przedstawiono w zataczniku nr 7.

Przewiduje sie wprowadzenie dwoch programu sygnalizacji $wietinej pracujacych jako acykliczne
wzbudzane wyposazone w system ,czerwone za kare”



Na rysunku nr. 14/15 przedstawiono nastepujace diagramu programow:

e P1-Tc=80 [s] program referencyjny dla okreséw pozaszczytowych;

e P2-Tc=100 [s] program referencyjny dla okresdéw szczytdw komunikacyjnych;
Harmonogram pracy sygnalizacji pokazany zostat na rys. 11/15.

Minimalne i maksymalne dtugosci sygnatu zielonego dla okreslonej grupy przedstawiono
w zatgczniku nr 5.

3.4.STEROWNIK SYGNALIZACJI SWIETLNEJ

Sterownik sygnalizacji $wietlnej bedzie spetniat funkcjonalnosci okre$lone w ,Szczegdtowych
warunkach technicznych dla znakdéw i sygnalizatoréw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkdw ich umieszczania na drogach — zatacznik nr 1-4 do rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003r. — (Dz.U. nr 220 poz. 2181 z dn. 23 grudnia 2003).

Dla przedmiotowego skrzyzowania przewiduje si¢ montaz nowego sterownika sygnalizacji Swietine;.
Sterownik bedzie posiadat ponizszg konfiguracje:

llo$¢ grup sygnalizacyjnych min. 7
llo$¢ obstugiwanych petli indukcyjnych min. 7
llo$¢ obstugiwanych stref min. 2
videodetekcji/termowizyjnych/radaréw

llo$¢ obstugiwanych przyciskéw min. 2
llo$¢ obstugiwanych sygnatow ze zwrotnicy -
llo$¢ obstugiwanych transmisji standéw detektora/grupy -

3.5.SYGNALIZATORY AKUSTYCZNE

Sygnalizatory dla pieszych nalezy wyposazy¢ w sygnalizatory akustyczne nadajace sygnat
dzwiekowy w momencie wy$wietlania sygnatu zielonego. Sygnalizatory majg za zadanie wspomadc
osoby niewidome i ociemniate w korzystaniu z przejscia dla pieszych.

Harmonogram dziatania sygnatu akustycznego przedstawiono ponizej:

e 05:00-21:00
Nalezy zapewni¢ mozliwosc¢ tatwej zmiany ww. harmonogramu z poziomu sterownika sygnalizacji
Swietlnej.

3.6.NATEZENIE RUCHU

Pomiary ruchu drogowego wykonano w dniu 12.01.2023 r. Kartodiagramy prezentujgce rozptywy
pojazdow w poszczegolnych szczytach przedstawiono ponizey:
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Kartodiagram natezenia ruchu w szczycie popotudniowym
Oznaczenia wlotow w obliczeniach przepustowosci B — ul. Oliwska C — ul. Tuchomska D — ul. Gdarnska

3.7.0BLICZENIA PRZEPUSTOWOSCI

Wyniki obliczen przepustowosci dla programu P2 o cyklu 100s wykazaly iz zaprojektowany
programy sygnalizacji zapewnig bardzo dobrg obstuge uzytkownikow ruchu. W obu szczytach
komunikacyjnych zaprojektowany program zapewni PSR | na skrzyzowaniu (PSR Il na wlocie
podporzadkowanym). Stopien obcigzenia skrzyzowania oscyluje od 0,638 do 0,671. Oznacza to ze
skrzyzowanie bedzie posiadato znaczace rezerwy przepustowosci pozwalajgc na zadowalajaca obstuge
na kilka lat od oddania sygnalizacji do uzytkowania.



4. ORGANIZACJARUCHU

Oznakowanie pionowe

ID [Nazwa Stan Wielkosé Szt.
1 A-29 Projektowany Srednie 3
2 D-6b Projektowany Srednie 2
3 D-6 Istniejgcy do przeniesienia Srednie 2
4 D-6 Likwidowany Srednie 2
Suma: 12

Znaki D-6 nalezy zamontowac na projektowanych masztach sygnalizacji Swietinej

Oznakowanie poziome

ID [Nazwa |[Stan Dt./Pow/Szt. Rodzaj Pow. mal
1 P-14 Projektowany 4,7 mb Grubowarstwowe 1,76m2
1 | P-10/11 | Projektowany 11,33 mb Grubowarstwowe 19,8m2
Suma; 21,56 m2

5. TERMIN WPROWADZENIA ORGAZNIACJI RUCHU

Przewidywany termin wprowadzenia organizacji ruchu:
e |V Kwartat 2024 r.

6. DODATKOWE USTALENIA

Na etapie uruchomienia sygnalizacji $wietinej nalezy skalibrowa¢ funkcjonowanie radaréw w zakresie
uruchomienia systemu ,czerwone za kare”. Jako prég uruchomienia systemu nalezy przyja¢ predko$é
+10km/h do obowigzujacej na danym wlocie.

Opracowat:
mgr inz. Marcin Zawisza
Inz. Pawet Sterczyk




OBLICZANIE PRZEPUSTOWOSCI I OCENA WARUNKOW RUCHU NA SKRZYZOWANIU Z SYGNALIZACJA SWIETLNA

ZESTAWIENIE ZBIORCZE PARAMETROW

| FormuLARZ | 7

Zamawiajacy:

Miejscowosc:

Karczemki

Wykonawca:

Skrzyzowanie:

DW218 - Dobrzewinska

Projekt nadrzedny:

Nr pracy

Data

Godzina 7:00

Wilot

D

Obliczeniowa grupa pasow

Al

A2

A3

Bl

B2

B3

Cl

C2

C3 D1 D2 D3

Relacja

WP

Lw

LP

- WP - -

[Nat¢zenie ruchu w grupie pasow
Qgr [P/h]

286

163

628

[NatgZenie ruchu na wlocie

Qwl [P/h]

286

163

628

[Natgzenie ruchu na skrzyzowaniu

Qsk [P/h]

1077

[Nat¢Zenie nasycenia w grupie pasow
Sgr [P/hz]

1441

1403

1586

Stopien nasycenia grupy pasow
Yor []

0,199

0,116

0,396

[Przepustowos¢ grupy pasow

Cgr [P/h]

937

351

936

Przepustowos¢ wlotu
Cwl [P/h]

937

351

936

[Przepustowos¢ skrzyzowania
Csk [P/h]

1605

Stopien obciazenia grupy pasow
Xor [-]

0,305

0,464

0,671

Stopiefi obciazenia wlotu
Xwl [-]

0,305

0,464

0,671

Stopien obciazenia skzyzowania
Xsk [-]

0,671

Przepustowos¢ praktyczna skrzyzowania

Cp,sk [P/h]

1364

Rezerwa przepustowosci skrzyzowania
[ACp,sk [P/h]

287

Srednie straty czasu w grupie pasow

dgr [s/P]

78

33,6

16,2

Srednie straty czasu na wlocie

ow [s/P]

78

33,6

16,2

Srednie straty czasu na skrzyzowaniu

dsk [s/P]

16,6

PSR w grupie pasow

PSR na wlocie

PSR na skrzyzowaniu

pasow D*gr [h/h]

0,62

1,52

2,83

Ekwiwalentne Iaczne straty czasu na wlocie
D*wl [h/h]

1,52

Ekwiwalentne faczne straty czasu na

‘Ekwiwalcmnc aczne straty czasu w grupie
|| D*sk [h/h]

skrzyzowaniu

Srednia kolejka pozostajaca

Kp [P]

Kolejka maksymalna
Km95 [P]

Zasigg kolejki maksymalnej
LK [m]

Srednia liczba zatrzyman w grupie pasow

zgr [2/P]

Srednia liczba zatrzyman na wlocie
zwl [z/P]

0,406

0,804

0,642

Srednia liczba zatrzyman na skrzyzowaniu
zsk [z/P]

0,604

[Udzial pojazdow zatrzymanych w grupie pasow

uzgr [-]

0,393

0,764

0,611

Udziat pojazdow zatrzymanych na wlocie
uzwl [-]

0,392

0,767

0,611

Udziat pojazdow zatrzymanych na
skrzyzowaniu uzsk [-]

0,576




OBLICZANIE PRZEPUSTOWOSCI I OCENA WARUNKOW RUCHU NA SKRZYZOWANIU Z SYGNALIZACJA SWIETLNA

ZESTAWIENIE ZBIORCZE PARAMETROW

| FormuLARZ | 7

Zamawiajacy:

Miejscowosc:

Karczemki

Wykonawca:

Skrzyzowanie:

DW218 - Dobrzewinska

Projekt nadrzedny:

Nr pracy

Data

Godzina 15:00

Wilot

D

Obliczeniowa grupa pasow

Al

A2

A3

Bl

B2

B3

Cl

C2

C3 D1 D2 D3

Relacja

WP

Lw

LP

- WP - -

[Nat¢zenie ruchu w grupie pasow
Qgr [P/h]

622

198

409

[NatgZenie ruchu na wlocie

Qwl [P/h]

622

198

409

[Natgzenie ruchu na skrzyzowaniu

Qsk [P/h]

1229

[Nat¢Zenie nasycenia w grupie pasow
Sgr [P/hz]

1498

1381

1584

Stopien nasycenia grupy pasow
Yor []

0,415

0,143

0,258

[Przepustowos¢ grupy pasow

Cgr [P/h]

974

345

935

Przepustowos¢ wlotu
Cwl [P/h]

974

345

935

[Przepustowos¢ skrzyzowania
Csk [P/h]

1925

Stopien obciazenia grupy pasow
Xor [-]

0,639

0,574

0,437

Stopiefi obciazenia wlotu
Xwl [-]

0,639

0,574

0,437

Stopien obciazenia skzyzowania
Xsk [-]

0,638

Przepustowos¢ praktyczna skrzyzowania

Cp,sk [P/h]

1636

Rezerwa przepustowosci skrzyzowania
[ACp,sk [P/h]

407

Srednie straty czasu w grupie pasow

dgr [s/P]

123

36,3

11,9

Srednie straty czasu na wlocie

ow [s/P]

12,3

36,3

11,9

Srednie straty czasu na skrzyzowaniu

dsk [s/P]

16,0

PSR w grupie pasow

PSR na wlocie

PSR na skrzyzowaniu

pasow D*gr [h/h]

2,13

2,00

135

Ekwiwalentne Iaczne straty czasu na wlocie
D*wl [h/h]

2,13

Ekwiwalentne faczne straty czasu na

‘Ekwiwalcmnc aczne straty czasu w grupie
|| D*sk [h/h]

skrzyzowaniu

Srednia kolejka pozostajaca

Kp [P]

Kolejka maksymalna
Km95 [P]

Zasigg kolejki maksymalnej
LK [m]

Srednia liczba zatrzyman w grupie pasow

zgr [2/P]

Srednia liczba zatrzyman na wlocie
zwl [z/P]

0,564

0,838

0,506

Srednia liczba zatrzyman na skrzyzowaniu
zsk [z/P]

0,589

[Udzial pojazdow zatrzymanych w grupie pasow

uzgr [-]

0,539

0,788

0,497

Udziat pojazdow zatrzymanych na wlocie
uzwl [-]

0,539

0,788

0,496

Udziat pojazdow zatrzymanych na
skrzyzowaniu uzsk [-]

0,565




Zat. 1 Zestawienie grup sygnalizacyjnych

Lp. [ Nazwa Rodzaj grupy Sygnalizatory Detekcja Przyciski Uwagi
1. 1K1 Kotowa 1Ka, 1Kb P1A, P1B - -
2. 2K2 Kotowa 2Ka, 2Kb P2A, P2B - -
3. 3K3 Kotowa 3Ka, 3Kb P3A, P3B, P3C - -
4. | 4PR1 Piesza 4PRa, 4PRb - - -
5. 5P2 Piesza 5Pa, 5Pb - DP5A, DP5B -
6. 6S1 Ostrzegawcza 6S - - -
7. 701 Ostrzegawcza 70 - - -




Zal. 2 Zestawienie sygnalizatorow

Sygnalizator Typ sygnalizatora | L Nazwa Grupa Stan Liczba | Rozmiar Ekran Uwagi

Y9 yp syg P: sygnalizatora | sygnalizacyjna komér| [mm] |kontrastowy 9
1. 1Ka 1K1 Projektowany| 3 300 nie -
@@@@@ 2. 1Kb 1K1 Projektowany| 3 300 tak -
@D@D@ S1 3. 2Ka 2K2 Projektowany| 3 300 nie -
4. 2Kb 2K2 Projektowany| 3 300 tak -
@@@@D] 5. 3Ka 3K3 Projektowany| 3 300 nie -
6. 3Kb 3K3 Projektowany| 3 300 tak -
OO]O]O)] 7. 5Pa 5P2 Projektowany| 2 | 200 nie -

S-5
@@@@ 8. 5Pb 5P2 Projektowany 2 200 nie -
(D]O]O]D) 9. 4PRa 4PR1  |Projektowany| 2 200 nie -
S-5/S-6

-!!D 10. 4PRb 4PR1 Projektowany| 2 200 nie -
l S-2 11. 6S 6S1 Projektowany| 1 200 nie -
SO 12. 701 701 Projektowany| 1 200 nie -




Zal. 3 Zestawienie detektorow

Petle indukcyjne

Lp. Nazwa | Grupa sya. Stan Typ detektora Ksztait Wymiar Odleatos¢ od LWZ [m] Funkcia

1. Pla 1K1 Proiektowany| petla samochodowa | Prostokat 1,5m x 10m 10 Wydtuzanie

2. Pib Proiektowany| petla samochodowa | Kwadrat 15mx1,5m 33 Wydtuzanie/Liczenie

3. P2a 2K2 Proiektowany| petla samochodowa | Prostokat 1,5m x 10m 10 Wydtuzanie

4. P2b Proiektowany| petla samochodowa | Kwadrat 15mx1,5m 33 Wydtuzanie/Liczenie

5. P3a Proiektowany| petla samochodowa | Sko$na 1m x 3.5m x Om 1 Zadanie/Wydtuzanie

6. P3b 3K3 Projektowany| petla samochodowa | Prostokat 1,5m x 10m 4 Zadanie/Wydtuzanie

7. P3c Projektowany| petla samochodowa | Kwadrat 1,5m x 1,5m 30 Zadanie/Wydtuzanie/Liczenie

Detektory wirtualne
[1.] RED1I [ 1K1 _[Proiektowany] Radar | - [ - | 60 | Czerwone za kare

I [

RED2 | 2K2 _ [Proiektowany| Radar | - | - | 60 | Czerwone za kare




Zat. 4 Zestawienie przyciskow

Lp. Nazwa Stan Grupa
1. DP5A | Projektowany 5p2
2. DP5B | Projektowany




Zal. 5 Tabela czaséw minimalnych dla grup sygnalizacyjnych

Lp. Nazwa Droga [m] Prﬁggsc Obliczone Gmin [s] [ Przyjete Gmin [s]
1. 1K1 10
2. 2K2 10
3. 3K3 5
4. 4PR1 11,3 1,4 8,07 9
5. 5P2 7 1,4 5,00 5
6. 6S1 5
7. 701 -




Zat. 6 Strumienie ruchu

Grupa Relacja Predkos¢ ewakuacji Predkosé Dlugos¢ Komentarz predkos¢
[m/s] dojazdu [m/s] pojazdu [m] dojazdu

1K1 Prawo 8,33 13,88 10 -
Prosto 11,1 13,88 10 -
2K2 Prosto 11,1 13,88 10 -
Lewo 9,72 13,88 10 -
3K3 Prawo 8,33 13,88 10 -
Lewo 9,72 13,88 10 -
Pieszy 1,4 - 0 N
4PR1 Rower 4,2 - 0 -
5P2 Pieszy 1,4 - 0 -




Zat. 7 Warunki logiczne przejs¢ miedzy fazami

Faza obecna | Faza docelowa | Priorytet Zadanie grupy/detektora Przejs$cie miedzyfazowe Grupa wydtuzajgca
FAZA 2 1 5P1 v (RED1 v RED2 "5P1) 1
FAZA 1 FAZA 3 2 3K3 v ((RED1 v RED2 "3K3) 5 1K1 v 2K2
FAZA RED 3 (RED1 v RED2) 6
[ FAZA2 ] FAZA3 | 1 Zawsze 2 Stata
[ FAZA3 ] FAZA1 | 1 Zawsze 3,4 3K3
[ FAZARED | FAZA1 | 1 Zawsze 7 Stata
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Projektant:

mgr inz. Marcin Zawisza

Podpis:

o

Projektant:

inz. Pawet Stenczyk

P

TRAFFIC

1/15 DW218 - ul. Dobrzewinska w Karczemkach Numer Skrzyzowania: 2181

Parametry CMZ
Obliczenia 19.01.2023 / 48500
Procedua dliczen Instrukcja polska

(Obliczenia sparametryzowane)
Predkos$¢ ewakuacji pieszych | 14 (m/s)
Predkos$t ewakuacji roweréw | 42 (m/s)+ 2.0 (m/s) > wolno <

Brak promienia skretu!
Minimalny czas miedzyzielony | Przynajmniej 0 s
Prég zaokmglenia 0.01

Czas dojéciadla pieszychi rowerzyston =0 ¢
Ewakuujgcy sie | Kod-| Dojezdzajacy| Kod-| Droga | Pojazd- | Ve | td Droga |Vd |Te | Czas-| Wymagany| Dodatek| Wybrany
potok pasa potok pasa ewaku-| diugosé | (E) doja- | (D) 20Hegl CMZ bez | +/- czas
ruchu E) (E) | ruchu @) (D) | acji (E) [m/s] | [s] | zdu (D)| [m/s]] [s] dodatku [s] miedzyzd.

de [m] dd [m] [s] | Is 5]
1K1 P1|5P2 D1 6,8 10,00 |83 R,02 0,0 |15 p,00 3 5,02 0 6
1K1 W 1] 3K3 P1 | 30,7 10,00 1,1 B.67 118 [139 [1,85 3 4,82 0 5
1K1 W 1] 3K3 L1 257 10,00 f1,1 B,22 11,7 [139 (.84 3 4,37 0
1K1 W 1| 5P2 D1 6,8 10,00 f1,1 51 0,0 0,00 3 4,51 0
2K2 W 1] 3K3 L1 8,9 10,00 f1,1 ,70 142 [139 p02 3 2,68 0
2K2 W 1| 5P2 D1 | 31,1 10,00 f1,1 B, 70 0,0 0,00 3 6,70 0 7
2K2 L1 |3K3 L1 | 104 10,00 | 9,7 R10 149 [139 p07 3 3,03 0 4
3K3 P1 | 1K1 w1l 11,8 10,00 |83 R62 30,7 139 B.21 3 241 0 3
3K3 P 1 | 4PR1 D1 45 10,00 |83 74 0,0 00 3 4,74 0
3K3 P 1 | 4PR1 D1 6,7 10,00 |83 p,00 00 |14 p,00 3 5,00 1 6
3K3 L1 |1K1 W1l 11,7 10,00 | 9,7 R.23 257 139 R85 3 2,38 0
3K3 L1 |2K2 W1l 14,2 10,00 | 9,7 pR.49 89 [139 [1.64 3 3,85 0 4
3K3 L1 |2K2 L1 | 149 10,00 | 9,7 pR.56 104 [139 [,75 3 3,81 0
3K3 L1 |4PR1 D1 43 10,00 | 9,7 47 0,0 00 3 4,47 0
3K3 L1 |4PR1 D1 6,2 10,00 | 9,7 67 00 |14 p,00 3 4,67 0
4PR1 E1|3K3 P1 9,0 0,00 |14 43 1,8 [139 [1,13 0 5,30 0
4PR1 E1|3K3 P1| 115 000 |42 R74 45 1139 [1,32 0 1,41 0
4PR1 E1 | 3K3 L1 9,0 0,00 14 p43 1,7 1139 [1,12 0 5,31 0 6
4PR1 E1 | 3K3 L1 11,5 0,00 |42 R74 44 1139 (1,32 0 1,42 0
5P2 E1 | 1K1 P1 7.2 0,00 14 p,14 26 [139 [1,19 0 3,96 0 4
5P2 E1 | 1K1 W1 7.2 0,00 14 p,14 26 [139 [1,19 0 3,96 0 4
5P2 E1 | 2K2 W1 7.2 0,00 14 p,14 26,8 [139 R93 0 2,21 0 3
Tytut: Obliczenia czaséw miedzyzielonych Data: 01.2023

CROSSIG Wersja 6.4

Copyright © 1995-2023 GEVAS software GmbH




Podpis:
Projektant: inz. Pawet Stenczyk %%

Projektant: mgr inz. Marcin Zawisza

TRAFFIC

2/15 | DW218 - ul. Dobrzewinska w Karczemkach Numer Skrzyzowania: 2181

TB/TE | Pierwsza GrSyg| CO | TB/TE Druga GS Warto$¢
1 | Poczatek 1K1 >= | Poczatek| 4PR1 -1
2 | PoczateK 2K2 >= | Poczatek| 1K1 +1
3 | Poczatek 2K2 >= | Poczatek| 4PR1 -1
4 | Poczatek 3K3 >= | Poczatek| 5P2 -2
5 | Poczatek 701 = Poczatek| 5P2 -1
6 | Koniec | 701 = Koniec | 5P2 +5
Tytut: Zaleznosci czasowe miedzy sygnatami Data: 01.2023

=

CROSSIG Wersja 6.4 Copyright © 1995-2023 GEVAS software GmbH




Projektant:

mgr inz. Marcin Zawisza

Podpis:

o

Projektant:

inz. Pawet Stenczyk

P

TRAFFIC

3/15

| DW218 - ul. Dobrzewinska w Karczemkach

Numer Skrzyzowania: 2181

Poziomo: potok kornczacy ruch

Piorowo: potok rozpoczynajacy uch

1K | 2K | 3K || 4P | 5P || 6S | 70
1 2 |3 R1|2 1 1
1K1 XX XXI
2K2 XX XX
3K3 XX | XX XX
4PR1 XX
5P2 XX | XX
6S1
701
Tytut: Macierz konfliktow Data: 01.2023

CROSSIG Wersja 6.4

Copyright © 1995-2023 GEVAS software GmbH

=




TRAFFIC

] ) Podpis:
Projektant: mgr inz. Marcin Zawisza 5%/
Projektant: inz. Pawet Stenczyk "@C\Vé

4/15

| DW218 - ul. Dobrzewinska w Karczemkach

Numer Skrzyzowania: 2181

Poziomo: potok kornczacy ruch

Piorowo: potok rozpoczynajacy uch

1K | 2K | 3K || 4P | 5P || 6S | 70
1 2 |3 R1|2 1 1
1K1 5 6 I
2K2 4 7
3K3 3 14 6
4PR1 6
5P2 4 3
6S1
701
Tytut: Macierz czas6w miedzyzielonych Data: 01.2023

CROSSIG Wersja 6.4

Copyright © 1995-2023 GEVAS software GmbH
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Projektant:

mgr inz. Marcin Zawisza

Podpis:

Projektant:

inz. Pawet Stenczyk

P

5/15 | DW218 - ul. Dobrzewinska w Karczemkach Numer Skrzyzowania: 2181
F1 F2 F3 RED
2K2 4
5P2
KT ¥ P
> 631 +—>
4PR1 T} 4PR1
3K3 3K3
Tytut: Fazy ruchu Data: 01.2023

CROSSIG Wersja 6.4

Copyright © 1995-2023 GEVAS software GmbH
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] ) Podpis:
Projektant: mgr inz. Marcin Zawisza =
Projektant: inz. Pawet Stenczyk %\/A

TRAFFIC

6/15 | DW218 - ul. Dobrzewinska w Karczemkach Numer Skrzyzowania: 2181
F1
2K2
S
T2
<+
4PR1
7: RED, F1 3: F3, F1
RED 6: F1, RED
1:F1,F2
A
5p2 F2
R EE—
4PR1 <‘T>
3K3
5:F1,F3 2:F2,F3
?-
6S1 <LT>
3K3
F3
Grupa 6S1 wyswietla sygnat zielony tylko w przypadku wejscia do fazy F3 z fazy F1
Tytut: Uktad faz Data: 01.2023

CROSSIG Wersja 6.4

Copyright © 1995-2023 GEVAS software GmbH
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Projektant:

Podpis:

mgr inz. Marcin Zawisza

Projektant:

inz. Pawet Steficzyk %\lé

7/15 | DW218 - ul. Dobrzewinska w Karczemkach

| Numer Skrzyzowania: 2181

Nr. 1, Przedziat czasu =19 s
od fazy F1 do fazy F2

GS |F1A|F1E (I) 10 19
1K1 | —| o
K2 | | 7 -,
3K3 | 12| - A2
4PR1| —| 0 |
5P2 | 14| - i
6S1 | | | fll
701 | 13| - 1} |
0 10 19

Nr. 3, Przedziat czasu =15 s

Nr. 2, Przedziat czasu =4 s
od fazy F2 do fazy F3

GS |F1A

F1E

0

1K1 -

2K2 -

3K3 -

4PR1| ---

5P2 | -

6S1 -

701 -

Nr. 4, Przedziat czasu =15 s

od fazy F3 do fazy F1 od fazy F3 do fazy F1

GS |F1A|F1E 0 1015 GS |F1A|F1E 0 1015
1K1 5[ | —f 1K1 5[ | —p

2K2 6| - -—‘;6 - 2K2 6| - __‘,F L
3K3 —| 0 3K3 —| 0
4PR1| 6] - i 4PR1| 6] - §

5P2 5P2

6S1 6S1 —| 0

701 701

0 1015 0 1015

Zielony Zétty Czerwony Czerwony+Z6ttyZotty migajacy _“;E;r_a_k“_ Zielony migajacy
Tytut: Przejscia miedzyfazowe Data: 01.2023

CROSSIG Wersja 6.4
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) ) Podpis:
mgr inz. Marcin Zawisza [s
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Projektant:

Projektant: inz. Pawet Stenczyk
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TRAFFIC

8/15 | DW218 - ul. Dobrzewinska w Karczemkach

| Numer Skrzyzowania: 2181

Nr. 5, Przedziat czasu =17 s

od fazy F1 do fazy F3 od fazy F1 do fazy RED

GS |F1A|F1E (I) 10 17 GS |F1A|F1E (I)
1K1 | —| o T 1K1 | —| o T
k2 | | 8 |t 2k2 | | 0 o L
3K3 | 12| - AR 3K3 | | -
4PR1| | 0 4PR1| | -
5P2 | | - 5P2 | | -
681 | 12| - i 6S1 | | -
701 | | - 701 | | -

0 10 17 0

Nr. 7, Przedziat czasu =6 s

od fazy RED do fazy F1
GS |F1A|F1E 0
1K1 1 | =4
2K2 2| | A I
3K3
4PR1| | -
5P2
6S1
701

0
Zielony Zétty Czerwony Czerwony+2c’>l1y_ Brak  Zielony migajacy

Nr. 6, Przedziat czasu =3 s

Tytut: Przejscia miedzyfazowe

Data: 01.2023

CROSSIG Wersja 6.4 Copyright © 1995-2023 GEVAS software GmbH




Podpis:
%
Projektant: inz. Pawet Stenczyk "@C\Vé

Projektant: mgr inz. Marcin Zawisza

TRAFFIC

9/15 | DW218 - ul. Dobrzewinska w Karczemkach Numer Skrzyzowania: 2181
Lista dzienna: 1
Pn| Wi Sr| CZ Pt S SBoz Nd| DSw| DSp| Instalowanie Komentarz

wamy | X | X| X| X|X| X X 01.01.2023, 00:00| Roboczy

Program sygnalizacji | Od | do VA| OV| IV | TK1 TK2 TK3 TK4 Komentarz

01: P1 00:0q 06:00; Wt.| Wt.| Wt.| Dojazd| OFF domyd nie OFF domy$l nie] OFF domy4! nie

02: P2 06:0q 08:00; Wt.| Wt.| Wt.| Dojazd| OFF domyd nie OFF domy$l nie] OFF domy4! nie

01: P1 08:0q 14:00, Wt.| Wt.| Wt.| Dojazd| OFF domyd nie OFF domy4l nie] OFF domy4! nie

02: P2 14:0q 17:00, Wt.| Wt.| Wt.| Dojazd, OFF domysl nig OFF domy4nie] OFF domy$ nie

01: P1 17:0q 24:00, Wt.| Wt.| Wt.| Dojazd, OFF domysl nig OFF domydlnie] OFF domy$ nie

Lista dzienna: 2

Pn| Wi Sr| CZ Pt So SBoZ Nd| DSw| DSp| Instalowanie Komentarz
wamy X X 01.01.2023, 00:00, Weekend
Program sygnalizacji | Od | do VA| OV| IV | TK1 TK2 TK3 TK4 Komentarz
01: P1 00:0q 24:00, Wt.| Wt.| Wt.| Dojazd| OFF domyd nie OFF domy$l nie] OFF domyl nie
Tytut: Harmonogram pracy sygnalizacji Data: 01.2023

=
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) ) Podpis:
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10/15 | DW218 - ul. Dobrzewinska w Karczemkach Numer Skrzyzowania: 2181
GS |F1A|F1E|B1R|E1R|A1A|A1E (I) 10 20 30 | 4|0

1K1 33 —-| 5| 32| —| o0 B 33‘

2k2 | 34| | 5| 33| —| o0 - fid n

3K3 | 15| 28| 5| 14| —| o | L—}S i %—

4PR1| 34| | 0| 34| —| 0 || 3

5P2 | 15| 20| O] 15| —| 0 5

6S1 —| —| o] —| —| o 1 |

701 | 14| 29| o| 14| —| o | Y l (R A -

0 10 20 30 40

e I AV AVAY AV pe—— -

Zielony Zotty Czerwony Czerwony+Z6HtyZétty migajacy Brak Z6tty migajacyZielony migajacy

I I I I I I |

|
Tytut: Program startowy Data: 01.2023

=
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11/15 | DW218 - ul. Dobrzewinska w Karczemkach Numer Skrzyzowania: 2181
GS |F1A| F1IE|B1R|E1R|A1A|A1E 0 10 2025
IIllIIIlIl INENENNNN] Illll
1K1 | —| 5| 8| 25| 25| - |
2K2 5 8| 25| 25 -- L |
3K3 - -—-| -—-| 25| 25| -- |
4PR1| - 0 4| 25| 25| --
5P2 | | - 25| 25| ---
6S1 - -—-| -—-| 25| 25| --
701 - -] -] 25| 25| ---
0 10 2025
Zielony Zotty Czerwony _“;E;r_a_k“_ Z6tty migajacyZielony migajacy
I 1 1 T T 1 1 1
Tytut: Program koncowy Data: 01.2023

=
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Podpis:

o

Projektant: mgr inz. Marcin Zawisza
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12/15 | DW218 - ul. Dobrzewinska w Karczemkach | Numer Skrzyzowania: 2181
Gs |Fia|F1E|F2a|F2e|FDG| O 10 20 30 40 50 60 70 80
IlIllIIIIlIIlIIIIIlIIIIIIIlIlIIIlIlIllIIIIlIllIIIIlIlIIIIllIllIlIlIllIIIlII
1K1 79| 42| -—| | 43 ﬁ
49 8
2K2 80| 49| -—| | 49 ;
3K3 54| 74| —| | 20
4PR1| 80| 42| 42| 46| 46
5P2 56| 61| 61| 65| 9
6S1 —| - —| —| o
701 | 55| 70| | | 15| feeeen ool SR S S avavavis |- .
| | |
TTTTITTTTTTTT [ TT T T TTTITT|TTTT[TTT TTTTITTTTTTTT IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII TTTT
0 10 20 30 40 50 60 70 80
:I_I ] | | I
30d 74 Memasranticreciz—H23d 42| 2 0d 61
[ _ —
Zielony Zoty Czerwony
——— [ -
Czerwony+Z6tty Z6tty migajacy Brak Punkt przelaczenia=34
Zielony migajacy
| I I I 1 1
Tytut: Program sygnalizacji P1 80s - pozaszczytowy Data: 01.2023
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13/15 | DW218 - ul. Dobrzewinska w Karczemkach | Numer Skrzyzowania: 2181
s |Fia|F1E|F2a|F2E|FDG| O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
1K1 99| 57| | --| 58
2k2 | 100| 64| | --| 64
3K3 69| 94| | | 25
4PR1| 100| 57| 57| 61| 61
5P2 71 76| 76| 80 9
681 | —| —| —| —| o
701 70| 85| | -—| 15
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
:I_l . I
30d94 Merasrantdcreci 57] Bod 76
[ : —
Zielony Zotty Czerwony
= [V oo -
Crorwony+2oty Zoly migajacy Brek Punkt przetgczenia=49
Zielony migajacy
[ | | | | | 1
Tytut: Program sygnalizacji P2 100s - szczytowy Data: 01.2023
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TRAFFIC

) F ) Podpis:
Projektant mgr inz. Marcin Zawisza QZ//
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14 /15 | DW218 - ul. Dobrzewinska w Karczemkach

Numer Skrzyzowania: 2181

Warunek logiczny

Nazwal &Warunek logiczny

Komentarz

L1 | B(RED1).0derB(RED2)

Wykryd e przekroczenia predkosd

L2 | A(DP5a).oder. A(DPSD)

Zadanie grupy 5P2 FazaF2)

L3 B(P3a).oder.B(P3b).oder.B(P3c)

Zadanie grupy 3K3 FazaF 3)

L11 | (zD(P1a)>=1.und.ZD(P1b)>-3.und.ZD(P2a)>=1.und.ZD(P2b)>=3).oder.igr(1K1)>=tgrmax(1K1)

Sprawdzeni e kaica popytu Fazy F1

L31 ZD(P3a)>=1.und.ZD(P3b)>=1.und.ZD(P3c)>=3).oder.tgr(3K3)>=tgrmax(3K3)

Sprawdzernie kaica popytu F azy F3

Minimalne / Maksymalne-Czasy

Zmienna P1 P2 P11 P12 P23 | P24 Komentarz

grmax(1K1) H#4 p9 0 0 0 |0 | Okredlamax trwaniafazy F1

grmax(3K3) R0 P5 0 0 0 |0 | Okreslamax trwaniafazy F3

Reset pojedynczych wymagan

mienna  Grupa sygnalizacyjna | T| | Komentarz

a(DP5a) 5P2 |0 Kasowanie zgdania detektora DP5a po obstudze grupy 5P1
a(DP5b) 5P2 |0 Kasowanie zgdania detektora DP5b po obstudze grupy 5P1
Znaczniki

nak | WejSciel Wyj$de| Komentarz

mé |0 Sprawdzerie fazy poprzedzajgcej faze F3

Tytut: Parametry logiki openTRELAN

Data: 01.2023
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) f ) Podpis:
Projektant mgr inz. Marcin Zawisza =

2. Pawet Stericzyk XKy,
Projektant; inz. Paw ericzyl ﬁ%%
15/15 | DW218 - ul. Dobrzewinska w Karczemkach Numer Skrzyzowania: 2181
stkt(1)
( FAZAF1 ) o stkt(1)
FAZA F3
FAZA F2
a10 Y
T1 N
N I;31 >
2[F2-F3]o
dpue =4 M6=0 T
N
N 3[F3-F1]o 4]F3-F1]0
y L2 N N dpue =15 dpue = 15
<3 > T T FAZA F3
—
)
L11
N TD 1[F1-F2]0 5[F1-F3]o 6 [F1-RED] 0
dpue = 19 dpue = 17 dpue =3
Stki(T) FAZA F1
=
FAZA F2 FAZA RED
< L2 N ( FAZAF3 ) ( FAZA RED ) Funkcje warunkow logicznych:
T A(x) - sprawdznie zgtoszenia przycisku dla pieszych x
wart(d=3) B(x) - sprawdzenie zajetosci detektora x
ZD(x) - sprawdzenie czasu zwolenia detektora x
TGR(x) - sprawdzenie czasu trwania sygnatu zielonego grupy x
1]F1-F2]0 5[F1-F3]o Mx - znacznik logiczny x
dpue =19 dpue =17 7 |RED -F1 | 0 wart(d=x) - pauza x sekund
dpue =6
M6=1
)
(Fazar2 ) (FAzAF3 ) NG
Tytut: Logika sterowania Data: 01.2023
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