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1. WSTEP
1.1. Przedmiot 05T

Przedmiotem ninigjszej ogdinej specyfikacji technicznej (OST) s3 wymagania ogdine dotyczace wykonania i odbioru robét
drogowych przy realizacji zadania:

Przebudowa drogi dojazdowe] do pél na dzialce o nr ewid. 264, w miejscowosci Rogéw, odc. od km 0+160 do km 0+480, na
dt. 330mb.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogbina specyfikacia techniczna stanowi obowiazujacy podstawe opracowania szczegblowe] specyfikacii technicznej
stosowane] jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na zadaniu wymienionym w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii obejmuja wymagania ogdine, wspolne dia robét objetych ogdlnymi
specyfikacjami technicznymi,
1.4. Okresdlenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia naledy rozumieé w kazdym przypadku nastepujgco:

1.41. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy calosc techniczno-uzytkows (droga) albo jego
czest stanowiaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezed).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Diugosc mostu - odleglosé miedzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow lukowych z nadsypka -
odleglosc w Swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowej.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem | zabezpieczeniem ruchu.

1.45. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specialnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow obslugujacych zadanie
budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po jego zakoficzeniu,

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu wydajgcego, wydany zgodnie z
obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych, shuzaey do notowania zdarzen i
okolicznoéci zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbiordw robét, przekazywania polecen i innej
korespondencjl techniczne] pomigdzy InZynierem/ Kierownikiem projekiu, Wykonawca i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkods terenowa dla zapewnienia komunikacii drogowej i ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projekiu — osoba wymieniona w danych kontrakfowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej
wyznaczeniu peinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - czesc korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.




1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystepowania w jego
imieniu w sprawach realizacji kontrakiu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju | pasami dzielacymi
jezdnie.
1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

1.4.13. Konsirukcia nogna (przesto lub przesta obiektu mostowego) - czes¢ obiekiu oparta na podporach mostowych, worzaca
ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta czesc wykopu, kiora jest ograniczona korong drogi | skarpami rowdw,
1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji nawierzehni.

1.4.16. Ksigzka obmiardw - akceptowany przez InZyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami, shizacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatgoznikow. Wpisy w
ksigzce obmiardw podlegaijg potwierdzeniu przez InZynieralkierownika projekiu.

1.4.17. Laboraterium - drogowe lub inne laberatorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z oceng jakosc materialow oraz robot.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjg projektows | specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inzynieral Kierownika projekiu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodna dia zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespdl warstw sluzaeych do przejmowania | rozkiadania obcigzen od ruchu na podioZe gruntowe

i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieraina - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikdw atmosferyeznych. .

b) Warstwa wigtaca - warstwa znajdujaca sie miedzy warstws Scieralng a podbudowa, zapewniajgca lepsze roziozenie naprezen w
nawierzchni | przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyrdwnawcza - warstwa stuzaca do wyrdwnania nierbwnosei podbudowy lub profilu istniejacej nawierzchni.

d} Podbudowa - doina czest nawierzchni slukgca do przenoszenia obeiazen od ruchu na podioe. Podbudowa mo2e skiadad sie 2
podbudowy zasadniczej | podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gorna czesé podbudowy spefniajaca funkcje nogne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona skladac sie z
jednej lub dwoch warshw,

f| Podbudowa pomocnicza - dolna czesé podbudowy spelniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed
dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioZa. Moze zawierat warstwe mrozoochronna, odsaczajacy lub odeinajaca,

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, kiorej giownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemoiliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni
lezace] powyze). _ -

i) Warstwa odsaczajgca - warstwa shuZgca do odprowadzenia wody przedostajace] sie do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokosciowe | geometryczne rozwiniecie na plaszczyinie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu

mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kiadka dia pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i cdpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego n
okres budowy, 6

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodno&é - zgodnosé wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat tolerancii
nie zostal okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi | zwigzanych z nig
urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy moie rownie2 obejmowad teren przewidziany do rozbudowy drogi | budowy urzadze
chronigcych ludzi i Srodowisko przed ucigZliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - czeéé korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazddw, umieszczenia urzadzen organizacii i
bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stutaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni,

1.4.27. Podioze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, le2acy pod nawierzchnig do giebokosci przemarzania.

1.4.28. PodloZe ulepszane nawierzchni - gbrna warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu
umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie InZyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Indyniera/Kierownika projekiu,
w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentaci projektowe].

1.4.31. Przedsiewzigcic budowlane - kompleksowa realizacia nowego polaczenia drogowego lub catkowita
modemizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie | przekroju podiuznym) istniejacego polaczenia.

1.4.32. Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku wedrowek
zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen fechnicznych przez korpus drogowy.




1.4.33, Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad dalina, bagno, rzeka, szlak wedrdwek dzikich zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda szluczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizac]i zadania budowlanego, na przykiad droga, kolej,
rurocigg, kanat, cigg pieszy lub rowerowy ifp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - czes$¢ dokumentac]i projektowej, ktora wskazuje lokalizacig, charakterystyke i
wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.36. Przyczolek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skiadac sie z pelnej Sciany, stupéw lub innych form
konstrukeyjnych, np. skrzyn, komar,

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie | przywrécenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasie
realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpietost teoretyczna - odleglost miedzy punktami podparcia (lo2yskami), przgsta mostowego.

1.4.38. Szerckost catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odieglos¢ miedzy zewnetrznymi krawgdziami konstrukeji obiektu,
mierzona w linii prostopadiej do osi podiuznej, obejmuje catkowita szerokost konstrukcyjng ustroju niosgcego.

1.4.40. Szerokost uzytkowa obiektu - szerokosé jezdni (nawierzchni) przeznaczona dia peszezegéinych rodzajow ruchu oraz
szerokosé chodnikow mierzona w $wietle poreczy mostowych z wylaczeniem konstrukcii przy jezdni dofem oddzielajacej ruch kolowy
od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosziorys - wykaz robékz podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologiczne] ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca wymienione w
kontrakcie jako tworzace czesé terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zaglebiony ponitej poziomu terenu dia zapewnienia komunikacii drogowej i ruchu pieszego.

1.4.44, Wiadukt - obigkt zbudowany nad linig kolejowa lub inng drogg dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.
1.4.45. Zadanie budowlane - czesé przedsigwziecia budowlanego, stanowigca odrgbng calosé konstrukcyjng lub technologicang,
zdolng do samodzielnego pefnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moke polegat na wykonywaniu robot zwigzanych z
budows, modemizacja/ przebudowa, ulrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnoéci na terenie budowy,
metody uzyle przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawey teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacjg | wspdirzedne punkiow glownych trasy oraz
reperaw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacii projektowe] | dwa komplety SST.
Ma Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnosc za ochrong przekazanych mu punkiow pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawea odtworzy i utrwali na wiasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia | dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegolowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacje projektows;
— Zamawiajaceqgo: wykaz pozycji, kitre stanowig przetargows dokumentacje projekiows oraz projektows dokumentacjg
wykonawcza (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,
—  Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, kitrg Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej.
1.5.3. Zgodno&¢ robét z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST | wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcey przez Inzyniera/Kierownika
projektu stanowig czest umowy, a wymagania okreslone w chocby jednym z nich s3 obowigzujgce dia Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w calej dokumentaci.

W przypadku rozbieznoéci w ustaleniach poszezegdinych dokumentow obowigzuje kolejnost ich waznosci wymieniona w
JKontraktowych warunkach ogdinych® (,Ogélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszezen w dokumentach kontrakiowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomié Inzyniera/Kierownika projektu, kidry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian | poprawek.

W przypadku rozbieznoéci, wymiary podane na pismie s3 wainigjsze od wymiaréw okreslonych na podstawie odczytu ze
skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beds zgodne z dokumentacig projektowg i SST.

Dane ckreslone w dokumentacii projektows] i w SST bedg uwazane za wartosci docelowe, od kiorych dopuszczalne s
odchylenia w ramach okredlonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i elementow budowli musza wykazywat zgodnosc z
ckreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczat dopuszczalnego przedziahu tolerancii.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie bads w pelni zgodne z dokumentacjg projektows lub S5T i wplynie to na
niezadowalajaca jakosc elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.




1.54 Za ieczenie terenu bud
a) Roboty modemizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pod ruchem”)

Wykonawea jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istnigjacych obiektow (jezdnie, Sciezki
rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie frwania
realizacji kontraktu, a2 do zakorficzenia i odbioru ostatecznego robdt.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, uzgodniony z
odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacii ruchu | zabezpieczenia robdt w okresie trwania
budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robot projekt organizacii ruchu powinien byé na biezaco aktualizowany przez
Wykonawece. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekiu organizacii ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego
zatwierdzenia projekiu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje | bedzie obsiugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow |
pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzier | w nocy tych zapor i znakow, dla ktérych jest to nieodzowne ze
wzglediw bezpieczensiwa.

Wszystkie znaki, zapory | inne urzadzenia zabezpieczajace beds akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w migjscach i lloéciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika
projektu, tablic informacyjnych, kirych tresc bedzie zatwierdzona przez Intyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terent budowy nie podlega odrebnej zaplacie | przyjmuje sie, ze jest wiaczony w cene kontraktows,
b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu aZ do zakoncze
odbiomnu ostatecznego robot W

Wykonawca dostarczy, zainstaluje | bedzie utrzymywac fymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia,
porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne Srodki niezbgdne do ochrony robot, wygody spolecznosci i
innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w
sposob uzgodniony z InZynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dia pojazdow i maszyn pracujacych przy realizacji robdt, Wykonawca
adpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Inzynisrem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiedci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony
Inzynierem/Kisrownikiem projekiu oraz przez umieszczenie, w miejscach i llosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika
projekiu, tablic informacyjnych, ktorych treé¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie | przyjmuje sie, Ze jest wigczony w cene kontraktows,

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowiazek znat i stosowad w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska
naturalnego.
W okresie trwania budowy | wykanczania robdt Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy | wykopy w stanie bez wody stojacej,

b} podejmowat wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sig do przepiséw i norm dotyczacych ochrony srodowiska
na terenie i wokal terenu budowy oraz bedzie unikac uszkodzen lub udigZliwosci dla os6b lub dobr publicznych i innych, a
wynikajacych z nadmiemego halasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu
dziafania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegoiny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazyndw, skladowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2} érodki ostroZnodci | zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiomikdw i ciekow wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) moZliwodcig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegat przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet przeciwpozarowy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy fatwopaine beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami | zabezpieczone przed dostgpem
050D trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane poizarem wywolanym jako rezultat realizacii robt
albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Matariaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, kitire w 5pos6b trwaly sa szkodiiwe dia otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza sie uZycia materiatow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego,
okreslonego adpowiednimi przepisami.




Wszelkie materialy odpadowe u2yte do robét beda mialy aprobate techniczng wydang przez uprawniona jednostke,
jednoznacznie okreslajgca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na srodowisko.

Materialy, kttre 54 szkodiiwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu robt ich szkodliwosé zanika (np.
materialy pylaste) moga by uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materialéw od wiasciwych organow administracji
parstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodiiwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowalo
jakiskolwiek zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wiasnogci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable
itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacii dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie | zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiescic w swoim harmonogramie rezerws czasows dla wszelkiego rodzaju robot, ktdre
maja byc wykonane w zakresie przefoenia instalaci i urzadzen podziemnych na terenie budowy | powiadomic Inzyniera/Kierownika
projekiu i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacii Wykonawca
bezzwiocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i zainferesowane wiadze oraz bedzie z nimi wspolpracowal dostarczajac
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego
dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanyeh w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajgceqo.

Jezeli teren budowy przylegef do terendw z zabudowa mieszkaniows, Wykonawca bedzie realizowac roboty w sposob
powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowe]
w sasiedztwie budowy, spowndowane jego dzialalnodcia,

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawea a
wlascicielami nieruchomoéci | dotyczacych korzystania z wiasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projekiu
ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie beds one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obciaZen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowat: sie do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy transporcie
materialow i wyposazenia na i z terenu robot, Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia | uzgodnienia od wiasciwych
wiadz co do przewozu nietypowych wagowo fadunkow (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamial
Inzyniera/Kierownika projektu. Infynier/Kierownik projektu moze polecic, aby pojazdy nie speiniajace tych warunkow zostaly
usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmieme obcigzenie osiowe nie bgda dopuszczone na $wiezo ukonczony
fragment budowy w obrebie terenu budowy | Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposab
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczenistwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegoinoéc Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni | bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet | odpowiednia odzie?
dla ochrony #ycia | zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, fe wszelkie koszly zZwiazane z wypetnieniem wymagarn okreslonych powyze] nie podlegaia odrebnej zaplacie i
53 uwzglednione w canie konlraklowe;,

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong robét i za wszelkie materialy | urzadzenia uzywane do robét
od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoficzenia rob6t przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
spostb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesl Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika projektu powinien
rozpoczat roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po ofrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centraine | miejscowe oraz inne przepisy,
regulaminy 1 wytyczne, kidre sa w jakikolwiek sposob zwiazane z wykonywanymi robotami i bedzie w peini odpowiedziainy za
przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robét

Wykonawca bedzie przestrzegat praw patentowych i bedzie w peini odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagar
prawnych odnoénie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzgtu, materiatow lub urzadzen
uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robét i w sposob ciagly bedzie informowad Inzyniera/Kierownika projekiu o swoich
dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie siraty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki
wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projekiu lub specyfikacii dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projekiu.

1.5.13. Rownowainose norm i zbiordw przepisow prawnych




Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sg konkretne normy | przepisy, kitre spelniac majg matenaty,
sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda cbowigzywac postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego
wydania powotanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane nomy i
przepisy sq paristwowe lub odnosza sie do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajace rowny lub wyZszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Roznice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami
musza by doktadnie opisane przez Wykonawce i przediozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu geologicznym lub
archeclogicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wiasnoé¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomic
Inzyniera/Kierownika projekiu i postepowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty
ilub wystapia op6Znienia w robotach, Inzynier! Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym | Wykonawca ustali wydiuzenie
c7asy wykonania robat ilub wysokose kwoty, o kidra nalezy zwiekszyC ceng kontraktows.

1.6. Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacje)

Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczyt Zamawiajgcemu, pomieszczenia biurowe, sprzgt, transport oraz inne
urzadzenia towarzyszace, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01 .Zaplecze Zamawiajgcego”.

2. MATERIALY
2 1. Zrodla uzyskania materiaiow

Co najmnigj na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do robét,
Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczegdlowe informacje dotyczace proponowanego
#rodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow jak rowniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz
probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialow z danego Zridta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego frodia
uzyskajg zatwierdzenie,

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego Zrodia w
sposéb ciagly speiniajg wymagania SST w czasie realizacji robol.

2.2, Pozyskiwanie materialow migjscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wiadz na pozyskanie materialow ze Zrodet
miejscowych wiaczajac w to zrodia wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczyé InZynierowi/Kierownikowi
projekiu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacii zrodia.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projekiu do zatwierdzenia dokumentacjg zawierajacq raporty z badan
terenawych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metode wydobyeia i selekgji, uwzgledniajac aktualne decyzie o
eksploatacii, organdw adminisiracji pafstwowe] | samorzadowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za spelnienie wymagar ilosciowych | jakosciowych materialow pochodzacych ze
zrodel miejscowych.

Wykonawea ponosi wszystkie koszty,  tytulu wydobycia materiatow, dzierzawy i inne jakie okatq sig potrzebne w zwigzku
z dostarczeniem materiafow do robot,

Humus i nadkiad czasowo zdiete z terenu wykopaw, dokopow | miejsc pozyskania materialow miejscowych beda
formowane w haldy | wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukoniczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych migjsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odklad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan
IndynieralKierownika projekiu,

Wykonawca nie bedzie prowadzic zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, kidre zostaly wyszczegdinione w
dokumentach umowy, chyba, Ze uzyska na to pisemng zgode Inzyniera/Kierownika projekiu.

Eksploatacja zrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulaciami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.
2.3, Materigly nie odpowiadaiaoe wyrmaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawcs wywiezione z terenu budowy | Zlozone w miejscu
wekazanym przez Infyniera/Kierownika projekiu. Jesli Inzynier/Kierownik projekiu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiaiéw do
innych robét, niz te dia ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materialow zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany)
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robét, w kidrym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wiasne
ryzyko, liczag sig z jego nieprzyjeciem, usunigciem | niezaplaceniem
24 Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projekiowa lub SST przewidujg mozliwost wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projekiu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed
uzyciem tego materiaiy, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez
Inzyniera/Kierownika projekiu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze byc pozniej zmieniany bez zgody
Intynigra/Kierownika projekiu,

2.5. Przechowywanie i skiadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane maleriaty, do czasu gdy beds one uZyte do robot, byly zabezpieczone
przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojq jakost | wiasciwosci i byly dostepne do konfroli przez Inkyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasoweqgo skladowania materialéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w migjscach uzgodnionych z
Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych
przez Inzyniera/Kierownika projektu.




2.6. Inspekcja wytwomi materialow
Wytwérnie materiatow moga by okresowo kontrolowane przez Inzynieral Kierownika projektu w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materialow moga byé pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci, Wyniki tych kontroli beds stanowit: podstawe do akceptaci okreslonej partii materiatow pod wzglgdem jakosci.
W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytwomni, musza byé spelnione nastepujace
warunki:
a) Inzynier/Kierownik projekiu bedzie mial zapewniong wspoiprace | pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w czasie
przeprowadzania inspekcji,
b) Inzynier/Kierownik projekiu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwomi, gdzie odbywa sie produkcja
materiaidw przeznaczonych do realizacji robo,
¢) Jeeli produkcja odbywa sie w migjscu nie naletacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dia Inzyniera/Kierownika projekiu
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekeji | badaf w tych migjscach.

3. sprzet

Wykonawea jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakosc
wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robat powinien byé zgodny z oferta Wykonawey i powinien odpowiadac pod wzgledem
typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacii robét, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika
projekiu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzgt powinien byé uzgodniony | zaakceptowany przez
InzynieralKierownika projekiu,

Liczba i wydajnosé sprzetu powinny gwarantowad przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzynieral Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma byc utrzymywany w dobrym stanie | gotowosci
do pracy. Powinien by zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania,

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszezenie sprzetu do
uzytkowania i badar okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowad sprzet jak réwnie2 naprawiac lub wymieniaG sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projekiowa lub 35T przewidujg moHiwos¢ wariantowego uZycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inzynieral Kierownika projekiu o swoim zamiarze wyboru | uzyska jego akceptacjg przed uzyciem
sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptaci Inzyniera/Kierownika projekiu, nie moze byé poznigj zmigniany bez jego zgody.

Jakikalwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy, zostang przez
Inzyniera/Kierownika projekiu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. transport

Wykonawea jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, kiore nie wplyna niekorzystnie na jakosc
wykonywanych robot i wiasciwosci przewoZonych materialow.

Liczba srodkéw transporiu powinna zapewniad prowadzenie robot 2godnie 2 zasadami okreslonymi w dokumentacii
projektowej, S3T | wskazaniach InZynieral Kierownika projekiu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniat wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na of i innych parametrdw technicznych. Srodki transportu nie spelniajace tych warunkow
moga byé dopuszezone przez InzynieralKierownika projektu, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawea bedzie usuwad na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jakosé zastosowanych
materiakow | wykonywanych robot, za ich zgodnodc z dokumentacja projekiowa, wymaganiami 55T, PZJ, projektem organizacii
robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projekiu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stusowane metody wykonywania robat.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie | wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robot
zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika
projekiu.

Bledy popelnione przez Wykonawce w wytyczeniu | wyznaczaniu robét zostana, usuniete przez Wykonawee na wiasny
koszt, z wyjatkiem, kiedy dany biad okaZe sie skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez
Inzynieral Kierownika projekiu.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosc przez InZynieral Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich dokladnosé.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robdt beda oparte na
wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowsj | w SST, a tak?e w normach | wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Ingynier/Kierownik projekiu uwzgledni wyniki badan materialow i robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy
produkgii i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badar naukowych oraz inne czynniki wplywajace na
rozwakang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by wykonywane przez Wykonawes w czasie okreslonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu poniesie Wykonawca.




6. kontrola jakosci robét
6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowiazany opracowat: i przedstawi¢ do akceptacii Inzynieral Kierownika projektu program zapewnienia
jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposob wykanywania robot, moZliwosci
techniczne, kadrowe i plan organizacii rob6t gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST oraz
ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) czest ogr:dnq opisujaca;
organizacje wykonania robot, w tym terminy i spos6b prowadzenia robdt,

— organizacie ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— spostb zapewnienia bhp.,

— wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje | przygotowanie praktyczne,
wykaz osob odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos$c wykonania poszczegdinych elementdw robdt,

— system (sposob i procedure) proponowane] kontroli | sterowania jakoécig wykonywanych robot,

—  wyposakenie w sprzet i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium, kioremu
Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

~  sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badat laboratoryjnych, zapis pomiarw, nastaw mechanizmow sterujgcych,
a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i forme
przekazywania tych informaciji Inzynierowi/Kierownikowi projekiu;

b) czest szczegn’mwa_upmulchdta kazdego asortymentu robot
wykaz maszyn i urzadzén stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowao-kontrolng,

— rodzaje i ilo&¢ srodkow fransportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materialow, spoiw, lepiszczy, kruszyw
itp.,

—  sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkdw przed utrats ich wiadciwosci w czasie transportu,

— spos6b i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwost, pobieranie probek, legalizacja | sprawdzanie urzadzen,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek | wykonywania poszczegolnych elementow
robdt,
sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2, Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnat zafoong jakose robdt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robét i jakosci materialow. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, whaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan
materiatow oraz robdt.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan
w celu zademonsirowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialow oraz robot z czestolliwoscia zapewniajacq stwierdzenie,
ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacii projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotiiwosc sg okredlone w SST, normach i wytycznych. W przypadku,
gdy nie zostaly one tam okreslone, InZynier/ Kierownik projekiu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni wykonanie
robét zgodnie z umowa,

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, 2e wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane | odpowiadaja wymaganiom norm okreslajgcych
procedury badan, &

Inzynier/Kierownik projektu bedzie miet nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekgji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacie o jakichkolwiek niedociagnigciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezell
niedociggniecia te beda tak powaine, e moga wplynat ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma
uzycie do rabét badanych materiatow i dopusci je do uycia dopiero wiedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy
zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakost tych materiatow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.

6.3, Pobieranie probek

Probki beds pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze
wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projekiu bedzie miet zapewniong mozliwost udzialu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez InZyniera/Kierownika projektu.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposdb zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projekhu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzac dodatkowe badania tych materialow, ktore
budza watpliwosci co do jakosd, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasne]
woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty
te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wezyztkie badania | pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg
jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowat moina wytyczne krajowe, albo inne procedury, Zaakceptowane przez
Indynieral Kierownika projekiu.
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Przed przystapieniem do pomiartw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o rodzaju, migjscu i
ferminie pomiaru lub badania. Po wykananiu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji
InZynieral Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badar

Wykonawca bedzie przekazywad InZynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie
péizniej jednak niz w terminie okredlonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane InZynierowi/Kierownikowi projekiu na formularzach wedlug dostarczonego przez
niego wzaru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Infyniera/Kierownika projekiu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialow w migjscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialow powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wykonawcg, poprzez
migdzy innymi swoje badania, bedzie oceniaé zgodnost materialow i robét z wymaganiami SST na podstawie wynikow wiasnych
badari kontrolnych jak | wynikdw badan dostarczonych przez Wykonawce.

InZynier/Kierownik projekiu powinien pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, Ze raporty Wykonawcy s4 niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze sig wylacznie
na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialow i robot z dokumentacja projekiowa i S5T. Moie réwniel Ziecic, sam lub
poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtormych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku
cafkowite koszty powtomych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawee.

6.7. Certyfikaty i deklaracie
Indynier/Kierownik projekiu moze dopuscic do ukycia tylko te materialy, kiore posiadajg:
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, Ze zapewniono zgodnosc z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i dokumentdw technicznych,
2. deklaracie zgodnosci lub certyfikat zgodnosei 2.
- Polska Norma lub
— aprobaty techniczna, w przypadku wyrobow, dia ktdrych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacjg okredlona w pkt 1
i ktore speiniaja wymogi SET.

W przypadku materialtw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kaZda partia dostarczona do robét bedzie
posiadac te dokumenty, okreélajace w spostb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiadac ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami
badan wykananych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projekiu.

Jakiekolwiek materiaty, kidre nie spelniaja tych wymagari beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajgcego | Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beds dokonywane na biezaco | beda dotyczyé przebiegu robot, stanu bezpieczensiwa ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony dat jego dokonania, podpisem osoby, kidra dokonata zapisu, z
podaniem e imienia | nazwiska oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy bedg czylelne, dokonane trwala technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zatgczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zalgcznika i opatrzone
datq i podpisem Wykonawcy i InZynieral Kierownika projekiu,

Do dziennika budowy naleZy wpisywad w szczegolnosc.

— datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dale przekazania przez Zamawiajacego dokumentacii projektowe,

— date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci | harmonogramdw robot,

~ terminy rozpoczecia i zakoficzenia poszczegdinych elementow robot,

~ przebieg robot, trudnodei | przeszkody w ich prowadzeniu, okresy | przyczyny przerw w robotach,
uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projekiu,

— daty zarzgdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbiordw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody | temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym
w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

—  zgodnost rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowei,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

— dane dofyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robol,

— dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kio je przeprowadzal,

— wyniki prab poszczegdinych elementéw budowli z podaniem, kio je przeprowadzal,

— inne istolne informacie o przebiegu robdt.

Propozycje, uwagi | wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przediozone Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do ustosunkowania sie.




Decyzje Inzyniera/Kierownika projekiu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjgcia
lub zajeciem stanowiska,

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sie. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiardw

Ksiazka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow robdt.
Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksiazki
obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia o jakosci materialow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnione] w programie zapewnignia jakoscl.
Dokumenty te stanowia zalgczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde Zyczenie Inzyniera/Kierownika projekiu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:
pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
protokoly przekazania terenu budowy,
umowy cywilno-prawne z osobami frzecimi i inne umowy Cywilno-prawne,
protokoly odbioru robét, .
protokoly 2 narad i ustalen,
korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy .

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w misjscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduije jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziane
prawenm.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do wgladu na

Zyczenie Zamawiajgcego.

S|osaosms

7. obmiar robét
7.1. Dablne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okredla faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg projektows | SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kigrownika projektu o zakresie
obmigrzanych robot i terminie obmiaru, co najmnigj na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beds wpisane do ksig2ki obmiardw.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszezenie) wilosciach podanych w Slepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie
zwalnia Wykonawey od obowigzku ukonczenia wszystkich robdt. Bledne dane zostana poprawione wg instrukc
Inzyniera/Kierownika projekiu na pidmie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu miesiecznej platnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawee i Inzyniera/Kierownika projektu.

1.2, 7asady okreslania ilosci robdt | materiaiow .

Dlugosci i odieglosci pomiedzy wyszczegalnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdiuZ linii osiowe.

Jesli SST wiasciwe dia danych robat nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m jako diugost pomnozona
przez Sredni przekndj.

liosci, kiére maja by¢ obmierzone wagowo, beds waone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

1.3. Urzadzenia i sprzet pomiargwy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beds zaakceptowane przez
IndynieraKierownika projekiu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan
atestujacych to Wykonawca bedzie posiadac waine $wiadectwa legalizacii

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robdt.
7.4. Wagi i zasady wazZenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom SST Bedzie utrzymywat
to wyposazenie zapewniajac w spostb ciagly zachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez InzynieralKierownika projektu.
1.5, C7as przeprowadzenia obmiary

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robdt, a takze w przypadku
wystepowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza sig w czasie ich wykonywania,

Obmiar robot podiegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nisodzowne obliczenia beda wykonane w sposab zrozumialy | jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetoéci bedg uzupeinione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie
ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga byt dotaczone w formie oddzielnego zalacznika do ksig2ki obmiarow, ktdrego
wzor zostanie uzgodniony Z Inzynierem/Kierownikiem projekiu,
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8. odbidr robdt

8.1. Rodzaje odbiordw robit
W zaleznosci od ustalefi odpowiednich SST, roboty podiegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbicrowi czesciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

B.2. Odbior robot zanikajacych | ulegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloéci | jakosci wykonywanych robdt, ktdre w
dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu,

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt | poprawek bez hamowania ogdinego postepu robdt.

Odbioru robot dokonuje InFynier/Kierownik projektu.

Gotowosé danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projekiu. Odbior bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni
od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakeie InZyniera/Kierownika projektu.

Jakost i ilost robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inynisr/Kierownik projekiu na podstawie dokumentéw zawierajgeych
komplet wynikow badan laboratoryjnych | w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacia projekiowa, SSTi
uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czesciowy

Odbior czesciowy polega na.ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru czesciowego robot dokonuje sie wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projekiu.
B.4. Odbidr ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosc, jakosci | wartosci.

Calkowite zakoriczenie robot oraz gotowost do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwiocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projekiu.

Qdbiér ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projekiu zakoriczenia robot i przyjecia dokumentdw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inzyniera/Kierownika
projekiu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciows] na podstawie przediozonych dokumentow,
wynikdw badan | pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sie z realizacig ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, Zwiaszcza w zakresie wykonania robot uzupeiniajgeych i robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupelniajacych w warstwie scieralnej lub
robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakosc wykonywanych robot w poszezegéinych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa | SST z uwzglednieniem tolerancii i nie ma wigkszego wphywu na cechy
eksploatacyjne obiektu | bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona pofracen, oceniajac pomniejszong wartoS¢ wykonywanych robot w
stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru ostatecznego robot
sparzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastgpujace dokumenty:

1. dokumentacig projektows podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w trakcie realizacj

umowy,

szczegbtowe specyfikacie techniczne (podstawowe z dokumentow umowy | ew. uzupelniajace lub zamienne),

receply i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksiazki obmiarow (oryginaty),

wyniki pomiarow kontrolnych oraz badari i oznaczer laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZl,

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosel whudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

opinig technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiarow zalaczonych do dokumentow odbiory,

wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki {dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przeloZenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej,
oéwietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robot wiadcicielom urzadzen,

9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyinej inwentaryzacii powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehiajgce beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupelniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze

ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
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Cdbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4 ,Odbidr ostateczny robot™.

9. podstawa platnosci

9.1. Ustalenia ogblne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla danej
pozycji kosztorysu.

Dia pozycii kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstaws platnosci jest wartosc (kwota) podana przez Wykonawce w
danej pozycdji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniac wszystkie czynnosci, wymagania i
badania skladajace sie na j&j wykonanie, okreslone dla tej roboty w S5T i w dokumentacii projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robét beda obejmowad:

— robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

- wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentuainych ubytkow i transportu na teren budowy,

- wartpsc pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nale2y wiiczaé podatku VAT.
9.2, Warunki umowy | wymagania cqdine D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkow umowy | wymagan ogdlnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja fuchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu | odpowiednimi instytucjami projektu organizacii ruchu na
czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu InZynierowi/Kierownikowi projektu | wprowadzaniem dalszych zmi
uzgodnier wynikajacych z postepu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania | oéwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenistwa ruchu,

(c) optaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikdw, barier, 0znakowar i drenazu,

(f) tymczasowa przebudows urzadzen obeych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazddw i organizacii ruchu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i Swiatet,
(b) utrzymanie piynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazddw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
{a) usunigcie whudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. przepisy zwigzane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pozniejszymi zmiananmi.

2. Zarzadzenie Ministra Infrastrukiury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montau i rozbidrki oraz tablicy
informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z poznigjszymi zmianami).




KOSZTORYS OFERTOWY

ZADANIE : Przebudowa drogi dojazdowej do pdl na dzialce o nr ewid. 264, w miejscowosci Rogow, odec.
od km 0+160 do km 0+480, na di. 330mb.

POZYCJA : << | CENA |WARTOSC
LP SST ZAKRES ROBOT JEDN| ILOSC JEDN. (netto)
1 2 3 4 5 3 7
. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE:
Roboty ziemne wykonywane koparkami podsieblernymi z
D-02-00-01 |trans| urcbku na odl. 1km, w gruncie kat. lll-IV: gsodezyjne k 0.330
11 D-02-01-01 |wskazanie granicy pasa drogowega | wytyczenie elentdw drogi w o ;
terenie:

li. ROBOTY ZIEMNE | ODWODNIENIOWE:

Roboty ziemne wykonywane koparkami podsiebiernymi z
51 D-02-00-01 |transportem urobku na odl. 1km, w gruncie kat. ll-IV: Profilowanie m2 | 159,50
© |D-02-01-01 |skarp w obrebie krawedzi jezdni:

Roboty ziemne wykonywane koparkami podsigbiermymi z

5 o |P-02-00-01 Jirang urobku na odl. 1km, w gruncie kat. II-IV: wykonanie | m2 |1 370,00
D-02-01-01 |koryta gt. 40cm pod warstwy kenstrukcyjne jezdni:

Roboty ziemne wykonywane koparkami podsigbiernymi z
D-02-00-01

23 transportem urobku na odl. 1km, w gruncie kat. ll-IV: nakiady m3 | 707,50
D-02-01-01 uzupeiniajace za dlaszy transport ziemi na odl. 4km.

Scinanie i uzupelnianie poboczy: plantowanie obustronne poboczy z
2.4 |D-06-03-01 | ageszczeniem - m2 | 330,00

. PODBUDOWA:

Wykonanie dolnej w-wy podbudowy z kruszyvw lamanych:
31 D-04-04-00 wykonanie dolnej w=-wy podbudowy z kruszywa lamanego m2 |1 370,00
D-04-04-02 {31 5/63mm, 4. gr. 20cm:

Wykonanie gérnej w-wy podbudowy z kruszyw lamanych:
3.2 D-04-04-00 wykonanie gomej w-wy podbudowy z kruszywa lamanego m2 |1 370,00
D-04-04-02 10/63mm, &r. gr. 15cm:

Wyrawnanie istmiejacej podbudowy Huczniem sortowanvm,
D-04-04-00 |warstwami po zageszezenin: Uzupetnienie kruszywa na

3.3 — — » _ m3 16,50

D-04-04-02 |krawedziach jezdni, ér. gr. Scm, obustronnie:

IV. NAWIERZCHNIA:

Wykonanie nawierzchni z betonu asfaltowego — wykonanie w-
4.1 |D-05-03-05 |wy scieralnej z betonu asfaltowego ACI1s, gr. Sem: m2 | 1040,00

RAZEM WARTOSC ROBOT (netto)

PODATEK VAT

RAZEM WARTOSE ROBOT (brutto)
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 01.00.00

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE | ROZBIORKOWE

SPIS SPECYFIKACJI

D - 01.00.00
ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH .....ccoocooeviiccvrricrrrins 16

NAJWAZNIEJSZE OZNACZENIA | SKROTY

OsT - ogdina specyfikacia techniczna
85T - szczegolowa specyfikacia lechniczna
GUGIK - Glowny Urzad Geodezji i Kartografi




SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

SPIS TRESCI

D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

-~

B MUSTEP oo ettt e 55 et e R

5, WYKONANIE ROBOT covovsoveves
6. KONTROLA JAKDSCI ROBAT ...
7. OBMIAR BOBOT e
8. ODBIOR ROBOT v
9. PODSTAWA PLATNOSCL....
PR AW ANE o e e e e e R S R S e e

1. WSTEP

1.1.Przedmiot S5T

Przedmiotem niniejszej szczegilowe] specyfikacii technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéw wysokodciowych.

1.2. Zakres stosowania 55T

Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujaca podstawe stosowania jako dokument przetargowy |
kontraktowy przy Zlecaniu i realizacji robét na zadaniu:

Przebudowa drogi dojazdoweij do pél na dzialce o nr ewid. 264, w migjscowoéci Rogéw, ode. od km 0+160 do km 0+490, .
na dt. 330mb.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi czynnosciami
umozliwiajacymi i majacymi na celu odiworzenie w terenie przebiegu trasy drogowsj oraz polo2enia obiektow inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie frasy i punkiow wysokosciowych

W zakres robét pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy | punkidw wysokosciowych wehodza;
sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego | wysokosciowego punktdw gidwnych osi trasy i punkiow wysokosciowych,
uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
wyznaczenie dodatkowych punkiow wysokosciowych (reperdw roboczych),
wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob ulalwiajacy
odszukanie i ewentualne odiworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektow mostowych

Wyznaczenie obiektow mostowych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiekiu i punkiow wysokosciowych,
zastabilizowanie ich w spos6b trwaly, ochrone ich przed zniszczeniem, oznakowanie w spostb ulatwiajacy odszukanie i
ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

Sa o e




D-04.00.00 Robaty preygotowaweze 17

1.4.1. Punkty gidwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koricowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okredlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i 2 definicjami podanymi
w QST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1.4.

1.5. Og6ine wymagania dotyczace robét
Ogoblne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbine” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdline wymagania dotyczace materiatdw

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gidwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dlugosci okodo 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zalamania trasy, powinny miet
srednice od 0,15 do 0,20 m i dlugost od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktow nalezy stosowat paliki drewniane srednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci okolo 0,30
m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i diugosci od 0,04 do 0,05 m.

Swiadki” powinny mie¢ diugosé okolo 0,50 m i przekroj prostokainy.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogélne wymagania dotyczace sprzefu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punkidw wysokoSciowych naleZy stosowac nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,

— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
— tadmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia frasy drogowej i jej punkttw wysokosciowych powinien gwarantowac uzyskanie
wymagansj dokladnosci pomiaru,

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2 Transport sprzetu | materiatow

Sprzet | materialy do odiworzenia trasy moZna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robét
Ogoine zasady wykonania robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by wykonane zgodnie 2 obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien przejat od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizaci i
wspdirzedne punkidw gldwnych trasy oraz rependw.
W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robdt.
Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
17




Wykonawca powinien natychmiast poinformowat InZyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu punktow
giownych trasy i (lub) reperow roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzié czy rzedne terenu okreslone w dokumentacii projekiowej s zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, Ze rzeczywiste rzedne terenu istoinie rdinig sie od rzednych okreglonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiadomic o tym Inzyniera. Uksztaftowanie terenu w takim rejonie nie powinno by
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce z roznic rzgdnych
teranu podanych w dokumentacji projekiowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez InZyniera, zostang wykonane na
koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia inzyniera oznacza, e roboty dodatkowe w takim przypadku obcigig
Wykonawce.

Wszystkie roboty, kiore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga byt rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow
pomiarow przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkly giowne trasy i punkly posrednie osi trasy musza byC zaopatrzone w oznaczenia
okreélajace w sposéb wyrainy i jednoznaczny charakterystyke i poloZenie tych punkiow. Forma i wzor tych oznaczen powinny
byt zaakceptowane przez InZyniera,

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktdw pomiarowych i ich oznaczen w czasie frwania robot.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawigjgcego zostang zniszczone przez Wykonawee éwiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odiworzone na koszt Wykonawey.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidiows] realizacii robdt naleza do obowiazkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy | punktéw
wysokosciowych

Punkty wierzcholkowe frasy i inne punkty gidwne powinny byé zastabilizowane w sposdb trwaly, przy uZyciu pali
drewnianych lub siupkéw betonowych, a takze dowiazane do punktdw pomocniczych, pofozonych poza granicg robdt ziemnych.
Maksymalna odleglost pomiedzy punktami gidwnymi na odcinkach prostych nie moZe przekraczat 500 m.

Zamawiajacy powinien zalozyG robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzduz osi frasy drogowej, a takde przy
kazdym obiekcie inZynierskim.

Maksymalna odleglodt miedzy reperami roboczymi wzdiuz trasy drogowej w terenie plaskim powinna wynosi¢ 500
metrow, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna byé odpowiednic zmnigjszona, zaleinie od jego konfiguradji.

Repery robocze nale?y zaloZyé poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem frasy drogowej i obiekiow
towarzyszacych. Jako repery robocze moina wykorzystaé punkly siale na stabilnych, istnigjacych budowlach wzdiuz frasy
drogowej. O ile brak takich punkiow, repery robocze nalezy zalo2yé w postaci slupkow betonowych lub grubych ksztaftownikow
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez InZyniera,

Rzgdne reperow roboczych nalezy okrelad z taka dokladnoscia, aby Sredni blad niwelacii po wyrdwnaniu byl mniejszy
od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojng w nawiazaniu do reperdw pafstwowyeh.

Repery robacze powinny byt wyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgee wyraZne i jednoznaczne okreslenie
nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy naleZy wykonat w oparciu o dokumentacje projektows oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawlajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w
dokumentaci projeklows).

05 Irasy powinna by¢é wyznaczona w punktach glownych i w punktach posrednich w odlegiosci zaleinej ua.
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi frasy w stosunku do dokumentacii projekiowej nie moze byt
wigksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drog. Rzgdne niwelety punktow osi frasy nalezy
wyznaczyt z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacii projektowe.

Do utrwalenia osi frasy w terenie nale2y u2yé materialow wymienionych w pkt 2.2,

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robdt zastapi je odpowiednimi palami po
obu stronach osi, umieszezonych poza granica robdt.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypdw i wykopbw na powierzchni terenu
(okredlenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacja projekiows oraz w miejscach wymagajacych uzupelnienia dia poprawnego
przeprowadzenia robdt | w migjscach zaakceptowanych przez InZyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypéw i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowac w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 mefr. Odleglos¢ miedzy
palikami lub wiechami nale?y dostosowac do uksztattowania terenu oraz geomelrii trasy drogowej. Odleglost ta co najmnigj
powinna odpowiadaé odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umoZliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o kszialcie zgodnym Z
dokumentacjs projekiows,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
18




D-(0.00.00 Roboty preygotowaweze 19

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogoine zasady kontroli jakosc robét podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 6.
6.2. Kontrola jako&cl prac pomiarowych
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odiworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych nale?y prowadzic wediug
oglnych zasad okreslonych w instrukcjach | wytycznych GUGIK (1,2,3.4,5,6.7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogadine zasady obmiaru robét

Ogoéine zasady obmiary robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilomefr) odiworzonej rasy w terenie.

Obmiar robat zwigzanych z wyznaczeniem obiektow jest czescig obmiaru robot mostowych,
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét
Ogbine zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposdb odbioru robot

Odbiér robét zwiazanych z odiworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikbw pomiarow
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, kidre Wykonawca przedklada InZzynierowi.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogéine ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogoine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe|

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktdw gidwnych osi trasy | punktow wysokosciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punkiami,
— wyznaczenie dodatkowych punkiow wysokosciowych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace odszukanie |
ewentualne odtworzenie.
Flatnost robot zwigzanych z wyznaczeniem obiekiow mostowych jest ujeta w koszcie robét mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdine zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji | Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978,

Instrukeja techniczna G-2. Wysokosciowa nsnowa geodezyjna, GUGIK 1983,

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokodciowe, GUGIK 1979,

Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1383

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHMICZNE
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0sT - ogoina specyfikacja techniczna
S5T - szczegolowa specyfikacja techniczna
[BDIM - Instytut Badawczy Drog | Mostow

15




SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

0 - 02.00.01

ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

3. WYKONANIE RCIEG'T
6. KONTROLA JAKOSC RGEI'C'T.........
7. OBMIAR ROBOT ...
8. ODBIOR RDBCIT

5. PODSTAWA PLATNOSCI..

SPIS TRESCI
D-02.00.01
ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WETEP... S, |
2. Mﬁ.TERrALY {EHUNTT] 1;
3. SPRZET ... e
4 TRANSPORT .. 1 .

o0

1. WSTEP

1.1. Przedmiot 55T

Przedmiotem ninigjszej szczegolowe] specyfikacji techniczne] (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i cdbioru liniowych
robot ziemnych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujacy podstawg do stosowania jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy realizacji zadania

Przebudowa drogi dojazdowej do p6l na dzialce o nr ewid. 264, w miejscowoéci Rogbw, ode. od km 0+160 do km 0+480, na_‘
330mb.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy lub modernizacii drog i
obejmuja:
a) wykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych,
b} wykonanie wykopow w gruntach skalistych,

c) budowe nasypow drogowych,
d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.41. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego speiniajaca warunki
statecznosci | odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$ wykopu, kiora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysokost nasypu lub glebokosé wykopu - rdinica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub
wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktdrego wysokost jest mnigjsza niz 1 m.
1.45. Nasyp 4redni - nasyp, kttrego wysokosé jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Masyp wysoki - nasyp, kttrego wysokosc przekracza 3 m.
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1.47. Wykop plytki - wykop, ktdrego glebokoSc jest mniejsza niz 1 m.
1.4.8. Wykop $redni - wykop, ktdrego glebokosc jest zawarta w granicach od 1do 3 m.
1.4.9. Wykop gleboki - wykop, ktdrego glebokost przekracza 3 m.

1.4.10, Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o malej noSnosci, charakleryzujacy sie znacznym i dlugotrwalym osiadaniem pod
obciazeniem.

1.4.11. Grunt nieskalisty - ka2dy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunigtych biokach, ktorego probki nie wykazujg zmian objgtosci ani nie
rozpadaja sie pod dziataniem wody destylowanej, majg wylrzymalosC na sciskanie R: ponad 0.2 MPa; wymaga uzycia srodkow
wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznyeh do odspojenia.

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, poloZone w obrebie pasa robét drogowych,
1.4.14. Dokop - migjsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, polozone poza pasem robot drogowych.

1.415. Odkiad - migjsce wbudowania lub skiadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie wykonywania wykopow, a nie
wykorzystanych do budowy nasypdw oraz innych prac zwigzanych 2 trasg drogowa.

1.4.16. Wskainik zageszczenia gruntu - wielkos¢ charakieryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:
Pa

I, ==
Pas
gdzie:
p - gestost objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m3),
A= - maksymalna gestost objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], stuzaca
do oceny zageszezenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m?).

1.4.17. Wskainik raznoziamistodci - wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalnose gruntow niespoistych, okreslona wg wzoru:
y_de
dﬂ}
gdzie:
dsg - érednica oczek sita, przez kidre przechodzi 60% gruntu, (mm),
diw - &rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.18. Wskaznik odksztalcenia gruntu - wislkost charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzon:

gdzie:
Er - modul odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-5-02205:1998 [4],
E: - modul odksztalcenia gruntu oznaczony w powtormym obciazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-5-02205:1998 [4].

1.419. Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwie drogowym, wytwarzany z wysoko polimeryzowanych widkien syntetycznych, w
tym tworzyw termoplastycznych polietylenowych, polipropylenowych i poliestrowych, charakleryzujgcy sie miedzy innymi duig
wyltrzymatoscia oraz wodoprzepuszczalnoscia, zgodny z PN-1S010318:1993 [5], PN-EN-863:1899 [5].

Geosyntetyki obejmuja; geotkaniny, geowttkniny, geodzianiny, georuszty, geosiatki, geokompozyty, geomembrany, zgodnie z wytycznymi
IBDiM [13].

1.4.20. Pozostale okreslenia podstawowe s zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normani i z definicjami podanymi w OST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogédlne wymagania dotyczace robét
Ogélne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine™ pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogéine wymagania dotyczgce materiaidw

Ogdlne wymagania dofyczace materialow, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbine”
pkt 2.

2.2. Podziat gruntéw

Podzial gruntdw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.
Podziat gruntow pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypdw podano w OST D-02.03.01 pkt 2.
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2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny byC przez Wykonawce wykorzystane w maksymalnym stopniu do
budowy nasypéw. Grunty przydatne do budowy nasypow moga by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowig nadmiar
objetosci robot ziemnych i za zezwoleniem InZyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopdw, nie bgdac nadmiarem objetosci robot ziemnych, zostaly za zgodg
Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz budowa nasypow lub wykonanie prac objgtych
kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia rownowainej objetosci gruntow przydainych ze irodel wiasnych,
zaakeeptowanych przez Ingyniera.

Grunty | materialy nieprzydatne do budowy nasypow, okreslone w OST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny byC wywiezione przez
Wykonawce na odklad. Zapewnienie terendw na odklad nale?y do obowigzkow Zamawigjgcego, o ile nie okreslono tego inaczej w
kontrakeie. Inzynier mo2e nakazaé pozostawienie na terenie budowy gruntow, kidrych czasowa nieprzydatnosc wynika jedynie z powodu
zamarznigcia lub nadmierne] wilgolnosci,

2.4, Geosyntetyk

Geosyntetyk powinien byé materialem odpormym na dziatanie wilgoci, $rodowiska agresywnego chemicznie i biologicznie oraz
temperatury. Powinien by¢ to material bez rozdarc, dziur i przerw ciagho$ci z dobra przyczepnoscia do gruntu. Wiasciwosci stosowanych
geosyntetykéw powinny by¢ zgodne z*PN-EN-963:1999 [6] i dokumentacjy projektowa Geosyntetyk powinien posiadaé aprobate
techniczna wydang przez uprawniong jednostke.

Tablica 1. Podziat gruntdw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-5-02205:1998 [4] .
Lp. | Wyszczeglinieni | Jed- Grupy gruntdw
:
wiasciwosci nostki | niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu numosz — piasek pylasty | malo wysadzinowe
niggliniasty - zwietrzelina — glina piasz-

— 2w gliniasta czysta zwiezla,
pospolka rumasz gliniasty glina zwigzta,
piasek gruby 2wir gliniasty glina pylasta

— piasek sredni |- pospotka zwigzla

— piasek drobny ghiniasta - i, i piaszczys-

~ Zupel ty, it pylasty
nierozpadowy bardzo

wysadzinowe
— piasek gliniasty
~  pyl, pyt piasz-
=,
— glina piasz-
czysta, glina, .
glina pylasta
— il warwowy
2 | Zawartost
cZastek %
= 0,075 mm <15 od 15 do 30 =30
=0,02 mm <3 od 3 do 10 =10
3 | Kapilamost
biema Hi m <1,0 =10 =10
4 | Wskaanik
piaskowy WP = 35 od 25 do 35 <25

3. SPRZET

3.1. Ogéine wymagania dotyczace sprzetu
Ogédine wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzgt do robét zlemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykazaé sig mozliwoscig korzystania z nastepujgcego
sprzetu do;
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— odspajania | wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, koparki, ladowarki, wiertarki mechaniczne
i-tp'}r

— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntdw (spycharki, zgamiarki, rowniarki, urzgdzenia do hydromechanizagii itp.),

~  fransportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),

- sprzetu zageszozajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

3.3. Sprzet do przenoszenia | ukladania geosyntetykow

Do przenoszenia i ukiadania geosyntetykow Wykonawca powinien uZzywat odpowiedniego sprzetu zalecanego przez
producenta. Wykonawca nie powinien stosowac sprzetu mogacego spowodowad uszkodzenie ukladanego materialu.

4. TRANSPORT

4.1. Dgéine wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 .Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2, Transport gruntéw :

Wybor $rodkow transportowych oraz metod transportu powinien byé dostosowany do rodzaju gruntu (materialu), jego objetosci,
sposobu odspajania | zatadunku oraz do odleglodci transportu. Wydajnosé $rodkow transportowych powinna byé ponadto dostosowana do
wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania | wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moZe byé podstawg roszczef Wykonawcy, dotyczacych
dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwiekszone odleglosci nie zostaly wezesniej zaakesplowane na pismie przez Inzyniera.

4.3, Transport i skladowanie geosyntetykdow

Wykonawca powinien zadbac, aby transport, przenoszenie, przechowywanie i zabezpieczanie geosyntetykow byly wykonywane
w 5posob nie powodujacy mechanicznych lub chemicznych ich uszkodzen. Geosyntetyki wradliwe na Swiatlo stoneczne powinny
pozostawat zakryte w czasie od ich wyprodukowania do whudowania.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogéine zasady wykonania robot
Ogoine zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 5.
5.2. Dokladno$¢ wykonania wykopdw i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, W wykopie lub nasypie, od osi projekiowanej nie powinny by¢ wigksze niz + 10 cm. Roznica
w stosunku do projektowanych rzgdnych robét ziemnych nie moze przekraczac + 1emi-3cm.

Szerokost gomej powierzchni korpusu nie mo2e ronié sie od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 10 cm, a krawedzie
korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno ro#nit sie od projektowanego o wiecej niz 10% jego warlosci wyrazone] tangensem kata.
Maksymalne nierownosci na powierzchni skarp nie powinny przekraczat + 10 cm przy pomiarze faty 3-mefrowa, albo powinny byc
speinione inne wymagania dotyczace nierdwnosci, wynikajgce ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczace rownosci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i rownosci skarp, powinny byé
okreslone w dokumentacii projektowsj i S5T.

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Migzalefnie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systeméw odwadniajgcych, ujgtych w dokumentacii projektowe),
Wykonawca powinien, o lle wymagajg tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktore zapewnig odprowadzenie wod gruntowych i
opadowych poza obszar robdt ziemnych tak, aby zabezpieczyt grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma
obowigzek takiego wykonywania wykopow i nasypdw, aby powierzchniom gruntu nadawat w calym okresie trwania robot spadki,
zapewniajace prawidiowe odwodnienie.

Jeseli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotrwaly nieprzydatnost,
Wykonawca ma obowiazek usunigcia tych gruntow i zastapienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych
oplat ze strony Zamawiajaceqo za te czynnodc, jak rdwniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wéd do istniejaeych zbiomikow naturalnych i urzadzen odwadniajgcych musi by poprzedzone uzgodnieniem z
odpowiednimi instytucjami.

5.4, Odwodnienie wykopdw

Technologia wykonania wykopu musi umoZiiwiaé jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie trwania robdt ziemnych.
Wykonanie wykopdw powinno postepowac w kierunku podnoszenia sig niwelety.
W czasie robot ziemnych nalely zachowaé odpowiedni spadek podiuzny i nadaC przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajace szybki odplyw wod z wykopu. O ile w dokumentacii projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie
19




20 Robary ziemne =01 .00.00

powinien byé mnigjszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mnigjszy niz 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy uwzglednic
ewentualny wphyw kolejnosci | sposobu odspajania gruntow oraz termindw wykonywania innych robét na spelnienie wymagan dotyczacych
prawidiowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robot ziemnych,

Zrodia wody, odsloniete przy wykonywaniu wykopow, nalezy ujaé w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy
odprowadzi¢ poza teren pasa robét ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows i SST. Szerokosc dna i glgbokost
rowu nie moga roznié sie od wymiaréw projekiowanych o wigcej niz £ 5 cm. Dokladno$t wykonania skarp rowéw powinna byé zgodna z
ckreslong dla skarp wykopdw w OST D-02.01.01.

5.6. Ukladanie geosyntetykow

Geosyntetyki nale?y ukiadat taczac je na zaklad zgodnie z dokumentacja projektowa i 55T. Jezeli dokumentacja projeklowa i
55T nie podaja inaczej, przylegajace do siebie arkusze lub pasy geosyntetykéw nalezy ukladac z zakladem (i kotwieniem) zgodnie z
instrukcig producenta lub decyzja projektanta.

W przypadku uszkodzenia geosyntetyku, nalezy w uzgodnieniu z Inzynierem, przykryé to uszkodzenie pasami geosyntetyku na
dlugosei | szerckosci wigkszej o 90 em od obszaru uszkodzonego.

Warstwa gruntu, na kiorej przewiduje sie uloZenie geosyntetyku powinna byt rowna i bez ostrych wystepow, mogacych
spowodowat uszkodzenie geosyntetyku w czasie ukladania lub pracy. Metoda ukiadania powinna zapewnic przyleganie geosynietyku do
warstwy, na ktorej jest ukladana, na calej jej powierzchni. Geosyntetykdw nie nale?y naciggac lub powodowac ich zawieszenigega
wzgorkach (garbach) lub nad dotami. Nie dopuszcza sie ruchu maszyn budowlanych bezposrednio na ulozonych geosyntetykach.
je przykry¢ gruntem nasypowym niezwiocznie po utoZeniu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

B.1. Dgdlne zasady kontroli jakoéci robdt
Ogoélne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasle wykonywania robét ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnodci z wymaganiami specyfikacji okreslonymi w pkcie 5
oraz z dokumentacig projektows.
Szezegbing uwage nalezy zwrdcié na:
- wiasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,
- whadciwe ujecie | odprowadzenie wysigkow wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robdt
Czynnosci wehodzace w zakres sprawdzenia jakosci wykonania robot okreslono w pkeie 6 OST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-

02.03.01. .

§.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1. Czestotliwost oraz zakres badan | pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badar | pomiardw do odbioru korpusu ziemnego podaje lablica 2.
Tablica 2. Czestotliwosé oraz zakres badan | pomiardw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwosé badan | pomiardw
1 | Pomiar szerckosci korpusu Pomiar tasma, szablonem, fata o dlugosci 3 m i poziomicy
zZiemnego lub niwelatorem, w odstepach co 200 m na

2 | Pomiar szerokosci dna rowdw | prostych, w punktach gldwnych fuku, co 100 m na fukach o
R z 100 m co 50 m natukach o R < 100 m

3 | Pomiar rzednych powierzchni | oraz w miejscach, kidre budza watpliwosci
korpusu ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar rdwnosci powierzchni
korpusy

& | Pomiar rdwnosci skarp
7 |Pomiar spadku podiuZznego | Pomiar niwelatorem rzgdnych w odstepach co 200 m oraz w
powierzehni korpusu lub dna | punktach watpliwych
rowu

20
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8 |Badanie zageszczenia gruntu | Wskainik zageszczenia okreslat dla kazdej ulozonej
warstwy lecz nie rzadzigj niz w frzech punktach na 1000 m?

warstwy

6.3.2. Szerokos¢ korpusu ziemnego
Szerokost korpusu ziemnego nie moze rdenic sie od szerokosci projekiowane] o wiecej niz + 10 cm.
6.3.3. Szerokosc dna rowdw
Szerokost dna rowow nie moze rbinic sie od szerokosci projekiowane] o wiecej niz + 5 cm.
6.3.4. Rzedne korany korpusu zismnego
Rzedne korony korpusu zismnego nie moga roZnic sie od rzednych projektowanych o wigesj niz -3 em lub +1 cm.
6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze réznic sie od pochylenia projektowanege o wigcej niz 10% wartodci pochylenia wyrazonago
tangensem kata. 5

6.3.6. Rownos¢ korony korpusu

Migrdwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzoneg fatg 3-metrowa, nie moga przekraczat 3 om.
6.3.7. Rownosc skarp

Nieréwnosci skarp, mierzone latg 3-metrowa, nie moga przekraczac + 10 cm.
6.3.8. Spadek podiuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiufny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokosciowych, nie moze dawat rdznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wigkszych niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.9. Zageszczenie gruntu

Wska#nik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien by¢ zgodny z zatozonym dla odpowiednie]
kategori ruchu. W przypadku gruntow dia kidrych nie moZna okreslic wskaznika zageszczenia nale2y okreslic wskaznik odksztalcenia In,
zgodnie z norma PN-S-02205:1998 [4).

6.4. Badania geosyntetykow

Przed zastosowaniem geosyntetykow w robotach ziemnych, Wykonawca powinien przedstawic InZynierowi Swiadectwa
stwierdzajgce, i zastosowany geosyntetyk odpowiada wymaganiom norm, aprobaty technicznej | zachowa swoje wiasciwosci w kontakcie
z materialami, ktdre bedzie oddzielad lub wzmacniat przez okres czasu nie krotszy od podanego w dokumentacji projekiowej i SST.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie speinigjace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacii, zostang odrzucone. Jesli
materialy nie spetniajace wymagar zostana whbudowane |ub zastosowane, to na polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na wiasciwe,
na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazujg wieksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacii powinny byc ponownie
wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inzynier moze uznat wade za nie majgeg zasadniczego wplywu na cechy eksploatacyjne
drogi i ustali zakres | wielkos¢ pofracen za obnizong jakosc.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogéline zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Obmiar robédt ziemnych

Jednostka ocbmiarowa jest m? (metr szescienny) wykonanych robét ziemnych,

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 .Wymagania ogoine” pkt 8.
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Roboty ziemne D-04.00.00

Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary | badania z zachowaniem tolerancii wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogéine ustalenia dotyczace podstawy platnoéci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 9.
Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa podano w OST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-024B0:1986
PN-B-04481:1088
PN-B-04493:1960
PN-5-02205:1998
PN-15010318:1993
PN-EN-863:1999
BN-64/8931-01
BN-84/8931-02

o I hn b Ly P —

9. BN-T7/8931-12
10.2. Inne dokumenty

Grunty budowlane. Ckredlenia. Symbole. Podzial | opis gruntow

Grunty budowlane. Badania prabek gruntow

Grunty budowlane, Oznaczanie kapilarosci biemej

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

Geoiekstylia — Terminologia

Geotekstylia | wyroby pokrewne

Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczenie moduty odksziaicenia nawierzchni .
podatnych i podioZa przez obciazenie piytg

Oznaczenie wskaznika zageszezenia gruniu

10.  Wykonanie | odbior robot ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDIM, Warszawa 1978

11. Instrukcja badan podioZa gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP, Warszawa 1998,
12, Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i pddsztywnych, IBDIM, Warszawa 1997

13, Wytyczne wzmacniania podioza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDIM, Warszawa 2002.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 02.01.04

WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH NIESKALISTYCH

E SPIS TRESCI
D - 02.01.01
WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH NIESKALISTYCH

1. WSTEP... e R R
2. MATERIALY :GRUNW]
3 SPRZET . k- A

4. TRANSPORT .............
5. WYKONANIE ROBOT ....ccooccore
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.....
7. OBMIAR ROBOT ..
8 ODBIORROBOT ...

9 PODSTAWA PLATNOSCL...
O PR Y IR AN i ki i 5 0

1, WSTEP

1.1. Przedmiot 88T

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacii technicznej (SST) s wymagania dotyczace wykonania | odbioru wykopdw w
gruntach nieskalistych

1.2. Zakres stosowania 35T

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujaeg podstawe do stosowanej jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy realizacji zadania:
Przebudowa drogi dojazdowej do p6l na dzialce o nr ewid. 264, w miejscowosci Rogéw, odc. od km 0+160 do km 0+490, na di.
330mb.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy lub modernizacii drog |
obejmuja wykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreélenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaly podane w OST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogélne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.
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2. MATERIALY (GRUNTY)

Material wystepujacy w podlozu wykopu jest gruntem rodzimym, kidry bedzie stanowit podioZe nawierzchni. Zgodnie z
Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i polsztywnych [12] powinien charakteryzowat sig grupg nodnosci Gi. Gdy
podioe nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy nosnoéci, naley podioZe doprowadzic do grupy nosnosci Gt zgodnie z
dokumentacja projekiowa i S5T.

3. SPRZET
Ogdine wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w OST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogblne wymagania | ustalenia dotyczace transporiu okreslono w SST  D-02.00.01 pkt 4,

5. WYKONANIE ROBOT

-

5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia robét podano w SST D-02.00.01 pkt 5.

Sposdb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich statecznost w calym okresie prowadzenia robdt, a napgmea
uszkodzen, wynikajacych z nieprawidiowego uksztattowania skarp wykopu, ich podcigcia lub innych odstepstw od dui»zumé‘.ji
projektowe] obciaza Wykonawce.

Wykonawca powinien wykonywac wykopy w taki sposob, aby grunty o roznym stopniv przydatnosci do budowy nasypow byly
odspajane oddzielnie, w spostb uniemofliwiajacy ich wymigszanie. Odstepstwo od powyiszego wymagania, uzasadnione
skomplikowanym ukiadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera.

Odspojone grunty przydaine do wykonania nasypow powinny by bezposrednio whudowane w nasyp lub przewiezione na
odkiad. O ile InZynier dopusci czasowe skladowanie odspojonych gruntdw, nalely je odpowiednio zabezpieczyt przed nadmiernym
zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia i nosnoscl gruntu

Zageszczenie grunfu w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych powinno spelniaé wymagania, dotyczace minimalngj
wartosci wskaznika zageszczenia (ls), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimaine wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach | migjscach zerowych robét ziemnych

Minimalna wartost | dla:
Strefa autostrad innych drog
korpusu i drog kategoria ruchu | kategoria ruchu
ekspresowych KR3-KR6 KR1-KR2 .
Gdrna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gtebokosci od 20 do 50 cm od
powierzchni robot ziemnych i L U

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spelniajg wymaganego wskainika zageszczenia, fo przed
utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci k=, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 1 nie moga byé osiagniete przez bezpoérednie zageszczanie
gruntéw rodzimych, to nalezy podjaé Srodki w celu ulepszenia gruntu podioza, umozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartosci
wskaznika zageszczenia. MoZliwe do zastosowania &rodki, o ile nie sg ckredlone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do
akceptacji Inzynierowi.

Dodatkowo mozna sprawdzié nognos¢ warstwy gruntu na powierzchni robét ziemnych na podstawie pomiaru wtérnego modulu
odksztalcenia Ez zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszezaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubosé warstwy gruntu (nadkiadu) powyzej rzednych robot
ziemnych jest mnigjsza niz 0,3 m.

£ chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sie po nim jedynie ruch maszyn wykonujacych te
czynnosé budowlana, Mo2e odbywaé sie jedynie sporadyczny ruch pojazddw, kidre nie spowodujg uszkodzen powierzehni korpusu.
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Maprawa uszkodzen powierzchni robdt ziemnych, wynikajgcych z niedotrzymania podanych powyZe] warunkow obcigza
Wykonawce robat ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogoine zasady konfroli jakosci robét podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Konfrola wykonania wykopdw polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w dokumentaci projekiowej i SST.
W czasie konfroli szczegolng uwage nalezy zwrocic na:
a) spostb odspajania grunfow nie pogarszajacy ich wiasciwosci,
b} zapewnienie statecznoscl skamp,
¢) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,
d) dokladnosé wykonania wykopow (usytuowanie | wykoriczenie),
€) zageszczenie gomej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagari okreslonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogdine zasady obmiaru robét podano w SST D-02.00.01 pkt 7.
7.2 Jadnostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m® (melr szescienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdine zasady odbioru robdt podano w 55T D-02.00.01 pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogéine ustalenia dotyczaca podstawy platnosci
Qgéine ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w SST D-02.00.01 pkt 8.
9.2. Cena jednostkl ahmiarowe]

Cena wykonania 1 m? wykopow w gruntach nieskalistych obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdt,
— wykonanie wykopu Z fransportem urobku na nasyp lub odklad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie, zaladunek, przewiezienie |
wyladunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
— profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
— zageszczenie powierzchni wykopu,
— przeprowadzenie pomiarbw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacii techniczne,
— rozplantowanie urobku na odkiadzie,
— wykonanie, a nastgpnie rozebranie drdg dojazdowych,
— rekultywacje terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwiazanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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PODBUDOWA:

SPIS SPECYFIKACITI

D-04.04.00 PODBUDOWA Z KRUSZYW WYMAGANIA OGOLNE
D-04.04.02 PODBUDOWA 7Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABTLIZOWANEGO MECHANICZNIE

NAJWAZNIEJSZE OZNACZENTA 1 SKROTY

OSsT - ngdlna specyfikacja techniczna
88T - szczegdlowa specyfikacja techniczna
IBDIM - Instyiul Badawczy Drdg 1 Mostow
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D-04.04.00

PODBUDOWA 7 KRUSZYW.
WYMAGANIA OGOLNE

SPIS TRESCI
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SS8T

Przcdmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji techniczme) (S5T) sa wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru robét zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.

1.2, Zakres stosowania SST
Ssczegdlowa specyfikacja techmiczna (S5T) stanowi obowigzujaca podstawe do stosowania jako
dokument przetargowy i kontraktowy prey zlecaniu 1 realizacii zadania:

5| na dzialce o nr ewid. 264, w mie/scowoéci Rogéw, odc. od km 0+160 do km
0+4380, na di. 330mb. .

1.3. Zakres robdt objetych S5T

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonywaniem podbuddw 2 kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-8-06102 [21] i obejmujg SST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruseywa naluralnego stabilizowanego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowa z #uzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sig, zgodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej, jako podbudows pomocnicza i podbudowg zasadnicza wg Katalogu fypowych
konstrukeji nawierzchni podatnych i pélszrywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymalne)
wilgotnodci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarmieniw,

1.4.2. Pozostale okreélenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4 oraz w OST dotyczacych
poszezegalnyeh rodzajdw podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famancgo stabilizowanego mechanicznie,

D-04.04.03 Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.




1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robit
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w OST D-M-00.00.00 . Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1, Ogdlne wymagania dotyczgce materialow

(gdlne wymagania dotyczace materiatow. ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 2,
2.2. Rodzaje materialdw

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w OST
dotyczacych poszezegolnych rodzajow podbuddw:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicemie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznic,
D-04.04.03 Podbudowa » zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznic.

2.3. Wymagania dla materialéw

2.3.1. Uziarnienie krusrywa =

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ miedzy krzywymi
granicznymi pol dobrego wsamienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziamienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
wykonywane metoda stabilizacji mechaniczngj
1-2 kruszywo na podbudowe zasadnicza (girng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowa
1-3 kruszywo na podbudows pomocnicza (dolng warstwe)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiegaé od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gémej krzywej graniczne] uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa
nie moze przekraczaé 2/3 grubosei warstwy ukladanej jednorazowo.

2.3.2, Whasciwodei kruszywa
Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okreslone w tabhey 1.

Tablica 1.
Wymagania
S7FVWa Kruszywa p
Lp.| Wysacaegolnienic | pavraime |  famane Zuzel | Badania
wlasciwosc Podbudowa wedhug
7asa | pomoc | zasad | pomo | zasad | pomoc
d- | -micza - c- - -miicza
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niczd nicza | nicza | nicza
1 | Zawartosé ziam|od2 | od2 |o0d2 | 0d2 | 0d2 | od2 PN-B-
mnigjszych niz 0,075| do | do12 | do [do12 [do 10| doi2 06714
mm, % (m/m) 10 10 -15 [3]
2 | Zawartosé nadziama, PN-B-
qmin), mewigesi | 2 | M| 0| W] 3| AR | Toei
-15 [3]
3 | Zawartosc Ziarm PN-B-
nieforemnych 33 a 2 4 i i 06714
%a(m/m), nie wiceej niz -16 [4]
4 Zm-_-'arméé , PN-B-
Zanleczyszezen 1 1 1 1 1 | 04481 [1]
organicznych, %{m/m), '
nie wiecej niz
S| Wekammik piaskowy PO g | 0d30 | od |od30 BN-
iEI-RIvIsin 30 |do70 | 30 |do7O| T T | 648931
Fagesrezenin metoda |1 e S -01[26]
lub 1T wgz PN-B-04481, - 70
o
6 |Scieralnosé w  bebnie
Los Angeles
a) scieralnodé calkowita .
po peine; liczhie
obrotow, nic wigeej niz | 35 45 335 30 40 50
b) écieralnost czesciowa PN-B-
po 1/5 pelnej liczhy 06714
obrotow, nie wiecej niz 30 40 30 35 30 35 -42 [12]
7 | Masiakliwos¢, %a{m/m), PN-B-
nie wigcej niz 251 4 |3 | S [ 6| B 1 g4
-18 [6]
& | Mrozoodpormosé, PN-B-
ubyiek masy po 25 5 10 5 10 5 10 06714
cyklach zamraZa- -19[7]
nia, %a{m/m), nie wiecej
niz
? | Rozpad krzemianowy i B
e =l =~ ==Y ? |2y
?}}“T_ch;m!:, % (m/m), PN-B-
e WIECE] niZ 06714
-39 [11]
10 | Zawartodé  zwiazkow PN-B- .
siarki w przeliczeniu na | | 1 I 1 2 4 06714
S0, "(m/m), nie 28 (9]
wiecej niz
11 | Wska#nik nosnosci wyg
mie-szanki  kruszywa,
%, nie mniejszy niz:
a) przy zageszczeniu Ig| 80 60 80 60 80 60 PN-S-
= 1,00 120 - 120 - 120 - 06102
b) przy zageszczeniu Ig [21]
= 1,03

2.3.3. Material na warstwe odsaczajaca
Ma warstwe odsaczajaca stosuje sie:
—  Fwir i mieszanke wg PN-B-11111 [14],
— piasek wg PN-B-11113 [16].
2.3.4. Material na warstwe odcinajaca
Na warstwe odcinajaca stosuje sig:
— piasek wg PN-B-11113 [16],
— miat wg PN-B-11112 [15],
- geowldkning o masie powicrzchniowej powyzej 200 g/m wg aprobaty technicznej.
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2.3.5. Materiaty do ulepszania wlasciwosci kruszyw

Do ulepszania whasciwoscl kruszyw stosuje sig:
— cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
—  wapno wg PN-B-30020 [19],
— popioly lome wg PN-5-96035 [23],
— el granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza sie stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania rownorzednych efektow ulepszania
kruszywa i po zaakceptowaniu przez Inzyniera.
Kodzaj i iloéé dodatku ulepszajacego nalezy przyjmowac zgodnic 2 PN-5-06102 [21].

2.3.6. Waoda
Malezy stosowaé wode wg PN-B-32250 [201].

3.SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyezjce sprzgtu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w QST D-M-(0.00.00 ,,.Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2, Sprzet do wykonania robdt E

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien
wykarat sic mozliwodcia korzystania z nastepujacego spraetu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposaronych w urzadzenia dozujace wode. Micszarki powinny
zapewni¢ wytworzenie jednorodngj mieszanki o wilgotnosci optymalnej,
h) rowniarek albo ukladarek do rozkladania mieszanki,
¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszezania. W migjscach trudno
dostepnych powinny byé stosowane zageszezarki phytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1, Ogdlne wymagania dotyczaee transporiu

Dgdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00  Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialéw

Kruszywa mozna przewozié dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
ZANICCTYSTCFENICm, Zmieszaniem 2 innymi materialami, nadmicrnym wysuszeniem 1 zawilgoceniem.

Transport comentu powinien odbywaé sig zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materialow powinien odbywaé sie zgodnie 7 wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
£.1. Ogélne zasady wykonania robdt
Ogdlne zasady wykonania robdt podano w OST D-M-00.00.00 .. Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanic podioia

Podloze pod podbudowe powinno spelnia¢ wymagania okredlone w O8T D-04.01.01 , Koryto
wraz 2 profilowaniem i zageszezeniem podloza™ i OST D-02.00.00 _Roboty ziemne™.

Podbudowa powinna byé ulozona na podiozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania nale?y sprawdzi¢ wzorem:

Dis <5 n
d g5
w kidrym:
Ihs - wymiar boku oczka sita, przez kidre przechodzi 15% ziam warstwy podbudowy lub warstwy odsaczajace), w
milimetrach,
dys - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podioza, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie moze byé spelmiony, nalezy na podlozu ulozy¢ warstwe odcinajaca lub odpowiednio
dobrana geowloknine. Ochronne wiasciwoéci geowlokniny, przeciw przenikaniu drobnych czastek gruntu,
wyZnacza sie z warunku:

LERPRY (2)
O
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w ktorym:

dsy - wymiar boku oczka sita, przez kidre przechodzi 50 % wiam gruntu podloza, w milimetrach,

(O -umowna $rednica poréw geowldkniny odpowiadajaca wymiarom frakeji gruntu zatrzymujgca sie na
geowlokninic w iloci 90% (m/m); wartos¢ parametru Oy powinna byé podawana preez producenta
geowlokniny.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania podbudowy powinny byé wezesniej przygotowane,

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny
sposob zaakeeplowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigeie s7nurkéw lub linek do wytyczenia

robat w odstepach nie wickszych niz co 10 m.

5.3. Wylwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $ciéle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optyvmalnej nalezy wytwarzaé w
mieszarkach gwarantujacych ofrzymanie jednorodnej micszanki. Ze wzgledu na koniecznoéé zapewnienia
jednorodnoéci nie dopuszeza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegélnych frakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna byé od razu transportowana na miejsce whudowania w taki sposob, aby
nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Whudowywanie i zagqmzailie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna
gruboéé po zageszezeniu byla réwna grubosel projeklowanej. Grubosé pojedynczo ukladanej warstwy nie mo?.e.
przekraczaé 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna byé rozlozona w sposéb zapewniajacy
osiagniecie wymaganych spadkéw 1 rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa skiada si¢ z wiece] niz jedne)
warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna byé wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych
spadkdw i rzednych wysokosciowych, Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastapic po odbiorze
poprzedniej warstwy przez Inzymiera.

Wilgotnoéé mieszanki kruszywa podizas zageszezania powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej,
okrelonej wedlig préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Material nadmiemnic nawilgocony,
powinien zostaé osuszony przez mieszanie 1 napowictrzanie. Jezeli wilgomosé mieszanki kruszywa jest nizsza od
optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscia wody i rownomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci,
misszanke naleZzy osuszyc.

Wskafnik zageszczenmia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiada¢ przyjetemu
poziomowi wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek probny

Jezeli w SST przewidziano koniecznoéé wykomania odcinka prébnego, to co najmnicj na 3 dni przed
rozpoczeciem robdl, Wykonawca powinien wykonaé odeinek probny w celu:
~ siwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, rozkladania i zaggszczania kruszywa jest whasciwy,
- okreslenia grubosci warstwy materialu w stanie luZznym, koniceznej do uzyskania wymagane] grubosci warstwy
po zageszezeniu, .
— okreslenia liczhy przejéé sprzetu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskanmia wymaganego wskaZnika
zageszezenia.
Ma odcinku préobnym Wykonawca powinien uzyé takich materialéw oraz sprzetu do mieszania,
rozktadania i zaggszezania, jakie beda stosowane do wykonywania podbudowy.
Powierzchnia odeinka prébnego powinna wynosié od 400 do 800 m’,
Odeinck probny powinien by¢ zlokalizowany w migjscu wskazanym przez Inzyniera,
Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniv odeinka probnego przez
Inzyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢é utrzymywana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal. za zgodg Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego,
to jest obowigzany naprawié wszelkic uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw
wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawee robdt.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdine zasady kontroli jakoéei robot

Ogélne zasady kontroh jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne™ pkt 6.
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6.2. Badania przed przystapieniem do robdt

Przed przysiapieniem do robdt Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw precenaczonych do
wykonania rob6t i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akeeptacji materiatéw. Badania te powinny
obejmowac wszystkic wlasciwodci okredlone w pkt 2.3 nimiejsze] OST.

6.3. Badania w czasie robdt
6.3.1. Czestotliwodc oraz zakres badan 1 pomiarow
Czestolliwosé oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznic

Czestotliwodd badan
i |YS2Tm
Lp. Wyszczegdlnienie badar liczba badaf | ¥
o . | podbudowy
na dziennej : :
- dziatce Pz ~padajaca
L mﬁmze' majeddo.
] badanie {m”)
1 | Uziarnieme mieszanki
2 | Wilgotnoéé mieszanki 2 600
3 | Zageszezenie warstwy 10 prébek na 10000 m*
; 2 d la kazdej partii v i
4 | Badanie wiasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 pr‘jz;‘ B ';ni;;li‘;““l ‘-"""i“‘;?a

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Pribki nalezy pobierad
w sposob losowy, z rozloonej warstwy, przed jej zageszezeniem. Wyniki badan powinny by¢é na biezaco
przekazywane Infynierowi.

6.3.3. Wilgotnosé mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgomosci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda [1), z tolerancja +10% -20%.
Wilgomodé nalezy okreslic wediug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

7ageszczenie kazdej warstwy powinno odbywad sic az do osiggnigcia wymagancgo wskaZnika
ZAZESTCTENIA.

Zageszezenic  podbudowy nalezy sprawdzaé wedlug BN-77/8931-12 [30] W prz}-'pudku, gdy
przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole mg».ﬂ,sr:.zema naleky
oprzed na metodzie obciazen plytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziej niz raz na 5000 m®, lub wedhg
zalecen Inzyniera.

Zageszezenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé za prawidlowe, gdy stosunek
wtérnego modutu £; do pierwotnego modulu odksztafcenia E, jest nic wigkszy od 2.2 dla kazdej warstwy
konstrukeyjne] podbudowy,

a3
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6.3.5. Wlasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowaé oceng wszystkich wlasciwosci okrelonych w pkt 2.3.2.
Probki do badan pelnych powinny byé pobicrane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnodei
InFyniera.

6.4. Wymagania dotyczgce cech geometryeznych podbudowy
6.4.1, Czestotliwoic oraz zakres pomiardw
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tabhicy 3.

Tablica 3. Czestotliwosé oraz zakres pomiardw wykonanej podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie
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Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiardw Minimalna czestotliwosé pomiardw

1 | Szerokosé podbudowy 10 razy na 1 km

w sposob ciagly planografem albo co

2 | Rownosé podhuima 20 m lata na kazdym pasie ruchu

3 | Réwnosé poprzeczna 10t razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne*’ 10 razy na 1 km
5 | Rzedne wysokosciowe co 100 m

6 | Uksztaltowanie osi w planic®’ co 100 m

7 | Grubodl podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dziatce robocze],
lecz nie rzadziej niz raz na 400 m*

Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na
. 2000 m*
8 | MNognoéé podbudowy:

- modul odkszralcenia co najmniej w dwoch przekrojach na
kazde 1000 m

- ugigcie sprezyste co najmnie) w 20 punktach na kazde .
1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych 1 uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach giownych
hukow poziomych.
6.4.2. Szerokosé podbudowy
Szerokosc podbudowy nie moze rozmi¢ si¢ od szerokosci projektowanc] o wigcej niz 1 10 em, -5 cm.
Na jezdniach bez kraweznikéw szerokosé podbudowy powinna by¢ wicksea od szerokodci warstwy wyzej
lezacej o co najmniej 25 cm lub o wartodé wskazana w dokumentacji projeklowej.
6.4.3. Rédwnosé podbudowy

Nierdwnosci podiuzne podbudowy nalezy micrzy¢ 4-metrows fata lub planografem, zgodnic z BN-
65/8931-04 [28].

Nierdwnoscl poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.

Mierdwnosci podbudowy nic mogg przekraczaé:
- 10 mun dla podbudowy zasadmicee),
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.
6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostyeh i lukach powinny byé #zodne z dokumentacja projekiowa, z.
tolerancja + 0,3 %.
6.4.5. Rzedne wysokodciowe podbudowy

Réznice pomigdzy rzednymi wysokodciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
preckraczaé + 1 cm, -2 cm.
6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podioza

0% podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz = 5 cm.
6.4.7. Gruboé¢ podbudowy i ulepszonego podloza

Grubos¢ podbudowy nie moze sie roznié od grubodci projektowanej o wigeej niZ:
- dla podbudowy zasadmiczej + 10%,
- dla podbudowy pomocnicee) § 10%, -15%.
6.4.8. Nosnosé podbudowy

—  modul odkszraicenia wg BN-64/8931-02 [27] powinicn by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugigcie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.




Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywao | Wskasnik s 33 Minimalny modut odksetal-
wskazniku | zageszczenia Maksymalne ugiecie cenia mierzony plyta o
W, i L e spregyste pod kotem, mm érednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mmnigjsry niz
niz, % 40 kN 50 kN od od drugiego
pierwszego | obcigzenia
ﬂbciqjeniﬂ Ez
E,
60 1.0 1.40 1,60 6 120
80 1,0 1.25 1.40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami pedbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy
Wszystkie powierzchnie podbudowy, kiére wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w punkceie 6.4
powinny by¢ naprawione przez spulchmiemic lub zerwanie do glebokosci co najmmiej 10 cm, wyréwnane i
powidrnie zageszezone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mmigjsza od szerokosci projektowanej o wigeej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez
spulchnienie warstwy na pelna grubosé do polowy szerokodci pasa ruchu, dolozenic materialu i powtdrne
FAQESFCTENIE.

6.5.2. Nicwlasciwa grubost podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzechnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranic warstwy na odpowiednia
glebokoéé, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupelnione nowym materiatem o odpowiednich wiasciwosciach,
wyrdwnane i ponownie Zageszezone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastapi ponowny pomiar i
ocena grubodci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcey.

6.5.3. Niewlasciwa nodnosé podbudowy

Jezeli noénoéé podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawea wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera,

Koszly tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawea podbudowy tylko wtedy, zdy zaniZenie nosnosci
podbudowy wyniklo z niewlasciwego wykonania robdt preez Wykonawee podbudowy,
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt

Ogdlne zasady obmiaru tobdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,.Wymagania ogdine”™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m’ (metr kwadratowy) podbudowy 2 kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne™ pkt 8.

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacja projektowa, S5T i wymaganiami InFyniera, jeZeli wszystkic
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1, Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnosei objetych cena jednostkowa | m” podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie,
podano w O5T:
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D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanepo mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowa z zuila wiclkopiecowego stabilizowanego mechanicznic.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481
2. PN-B-08714-12
3. PN-B-06714-15
4. PN-B-06714-16
5. PN-B-06714-17
6. PN-B-0AT14-18
7. PN-B-06714-19
8. PN-B-06714-26
9. PN-B-08714-28
10.  PN-B-06714-37
11. PN-B-06714-39
12.  PN-B-06714-42
13, PN-B-06731
14, TPN-B-11111
15, PN-B-11112
16, PN-B-11113
17. PN-B-19701
18.  PN-B-23006
19, PN-B-30020
20, PN-B-32250
21, PN-S-06102
22, PN-R-96023
23, PN-5-96035
24, BN-BR/BT31-08
25, BN-B4/6774-02
26. BN-54/8931-01
27. BN-64/8931-02
28.  BN-68/E931-04

Grunty budowlane. Badania probek gruniu
Kruszywa mineralne. Badama  Oznaczanie
zanieczyszczen obcych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skladu ziamowego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn
Eruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci
Kruszywa mineralne. Badania. Ownaczanie mrozoodpomosci
metoda bezposrednia

Kruszywa mineralne. Badania,
zanieczyszczen organicznych
Kruszywa mincralne, Badania. Oznaczanie zawartosei siarki
melods bromowa

zawartosci

Oznacranic  zawartosci

Kruszywa mineralne, Badania. Oznaczanic rozpadu
krzemianowego

Kruszywa mincralne. Badania. Osznaczanie  rozpadu
elazawego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie scieralnodci w
bebnie Los Angeles

Zuzel wielkopiecowy kawalkowy, Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnego uzyiku, Skiad, wymagania i
ocena zgodnosci

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materialy budowlane, Woda do betonu i zapraw

Drogi samochodowe, Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

Konstrukcje drogowe, Podbudowa i nawierzchnia z thicznia

kamiennego

Popioly lome

Cement. Transport | przechowywanic

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne lamane do

nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanic wshagnika piaskowego
Drogi samochodowe. Oenaczanie modulu  odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podtoia preez obciazenie plyta

Drogi samochodowe. Pomiar réwnodci  nawierzchni
planografem i lata
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot S5T

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji techmicznej (S5T) sa wymagania ogdlne dotyczace
wykonania 1 odbioru robét zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania 85T
Szczegolowa specyfikacja technicsna (SST) stanowi obowiazujaca podstawe jako dokument przetargowy 1
kontraklowy prey zlecaniu i realizacji robot dla zdama:

Przebudowa drogi dojazdowej do pél na dziatce o nr ewid. 264, w miejscowosci Rogéw, odc. od km 0+160 do km
0+490, na db. 330mb.

1.3. Zakres robdt ohjetych 88T

Ustalenia zawarte w ninicjsze] specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznic.
Ustalenia zawarte sa w QST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne™ pkt 1.3,

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechamicznie - jedna lub wigcej warstw zageszozonej
mieszanki, kidra stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowe;].

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw, Wymagania ogdlne™ pkt 1.4,

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robdt

Ogélne wymagania dotyczace robot podano w OST D-04.04.00 .Podbudowa 2 kruszyw. Wymagania
ogdlne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materiatow

(gdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-04.04.00
LPodbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne™ pkt 2,

2.2. Rodzaje materialdw

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw lamanych stahilizowanych mechanicznie powinno byc
kruszyvwo lamane, uzyskane w wyniku prrekruszenia surowca skalncgo lub kamieni narzutowych 1 otoczakdw albo
zZiarn wirn wigkszych od § mm.

Kruszywo powinno byé jednorodne bez zanieczyszezen obeych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziamienie kruszywa powinno byvé zgodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04.00
LPodbudowa # kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 2.3.1,

2.3.2. Wlasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spelniaé wymagania okreslone w OST D-04.04.00 Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne™ pkt 2.3.2.
3. SPRZET .
Wymagania dotyczace sprzetu podanc w OST D-04.04.00 . Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”
Pkt 3.
4. TRANSPORT
Wymagania dotyczace transportu podano w OST D-04.04.00 . Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne™ pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST D-04.04.00 . Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”
pkt 5.

5.2, Przygotowanie piloia

Przyvgotowanic podiora powinno odpowiadaé wymaganiom okreslonym w OST D-04.04.00 , Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogdlne™ pki 5.2,

5.3, Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarzad zgodnie « ustaleniami podanymi w OST D-04.04.00 , Podbudowa
7 kruszyw. Wymagania ogdlne™ pkt 5.3. .

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanic kruszyw cementem, wapnem lub popiotami przy
WP od 20 do 30% lub powyzej 70%, szczegolowe warunki i wymagania dla takiej podbudowy okresli SST,
zuodnie » PN-5-06102 [21].

5.4. Whudowywanie i zageszezanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotvezace roskbadania i #ageszezania mieszanki podano w OST D-04.04.00
LPodbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne™ pkt 5.4.

5.5, Odcinek prébny

0 ile preewidadano to w 58T, Wykonawca powinien wykonad odeinki prébne, zgodnie z zasadami
okreslonymi w OST D-04.04.00 .Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy
Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST D-04.04.00 ,.Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogalne™ pkt 5.6,
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robat

Ogdlne zasady kontroli jakesci robot podano w OST D-04.04.00 . Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogdlne™ pkt 6.
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6.2. Badania przed przystapicniem do robét

Przed preystapieniem do robét Wykonawea powinien wykonaé badania kruszyw, zgodnie 7 ustaleniami
OST D-04,04.00 _ Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasic robat

Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw kontrolnych w czasie robét podano w OST D-04.04.00
Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne™ pkt 6.3,

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Czestolliwod¢ oraz zakres pomiaréw podano w OST D-04.04.00 .Podbudowa z krusazyw. Wymagania
ogolne” pkt 6.4.

6.5. Zasady postgpowania z wadliwic wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postepowaniz ¢ wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w OST D-04.04.00
Podbudowa z kruszyw, Wymagania ogolne™ pkt 6.5,

7. OBMIAR ROROT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w OST D-04.04.00 .Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”™
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) wykonane] i odebranej podbudowy z kruszywa lamanego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

(Ogblne zasady odbioru robét podano w OST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”™ pkt
5.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1, Ogolnc ustalenia dotycagee podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnodci podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa 7 kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 m* podbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygolowawcze,
oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentualna naprawg podloza,
— przvgotowanie mieszanki # kruszywa, zgodnie z recepta,
— dostarczenie miesyanki na migjsce whudowania,
— rozloZenie mieszanki,
~ zageszezenie roztokone] mieszanki,
— przeprowadzenic pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacii techniczne;,
utrzymanie podbudowy w czasie robdl.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwiazane podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw, Wymagania ogdine™ pki 10.
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05T - ogdlne specyfikacie techniczne

S8T - szczegolowe specyfikacje techniczne
IBDIM - Instytut Badawczy Drog i Mostow
CZDP - Centralny Zarzad Drog Publicznych

1. WSTEP
1.1. Przedmiot S5T

Przedmiotem niniejszej szczegdlows) specyfikacii technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonywaniem warstw konstrukeji nawierzchni z betonu asfaliowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujacg podstawe jako dokument przetargowy i
koniraktowy przy gecaniu | realizac)i zadania
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Przebudowa drogi dojazdowei do pél na dzialce o nr ewid. 264, w miejscowosci Rogdw, odc. od km 0+160 do km
0+490, na dt. 330mb.

1.3, Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarle w ninigjsze] specyfikacji dotyczs zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem
warstwy scieralngj, wizacej, wyrdwnawczej | wzmacniajace] z betonu asfaltowego wg PN-5-96025:2000 [10].

Nawierzchnie z betonu asfaltowego mozna wykonywad dla drég o kategorii ruchu od KR1 do KRE wg Katalogu

typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i potsztywnych”, IBDIM - 1997 [12] wg ponizszego zestawienia:
Klasyfikacja drog wg kategorii ruchu
. liczba osi obliczeniowych
paloiprE c 100 kNipas/dobe
KR1 =12
KR2 Od 13do 70

1.4. Okre$lenia podstawowe
1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i wypelniacza minerainego o okreslonym skladzie i uziamieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowiednig iloscig asfaltu lub polimeroasfaltu, .
wytworzona na gorgco, w okreslony sposob, speiniajgca ckreslone wymagania.

1.4.3. Beton asfaliowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltowa uloZona i zageszczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czynna, ktora poprawia adhezie asfaltu do materiaiow mineralnych
oraz zwigksza odpomost blonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywanie woda; moze by¢ dodawany do asfallu lub
do kruszywa.

1.4.5. Podiode pod warstwe asfaliows - powierzchnia przygotowana do ulo2enia warstwy z mieszanki mineraino-asfaltowe).
1.4.6. Asfalt uplynniony - asfall drogowy uptynniony lotnymi rozpuszczalnikami.
1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.8. Proba technologiczna — wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej wlasciwosci sg
Zgodne Z recapts laboratoryjna,

1.4.9. Odcinek probny — odcinek warstwy nawierzchni (o diugosci co najmniej 50 m) wykonany w warunkach zblizonych do
warunkéw budowy, w celu sprawdzenia pracy sprzetu i uzyskiwanych parametrow technicznych robét.

1.4.10. Kategoria ruchu (KR) — obcigenie drogi ruchem samochodowym, wyrakone w osiach obliczeniowych (100 kN) na
obliczeniowy pas ruchu na dobe.

1.4.11. Pozostale okreslenia padstawowe s3 zgodne Z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-M- .
00.00.00 Wymagania ogoine” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogéine wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatw

Ogoine wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w OST D-M-00.00.00
Nymagania ogdine” pkt 2.

2.2, Asfalt

Nalezy stosowat asfalt drogowy spelniajacy wymagania okreélone w PN-C-96170:1965 [6].
W zalenodci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu naley stosowac asfalty drogowe podane w tablicy 11 2.

2.3. Polimeroasfalt

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje stosowanie asfaltu modyfikowanego polimerami, to
polimeroasfalt musi spetniat wymagania TWT PAD-97 IBDM [13] i posiadac aprobate techniczna,

Rodzaje polimeroasfaltow i ich stosowanie w zaleinosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu podano w
tablicy 11 2.
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2.4, Wypelniacz
Nalezy stosowaé wypelniacz, spelniajacy wymagania okreslone w PN-S-96504:1961 [9] dla wypeiniacza

podstawowego i zastepczego.
Przechowywanie wypelniacza powinno by¢ zgodne z PN-5-96504:1961 [9].

Tablica 1. Wymagania wobec materiatow do warstwy Scieralne z betonu asfaltowego

; - Wymagania wobec materiatow W
Lp. s bl Zaleznosci od kategori ruchu
nr narmy KR 1iub KR 2 od KR 3do KR 6
1  |Kuszywo lamane granulowane wg PN-B-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) ze skat magmowych i przeobrazonych k.| Il gatd, 2 ki 1, 11%; gat 1
b) ze shat osadowych jw. jwd
t) z surowca sztucznego (Zuzle pomie-dziowe
i stalownicze) w. kl. I; gat.1
2 | Kruszywo famane zwykle
wg PN-B-11112:1996 [2] K. I, II; gat.1, 2
3 | Zwiri mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] K. 1,1
4 |Grys | 2wir kmuszony z naturalnie
rozdrobnionego  surowca  skalnego  wg| kL LI gat1,2 kl. I; gat.1
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 |Piasek wg PN-B-11113:1986 [3] gat 1,2
B | Wypetniacz minerainy:
a) wg PN-3-86504:1961[9) podstawowy, podstawowy
zastepczy -
b) innego pochodzenia wg  orzeczenia| pyly z odpylania,
laboratoryjnego popioly lotne :
7 | Asfalt drogowy D 50, D 70, D 504, D 70
wg PN-C-96170:1985 [8] D100
8 | Polimeroasfalt drogowy DEBDABLC, DESBDABLC,
wg TWT PAD-87 [13] DP80 DPB0
1} tylko pod wzgledem $cierainosc w bebnie kulowym, pozostale cechy jak dla k. I;
gat. 1
2) tylko dolomity kI. I, gat.1 w ilosci < 50% mim we frakcji grysowej w mieszance Z innymi
kruszywami, w ilosci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i piaskowce bez
ograniczenia iloéciowego
3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materialéw do warstwy wiazacej, wyrownawczej

i wzmacniajacej z betonu

asfaltowego
_ Wymagania wobec materiatow w
Lp. Rodzaj malenaiu zaleinosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1lub KR 2 KR 3do KR &
1 |Kmuszywo tamane granulowane wg PN-B-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) Z surowca skalnego kLI 1I; gat1, 2 ki I, I gat1, 2
b) z surowca sztucznego (2uzle pomiedziows i
stalownicze) w. kL I; gat. 1
2 | Kruszywo lamane zwykle
wg PN-B-11112:1996 [2] Kl 1, II; gat.1, 2
3 | Zwir i mieszanka
wg PH-B-11111:1886 [1] AN
4 |Grys i 2zwir kruszony 2z  naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg WT/MK-| kLI Il; gat1, 2 kI, M gat1, 2
CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1986 [3] gat. 1,2
6 | Wypeiniacz minerainy:
a) wg PN-5-86504:1961[9] podstawowy, podstawowy
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zastgpezy
b) innego pochodzenia pyly z odpylania,
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotng

T | Asfall drogowy

wg PN-C-96170:1965 [6] 050, D70 D50
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30AB.C

wg TWT PAD-97 [13] . DEBD AB.C.

DP30,0P80
1) tylko pod wzgledem Scieralnosci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. ; gat. 1

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza si¢ stosowanie wypelniacza innego pochodzenia, np. pyly z
odpylania, popioly lotne z wegla kamiennego, na podstawie orzeczenia laboratoryinego i za zgoda InZyniera.
2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu | warstwy naley stosowat kruszywa podane w tablicy 11 2.
Sktadowanie kruszywa powinno odbywat sie w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem |
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony
Malezy stosowac asfalt uphymniony spelniajacy wymagania okregione w PN-C-86173:1874 [7].

2.7. Emulsja asfaltowa kationowa .
Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spelniajace wymagania okreslone w WT.EmA-53 [14).

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaliowego powinien wykazac sig
modliwoscig korzystania z nastepujacego sprzgtu:
— wytwomi (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub ciaglym do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych,
- ukladarek do ukladania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zageszozanego,
— skrapiarek,
— walcow lekkich, srednich i ciezkich |
— walcow stalowych gadkich ,
—  walchw ogumionych,
— szczotek mechanicznych lublfi innych urzadzen czyszczacych,
— samochodow samowytadowczych z przykryciem |ub termostw.

4. TRANSPORT .
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogéblne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

4.2.1. Asfalt
Asfalt nalezy przewozit zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1891 [5].
Transport asfaltéw drogowych moze odbywad sie w.

— cystemnach kolejowych,

— cysternach samochodowych,

— bebnach blaszanych,

lub innyeh pojemnikach stalowych, zaakceptowanych przez Inzyniera.

4.2.2. Polimeroasfall

Polimeroasfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDIM [13] oraz w aprobacie
technicznej.

4.2.3, Wypelniacz

Wypelniacz luzem nalezy przewozic w cystemnach przyslosowanych do przewozu matenalow  sypkich,
umodiiwiajacych roztadunek pneumatyczny.
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Wypelniacz workowany moina przewozi¢ dowolnymi $rodkami transporiu w sposob zabezpieczony przed
zawilgoceniem i uszkodzeniem workdw.

4.2.4. Kruszywo

Kruszywo moina przewozic dowolnymi érodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami i nadmiemym zawilgoceniem.

4.2.5. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozié pojazdami samowyladowczymi z przykryciem w czasie transportu
i podczas oczekiwania na roziadunek.

Czas fransportu od zaladunku do rozladunku nie powinien przekraczac 2 godzin z jednoczesnym spelnieniem
warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca sie stosowanie samochodow termosow z podwéjnymi scianami skrzyni wyposaZone] w system ogrzewczy.

5, WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogoine zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pk 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowe]

Przed przystapieniem do robdt, w terminie uzgodnionym z InZynierem, Wykonawca dostarczy InZynierowi do
akceptacji projekt skladu mieszanki mineralno-asfaltowe] oraz wyniki badan laboratoryjnych poszczegdlnych skladnikow i
prabki materialdw pobrane w obecnosci Inzyniera do wykonania badari kentrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfallowej polega na:

— doborze skladnikdw mieszanki mineralnej,
— doborze optymalnej ilodei asfalty,
— okresleniu jej wiadciwosci | pordwnaniu wynikéw z zatoZeniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralngj powinna miescic sie w polu dobrego uZiamienia wyznaczonego przez
krzywe graniczne.

5.2.1. Warstwa scieralna z betonu asfaltowsgo

Rredne krzywych granicznych uziamienia mieszanek minerainych do warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego
oraz orientacyine zawartodcl asfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rzedne krzywych granicznych uziamienia mieszanki mineralnej do warstwy scieralngj z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawartodei asfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM w zalednodci od kategori ruchu
Wymiar oczek KR 1lub KR 2 | od KR 3do KR 6
sit#, mm Mieszanka mineralna, mm
zovatcte [ g [o00®IE [o0008 050 Jogo [ad0  [od0
do 20 do 128 do 6.3 do 20 do 207 do 16 dol12,8
Przechodzi
przez: 25,0 100 100 100
20,0 88100 100 88+100 | 90+100 100
16,0 T8+100 80+100 78+100 | 67=100 | 90+100 100
12.8 B8+93 | B0+100 BB<85 | 52+83 | 80+100 | 87100
98 50+86 | 69+100 100 58:74 | 38+62 7088 | 73100
8,0 54+83 £2+93 80+100 4467 3050 63+80 G6+89
6.3 48+78 56=87 78+100 4860 22+40 55+70 57+75
4.0 40+70 45+76 60100 38+50 21+37 4458 47+60
20 29+59 J5+64 41+71 29+38 2136 3042 35448
zawartost
ziam>20 | (41+71) | (36<65) | (29:59) | (B2=71) | (64+79) | (58+70) | (52:65)
0,85 2047 26250 27452 20:28 | 20:35 18428 25+36
042 13+36 18+39 1839 13:20 | 17+30 12+20 1827
0,30 10+-31 17+33 15+34 10+17 15+28 10+18 16<23
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0,18 T+23 13+25 13+25 T+12 12+24 8+15 1217
013 6+20 12422 12422 B+11 11=22 T+14 11+15
0,075 5+10 7+1 8+12 547 10+15 6+9 T+0
Orientacyjna
Zawartosc asfaltu
w MMA, % m/m 50:65 5.0+65 55+65 45:56 | 43:54 | 48:60 | 48+65
1) mieszanka o uziamieniu nieciaglym; uziamienie nietypowe dla MM betonu asfaltowego

Krzywe graniczne uziamnienia mieszanek mineralnych do warstwy Scisralngj z betonu asfaliowego przedstawiono
na rysunkach od 1do 7.

NRASTM 200 100 80 S0 40 20 10
100 0
20 v Jf 10
rd i
BO 20
- 5 x fJ ;
i 7O
2 Zn 7 ]
g o P P a0 =
E / ki B =] E
= B a0 E
E = T 4 T
40 a0 =2
g | P _ g
E / [=]
[ ] = ™ o
20 o — i a0
il u
—
10 g0
] 100
0075 015 o418 03 042 085 F 4 83 & BB 16 25 3481

178 20 .8

Wymiary cczek sit kwadratowych, mm
Rys. 1. Krzywe graniczne uziamienia mieszanki minerainej BA od 0 do 20 mm do warstwy scierainej nawierzchni drogi o
obeigeniu ruchem dia KR1 lub KR2

MR ASTHM 200 100 &0 B0 af &0 1o
100 1]
90 / I,—-" 10
80 z0
2 L I Y '
g / Fi %
i B i [
&0 . a0 =
g "/ ) E
& 850 £ s0 &
2
E por 7o o F
o 30 . & 70 ,E
20 . B 80
el 1 .
10 F, = 50
o 100
6,078 o.i1% G048 03 042 0,85 2 4 £3 A BB 18 25 381

2.8 Zn 3S

Wymiary cczek sit kwadratowych, mm

Rys. 2. Krzywe graniczne uziamienia mieszanki mineralngj BA od 0 do 16mm, od 0 do 12,8 mm do warstwy Scieralng]
nawierzchni drogi o obcigZeniu ruchem KR1 lub KR2
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 3. Krzywe graniczne uziamienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 8mm, od 0 do 6,3 mm do warstwy $cieraing)
nawierzchni drogi o obcigkeniu ruchem nawierzchni drogi o obcigZeniu ruchem KR1 lub KR2

Skiad mieszanki mineraino-asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan probek wykonanych wg metody
Marshalla. Probki powinny spetniadé wymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.
Wykonana warstwa $cieralna z betonu asfaltowego powinna spefniac wymagania podane w tablicy 4 Ip. od & do 8.

5.2.2. Warstwa wigzaca, wyrdwnawcza i wzmacniajaca z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziamienia mieszanek minerainych do warstwy wigZgcej, wyrownawczej |
wzmacniaigce] z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu podano w tablicy 5.

Krzywe graniczne uziamienia mieszanek mineralnych do warstwy wigZacej, wyrownawczej | wzmacniajace] z
betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkach 8:13.  Skiad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien byc ustalony na
podstawie badan probek wykonanych wg metody Marshalla; probki powinny spelniat wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1
do 5.

Wykonana warstwa wigzaca, wyrwnaweza i wzmacniajaca z betonu asfaltowego powinna spefniat wymagania
podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych oraz warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA i
Lp. Wiasciwosci warstwy $cieralnej z BA W
zaleznosci od kategoril ruchu
KR 1lub KR 2
1 | Modut sztywnosci petzania ", MPa nie wymaga sie
2 |Stabilnosc probek wg metody Marshalla w L 558
temperaturze 60° C_kN =
3 | Odksztalcenie probek jw., mm od20do 5.0
4 | Wolna przestrzen w probkach jw., % wiv od1,5dod5
5 | Wypelnienie wolngj przestrzeni w probkach jw., % od 75,0 do 90,0
B | Grubost wcm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm da 6,3 mm od15dod0
od 0 mm do 8,0 mm od20do 4.0
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0do 5,0
od 0 mm do 20,0 mm od50do 70
7 | Wskaznik zageszczenia warstwy, % =880
8 | Wolna przestrzen w warstwie, % (viv) od1,5do 5,0 od 3.0do 5.0
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1) oznaczony wg wytycznych IBDIM, Informacje, instrukcie - zeszyt nr 48 [16], dotyczy tylko fazy
projekiowania skiadu MMA
2) probki zageszezone 2 x 50 uderzen ubijaka

3) probki zageszczone 2 x 75 uderzen ubijaka
4) specjaine warunki, obcigzenie ruchem powolnym, stacjonamym, skanalizowanym, itp.

Tablica 5. Rzedne krzywych granicznych uziamienia mieszanek do warstwy wigZgcej, wyrownawczej | wzmacniajacej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu

Reedne krzywych granicznych uziamienia MM w zalenosci od kategorii

ruchu
Wymiar oczek sit KR 1lub KR 2 | KR3 do KRB
#, mm Mieszanka mineralna, mm
od0 od 0 od0
do20 | . doi6 do 12,8
Przechodzi przez:
315
250 100
20,0 87=100 100
16.0 75100 88+100 100
12,8 65+03 78+100 85+100
og 57+86 G702 70100
] 52+81 6086 B2+84
6.3 47476 53+80 55+76
4.0 40+67 42469 4565
20 30=55 3054 35255
zawartosc

ziarn > 2,0 mm (45+70) | (46470} | (45:65)

0,85 2040 2040 25445
0,42 13+30 14428 18+38
0,30 1025 11+24 15+35
0,18 G=17 8+17 11+28
0.15 5+15 715 8+25
0,075 3+7 38 3+8

Orientacyjna

ZawartosC asfaltuw | 4,3:58 | 4.3+5.8 45:6,0

MMA, % m/m

1) Tylko do warstwy wyrdwnawczej

Krzywe graniczne uziamienia mieszanek mineralnych do warstwy wigzacei, wyrownawczej | wzmacniajace] z
betonu asfattoweno przedstawiono na rysunkach od B do 13.
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
. Rys. 8. Krzywe graniczne uziamienia migszanki mineralne] BA od 0 do 20 mm do warstwy wigacej, wyrdwnawczej i
wzmacniajgcej nawierzchni drogi o obeigdeniu ruchem KR1 lub KR2
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 9. Krzywe graniczne uziamienia mieszanki minerainej BA od 0 do 16 mm do warsiwy wigzacej, wyrdwnawcze) i
wzmacniajacej nawierzchni drogi o obcigzeniu ruchem KR1 lub KR2
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Wymlary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 10. Krzywe graniczne uziamienia mieszanki minerainej BA od 0 do 12,8 mm do warstwy wigzace], wyrownawczej |
wzmacniajacej nawierzchni drogi o obcigzeniu ruchem KR1 lub KR2 .

Rys. 12 Krzywe graniczne uziamienia mieszanki minerainej BA od 0 do 20 mm do warstwy wiazace], wyrownawcze |
wzmacniajacej nawierzchni drogi o obcigZeniu ruchem od KR3 do KRS

Rys. 13, Krzywe graniczne uziamienia mieszanki mineralngj BA od 0 do 16 mm do warstwy wyrdwnawcze] nawierzchni
drogi o obciazeniu ruchem od KR3 do KRG

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineraino-asfaltowych i warstwy wigtacej, wyrdwnawczej oraz wzmacniajgcej

betonu asfaltowego
Wymagania wobec MMA, warstwy
T wigZace], wyrownawczej [
Lp. WirtmasH wzmacniajace] w zaleznosci od kategori
ruchu
KR 1 lub KR 2
Modut sztywnosci pefzania 1, MPa nie wymaga sig
2 | Stabilnosc probek wg metody Marshalla w
temperaturze 60° C, zageszczonych 2x75 uderzen =80 (=600
ubijaka, kN
3 | Odksztabcenie probek jw., mm od 2,0do 5.0 .
4 | Wolna przestrzen w probkach jw., %(vlv) od 4,0 do 8,0
5 | Wypelnienie wolnej przestrzeni w prabkach jw., % od 65,0 do 80,0
& | Grubost warstwy w cm z MMA o uziamieniu:
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0 do 6.0
od 0 mm do 20,0 mm od6,0do 80
od 0 mm do 25,0 mm -
7 | Wakaznik zageszczenia warstwy, % =980
8 |Wolna przestrzen w warstwie, % (vv) od4,5do 9,0

1) oznaczony wg wytycznych IBDIM, Informacie, instrukcje - zeszyt nr 48 [16].dotyczy tylko fazy
projektowania  skiadu MMA

Z) dia warstwy wyrownawczej

3) specjalne warunki, obcigfenie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowanym, itp.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno-asfaltows produkuje sie w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lub ciaglym zapewniajacej
prawidlowe dozowanie skladnikéw, ich wysuszenie | wymieszanie oraz zachowanie temperatury skiadnikdw i gotowej
mieszanki mineralno-asfaliowe;.
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Dozowanie skiadnikow, w tym takze wstepne, powinno byé wagowe 1 Zautomatyzowane oraz
zgodne z recepta, Dopuszcza sie dozowanie objetosciowe asfaltu, przy uwzglednieniu zmiany jego gestoéci w zaleznosci od
temperatury. Dia kategorii ruchu od KRS do KR6 dozowanie skiadnikéw powinno by¢ sterowane elekironicznie.

Tolerancje dozowania skladnikow moga wynosic: jedna dzistka elementarna wagi, wzglgdnie przeplywomierza,
lecz nie wigce]j niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanie Srodka adhezyjnego, to powinien on by¢ dozowany do asfaltu w sposab i w
ilosciach okreslonych w recepcie.

Asfalt w zbiomiku powinien byé ogrzewany w sposdb posredni, z ukiadem termostatowania, zapewniajgcym
utrzymanie state] temperatury z tolerancig + 5° C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wynosic:

-dla D 50 od 145° C do 165° G,
-dlaD70 od 140 C do 160 C,
-dlaD 100 od 135° C do 160° C,
- dla polimeroasfaltu - wg wskazan producenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno byt wysuszone i lak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu wypelniacza uzyskala
wiasciwg temperaturg. Maksymalna temperatura gorgcego kruszywa nie powinna byt wyzsza o wigcej niz 30° C od
maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powinna wynosic:

-zD5l od 140° Cdo 170= C,

-zD 70 od 135¢ C do 165° C,

-zD 100 od 130° C do 160 C,

- z polimeroasfatter - wg wskazan producenta polimeroasfaltu.

5.4. Przygotowanie podioza

Podloze pod warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego powinno byé wyprofilowane i réwne. Powierzchnia

podioza powinna byt sucha i czysta.
Nierdwnosci podioza pod warstwy asfaltowe nie powinny byé wigksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nieréwnosci podioZa pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place PodioZe pod warstwe
scigraing wigZacg | wzmacniajgcg

1 |Drogiklasy A, 8iGF 6 g

2 |DrogiklasyGiZ 3 12

3 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nierbwnoéci podioza sa wieksze od podanych w tablicy 7, podioZe nalezy wyrownad poprzez
frezowanie lub ulo2enie warstwy wyrdwnawczej.

Przed rozlozeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, podioze nalezy skropic emulsjg asfaliows lub
asfaltem uplynnionym w ilosci ustalone] w SST. Zalecane ilodci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uplynniacza
podano w tablicy 8.

Fowierzchnie czolowe kraweznikow, wiazow, wpustow itp. urzadzen powinny by pokryte asfaltem lub materiatem
uszczelnigjgeym okreslonym w 55T i zaakceptowanym przez InZyniera.

Tablica 8. Zalecane ilodci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uptynniacza z asfaltu uptynnionego

lloé asfaltu po odparowaniu wody z

Podloze do wykonania warstwy - ;
Lp. ; : emulsji lub uptynniacza z asfaltu
z mieszanki betonu asfaltoweago uplynnionego, kﬂfmz
PodioZe pod warstwe asfaltowg
1 | Podbudowalnawierzchnia thuczniowa od0,7do1,0
Pndbudgwa_ z kruszywa  stabilizowanego od 05 do 0.7
mechanicznie

3 |Podbudowa z chudego betonu lub gruntu
stabilizowanego cemenlem
4 | Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej powierzehni 0d 0,2 do 0,5

0d0,3do05

5.5. Polaczenie migdzywarstwowe

Ka2da ulozong warstwe nalezy skropié emulsjg asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed ulozeniem nastgpnej, w
celu zapewnienia odpowiedniego polaczenia miedzywarstwowego, w ilodci ustalone] w S5T.
Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uplynniacza podano w tablicy 9.
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Tablica 9. Zalecane ilosei asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uplynniacza z asfaltu uptynnionege

llogé asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub
Lp. Polgczenie nowych warstw uptynniacza z asfaltu uplynnionego kg/m?
1 | Podbudowa asfaltowa
2 | Asfaliowa warstwa wyrownawcza lub od03do05
wzmacniajgca
3 | Asfaltowa warstwa wiazaca od 0,1do 0,3

Skropienie powinno byt wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie wody lub ulotnienie
uptynniacza; orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi co najmniej:
— 8h przyilodci powyzej 1,0 kg/m? emulsii lub asfaltu uplynnionego,
— 2h przyilosci od 0,5 do 1.0 ka/m? emuls]i lub asfaltu upfynnionego,
— 0,5h przy llodei od 0,2 do 0,5 kg/m? emulsji lub asfaltu uphynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia rampa otaczarki.

5.6. Warunki przystaplenia do robét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze byé ukladana, gdy temperatura otoczenia jest nie nizsza od +5°
C dla wykonywanej warstwy grubosci = 8 cm i + 10° C dla wykonywanej warstwy grubosci < 8 cm. Nie dopuszcza sig
ukiadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym podiozu, podczas opadow atmosferycznych oraz silnego wiatru
(V= 16 mis).

5.7. Zardb probny

Wykonawca przed przystapieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltowych jest zobowigzany do
przeprowadzenia w obecnosci Inzyniera kontrolnej produkcji.
Sprawdzenie zawartosci asfaltu w mieszance okresla sig wykonujac eksirakcie.
Tolerancje zawartosci skladnikow mieszanki mineraino-asfaltows] wzgledem skladu zaprojeklowanego podano w
tablicy 10.
Tablica 10. Tolerancje zawartosci skladnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem skladu zaprojektowanego przy
badaniu pojedynczej probki metods ekstrakeji, % m/m

Migszanki mineraino-asfaltowe do
Lp. Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowe] nawierzchni drdg o kategorii ruchu
KR 1lub KR 2

1 | Ziama pozoslajace na sitach o oczkach & mm:
315250 20,0; 16,0; 12,8, 96, 80:6,3:40. 20 +50
2 | Ziama pozostajace na sitach o oczkach # mm:

0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15: 0,075 +3.0
3 |Ziama przechodzace przez silo o oczkach

#0,075mm +20
4 | Asfalt +05

5.8. Odcinek probny

Jezeli w SST przewidziano koniecznost wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3 dni przed rozpoczgciem
robot, Wykonawca wykona odcinek prabny w celu:
stwierdzenia czy uzyty sprzet jest wiasciwy,
— okreslenia grubosci warstwy mieszanki mineraing-asfaltowej przed zageszczeniem, koniecznej do uzyskania wymagane|
w dokumentacji projektowe] grubosci warstwy,
okredlenia potrzebne;j ilodci przejsc walcow dla uzyskania prawidiowego Zaggszczenia warstwy.
Do takiej proby Wykonawca uZyje takich materialow oraz sprzgtu, jakie beds stosowane do wykonania warstwy
nawierzchni.
Odcinek probny powinien byé Zlokalizowany w migjscu wskazanym przez Inzyniera.
Wykonawea moze przystapié do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptowaniu odcinka prabnego przez
Inzyniera.
5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineraino-asfaliowa powinna by¢ wbudowywana ukladarks wyposazong w uklad z automatycznym
sterowaniem grubosci warstwy | utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokumentacig projektowa.

Temperatura migszanki wbudowywanej nie powinna byé nizsza od minimalnej temperatury mieszanki podanej w
pkeie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbywat sie bezzwlocznie zgodnie ze schematem przej$¢ walca ustalonym na
odcinku probnym.
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Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie Zageszczania powinna wynosié nig mniej ni:
- dla asfaltu D 50 1300 C,
- dla asfaltu D 70 1250 C,
- dla asfaltu D 100 120= C,
- dla polimeroasfaliu - wg wskazan producenta polimeroasfaltow.

Zageszczanie nalezy rozpoczgt od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskainik zaggszczenia uloZonej warstwy
powinien byt zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Zlacza w nawierzchni powinny byé wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi drogi.

Zlacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie co najmniej o 15 cm. Ziacza
powinny by¢ catkowicie zwigzane, a przylegajace warstwy powinny by w jednym poziomie.

Ziacze robocze powinno byé réwno obcigte | powierzchnia obcigtej krawedzi powinna byé posmarowana asfallem
lub oklejona samoprzylepng tasma asfaltowo-kauczukows. Sposob wykonywania zigcz roboczych powinien byc
zaakceptowany przez In&yniera,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1, Ogdlne zasady kontroli jako$ci robdt

Ogéine zasady kontroli jakosci robét podane w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonat badania asfaltu, wypelniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineraing-asfaltowe] i przedstawic wyniki tych badan InZynierowi do akceptacii.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotiiwodé oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwost oraz zakres badan | pomiardw w czasie wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej podano w
tablicy 11.
6.3.2. Skiad i uziamienie mieszanki mineralnc-asfaltows

Badanie skladu mieszanki mineraino-asfaltows] polega na wykonaniu ekstrakeji wg PN-5-04001:1967 [8]. Wyniki
powinny byé zgodne z recepta laboratoryjng z tolerancig okreslong w tablicy 10. Dopuszcza sig wykonanie badan innymi
rownowaznymi metodami,

6.3.3. Badanie wiasciwosci asfallu
Dla kazdej cysterny naleZy okreslic penetracje | temperature migknienia asfaliu.
6.3.4. Badanie wlasciwosci wypelniacza

Ma kazde 100 Mg zuiytego wypelniacza nalezy okreslic uziamienie | wilgotnosc wypelniacza,
Tablica 11. Czestotliwosé oraz zakres badar | pomiarow podczas wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowe

Czestotliwosé badan
Lp. Wyszczegoinienie badan Minimalna liczba badan na dziennej dzialce
roboczej
1 | Sklad i uziarnienie mieszanki mineralng- 1 prabka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytwdmni 2 prébki przy produkeji ponad 500 Mg
2 | Wiasciwosc asfaliu dla kazdej dostawy (cysterny)
3 | Whasciwosci wypelniacza 1 na 100 Mg
4 | Wiasciwosci kruszywa przy kazdej zmianie
5 | Temperatura skiadnikéw mieszanki mineraino- g
asfaltowe szor Hagly
& | Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej kazdy pojazd przy zatadunku i w czasie
wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineraino-asfaltowe w.
& | Wiasciwosci probek mieszanki mineralno- : e 5
asfaltows] pobranej w wytwomi jeden ru cienrnis
Ip.1 i Ip.8 — badania mogg by¢ wykonywane zamiennie wg PN-5-96025:2000 [10]

6.3.5. Badanie wiasciwosci kruszywa
Przy kaidej zmianie kruszywa nalezy okreslié klasg i gatunek kruszywa.

6.3.6. Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej
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Pomiar temperatury skiadnikow mieszanki mineraino-asfaltowe] polega na odczytaniu temperatury na skali
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczarce. Temperatura powinna byt zgodna z wymaganiami podanymi w
recepcie laboratoryjng| i 35T,

6.3.7. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;]

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe] polega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w mieszance i

odczytaniu temperatury.
Dokladnosé pomiaru + 2° C. Temperatura powinna byé zgodna z wymaganiami podanymi w S5T.

6.3.8. Sprawdzenie wygladu mieszanki mineraino-asfaltowej

Sprawdzenie wygladu mieszanki mineraino-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wygladu w czasie produkgii,
zatadunku, roziadunky | wbudowywania.

6.3.9. Wiasciwoscl mieszanki mineraing-asfaltowe;

Whasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy okredlaé na probkach zageszczonych metods Marshalla.
Wyniki powinny byt zgodne z recepta laboratoryjna,

6.4. Badania dotyczace cech geometrycznych | wlasciwoscl warstw nawierzchni
z betonu asfaltowego E

6.4.1. Czestoliiwost oraz zakres badarn i pomianow
Czestoiwosé oraz zakres badar | pomiardw wykonanych warstw nawierzchni z betonu asfaltowego podaje tablica

12,
Tablica 12. Czestotliwost oraz zakres badan | pomiardw wykonane] warstwy z betonu asfaltowego
Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwost badan i pomiarow
1 | Szerokost warshwy 2 razy na odcinku drogi o diugosei 1 km
2 | Réwnost podiuina warstwy kazdy pas ruchu planografem lub fatg co 10m
3 | Rbwnosé poprzeczna warstwy nie rzadzigj niz co 5m
4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku drogi o diugosei 1 km
5 | Rzedne wysokosciowe warstwy pomiar rzednych niwelacii podiuznej | poprzecznej oraz
usytuowania osi wedhug
& | Uksztattowanie osi w planie dokumentacji budowy
7 | Grubosc warstwy 2 probki z kazdego pasa o powierzchni do 3000 m?
8 | Zlgcza podiuine i poprzeczne cala dlugost Zigcza
9 | Krawed, obramowanie warstwy cata dugosc
10 | Wyglad warstwy ocena ciggla
11 | Zageszczenie warstwy 2 prabki z kazdego pasa o powierzchni do 3000 m*
12 | Wolna przestrzen w warstwie jw.

6.4.2. Szerokosc warstwy

Szerokost warstwy Scieraingj z betonu asfaltowego powinna byé zgodna z dokumentacjg projekiows, z tolerancig
+5 cm. Szerokoéé warstwy asfaltowej nizej polozonej, nie ograniczonej kraweinikiem lub opornikiem w nowej konstrukcii
nawierzchni, powinna byé szersza z kazdej strony co najmniej o grubodé warstwy na niej poloZonej, nie mniej jednak niz §
cm.

6.4.3. Rownosc warstwy

Nierownosci podiuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzone wg BN-58/8931-04 [11] nie powinny

byt wieksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nierdwnosci warstw asfattowych, mm

Lp. Drogi i place Warstwa Warstwa Warstwa
Scieralna wiaZaca wzmacnigiaca
Drogi klasy A, 5GP
2 | Drogiklasy GiZ
3 | Drogi kiasy L i D oraz place i parkingi g 12 15

6.4.4, Spadki poprzecane warstwy
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Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na fukach powinny byt zgodne z
dokumentacjg projeklowa, z tolerancjg + 0.5 %.

6.4.5. Rzedne wysokostiowe

Rzedne wysokosciowe warstwy powinny byt zgodne z dokumentaci projektows, z tolerancig + 1 cm.
6.4.6. Uksztattowanie osi w planie

(0% warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacjg projektows, z tolerancig 5 cm.
6.4.7. Grubosc warstwy

Grubosc warstwy powinna byG zgodna z gruboscig projektows, z tolerancig + 10 %. Wymaganie to nie
dotyczy warstw o gruboéci projektowej do 2,5 cm dia ktorej tolerancja wynosi +5 mm i warstwy o grubosci od 2,5 do 3,5 cm,
dla kiorej folerancja wynosi + 5 mm.

6.4.8. Ziacza podiuZne i poprzeczne

Flacza w nawierzchni powinny by¢é wykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopadle do osi. Zlacza w
konstrukgji wielowarstwowej powinny byé przesuniete wzgledem siebie co najmniej o 15 cm. Zigcza powinny byt calkowicie
zZwiazane, a przylegajace warstwy powinny by w jednym poziomie.

6.4.9. Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwa $cieralna przy opomikach drogowych i urzadzeniach w jezdni powinna wystawac od 3 do 5 mm ponad ich
powierzchnig. Warstwy bez opomnikow powinny byé  wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszla koniecznosc obcigcia
pokryte asfaltem.

6.4.10. Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolity teksturg, bez migjsc przeasfaltowanych,
porowatych, huszczacych sig i spekanych.

6.4.11. Zageszczenie warstwy | wolna przestrzen w warstwie
Zageszczenie | wolna przesirzert w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i recepcie
laboratoryjnej.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogbine zasady obmiaru robét
Ogbine zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 .Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (melr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego.
8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogoine” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows i SST, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancii wg pktu 6 i PN-S-96025:2000[10] daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1, Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogéine ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 mZ warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:

— prace pomiarowe i robaty przygotowawcze,
— oznakowanie robot, zgodnie z zalwierdzonym projektem organizacji ruchu,
- dostarczenie materizlow,
—  wyprodukowanie mieszanki mineraino-asfaltowsj i jej transport na migjsce wbudowania,
~  posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obcych i krawenikdw,

skropienie miedzywarstwowe,
- rozoZenie | zageszczenie mieszanki mineralno-asfattowe],
— pbeiecie krawedzi | posmarowanie asfaltem,
— przeprowadzenie pomiardw | badar laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

3. PN-B-11113:1986 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek

4 PN-B-11115:1998  Kruszywa mineralne. Kruszywa sziuczne z zuzla stalowniczego do

nawierzchni drogowych

5. PN-C-04024-1991 Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znakowanie i
transport

B. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

7. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe, Asfalty uplynnione AUN do nawierzchni drogowych

8. PN-3-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody badad mas mineralno-bitumicznych i
nawierzchni bitumicanych

9. PN-5-06504: 1961 Drogi samochodowe. Wypekniacz kamienny do mas bitumicznych
Drogi samochodowe i lotniskowe, Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania
10. PN-5-96025:2000
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i

e &
10.2. Inne dokumenty

12. Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i pitsztywnych. IBDIM, Warszawa, 1997

13. Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfalty drogowe. TWT-PAD-S7. Informacje, instrukcje - zeszyt 54, IBDIM,
Warszawa, 1997

14. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfalfowe EmA-99. Informacje, instrukcie - zeszyt 60, IBDIM,
Warszawa, 1999

15. WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakoci grysow i zwirdw kruszonych z naturalnie rozdrobnionego surowca
skalnego przeznaczonego do nawierzchni drogowych, CZDP, Warszawa, 1984

16. Zasady projektowania betonu asfaltowego o zwigkszonsj odpornoéci na odksztalcenia trwale. Wytyczne oznaczania
odksztalcenia i modutu sztywnosci mieszanek mineraino-bitumicznych metoda pelzania pod obcigzeniem statycznym.
Informacje, instrukcje - zeszyt 48, |BDIM, Warszawa, 1995

17. Rozporzadzenie Ministra Transportu | Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1998 r. w sprawie warunkdw technicznych,
jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz U. Nr 43 2 1999 r., poz. 430).
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