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ZAWARTOŚĆ OPRACOWANIA 
 

 Część opisowa 

1. Podstawa opracowania i materiały wejściowe. 

2. Zakres opracowania. 

3. Charakterystyka ruchu. 

4. Istniejąca organizacja ruchu. 

5. Projektowana organizacja ruchu. 

5.1. Rozwiązanie sytuacyjne. 

5.2. Oznakowanie. 

6. Przewidywany termin wprowadzenia nowej stałej organizacji ruchu. 

 

 
Część rysunkowa 
 
 

Rys. SOR.1. Orientacja  
 

Rys. SOR.2. Inwentaryzacja oznakowania  Skala 1:500 
 

Rys. SOR.3. Stała organizacja ruchu  Skala 1:500 

 

 
Opinie 
 

  

1. Opinia Wójta Gminy Szemud nr GK.7220.7.2021 z dnia 28.12.2021r. 

2. Zatwierdzenie stałej organizacji ruchu przez Starostę Wejherowskiego – pismo nr 

KM.7121.SZ223.2021 z dnia 21.01.2022r. 
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OPIS TECHNICZNY DO PROJEKTU 

 STAŁEJ ORGANIZACJI RUCHU  
 
 

1. Podstawa opracowania i materiały wej ściowe 

 
� Umowa pomiędzy Gminą Szemud, a firmą AMPIS PROJEKT Sp. z o.o. Sp. k.; 
� Mapa do celów projektowych wykonana przez uprawnionego geodetę Piotra 

Rogińskiego; 
� Ustawa Prawo budowlane; 
� Ustawa o drogach publicznych; 
� Ustawa o szczególnych zasadach przygotowania i realizacji inwestycji w zakresie 

dróg publicznych; 
� Rozporządzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie warunków 

technicznych, jakim powinny odpowiadać drogi publiczne i ich usytuowanie; 
� Rozporządzenie Ministra Infrastruktury w sprawie szczegółowych warunków 

zarządzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym 
zarządzaniem; 

� Rozporządzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. wraz z załącznikami 
nr 1 – 4 (Dz. U. Nr 220, poz. 2181). Szczegółowe warunki techniczne dla znaków i 
sygnałów drogowych oraz urządzeń bezpieczeństwa ruchu drogowego i warunki 
ich umieszczania na drogach.  

� Aktualne Prawo o ruchu drogowym. 

 

2. Zakres opracowania.  

Zakres opracowania obejmuje rozbudowę ulicy Chodzińskiego oraz ulic o 
roboczych nazwach KDD2.1, KDD2.2, KDD3, KDD4. W ramach opracowania zostały 
zaprojektowane dwa parkingi dla samochodów osobowych umożliwiające postój 63 i 
15 samochodom osobowym. 

 

 

3. Charakterystyka ruchu 

   Przedmiotowy układ drogowy dotyczy ulic gminnych w miejscowości Szemud 
gdzie dominującym jest ruch lokalny. 
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4. Istniej ąca organizacja ruchu. 

 W stanie istniejącym, na analizowanym odcinku występuje oznakowanie 
pionowe. Inwentaryzację istniejącego oznakowania wykonano w grudniu 2020r. 
i pokazano na rysunku nr SOR.2. 

 

5. Projektowana organizacja ruchu. 
Projekt docelowej organizacji ruchu wykonano zgodnie Rozporządzeniem 

Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegółowych warunków 
technicznych dla znaków i sygnałów drogowych oraz urządzeń bezpieczeństwa 
ruchu drogowego i warunków ich umieszczania na drogach (Dz.U. nr 220, poz. 2181) 
wraz z załącznikami z dnia 23.12.2003r. oraz zgodnie z aktualnym prawem o ruchu 
drogowym. 

Z uwagi na istotne zmiany w geometrii układu drogowego, zaistniała 
konieczność całkowitej zmiany sposobu organizacji ruchu na rozpatrywanym 
odcinku. 

Szczegółowe rozwiązania dotyczące nowej stałej organizacji ruchu 
przedstawiono na rysunku nr SOR.3. 

 
 

5.1. Rozwi ązanie sytuacyjne. 
 

Projekt tworzy spójny układ drogowy w miejscowości Szemud. Nowa geometria 
dróg usprawni obsługę komunikacyjną istniejącej zabudowy mieszkaniowej oraz 
pozwoli na jej dalszy rozwój. Dodatkowo pozwoli przygotować układ komunikacyjny 
na sprawna obsługę ruchu samochodowego, w perspektywie powstania 
Szemudzkiego Centrum Samorządowego. 

Przy odcinku KDD3 zaprojektowano parking dla samochodów osobowych, 
umożliwiający zaparkowanie 63 pojazdów. W tym 5 miejsc spełniających wymogi dla 
samochodów osób niepełnosprawnych.  

Przy odcinku KDD4 zaprojektowano parking dla samochodów osobowych, 
umożliwiający zaparkowanie 15 pojazdów. W tym 2 miejsca spełniające wymogi dla 
samochodów osób niepełnosprawnych.  

  
 

  
5.2. Oznakowanie. 

W projekcie przyjęto na jezdni oznakowanie poziome białe.  Na rysunku 
organizacji ruchu pokazano oznakowanie poziome wraz z opisem nazwy linii.  

Przyjęto tablice znaków drogowych pionowych, stalowe, ocynkowane z ramką, 
pokryte folią odblaskową II typu, wielkość tablic – średnie, małe i mini. 

Na rysunkach wskazano, które znaki istniejącej organizacji ruchu przewiduje się 
do usunięcia albo przestawienia. 
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Szczególną uwagę należy zwrócić na ustawienie znaków, które powinno 
odpowiadać szczegółowym warunkom technicznym określonym w Załączniku nr 1 do 
Rozporządzenia w sprawie znaków i sygnałów. 

 

6. Przewidywany termin wprowadzenia nowej stałej or ganizacji ruchu.  

Projektowaną organizację ruchu planuje się wprowadzić w czerwcu 2023r. 
 
 
 
 

Sporządził: 
 
 
 

mgr in ż. Paweł Nowak 
upr. nr POM/0138/POOD/05  
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- słupek projektowany (nowy do postawienia)

- projektowane oznakowanie poziome

- projektowane oznakowanie pionowe

- istniejące oznakowanie pionowe

UWAGA:

Należy zastosować tarcze znaków pokryte folią

odblaskową  II typu.

Wielkość znaków projektowanych nie opisanych dodatkowo - mała.

Wielkości znaków inne niż małe oznaczono w następujący sposób:

(s) - średnia

(mi) - mini

OZNACZENIA:

D-6

- przestawienie istniejącego znaku

- słupek istniejący

D-6

- proj. ogrodzenie odtworzone w technologii istniejącego ogrodzenia

- istn. ogrodzenie do likwidacji

Rozbudowa ul. Ks. J. Chodzińskiego wraz z układem ulic

w pobliżu Szemudzkiego Centrum Samorządowego

w Szemudzie

STAŁA ORGANIZACJA RUCHU

Skala: 1:500Data: 01.2022

Projektant:

Faza opracowania: Projekt stałej organizacji ruchu

Nr rys.

mgr inż. Paweł Nowak

AMPIS PROJEKT Sp. z o.o.  Sp.k.
ul. Czubińskiego 1a/1 , 80-215 Gdańsk
tel.: 504-373-688;   tel.:501-243-736
NIP: 604-016-56-73; REGON: 361352943

e-mail: ampis.projekt@gmail.com

Opracowanie:
mgr inż. Małgorzata Nowak

Inwestor:

Wójt Gminy Szemud

ul. Kartuska 13

84-217 Szemud
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