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B.01 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1.Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania ogolne dotyczace wykonania i1 odbioru robot
budowlanych zwiazanych z wymiana pokrycia dachowego wraz z robotami towarzyszacymi na budynku
Powiatowego Urzedu Pracy w Jarostawiu

1.2.Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja jest czgscia sktadowa dokumentacji przetargowej i zatacznikiem umowy na realizacjg
robot budowlanych okreslonych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspolne dla wszystkich robot,
rowniez w przypadkach matych prostych robot i konstrukeji drugorzgdnych o niewielkim znaczeniu, dla
ktorych istnieje pewnos¢, ze podstawowe wymagania beda spetnione przy zastosowaniu metod wykonania
na podstawie do$wiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlanej, dla ktérych odstgpiono od
sporzadzenia Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST).

1.4.Okreslenia podstawowe

Ilekro¢ w SST jest mowa o:

1.4.1. robotach budowlanych - nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace na przebudowie,
montazu, remoncie lub rozbiérce obiektu budowlanego.

1.4.2 dokumentacji budowy - nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowg wraz z zataczonym projektem
budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbioréw czg$ciowych i koncowych, w miarg potrzeby, rysunki
1 opisy stuzace realizacji obiektu, operaty geodezyjne i ksiazkg obmiarow.

1.4.3. aprobacie technicznej - nalezy przez to rozumie¢ pozytywna oceng techniczng wyrobu, stwierdzajaca
jego przydatno$¢ do stosowania w budownictwie.

1.4.4. wyrobie budowlanym - nalezy przez to rozumie¢ wyréb w rozumieniu przepiso6w o ocenie zgodnosci,
wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposob trwaty w
obickcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyrdb pojedynczy lub jako zestaw wyboréw do
stosowania we wzajemnym potaczeniu stanowiacym integralna calo$¢ uzytkowa.

1.4.5. kierowniku budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce robdt, upowazniona do kierowania
robotami

i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca ustawowa odpowiedzialnos¢
za prowadzong budowe.

1.4.6. rejestrze obmiarow - nalezy przez to rozumie¢ - akceptowana przez Inspektora nadzoru ksiazke
z ponumerowanymi stronami, stuzaca do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonanych robot w
formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zatacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja
potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru budowlanego.

1.4.7. odpowiedniej zgodnosci - nalezy przez to rozumie¢ zgodnos¢ wykonanych robét dopuszczalnymi
tolerancjami, a jesli granice tolerancji nie zostaly okreslone, z przecigtnymi tolerancjami przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.8. poleceniu Inspektora nadzoru - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwiazanych

z prowadzeniem budowy

1.4.9. przedmiarze robot - nalezy przez to rozumie¢ zestawienie przewidzianych do wykonania robot wedtug
technologicznej kolejnosci ich wykonania wraz z obliczeniem i podaniem ilosci robdt w ustalonych
jednostkach przedmiarowych.

1.4.10 teren budowy - nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktorej prowadzone sa roboty budowlane wraz
z przestrzenia zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako§¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.
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1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy, w terminie okre§lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Przekazana dokumentacja projektowa ma zawiera¢ opis, czgs¢ graficzna, obliczenia i dokumenty, zgodne
z wykazem podanym w szczegotowych warunkach umowy.

1.5.3.Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy stanowia zalaczniki do
umowy, a wymagania wyszczegélnione w cho¢by jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak,
jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian
i poprawek. W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznosci podane na rysunku wielko$ci liczbowe
wymiardw sg wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy maja by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i SST.
Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktoérych
dopuszczalne s odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementow
budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy dostarczane materialy lub wykonane roboty nie bgda zgodne z dokumentacja projektowa
lub

SST i maja wplyw na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostana zastapione
innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot:

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym:
porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, wszelkie inne $rodki niezbgdne do ochrony robot,
wygody spotecznosci i innych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odre¢bnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w
cen¢ umowna.

1.5.5.Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znaé¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony

srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonywania robot wykonczeniowych Wykonawca bgdzie:

a) utrzymywac teren budowy w nalezytym tadzie i porzadku,

b) podejmowac wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokol terenu budowy oraz bgdzie unikaé uszkodzen lub uciazliwosci dla
0sob lub wiasnosci spotecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan, Wykonawca bedzie mial szczegdlny wzglad na s$rodki ostroznosci
i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
¢) mozliwos$cia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej.
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Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynowych oraz
w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bgda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel wykonawcy.

1.5.7. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na terenie obiektu, na powierzchni
terenu i pod jego poziomem, takze instalacje wewngtrzne i uzbrojenia terenu (rurociagi, kable itp.).
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w
czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora
nadzoru i zainteresowanych uzytkownikow oraz bedzie z nimi wspdtpracowat, dostarczajac wszelkiej
pomocy potrzebne;j

przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca begdzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.8. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bgdzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy transporcie materiatow
1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od stosownych wtadz, co do
przewozu nietypowych wagowo tadunkow.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegolnosci wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bgdzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt
i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie.

Uznaje sig¢, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrgbnej zaptacie i sa uwzglgdnione w cenie umowne;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot
od daty rozpoczecia do daty odbioru koncowego robot.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji panstwowej
i samorzadowej, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami i bgdzie w peilni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegolowe informacje dotyczace, zamawiania materialow
i odpowiednie aprobaty techniczne lub $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
Inspektora nadzoru.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia ciaglych badan okreslonych w SST w celu udokumentowania,
ze materiaty uzyskane z dopuszczalnego zrdodta spetniaja wymagania SST w czasie postgpu robot.

Materiaty budowlane powinny spelnia¢ wymagania jakosciowe okreslone Polskimi Normami, aprobatami
technicznymi, o ktérych mowa w Szczegdtowych Specyfikacjach Technicznych (SST).

2.2. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom jako$ciowym

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie zaptaceniem.
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2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu, gdy beda one potrzebne do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ i whasciwos¢ do robot i byly dostgpne
do kontroli przez Inspektora nadzoru.
Miejsca czasowego skladowania materialow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta
Wykonawcy. Liczba i wydajno$¢ sprzegtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym
umowa. Sprz¢t do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie
spetnial normy ochrony srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materiatow.

4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych.
Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa oraz za jako§¢ zastosowanych
materiatéw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST,
projektu organizacji rob6t oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot beda oparte
na wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w
normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot bgda wykonywane przez Wykonawceg nie pozniej niz
W czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytulu wstrzymania
robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg jakosci robot i stosowanych materialow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac w to personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badan materiatow oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czgstotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow i robot ponosi
Wykonawca.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materialy, ktore:
1. posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, Ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami

5z19



technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych
przepisow i informacji o ich istnieniu,
2. posiadaja deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
- Polska Norma lub
- aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy,
3. W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda ich partia
dostarczona do robot bedzie posiadac¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.3. Dokumenty budowy

6.3.1. Ksiazka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementow
robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza sig¢ sukcesywnie w jednostkach przyjetych w kosztorysie.

6.3.2. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentoéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych, nastgpujace dokumenty:
a) protokoty przekazania terenu budowy,

b) protokotly odbioru robot,

¢) protokoty z narad i ustalen,

6.3.3. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bgdzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z dokumentacja projektowa
i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgda wpisane do ksiazki obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w
ilosci robot podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od
obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na
pismie.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Zasady okre$lania ilo$ci robot podane sa w odpowiednich specyfikacjach technicznych i KNR-ach oraz
KNNR --ach.

Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacji projektowej
i kosztorysowe;.

7.3. Urzadzenia i sprzgt pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawceg. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja

badan atestujacych, to Wykonawca bgdzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:
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a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czg¢$ciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych robot
oraz ilosci tych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robdt zanikajacych
i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt
i poprawek bez hamowania ogolnego postgpu robot. Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru. Gotowosc¢
danej czgsci robot do odbioru zglasza wykonawca wpisem do dziennika budowy i1 jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w
ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora
nadzoru. Jako$¢ i ilo$¢ robodt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czeSciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilodci i jakoSci wykonanych czeéci robot. Odbioru czgsciowego robot
dokonuje si¢ dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy odbiorze
ostatecznym robdt. Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbior koncowy

8.4.1. Zasady odbioru koncowego robot

Odbiodr koncowy robot polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do zakresu
(ilosci) oraz jakosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy.

Odbiodr koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inspektora nadzoru zakonczenia robot i przyjgcia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecno$ci Inspektora
nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot
z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru koncowego robdt, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbioréw czgsSciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania
robdt uzupekniajacych i rob6t poprawkowych.

W  przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajacych
w poszczegolnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci
i ustali nowy termin odbioru koncowego.

8.4.2. Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem jest protokoél odbioru koncowego robot, sporzadzony wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:

1. dokumentacj¢ powykonawcza oraz dokumentacj¢ budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku
wykonania robot,

2. szczegOlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupelniajace lub
zamienne),

3. ustalenia technologiczne,

4. ksiazki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych

6. deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie z SST,

7. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego
robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajace bgda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
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Termin wykonania rob6t poprawkowych i1 robdt uzupeliajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich
wykonanie.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwiazanych z usuni¢ciem wad, ktére ujawnia si¢
w okresie gwarancyjnym i regkojmi.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbior koncowy robot".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawceg za jednostkg obmiarowa ustalong
dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania
sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe robot beda obejmowac:

e robocizng bezposrednia wraz z narzutami,

e wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu
na teren budowy,

e wartos¢ pracy sprz¢tu wraz z narzutami,

e koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

e podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami, ale z wylaczeniem podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawy
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89 z 25 sierpnia 1994 r. poz. 414)

z pozniejszymi zmianami.

2. Ustawa z 30 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (dz. U. Nr 92 z 2004 r. poz. 881) z pdzniejszymi
zmianami.

3. Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U Nr 166 z 2002 r. poz.1360)
z pozniejszymi zmianami.

4. Ustawa z dnia 12 grudnia 2003 r. o ogdélnym bezpieczenstwie produktu (Dz. U. Nr 229 z 2003 r. poz.
2275) z p6zniejszymi zmianami.

5. Ustawa z dnia 2 marca 2000 r. o ochronie niektorych praw konsumentow i o odpowiedzialno$ci za szkodg
wyrzadzong przez produkt niebezpieczny (Dz. U. Nr 22 poz. 271) z p6zniejszymi zmianami.

Rozporzadzenia
1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu

i rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy
i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 pdz. 953).

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 pdz. 401).

3. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 30 pazdziernika 2002 r. w sprawie minimalnych wymagan
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy w zakresie uzytkowania maszyn przez pracownikéw podczas
pracy (Dz.U. 2002 nr 191 poz. 1596.)

4. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spolecznej z dnia 30 wrzesnia 2003 r. zmieniajace
rozporzadzenie w sprawie minimalnych wymagan dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy w zakresie
uzytkowania maszyn przez pracownikoéw podczas pracy (Dz. U. z 2003 r. nr 178 poz. 1745.
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B-01.02.04 ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozbiorka elementow pokrycia dachowego.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z rozbiorka:
— pokrycia z papy,
— obrdbek blacharskich,

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Materiaty z rozbiorki — papa, blacha stalowa z obrobek blacharskich i rynien.

3. SPRZET
3.1. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwiazanych z rozbiorka elementow drog moze by¢ wykorzystany sprz¢t podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora nadzoru:
— zdzieraki, dhuta, mlotki, sztychowki, obcegi
— samochody cigzarowe,

4. TRANSPORT
4.1. Transport materialéw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym §rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykonanie roboét rozbiéorkowych

Roboty rozbiérkowe obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt
2, zgodnie z dokumentacja projektowa, SST lub wskazanych przez Inspektora nadzoru.
Do odzysku jako ztom przewidziano blachg i ostony otworow kominowych, ktéry zostanie odkupiony przez
wykonawcg robot.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych
Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtoérnego wykorzystania.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z rozbiorka:
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— dla nawierzchni potaci dachu - m?,
— dla rynien - m (metr),
— dla obrébek blacharskich — m?

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST ,,Wymagania og6lne”.

9. PODSTAWA PELATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) rozbiorke warstw pokrycia papowego,
b) rozbidrke obrobek blacharskich

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
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B-02.05.10 OBROBKI BLACHARSKIE Kod CPV 45261310
RYNNY I RURY SPUSTOWE Kod CPV 45261320

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
obrobek blacharskich oraz rynien i rur spustowych.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu

i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.
Specyfikacja dotyczy wszystkich czynno$ci majacych na celu wykonanie obrobek blacharskich oraz rynien i
rur spustowych.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami, a ponadto:
Rynna - polotwarta rura najczgsciej ktadziona wokot krawedzi dachu budynkéw, do ktorej sptywa woda
opadowa z dachu podczas deszczu. Rynng podtrzymuje wspornik rynny (inne nazwy: hak do rynny,
pot. rynajza, rynhak). Rynna dziala na zasadzie grawitacyjnego splywu wody, dlatego jest potozona ze
spadkiem w kierunku rury spustowe;.

Rura spustowa — pionowa rura kanalizacyjna okragta lub kwadratowa taczaca rynng z ziemia lub podziemna
instalacja kanalizacji deszczowe;.

1.5. Ogodlne wymagania.

Ogolne wymagania zostaly okreslone w ,,Wymaganiach ogdlnych”

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY

Wszystkie materiaty do wykonania pokry¢ dachu dachéwka powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym
w dokumentach odniesienia (normach, aprobatach technicznych).

Roboty powinny by$ wykonane zgodnie z norma PN-EN 612:2006 Rynny dachowe z arkuszy metalowych
z okraglym usztywnionym obrzezem przedniej strony i rury spustowe taczone na zaklad oraz PN-B-
10245:1961P Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej i cynkowej. Wymagania i
badania techniczne przy odbiorze

Materiatem stosowanym do robot okreslonych w niniejszej specyfikacji jest blacha stalowa ocynkowana,
powlekana grubosci 0,6 mm w kolorze czerwonym dla obrobek blacharskich i rynien, a dla rur spustowych w
kolorze popielatym.

3. SPRZET

Roboty mozna wykonywac rgcznie lub przy uzyciu specjalistycznych narzedzi i urzadzen.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takich narzgdzi, ktore nie spowoduja niekorzystnego wpltywu na
jako$¢ materialow i wykonywanych robot oraz beda przyjazne dla srodowiska.

Przy doborze narzedzi nalezy uwzgledni¢ wymagania producenta wyrobow do obrobek blacharskich, rynien i
rur spustowych.

4. TRANSPORT

Blachy i wyroby prefabrykowane moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu.

Materiaty nalezy uklada¢ rownomiernie na catej powierzchni fadunkowej, obok siebie i zabezpieczy¢ przed
mozliwos$cia przesuwania si¢ podczas transportu.

Przy za- i wyladunku oraz przewozie na $rodkach transportowych nalezy przestrzegaé przepisow
obowiazujacych w transporcie drogowym.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich $rodkow transportu, ktore wptyna niekorzystnie na
jakos¢ robot 1 wlasciwosci przewozonych materiatow.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania dla podktadow

Kazdy podktad pod pokrycie powinien spetnia¢ nastgpujace wymagania ogolne:

- pochylenie plaszczyzny potaci dachowych z desek, tat lub ptatwi powinno by¢ dostosowane do rodzaju
pokrycia, zgodnie z wymaganiami PN-B-02361:2010 Pochylenia potaci dachowych.

- rownos¢ powierzchni deskowania powinna by¢ taka, aby przeswit pomigdzy powierzchnia deskowania a
tata kontrolna o dtugosci 3 m byl nie wickszy niz 5 mm w kierunku prostopadtym do spadku i nie wigkszy
niz 10 mm w kierunku réwnoleglym do spadku (pochylenia potaci dachowej),

- rownos¢ ptaszczyzny potaci z fat lub platwi powinna by¢ analogiczna, jak podano powyzej, na co najmniej
3 krokwiach (przy podktadzie z tat) lub 3 ptatwiach (przy podktadzie z ptatwi),

- podktad powinien by¢ zdylatowany w miejscach dylatacji konstrukcyjnych oraz powinien mie¢
odpowiednie uformowanie w styku z elementami wystajacymi ponad powierzchni¢ pokrycia. Szeroko$é
szczelin dylatacyjnych powinna wynosi¢ od 20 do 40 mm a szczelin obwodowych okoto 20 mm. Szczeliny
dylatacyjne termiczne
i obwodowe powinny by¢ wypetlnione materiatem elastycznym lub kitem asfaltowym,

- w podkladzie powinny by¢ osadzone uchwyty do zawieszenia rynny dachowej oraz powinny by¢
usztywnione krawedzie zewngtrzne.

- podktad z drewna pod obrobki blacharskie powinien by¢ wykonany z desek obrzynanych grubosci 25 mm
i szerokosci od 12 cm do 15 cm. Szerokos¢ deski okapowej powinna by¢ wigksza i wynosi¢ nie mniej niz 30
cm.

5.2. Obrobki blacharskie

Obrobki blacharskie powinny by¢ dostosowane do rodzaju pokrycia.

Obrobki blacharskie z blachy stalowej ocynkowanej o grubosci od 0,5 mm do 0,6 mm mozna wykonywac o
kazdej porze roku, lecz w temperaturze nie nizszej od -15°C. Robot nie mozna wykonywac na oblodzonych
podtozach.

Przy wykonywaniu obrobek blacharskich nalezy pamigta¢ o koniecznosci zachowania dylatacji. Dylatacje
konstrukcyjne powinny by¢ zabezpieczone w sposob umozliwiajacy przeniesienie ruchdéw poziomych i
pionowych dachu w taki sposob, aby nast¢powal szybki odplyw wody z obszaru dylatacji.

5.3. Rynny z blachy stalowej ocynkowanej powinny byc¢:

- wykonane z pojedynczych cztonéw odpowiadajacych diugosci arkusza blachy i sktadane w elementy
wielocztonowe,

- taczone w zlaczach poziomych na zaklad szeroko$ci 40 mm; ztacza powinny by¢ lutowane na calej
dhugosci,

- mocowane do uchwytow, rozstawionych w odstgpach nie wigkszych niz 50 cm,

- rynny powinny mie¢ wlutowane wpusty do rur spustowych.

Uchwyty do rynien powinny by¢ zgodne z PN-B-94702:1999P

5.4. Rury spustowe z blachy stalowej ocynkowanej powinny by¢:

- wykonane z pojedynczych cztonéw odpowiadajacych diugosci arkusza blachy i sktadane w elementy
wielocztonowe,

- faczone w zlaczach pionowych na rabek pojedynczy lezacy, a w zlaczach poziomych na zaklad szerokosci
40 mm; zlacza powinny by¢ lutowane na catej dtugosci,

- mocowane do $cian uchwytami, rozstawionymi w odstgpach nie wigkszych niz 3 m w sposob trwaty przez
whbicie trzpienia w spoiny muru lub osadzenie w zaprawie cementowej w wykutych gniazdach,

- rury spustowe odprowadzajace wod¢ do kanalizacji powinny by¢ wpuszczone do rury zeliwnej na
glebokos¢ kielicha.

Uchwyty do rur spustowych powinny by¢ zgodne z PN-B-94702:1999P

Rynny i rury spustowe z blachy powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym w PN-EN 612:2006:2006P -
Rynny dachowe z arkuszy metalowych z okraglym usztywnionym obrzezem przedniej strony i rury spustowe
laczone na zaklad oraz w PN-B-10245:1961P - Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej
ocynkowanej i cynkowej - Wymagania i badania techniczne przy odbiorze

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu zgodno$ci ich wykonania z wymaganiami niniejszej
specyfikacji.

Sprawdzenia jako$ci wykonania obrobek blacharskich, rynien i rur spustowych.

- sprawdzenie geometrii i rownosci (jak dla pokry¢ dachowych),

- sprawdzenie mocowania hakow i uchwytow i ich ilosci,
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- sprawdzenie $rednic i spadkow rynien,

- sprawdzenie potaczen rynna/rura spustowa,

- sprawdzenie $rednic rur spustowych,

- sprawdzenie czelnosci (jak dla pokry¢ dachowych).

Uznaje si¢, ze badania daty wynik pozytywny, gdy wszystkie wlasciwosci materialow sa zgodne z
wymaganiami niniejszej specyfikacji technicznej, aprobat technicznych 1 wymaganiami norm
przedmiotowych.

7. OBMIARU ROBOT

Jednostka obmiarowa dla obrobek blacharskich jest m2 obrobki w rozwinigeiu.
Jednostka obmiarowa dla rynien i rur spustowych jest m.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbior obrobek blacharskich, rynien i rur spustowych powinien obejmowac:

Sprawdzenie prawidtowosci polaczen poziomych i pionowych.

Sprawdzenie mocowania elementéw do deskowania, $cian, kominéw, wietrznikow, wlazow itp.
Sprawdzenie prawidtlowosci spadkow rynien.

Sprawdzenie szczelnosci potaczen rur spustowych z przewodami kanalizacyjnymi. Rury spustowe moga by¢
montowane po sprawdzeniu droznosci przewodow kanalizacyjnych.

8.2. Odbiodr ostateczny (koncowy)

Odbidér koncowy stanowi ostateczna ocen¢ rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich zakresu
(ilosci), jakosci i zgodnosci z dokumentacja projektowa.

5. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Obrobki blacharskie

Placi si¢ za ustalong ilos¢ m2 obrébki wg ceny jednostkowej, ktora obejmuje:

- przygotowanie,

- zamontowanie i umocowanie obrébek w podtozu, zalutowanie potaczen,

- uporzadkowanie stanowiska pracy.

9.2. Rynny i rury spustowe

Placi si¢ za ustalong ilos¢ m rynien wg ceny jednostkowej, ktora obejmuje:

- przygotowanie,

- zmontowanie, umocowanie rynien i rur spustowych oraz zalutowanie polaczen,
- uporzadkowanie stanowiska pracy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

PN-EN 612:2006:22006P - Rynny dachowe z arkuszy metalowych z okraglym usztywnionym obrzezem
przedniej strony i rury spustowe taczone na zaktad

PN-B-10245:1961P - Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej i cynkowej -
Wymagania

i badania techniczne przy odbiorze

PN-EN 505:2013-07E - Wyroby do pokry¢ dachowych z metalu -- Charakterystyka wyrobéw z blachy
stalowej uktadanych na ciaglym podtozu

PN-EN 508-3:2010P - Wyroby do pokry¢ dachowych z metalu -- Charakterystyka wyrobow samono$nych z
blachy stalowej, aluminiowej lub ze stali odpornej na korozjg -- Czgs$¢ 3: Stal odporna na korozje
PN-B-94701:1999P - Dachy - Uchwyty stalowe ocynkowane do rur spustowych okraglych
PN-B-94702:1999P - Dachy - Uchwyty stalowe ocynkowane do rynien potokraglych
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B-02.06.02 POKRYCIA DWUWARSTWOWE Z PAPY TERMOZGRZEWALNEJ

1. WSTEP

2.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaciji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
pokry¢ dachowych dwuwarstwowych z pap termozgrzewalnych .

2.2. Zakres stosowania SST.

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu

i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.
Specyfikacja dotyczy wszystkich czynnosci majacych na celu wykonanie pokrycia dachowego.

2. MATERIALY

Do wykonania pokrycia nalezy stosowa¢ materialy podane jak ponizej lub rownowazne:
- do zagruntowania podtoza preparat asfaltowy Siplast primer,
- do wyoblen narozy dotaci dachu i $cian — kliny styropianowe laminowane papa,
- papa podkladowa zgrzewalna na osnowie z welonu szklanego V60 S24 Szybki Profil SBS gr. 2,4
mm,
- papa na osnowie z widkniny poliestrowej Extradach Top 5,2 mm Szybki Profil SBS,
- aluminiowa listwa dociskowa Icopal Al. 73/1,3/2000 mm

3. SPRZET

Do wykonania pokrycia dachowego w technologii pap zgrzewalnych, aktywowanych termicznie niezbgdne
sa:

- uprzaz przeciwupadkowa,

- ubiér roboczy i pas dekarski,

- palnik gazowy, jednodyszowy z wezem,

- butla z gazem technicznym propan-butan lub propan,

- waz do palnikéw gazowych,

- maty palnik do obrébek dekarskich,

- n6z do cigcia papy z wymiennymi ostrzami: prostym i haczykowym,

- przyrzad do prowadzenia rolki papy podczas zgrzewania (sztywna i lekka rurka odpowiednio wygigta),

- palnik gazowy dwudyszowy badz szesciodyszowy z wezem (w przypadku zgrzewania duzych
powierzchni),

- cigzki watek dociskowy,

- walek dociskowy z silikonowa rolka,

- prowadnica do papy,

- sprzgt gasniczy,

- szpachelka dekarska,

- apteczka pierwszej pomocy.

4. TRANSPORT

Wyroby moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Rolki papu w pozycji stojace;.

5. WYKONANIE ROBOT

Papy zgrzewalne Szybki Profil® SBS. Papy Szybki Profil® SBS wymagaja mniejszej ilosci ciepta
dostarczonego do spodniej strony papy a w zwiazku z tym tempo ich ukladania jest o ok. 25% szybsze
W poréwnaniu z papami typu ,,ptaskiego”.

Papy Szybki Profil SBS nalezy zgrzewac¢ do zagruntowanego podtoza na 100% ich powierzchni. Dotyczy to
zaréwno pap podkladowych, jak i wierzchniego krycia.
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Przed przystapieniem do wykonywania pokrycia dachu trzeba zapozna¢ si¢ z jego stanem technicznym.
Podloze powinno by¢ czyste, suche oraz wizualnie spdjne, nie powinno by¢ widocznych katuz wody.
Wilgotnos¢ podtoza przed przystapieniem do uktadania pokrycia nie powinna przekraczac 6%.

Przed przystapieniem do prac pokrywczych nalezy dokona¢ pomiardéw potaci dachowej, sprawdzi¢ poziomy
osadzenia wpustow dachowych (rynien), wielkos$¢ spadkéow dachu oraz ilo$¢ przerw dylatacyjnych i na tej
podstawie precyzyjnie rozplanowac rozlozenie poszczegélnych paséw papy na powierzchni dachu, a takze
rozplanowa¢ uktad $ciezek komunikacyjnych. Wskazane jest wykonanie podrgcznego projektu pokrycia z
rozplanowaniem pasoéw papy szczegolnie przy bardziej skomplikowanych ksztaltach dachu i duzej ilosci
przeszkod na dachu. Doktadne zaplanowanie prac pozwoli na optymalne wykorzystanie i zaoszczgdzenie
znacznej ilo$ci materiatu.

Prace z uzyciem pap asfaltowych, zgrzewalnych i aktywowanych termicznie, jak réwniez do mocowania
mechanicznego mozna prowadzi¢ w temperaturze nie nizszej niz:

- +5°C w przypadku pap oksydowanych,

- 0°C w przypadku pap modyfikowanych SBS.

Temperatury stosowania pap mozna obnizy¢ pod warunkiem, ze rolki bgda magazynowane w
pomieszczeniach ogrzewanych (ok. +20°C) i wynoszone na dach sukcesywnie bezposrednio przed
zgrzaniem. W wypadku zaistnienia temperatur ponizej zera nalezy zwrdci¢ uwagg aby podloze betonowe
bylo catkowicie suche; gruntowanie zmrozonego wilgotnego podloza preparatami bitumicznymi nie
spowoduje wniknigcia preparatu w glab podtoza, a przez to moze dojs¢ do odspojenia papy od podloza.

Nie nalezy prowadzi¢ prac dekarskich w przypadku mokrej powierzchni dachu, jej oblodzenia, podczas
opadéw atmosferycznych oraz przy silnym wietrze.

Roboty dekarskie rozpoczyna si¢ od osadzenia dybli drewnianych, belek okapowych, rynhakéw, podpor pod
urzadzenia dachowe i innego oprzyrzadowania dodatkowego oraz od wstgpnego przygotowania dylatacji
dachowych. Nalezy rowniez zagruntowac podtoze preparatem gruntujacym Siplast Primer Szybki Grunt SBS
Iub innym gruntem przeznaczonym do tego typu zastosowania. Papy nalezy uktada¢ po calkowitym
wyschnigciu gruntu.

Obrobki papowe elementow wystajacych z dachu jak np. anteny, $wietliki dachowe, klapy dymowe,
osadzanie izoklindw, montaz wzmocnien naroznych naroznikow wklgstych i wypuktych nalezy zamontowaé
po zgrzaniu na potaci warstwy podktadowej papy.

Przy minimalnych pochyleniach dachu (3%) papg nalezy uktada¢ pasami prostopadtymi do okapu z uwagi na
mozliwo$¢ bezproblemowego odprowadzenia wody opadowej bezposrednio do rynien. Ukladanie w takich
wypadkach papy réwnolegle do okapu bgdzie powodowa¢ powstawanie zastoin wody za linig zaktadow
podtuznych papy, a w rezultacie do tworzenia si¢ zmian kolorystycznych na powierzchni papy.

Przy matych pochyleniach dachu do 10%, papy mozna uklada¢ pasami rownoleglymi lub prostopadtymi do
okapu, przy wigkszych spadkach pasami prostopadtymi do okapu (z uwagi na spowodowana duza masa papy
mozliwo$¢ osuwania si¢ ukladanych pasow podczas zgrzewania i tworzeniu si¢ tak zwanego ,.efektu
banana”).

Papy na potaci dachowej nalezy przechowywa¢ w rolkach w pozycji stojacej. Ukladanie poziome papy na
dachu spowoduje ich sptaszczenie i p6zniejsze trudnosci w ich zgrzaniu do podioza.

Przed utozeniem papy nalezy ja rozwina¢ w miejscu, w ktérym bedzie zgrzewana, a nastgpnie po przymiarce
i ewentualnym koniecznym przycigciu zwinac ja z dwoch koncow do srodka. Szerokos¢ przysziego zaktadu
poprzecznego na ulozonym weczesniej pasie papy (z ktorym taczona bedzie rozwijana rolka) nalezy
wytrasowac, podgrza¢ palnikiem gazowym i przeciagna¢ szpachelka w celu wtopienia posypki w bitum na
calej szerokosci zakladu. Szeroko$¢ zaktadu poprzecznego powinna wynosi¢ 12-15 cm. Przyjmuje sig, ze
nalezy wtopi¢ 50-60% powierzchni posypki w strefie zakladu poprzecznego aby odpowiednio go
przygotowac.

Zasadnicza operacja zgrzewania pap typu plaskiego lub Szybki Profil SBS polega na rozgrzaniu palnikiem
podtoza oraz spodniej warstwy papy, az do momentu zauwazalnego wyptywu asfaltu i utworzeniu si¢ fali
zalewowej z jednoczesnym powolnym i rownomiernym rozwijaniem rolki, tak aby uzyskac¢ staty, jednorodny
wypltyw masy asfaltowej wzdtuz zaktadu podtuznego papy. Wyptyw ten o szerokosci ok. 5 mm $wiadczy o
fachowos$ci wykonania zaktadu podtuznego. W pozniejszym czasie, zanim asfalt nie zastygnie mozna
wypltyw masy bitumicznej posypa¢ posypka mineralng w kolorze papy, ale czynnos¢ ta nie jest konieczna z
punktu widzenia trwato$ci hydroizolacyjnej catego pokrycia.

Pracownik wykonuje czynnosci zwiazane ze zgrzewaniem / aktywacja termiczna pap, cofajac si¢ przed
rozwijana rolka i uzywajac jednoczesnie rurki prowadzacej lub prowadnicy do papy. Papy typu Szybki Profil
SBS nalezy zgrza¢ do zagruntowanego podtoza na 100% ich powierzchni.

Brak wyptywu masy asfaltowej wzdtuz zakladéw podluznych, poprzecznych i innych potaczen migdzy
papami $wiadczy o niefachowym zgrzaniu papy.

Arkusze papy nalezy taczy¢ ze soba na zaktady:

- podtuzny o szerokosci min. 8 cm,

- poprzeczny o szerokosci 12-15 cm.
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Zaktady powinny by¢ wykonywane zgodnie z kierunkiem splywu wody i zgodnie z kierunkiem najczgsciej
wystepujacych w okolicy wiatrow. Zaktady nalezy wykonywa¢ ze szczeg6lna starannoscia. Po utozeniu kilku
rolek i1 ich wystudzeniu nalezy sprawdzi¢ prawidlowo$¢ wykonania zgrzewow. Miejsca zle zgrzane, z
nieszczelnymi zaktadami nalezy naprawi¢ poprzez podgrzanie (po uprzednim odchyleniu papy) i ponownie
sklei¢. Wyptywy masy asfaltowej mozna posypaé posypka w kolorze pokrycia w celu poprawienia estetyki
dachu.

W poszczegoélnych warstwach arkusze papy powinny by¢ przesunig¢te wzgledem siebie tak aby zaklady
(zar6wno podtuzne, jak i poprzeczne) nie pokrywaty si¢ ze soba.

Zaktady podtuzne pap podkladowej i wierzchniego krycia powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie o okoto
potoweg szerokosci rolki. Podobnie zaktady poprzeczne w warstwie papy podktadowej i wierzchniego krycia
powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie np. o potowg dlugosci rolki. Warstwa podktadowa papy na potaci
dachowej powinna by¢ wykonana z najwyzsza staranno$cia ze szczegdlnym zwrdceniem uwagi na
szczelnosci zgrzewow na zaktadach podtuznych i poprzecznych oraz na zgrzanie papy na 100% jej
powierzchni do podtoza i sama w sobie powinna stanowi¢ szczelng warstwg zabezpieczajaca pota¢ dachowa,
niezaleznie od istnienia warstwy wierzchniego krycia.

Papg wierzchniego krycia w uktadach hydroizolacyjnych dwuwarstwowych nalezy zgrza¢ do papy
podktadowej (bez koniecznosci jej gruntowania, o ile od utozenia papy podktadowej nie uptynat zbyt dtugi
okres czasu) rowniez na 100% jej powierzchni. Uktad hydroizolacyjny papa podktadowa — papa
nawierzchniowa na catej powierzchni dachu powinien by¢ ze soba zgrzany i stanowi¢ homogeniczng catos¢.
Aby unikna¢ zgrubien papy na zaktadach, zaleca si¢ przycigcie naroznikow uktadanych paséw papy lezacych
na spodzie zaktadu pod katem 45°.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu zgodno$ci ich wykonania z wymaganiami niniejszej
specyfikacji.

- sprawdzenie geometrii i roWnosci,

- sprawdzenie zgrzewow,

- sprawdzenie wykonania obrobek z papy.

7. OBMIARU ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m2 pokrycia.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbior robodt zanikajacych
- gruntowania podtoza,
- zgrzewow papy podktadowej,
- montazu klin6w styropianowych.
8.2. Odbior koncowy
- sprawdzenie prawidlowosci zaktadow,
- sprawdzenie zgrzewow,
- sprawdzenie obrobek
Odbidér koncowy stanowi ostateczna ocen¢ rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich zakresu
(ilosci), jakosci i zgodnosci z dokumentacja projektowa.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Placi sig za ustalona ilos¢ m2 pokrycia z uporzadkowaniem stanowiska pracy.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy
PN-80/B-10240 ,,Przekrycia dachowe z papy i powlok asfaltowych. Wymagania i badania przy odbiorze”.
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E-05-08-02 INSTALACJA ELEKTRYCZNA WEWNETRZNA KOD CPV 45311000-0
1. WSTEP
Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot elektrycznych w zakresie wykonania instalacji odgromowej i przeciwoblodzeniowej na budynku
Powiatowego Urzedu Pracy w Jarostawiu, ul. Stowackiego 2.

Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w tytule.

Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie instalacji elektrycznej wewngtrznej oraz instalacji odgromowej. W zakres tych robot wchodza
czynnosci wyszczegolnione ponizej:

- Instalacj¢ odgromowa zewngtrzna

-Instalacjg grzejna rur spustowych i rynien,

- Instalacjg ochrony przeciwporazeniowej

- Pomiary elektryczne

Ogolne wymagania dotyczgce robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakoé¢ ich wykonania w oparciu o: ZALOZENIA OGOLNE i
ZAL.OZENIA SZCZEGOLOWE, WARUNKI TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT-
INSTALACJE ELEKTRYCZNE oraz polecenia Inspektora Nadzoru zapisane w Dzienniku Budowy .
Odstgpstwa moga dotyczy¢ jedynie dostosowania instalacji do wprowadzonych zmian konstrukcyjno-
budowlanych, lub zastgpienia zaprojektowanych materiatéw - w przypadku niemozliwosci ich uzyskania -
przez inne materiaty lub elementy o zblizonych charakterystykach i trwatosci. Wszelkie zmiany i odstgpstwa
od zatwierdzonej dokumentacji technicznej nie moga powodowac obnizenia wartosci funkcjonalnych
i uzytkowych instalacji.

2. MATERIALY

Do wykonania instalacji elektrycznej moga by¢ stosowane wyroby producentow krajowych
i zagranicznych. Wszystkie materiaty uzyte do wykonania instalacji musza posiadac¢ aktualne polskie aprobaty
techniczne lub odpowiada¢ Polskim Normom. Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptacje
Inspektora Nadzoru. Odbior techniczny materialdéw powinien by¢ dokonywany wedlug wymagan i w sposob
okreslonych aktualnymi normami. Szczegdlowy wykaz materiatéw wraz z parametrami technicznymi
zawieraja Zestawienia Materialow (zalacznik do przedmiaru). Przy zakupie i montazu nalezy S$cisle
przestrzega¢ wymogow zawartych w specyfikacji. Dopuszcza si¢ zastosowanie materiatdéw innych o
parametrach nie gorszych niz wykazanych w projekcie, Istniejaca instalacj¢ odgromowa nalezy catkowicie
zdemontowac.

3. SPRZET

3.1. Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot, zarowno w miejscu tych robot, jak tez przy wykonywaniu
czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow.

3.2. Sprzgt uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé¢ pod
wzgledem typow i ilosci w zawartym w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez Inwestora;
w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprz¢t powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Inwestora.
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4. TRANSPORT

W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przewozone materialy w sposob wykluczajacy uszkodzenie. Zaleca
si¢ transportowanie w oryginalnych opakowaniach producenta. Magazynowanie: materialy do wykonania
instalacji elektrycznej nalezy skladowa¢ na budowie w pomieszczeniach zamknigtych, zabezpieczonych
przed opadami i minusowymi temperaturami, w pojemnikach. Zaleca si¢ dostarczanie urzadzen na
stanowiska montazu bezposrednio przed montazem, w celu uniknigcia dodatkowego transportu
wewngtrznego z magazynu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Warunki prowadzenia robot

Wykonawca robot elektromontazowych moze przystapi¢ do montazu urzadzen dopiero po otrzymaniu od
Inwestora potwierdzenia , ze roboty budowlane zostaly zakonczone i odebrane zgodnie z obowiazujacymi
wymogami ST cz. budowlanej. Przed przystapieniem do montazu nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ robot
budowlanych z rozwiazaniem elektrycznym. W szczegélnosci nalezy zwrdci¢ uwagg na wilasciwe
wykonanie kanatéw, wngk i przepustow. Elementy, co do ktorych Wykonawca ma watpliwosci co do
szczegolow montazowych powinien zada¢ pytanie Zamawiajacemu przed przystapieniem do montazu.
Montaz przewod6éw warunki ogélne

Przewody powinny by¢ prowadzone zgodnie z technologia przyj¢ta w PB i przedmiarze.

Warunki szczegélowe prowadzenia robét

Przewody

Instalacje nalezy wykona¢ zgodnie z przedmiarem. Szczegétowe zestawienie osprzgtu instalacyjnego
zawarto w projekcie wykonawczym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wymagana jako$¢ materiatow powinna by¢ potwierdzona przez producenta przez zaswiadczenie o jakosci
lub znakiem kontroli jakoSci zamieszczonym na opakowaniu lub innym réwnorzednym dokumentem.
Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja: Certyfikat na znak
bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentoéw technicznych,

Deklaracjg zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z: Polska Norma lub aprobata techniczna, w przypadku
wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy. Nie dopuszcza si¢ stosowania do rob6t materiatow,
ktorych  wlasciwosci nie odpowiadaja wymaganiom technicznym. Nalezy przeprowadzi¢ kontrolg
dotrzymania warunkow ogolnych wykonania robot.

Przebieg i zakres kontroli: Kontroli podlega¢ beda

- wewnetrzne linie zasilajace wiz, wylaczniki i roztaczniki niskiego napigcia, uktady zasilania

obwodow pomocniczych, dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa, instalacja odgromowa.

Po zakonczeniu prac montazowych nalezy wykona¢: pomiar kabli zasilajacych, pomiar obwodow
dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej, oraz opornos¢ instalacji odgromowej. Z wykonanych pomiaréw i
proéb winny byé sporzadzone protokoly. Dla instalacji odgromowej sporzadzi¢ metryke urzadzenia.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostki i zasady obmiaru
[lo$¢ robot okresla si¢ na podstawie przedmiaru z uwzglgdnieniem zmian zaaprobowanych przez
Zamawiajacego i sprawdzonych w naturze .

8. ODBIOR ROBOT

9.1 Roboty i materiaty podlegaja warunkom odbioru wedlug zasad podanych ponize;j.

9.1.1 Odbidr materiatéow i urzadzen powinien obejmowaé zgodnosci Zestawieniem Materiatow oraz
sprawdzenie wtasciwosci technicznych tych materiatow ich zgodnosci  z wystawionymi przez

dostawcow lub  producentow $wiadectwami jakoSci atestami, certyfikatami. W przypadku

zastrzezen co do zgodno$ci materiatu i urzadzen z zaswiadczeniem o jakosci wystawionym przez producenta
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lub dostawce - powinien by¢ ~ on zbadany laboratoryjnie. Nie dopuszcza sig¢ stosowania do robdt
materiatow, ktorych wiasciwosci nie odpowiadaja wymaganiom technicznym.

Wiyniki odbioréw materialow i urzadzen powinny by¢ kazdorazowo wpisywane do Dziennika budowy.

9.1.2 Odbidr robot

W stosunku do nastgpujacych robdt nalezy przeprowadzi¢ odbiory robot ulegajacych zakryciu
i zanikajacych: przejscia dla przewodow przez $ciany i stropy Z odbioréw robot ulggajacych zakryciu
i zanikajacych nalezy spisa¢ protokot stwierdzajacy jako$¢ wykonania oraz przydatno$¢ robot i elementow
do prawidlowego montazu. Po przeprowadzeniu pomiaréw instalacji oraz prob dzialania urzadzen nalezy
dokona¢ koncowego odbioru technicznego instalacji elektrycznej. Przy odbiorze koncowym powinny by¢
dostarczone  nastgpujace  dokumenty: Dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow
($wiadectwa jako$ci, atesty , certyfikaty), Protokoly z odbiorow robot czgsciowych 1 zanikajacych,
Protokoty z przeprowadzonych prob i pomiaréw. Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzié¢: -zgodnosc¢
wykonania z ewentualnymi zapisami w Dzienniku budowy dotyczacymi zmian i odstgpstw  od sytuacji
wyjsciowe], -protokoty z odbioréw czgSciowych i zanikajacych oraz realizacji postanowien dotyczacych
usunigcia usterek,

-Dokumentacj¢ powykonawcza - czy uwzgledniono wszystkie zmiany i uzupeknienia

Protokot odbioru koncowego jest podstawa do dokonania rozliczenia koncowego pomigdzy
Zamawiajacym a Wykonawca.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Szczegotowe zasady ptatnosci i ich fakturowanie za wykonanie rob6t okresla umowa na wykonanie
powyzszych robot. Podstawg platnosci stanowi komplet wykonanych robot i pomiaréw pomontazowych.
Sposoby dokonywania ptatnosci szczegdtowo okresla umowa miedzy Wykonawca a Inwestorem. Platnos¢ za
jednostke obmiarowa roboty nalezy przyjmowac zgodnie z postanowieniami umowy, obmiarem robdt i
jakosci wykonania robot, na podstawie wynikoéw pomiaréw i badan.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 07.07.1994r. - Prawo Budowlane (tj. Dz. U. Nr 207, poz. 2016, z 2003 r.
z pozn. zm.) i aktami wykonawczymi do tych ustaw,

2. Ustawa z dnia 27.03.2003r. o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym (Dz. U. Nr 80, poz. 717) i
aktami wykonawczymi do tych ustaw,

3. PN-75/E-05125 ,,Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401),

5.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkow technicznych
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, poz. 690 z p6zn. zm.).
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