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M-20.02.05 OZNAKOWANIE ROBOT | ORGANIZACJA RUCHU PUBLICZNEGO W CZASIE
REALIZACJI ROBOT

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru tymczasowego
oznakowania oraz elementéw zabezpieczajgcych ruch publiczny dla robot .

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t objetych SST

Ustalenie zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg przygotowania i ustawienia tymczasowego
oznakowania ustalajgcego zasady ruchu publicznego w czasie trwania budowy na obiekcie i dojazdach
oraz okres$lajgcego niezbedne elementy zabezpieczajgce, zgodnie z projektem oznakowania i organizaciji
ruchu przygotowanym wczes$niej przez Wykonawce i zatwierdzonym przez Zamawiajgcego.

Oznakowanie obejmuje umieszczenie m.in.:

. znakow drogowych ostrzegawczych, zakazu, nakazu,
. oznakowania poziomego (w ramach potrzeb),

. tablic informacyjno — ostrzegawczych,

. zap6r drogowych i tablic prowadzgcych,

. pachotkéw drogowych,

. sygnalizacji Swietlnej wahadtowe;j,

. fali Swietlnej,

. lamp wczesnego ostrzegania,

Wykonywane roboty powinny uwzglednia¢ trudnosci zwigzane z realizacjg zadania pod ruchem
samochodowym, ktéry odbywat sie bedzie drogg powiatowg Nr 0229T, w bezposrednim sgsiedztwie
prowadzonych robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami oraz okresleniami
podanymi w SSTD-M-00.00.00.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robét. Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” punkt 1.5. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych
materiatow i wykonywanych robét oraz za ich zgodno$¢: z niniejsza, szczegotowg specyfikacjg techniczng
(SST), z dokumentacja projektowg oraz z zatwierdzonymi przez Zamawiajgcego zmianami w pierwotnych
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rozwigzaniach projektowych, wprowadzanymi przez nadzér autorski ,na roboczo”, w trakcie realizacji robét
budowlanych, z poleceniami Inzyniera, wszystkie zmiany parametrow materiatowych muszg uzyskac
akceptacje Projektanta.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogodine

Ogolne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SSTD-M-00.00.00
»,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2 Materiaty do wykonania robét.

Tablice znakéw powinny by¢ wykonane z blachy ocynkowanej, znaki zas z folii odblaskowej typu 2 o
wymiarach zgodnych z grupg wielkosci ,duze” wedlug Rozporzgdzenia w sprawie szczegétowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatdw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach (Dz.U.2003.220.21).

Materialy na znaki powinny posiada¢ aktualng Krajowg Ocene Techniczng (KOT) oraz mie¢ certyfikat
bezpieczenstwa ,B”.

Lico znakéw powinno byé wolne od zarysowan i uszkodzen.
Znaki nalezy umieszczaé na wysokosci min. 2,0 m, liczgc od dolnej krawedzi znaku.

Oznakowanie poziome (jezeli bedzie potrzeba jego wykonania) nalezy wykonac¢ jako grubowarstwowe z
tasm odblaskowych posiadajgcych aktualng Krajowg Ocene Techniczng (KOT) lub europejskg aprobate
techniczng (ETA).

Materiatami do wykonania robét powinny by¢ m.in.:

. tarcze znakéw drogowych z blachy stalowej, obustronnie ocynkowane,
. stupki z rur stalowych ocynkowane (do znakow),

. folia odblaskowa samoprzylepna,

. tablice prowadzace,

. stojaki do tablic prowadzacych,

. sygnalizacja swietlna wahadtowa,

. fala swietlna,

. lampy wczesnego ostrzegania,

Na wyposazeniu Wykonawcy powinna znajdowac sie odpowiednia ilos¢ kompletéw znakéw drogowych z
przyczepkami sygnalizacyjnymi wigcznie, w standardzie i w ilosciach okreslonych w zatwierdzanym
projekcie organizacji ruchu.

Materialy zwigzane z oznakowaniem powinny posiada¢ odpowiednie atesty.
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3. SPRZET
3.1. Wymagania ogoéine
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SSTD-M-00.00.00. pkt.3.

3.2. Sprzet do wykonania roboét

Sprzet i narzedzia uzywane do wykonania roboét powinny zapewnié¢ ciggtos¢ robot, uzyskanie ich
wymaganej jakosci oraz akceptacje Inzyniera.

W przypadku, gdy stan techniczny lub parametry robocze uzytego przez Wykonawce sprzetu (narzedzi)
nie zapewniajg bezawaryjnej pracy lub uzyskania wymaganej jakosci robét, Zamawiajgcy moze zazgdac
zmiany stosowania sprzetu (narzedzi).

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SSTD-M-00.00.00. pkt.4.
4.2. Transport materiatéow

Do przewozu materiatéw jak w pkt. 2. nalezy stosowaé samochdd skrzyniowy lub kazdy inny $rodek
transportu zaakceptowany przez Inzyniera Kontraktu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne warunki wykonania robét
Ogolne warunki wykonania rob6t podano w SSTD-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne".

5.2. Zakres wykonywanych robét

Ustawienie i montaz elementéw czasowej organizacji ruchu przewidziany w ,Projekcie Czasowej
Organizacji Ruchu” opracowanej przez Wykonawce robét oraz w Dokumentacji Projektowe;.

Do Wykonawcy nalezy dostarczenie i zainstalowanie oraz biezgca obstuga wszystkich tymczasowych
urzgdzen zabezpieczajgcych ruch publiczny samochodowy i pieszy na obiekcie oraz w bezposrednim jego
sgsiedztwie.

Wykonawca robét na swoj koszt opracuje i uzgodni z wszystkimi zainteresowanymi stronami projekt
oznakowania i organizacji ruchu. Przed rozpoczeciem robot kompletny projekt, o ktérym mowa Wykonawca
przedtozy Zamawiajgcemu celem uzyskania zatwierdzenia. Projekt oznakowania i organizacji ruchu
sporzgdzony zgodnie z instrukcjg oznakowania robot w pasie drogowym powinien uwzglednia¢, co
najmniej:

. wszystkie typowe przekroje i charakterystyki obiektu,
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. rodzaj i sposdéb realizacji robét budowlano-
montazowych, = pore dnia, w jakiej prace bedg
wykonywane.

Bez zatwierdzonego projektu Wykonawca nie ma prawa rozpoczac robot. Roboty objete niniejszg SST
powinny obejmowac¢ w zaleznosci od potrzeb:

. montaz oznakowania pionowego,

. umieszczenie oznakowania poziomego,

. rozstawienie zapOr i tablic prowadzacych,
. instalowanie sygnalizacji sSwietlnegj,

. instalowanie lamp wczesnego ostrzegania,
. ustawienie fal swietlnych,

. niezbedne koszty utrzymania oraz koszty napraw ewentualnego zniszczenia elementéw organizacji
ruchu,

= niezbedne przestawianie elementéw tymczasowego oznakowania — zgodnie z zatwierdzonym przez
Zamawiajgcego (a sporzgdzonym przez Wykonawce roboét) projektem oznakowania i organizacji ruchu,

. demontaz oznakowania oraz usuniecie pryzmy pasku poza granice pasa drogowego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SSTD-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robét objetych SST

Kontroli podlega zgodno$¢ wykonania oznakowania zgodnie z wymaganiami niniejszej SST oraz
ustawienie urzadzen pod katem czytelnosci i widoczno$ci.

Wykonawca odpowiedzialny jest za jakos¢ robdét.

7. OBMIAR

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SSTD-M-00.00.00. ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest 1 kpl. [komplet] wszystkich elementéw i czynnosci wchodzacych w organizacje i
zabezpieczenie ruchu publicznego (zgodnie z projektem organizacji ruchu przygotowanym przez
Wykonawce robét i zatwierdzonym przez Zamawiajgcego).
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Wymagania ogélne.

Ogolne zasady odbioru robét podano w SSTD-M-00.00.00. ,Wymagania ogélne” punkt 8
8.2. Zasady odbioru robét objetych SST

Podstawg odbioru robdét jest pisemne stwierdzenie przez Inzyniera zakonczenia wszystkich roboét
zwigzanych z wykonaniem oznakowania zgodnie z wymaganiami projektu oznakowania i organizacji ruchu,
a takze spetnienie wszystkich wymagan okreslonych w SST oraz innych warunkéw wynikajgcych z
postanowien Inzyniera lub wymagan kontraktowych.

Jezeli wszystkie badania daty wyniki dodatnie, wykonane roboty nalezy uzna¢ za zgodne z wymaganiami.
Jezeli cho¢ jedno badanie dato wynik ujemny, wykonane roboty nalezy za niezgodne z wymaganiami
norm i Kontraktu. W takiej sytuacji Wykonawca obowigzany jest doprowadzic¢ roboty do zgodnosci z
normg i przedstawic je do ponownego odbioru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w SSTD-M-00.00.00. ,Wymagania ogdélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatnosc¢ ryczattowa za 1 kpl. [komplet] wszystkich elementéw i czynnosci wchodzgcych w organizacje i
zabezpieczenie ruchu publicznego, przyjmowana zgodnie z projektem organizacji ruchu przygotowanym
przez Wykonawce robdt i zatwierdzonym przez Zamawiajgcego, z wymaganiami niniejszej SST, atestami
producentdéw materiatéw i oceng jakosci wykonania robét, obejmuje w szczegdlnoéci:

. zapewnienie niezbednych czynnikéw produkgiji,

. opracowanie projektu oznakowania i organizacji ruchu (z wszystkimi, wymaganymi i niezbednymi
dla realizacji robét uzgodnieniami),

. umieszczenie oznakowania poziomego,
. montaz oznakowania pionowego,
. rozstawienie zapdr i tablic prowadzacych,

. instalowanie sygnalizacji Swietinej wahadtowej,

. instalowanie lamp wczesnego ostrzegania,
. ustawienie fal swietlnych,

= reczne kierowanie ruchem przez wykwalifikowanych pracownikéw przeszkolonych w zakresie kierowania
ruchem i posiadajgcych stosowne uprawnienia w godzinach wzmozonego ruchu kotowego,
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= niezbedne przestawianie elementéw tymczasowego oznakowania — zgodnie z projektem oznakowania
i organizaciji ruchu,

. niezbedne koszty utrzymania oraz koszty napraw ewentualnego zniszczenia elementéw organizacji
ruchu,

. demontaz oznakowania oraz usuniecie pryzmy pasku poza granice pasa drogowego.

= uporzadkowanie miejsc prowadzenia robdt z usunieciem wszystkich materiatéw nalezgcych do
Wykonawcy poza teren pasa drogowego.

Cena wykonania robot okreslonych niniejszg SST obejmuje réwniez roboty tymczasowe, ktére sg
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potrzebne do wykonania robét podstawowych, ale nie sg przekazywane Zamawiajgcemu i sg usuwane po
wykonaniu robét podstawowych (dotyczy to np. wszelkich ekrandw ochronnych oraz innych konstrukcji
pomochniczych uwzgledniajgcych warunki terenowo-lokalizacyjne oraz geometrie drogi i elementow
konstrukcyjnych obiektu a niezbednych przy realizacji robot objetych niniejszg SST).

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (tekst jednolity Dz. U. z 2012, poz.
1137 pdzn. zm.);

[2] Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegoétowych
warunkow zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzgdzaniem (Dz. U. Nr
177, poz.1729, z p6ézn. zm.);

[3] Rozporzgdzenie Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administraciji z dnia 31 lipca
2002 r. w sprawie znakow i sygnatéw drogowych (Dz. U. Nr 170, poz. 1393, z p6zn. zm.);

[4] Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegétowych warunkéw
technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzgadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220, poz. 2181, z p6zn. zm.);



