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M-20.02.01 ROBOTY ROZBIORKOWE

1.WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikaciji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robot.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokument w postepowaniu przetargowym i przy realizacji
umowy na roboty zwigzane z wykonaniem zadania wymienionego w punkcie 1.1

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

Roboty, ktérych dotyczy SST obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu Wykonanie
robot wymienionych w p. 1.1.

Szczegotowy zakres wykonania zabezpieczenia elementéw obiektow jest okreslony w Dokumentacii
Projektowej.

Zakres prac objetych niniejszg SST obejmuje roboty rozbiérkowe:

- rozbiérka nawierzchnio-izolacji z zywic uszorstnionych piaskiem gr. 5 mm
- rozbiérka elementéw Zzelbetowych - otulina dzwigaréw na gt. $r. 5cm

- rozbiérka elementéw Zzelbetowych — otulina poprzecznic na gt. ér. 5¢cm

- rozbidrka elementow Zzelbetowych — otulina ptyty pomostu na gt. ér. 5cm
- rozbidrka elementéw Zzelbetowych — otulina podp6r na gt. $r. 5cm

- rozbiérka elementéw Zzelbetowych — otulina murkéw oporowych na gt. $r. 5cm
- rozbiérka umocnienh stozkéw skarpowych

- rozbidérka prefabrykowanych korytek $ciekowych

- rozbiérka umocnien skarp pod obiektem, koryta rzeki

- rozbidrka wszystkich barieroporeczy na obiekcie

- rozbidrka polimerobetonowych desek gzymsowych

- rozbidrka blach maskujacych dylatacje na gzymsach

- rozbiorka sgczkow odwodnienia izolac;ji

1.4 OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podane w niniejszych SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i SST D-M-
00.00.00 Wymagania ogolne



M-20.02.01

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za sposob przeprowadzenia robot rozbidrkowych, za ich zakres
zgodnie z Dokumentacjg Projektowg oraz z zaleceniami Inzyniera.

2.MATERIALY

Rozbidrce podlegaja elementy obiektu okreslone w Dokumentac;ji Projektowej

3.SPRZET
Wybér rodzaju sprzetu, maszyn i narzedzi do realizacji robot nalezy do Wykonawcy.

Uzyte urzadzenia lub narzedzia powinny by¢é zaakceptowane przez Inzyniera oraz zapewni¢ ciggtosc
wykonywanych prac oraz uzyskanie wymaganej jakosci robot.

Przed rozpoczeciem robot rozbiérkowych Wykonawca zobowigzany jest do przedstawienia Inzynierowi do
akceptacji wykazu zasadniczego sprzetu rozbiérkowego.

Do prac rozbiérkowych nalezy stosowaé sprzet posiadajgcy atesty i instrukcje uzytkowania. Wykonawca,
na zadanie Inzyniera, jest zobowigzany do prébnego uzycia sprzetu w celu sprawdzenia jego przydatnosci.
Sprawdzenie powinno odbywac sie w obecnosci przedstawiciela Inzyniera.

Inzynier moze zazgda¢ od Wykonawcy zastosowania innego sprzetu lub narzedzi o ile stan lub parametry
techniczne uzytego przez Wykonawce sprzetu lub narzedzia nie zapewniajg bezawaryjnego prowadzenia
pracy i uzyskania wymaganej jakosci robot.

4. TRANSPORT

Transport gruzu i innych elementéw pochodzacych z rozbidrki powinien odbywac sie zgodnie z zasadami
obowigzujgcymi w resorcie transportu oraz zgodnie z wymaganiami producenta srodkéw transportowych.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. WYMAGANIA OGOLNE

Przed rozpoczeciem robot rozbidrkowych sprzetem zmechanizowanym w rejonie przyczotkéw nalezy
wykonaé prdbne, reczne przekopy poprzeczne przez dojazdy w strefie skrzydet przyczétkowych.

Przekopy gtebokosci ok. 100cm nalezy wykona¢ w celu sprawdzenia przebiegu ewentualnych urzadzen
obcych biegnacych w strefie obiektu podlegajgcego rozbiérce.

Jezeli na terenie robét zostang stwierdzone urzgdzenia podziemne, to roboty rozbiérkowe nalezy przerwac,
powiadomi¢ o tym Inzyniera, a dalsze prace prowadzi¢ dopiero po uzgodnieniu trybu postepowania z
instytucjami sprawujgcymi nadzér nad tymi urzgdzeniami.

Przed rozpoczeciem robét rozbiérkowych Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ do zatwierdzenia
projekt organizacyjno-technologiczny wykonania rozbiérki. Projekt organizacyjno-technologiczny powinien
zawiera¢ m.in.:
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. harmonogram terminowy realizacji,
. informacje o podstawowym sprzecie przewidywanym do realizacji zadania w tym lance wodne,
. projekt rozbiorki poszczegdinych obiektow,

. informacje o sposobie zapewnienia bezpieczenstwa osoéb, kiére mogg znalez¢ sie w obszarze prac
rozbiorkowych,

. inne informacje zgdane przez Inzyniera.

Rozpoczecie robét rozbiorkowych moze nastgpi¢ dopiero po pisemnym zaakceptowaniu przez Inzyniera
Kontraktu projektu organizacyjno-technologicznego wykonania rozbiorki.

Wiekszosc¢ robot rozbidrkowych nalezy realizowa¢ metodami mechanicznymi, przy zastosowaniu miotéw
wyburzeniowych, szlifierek, palnikéw, pit tarczowych itp. Nie dopuszcza sie stosowania sprzetu ciezkiego
do usuwania elementéw bezposrednio nad istniejgcymi dzwigarami oraz ptytg pomostu pomiedzy nimi —
elementy pozostajgce do wykorzystania/wzmocnienia.

Roboty rozbiérkowe nalezy wykonywaé w sposéb systematyczny i uporzgdkowany, zgodnie z
zatwierdzonym przez Inzyniera Kontraktu i opracowanym przez Wykonawce projektem
organizacyjnotechnologicznym rozbiorki.

Przy ewentualnym zniszczeniu elementéw nie podlegajacych rozbiorce, Wykonawca musi naprawic
zniszczenia na wtasny koszt.

5.2. ODZYSKANE ELEMENTY | MATERIALY

Planowana jest rozbiérka nastepujgcych elementow:

- rozbiérka elementéw Zzelbetowych - otulina dzwigaréw na gt. $r. 5cm

- rozbiérka elementow Zzelbetowych — otulina poprzecznic na gt. ér. 5¢cm

- rozbidrka elementow zelbetowych — otulina ptyty pomostu na gt. $r. 5cm
- rozbidrka elementow zelbetowych — otulina podp6r na gt. $r. 5cm

- rozbidrka elementow zelbetowych — otulina murkéw oporowych na gt. $r. 5cm
- rozbidérka umocnien stozkéw skarpowych

- rozbidrka prefabrykowanych korytek sciekowych

- rozbiérka umocnien skarp pod obiektem, koryta rzeki

- rozbidrka wszystkich barieroporeczy na obiekcie

- hawierzchnio-izolacji z zywic uszorstnionych piaskiem gr. 5mm

- rozbidrka polimerobetonowych desek gzymsowych

- rozbidérka blach maskujgcych dylatacje na gzymsach

- rozbidrka sgczkoéw odwodnienia izolacii
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Pozostate elementy, ktére podlegajg rozbiérce, a nie zostaty wymienione stanowig rowniez sktadniki
cenotworcze pozycji kosztorysowych.

Odzyskane elementy wyréznione " nalezg do Zamawiajgcego. Powinny by¢ one sukcesywnie zabierane
przez Wykonawce z obiektu mostowego i sktadane na placu budowy, w miejscu ktére umozliwi ich
odpowiednie posegregowanie oraz oczyszczenie wodg pod wysokim cisnieniem (powyzej 250 atm.). Po
oczyszczeniu, elementy zakwalifikowane przez Inzyniera do odzysku, nalezy zatadowaé na Srodki
transportowe i odwiez¢ w miejsce ztozenia tj. miejsce wyznaczone przez Inspektora Nadzoru. Tam nalezy
je roztadowac, utozy¢é w regularnych pryzmach i przekazac protokolarnie Kierownikowi Bazy. Wykonanie
czynnosci o ktérych mowa w niniejszym pkt-cie nalezy do Wykonawcy.

Odzyskane elementy wyréznione 2) nalezg do Zamawiajgcego. Powinny byé one sukcesywnie zabierane
przez Wykonawce z obiektu mostowego i sktadane na placu budowy, w miejscu nie kolidujgcym z
prowadzonymi robotami i w miare mozliwosci regularnie wywozone przez Wykonawce w miejsce skupu
ztomu.

Zatatwienie wszystkich spraw formalnych zwigzanych ze sprzedazg zlomu nalezy do Wykonawcy. Srodki
pieniezne ze sprzedazy ztomu nalezg do Zamawiajgcego.

Miejsca sprzedazy ztomu Wykonawca robot musi uzgodni¢ z Zamawiajgcym.

Wszystkie pozostate materiaty lub elementy odzyskane w wyniku rozbiérki, a nie wyréznione" i 2,
nalezg do Wykonawcy roboét i jego obowigzkiem jest ich usuniecie poza granice pasa drogowego i
utylizacja.

Inzynier moze zrezygnowac z czesci lub catosci okreslonego asortymentu odzyskanych elementéw lub
materiatéw wyréznionych " lub 2 . Wéwczas tez materiaty te lub elementy przechodzg na wtasnosé
Wykonawcy i jego obowigzkiem jest ich usuniecie poza granice pasa drogowego i utylizacja.

5.3. BEZPIECZENSTWO ROBOT | OCHRONA SRODOWISKA

Za bezpieczenstwo robét na rozbieranym obiekcie, w czasie trwania prac odpowiada Wykonawca.

Na okres robot rozbiorkowych obiekt powinien by¢ odpowiednio zabezpieczony, tak aby nie grozito
robotnikom, ani osobom postronnym, Zadne niebezpieczenstwo.

Powinny by¢ wykonane specjalne pomosty zabezpieczajgce i utatwiajgce rozbiorke poszczegdinych
elementéw obiektu. Wykonawca zobowigzany jest do zabezpieczenia obiektu i terenu do niego przylegtego
przed zanieczyszczeniem w wyniku prowadzenia robot.

Wszystkie prace prowadzone w obrebie linii kolejowych nalezy prowadzi¢ w taki sposéb, aby nie
zanieczyszczac terendw sieci kolejowej. Prace, ktére mogg potencjalnie powodowaé zanieczyszczenie
nalezy prowadzi¢ po wykonaniu szczelnych ekranéw ochronnych.

Rozbidrke obiektu nalezy rozpoczg¢ od wykonania ekrandw ostaniajgcych, ktére moga petni¢ jednoczesnie
funkcje pomostéw roboczych, oraz wykonania balustrad zabezpieczajgcych prace ludzi.

Codziennie przed rozpoczeciem robot nalezy kontrolowa¢ stan ekranéw zabezpieczajgcych oraz
ewentualnych konstrukcji wsporczych, rusztowah montazowych itp. Po zauwazeniu uszkodzen w trakcie
prowadzenia prac rozbidrkowych roboty nalezy wstrzymacé i naprawi¢ zabezpieczenia.
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6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robét obejmuje zgodno$¢ wykonywanych robo6t z Dokumentacjg Projektowq i ustaleniami
niniejszych SST.

Sprawdzeniu podlegaja:
1) zgodnosc¢ prowadzenia robot z projektem technologii i organizacji robot rozbiérkowych,

2) zgodnos¢ zakresu i sposobu dokonanych rozbidrek z zakresem okreslonym w Dokumentacji
Projektowej,

3) prawidtowos¢ wykonania rusztowan, podparé tymczasowych, pomostéw roboczych, podestow
zabezpieczajgcych teren pod obiektem, przed spadaniem materiatdéw rozbiérkowych,

4) prawidtowos¢ oczyszczenia miejsca rozbiorki z pozostatosci materiatéw rozbidrkowych,

5) kompletnos¢ zdemontowanych elementéw przewidzianych do odzysku (dotyczy np. barier
ochronnych, wpustow, kanalizacji deszczowej, fozysk itp.)

W szczegodlnosci zakres kontroli obejmuje ciggly monitoring zachowania cech geometrycznych konstrukgji
i wlasciwy poziom naprezen w elementach konstrukciji.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogdine”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru robét w zaleznosci od rodzaju rozbieranego elementu konstrukcji obiektu sa:

m3 [metr szescienny]:
- elementow Zelbetowych,
m? [metr kwadratowy]:
— umocnien stozkéw skarpowych
- umocnien skarp pod obiektem, koryta rzeki
- nawierzchnio-izolacji z zywic uszorstnionych piaskiem gr. 5mm
m [metr]:
- barieoporeczy
- polimerobetonowych desek gzymsowych
-  prefabrykowanych korytek $ciekowych

szt. [sztukal:



M-20.02.01

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

- blach maskujacych dylatacje na gzymsach

- sgczkdéw odwodnienia izolacji

8.0DBIOR ROBOT

Podstawg odbioru robot jest pisemne stwierdzenie przez Inzyniera w dzienniku budowy zakonczenia
wszystkich robot zwigzanych z  rozbidrkg poszczegdinych  elementdw, a takze spetnienie
wszystkich wymagan okreslonych w Dokumentacji Projektowej, SST oraz innych warunkéw wynikajgcych
z postanowien Inzyniera.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogdélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Pfatnos¢ za jednostke obmiarowg poszczegdlnych asortymentéw robdt wedtug punktu 7, nalezy
przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jakosci wykonanych robot.

Cena jednostkowa wykonania rob6t uwzglednia wykonanie wszystkich elementéw, o ktérych mowa w
niniejszej specyfikaciji.
Cena rozebrania m3 elementéw kubaturowych uwzglednia:
- prace pomiarowe;
- projekt technologiczny wykonania rozbiérek;
- wykonanie i rozbiérka rusztowan, pomostéw i zabezpieczen;
- rozbidrka elementéw Zelbetowych,
- wywiezienie materiatéw rozbiérkowych na sktadowisko wraz z wszelkimi optatami za utylizacje;
— usuniecie konstrukcji pomocniczych oraz oczyszczenie terenu.
Cena rozebrania m? elementéw powierzchniowych uwzglednia:
- prace pomiarowe;
- projekt technologiczny wykonania rozbiérek;
- rozbiérka nawierzchnio-izolacji z zywic uszorstnionych piaskiem gr. 5mm
- rozbiorka umocnien stozkéw skarpowych

- rozbiorka umocnien skarp pod obiektem, koryta rzeki
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- wywiezienie materiatéw rozbiérkowych na sktadowisko wraz z wszelkimi optatami za utylizacje;
- usuniecie konstrukcji pomocniczych oraz oczyszczenie terenu.
Cena rozebrania 1m elementéw liniowych uwzglednia:
- prace pomiarowe;
- projekt technologiczny wykonania rozbiérek;
- rozbidrka barieroporeczy
- rozbiérka polimerobetonowych desek gzymsowych
- rozbidrka prefabrykowanych korytek sciekowych
— posortowanie materiatéw z rozbiorki;
- wywiezienie materiatéw rozbiérkowych na sktadowisko wraz z wszelkimi optatami za utylizacje;

— usuniecie konstrukcji pomocniczych oraz oczyszczenie terenu.

Cena rozebrania 1szt. elementéw pojedynczych uwzglednia:
- prace pomiarowe;
- projekt technologiczny wykonania rozbiérek;
- rozbidrka blach maskujgcych dylatacje na gzymsach
- rozbidérka saczkow odwodnienia izolaciji
— posortowanie materiatéw z rozbiorki;
- wywiezienie materiatéw rozbiérkowych na sktadowisko wraz z wszelkimi optatami za utylizacje;
- usuniecie konstrukcji pomocniczych oraz oczyszczenie terenu.

W cenie jednostkowej danej roboty budowlanej nalezy uwzgledni¢ wykonanie wszystkich czynnosci
przewidzianych w niniejszej SST.

Cena wykonania robét okreslonych niniejszg SST obejmuje réwniez roboty tymczasowe, ktére sg potrzebne
do wykonania robét podstawowych, ale nie sg przekazywane Zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonaniu
rob6t podstawowych. Dotyczy to np. rusztowan konstrukcyjnych i montazowych, pomostéw roboczych,
wszelkich ekranéw ochronnych zabezpieczajgcych miejsce robét oraz tereny przylegte (w tym zwtaszcza
linie kolejowa) oraz wszelkich innych konstrukcji pomocniczych uwzgledniajgcych technologie wykonania
poszczegolnych elementéw wiaduktu, warunki terenowo-lokalizacyjne i geometrie elementéow
konstrukcyjnych budowanego wiaduktu, a niezbednych przy realizacji robét objetych niniejszg SST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robo6t budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401 z p6zn. zm.);
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Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczgcej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120,
poz. 1126, z pdzn. zm.);

Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (Dz.U. z 2013, poz. 21 z pézn. zm.)

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrzesnia 2001 r. w sprawie katalogu odpadéw (Dz.
U. Nr 112, poz. 1206 z pézn. zm.);

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 13 maja 2004 r. w sprawie warunkéw, w ktérych
uznaje sie, ze odpady sg niebezpieczne (Dz. U. Nr 128, poz. 1347, z pézn. zm.);

Rozporzadzenie z dnia 21 kwietnia 2006 r. w sprawie listy rodzajow odpaddéw, ktére posiadacz
odpadéw moze przekazywac osobom fizycznym lub jednostkom organizacyjnym
niebedgcym przedsigbiorcami, oraz dopuszczalnych metod ich odzysku (Dz.U. 2006 nr 75 poz. 527
z pézn. zm.).



