WSTEP

SPECYFIKACJA
TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT

INSTALACJE ELEKTRYCZNE

Inwestor : STAROSTWO POWIATOWE w WALBRZYCHU
Ul. Al. Wyzwolenia 20-24 , 58-300 Watbrzych

Obiekt: Zespot Placowek Resocjalizacyjnych

Adres: ul. Nowa Kolonia 9, 58-320 WALIM

Kody CPV:

-CPV 45310000-3 roboty w zakresie instalacji elektrycznych

- CPV 45300000-0 roboty w zakresie instalacji budowlanych

-CPV 45311100-1 roboty w zakresie przewoddw instalacji elektrycznych

- CPV 45311000-0 roboty w zakresie przewodoéw instalacji elektrycznych
oraz opraw elektrycznych

-CPV 45311200-2 roboty w zakresie osprzetu i aparatéw elektrycznych

-CPV 45312310-3 roboty w zakresie ochrony przepieciowe;j
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1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
elektrycznych  remontowanej instalacji  elektrycznej w szkole Zespolu Placowek
Resocjalizacyjnych w Walimiu ul. Nowa Kolonia 9.

1.2. Zakres robot objetych ST
Specyfikacja Techniczna ( ST ) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robot jak w pkt. 1.1 w zakresie jak nastgpuje:

a) Montaz rozdzielnicy tablicowej kompletnie wyposazonej 230/400V ,,PWP”

Z przeciwpozarowym wytacznikiem pradu.

b) Montaz rozdzielnicy tablicowej kompletnie wyposazonej 230/400V ,,RP”

€) Montaz rozdzielnicy tablicowej kompletnie wyposazonej 230/400V ,, TZ”

d) Montaz rozdzielnicy tablicowej kompletnie wyposazonej 230/400V ,,TPC”

e) Montaz przewodow kabelkowych (750/450V)o tacznym przekroju zyt do 12,5mm2 pod
tynkiem i rurkach PCV.

f) Montaz linii WLZ

g) Montaz wspornikow dla korytek i uchwytéw pod rury dla przewodoéw kabelkowych.

h) Montaz odgateznikow bryzgoszczelnych z tworzywa sztucznego.

i) Przygotowanie podtoza pod osprzet instalacyjny.

J) Montaz tacznikow instalacyjnych 1P44,/ 1P20.

k) Montaz gniazd instalacyjnych IP44,/ 1P20.

I) Montaz opraw oswietlenia ogdlnego LED.

m) Montaz opraw awaryjnych i ewakuacyjnych.

n) Przebicia otworéw w $cianach i stropach. )

0) Podtaczenie przewodow kabelkowych Cu o przekroju zyt do 4mm”,

p) Montaz gtéwnego zacisku uziemiajacego ZU i szyny wyréwnawczej FeZn20x3mm/LgY
16mm2 w pomieszczeniach C.W.U , potaczenie GSU z otokiem uziemiajacym
FeZn40x3mm .

q) Sprawdzanie i pomiar jednofazowych i trojfazowych, obwodow elektrycznych.

r) Badanie i pomiar instalacji uziemiajacej i wyrownawcze;.

S) Pomiary skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowe;.

t) Demontaz instalacji elektrycznej w pomieszczeniach (oprawy, przewody, taczniki,
gniazdka, skrzynki i.t.p)

Wszelkie prace nalezy wykonywac z nalezyta starannos$cia, zachowujac zasady bezpieczenstwa i
higieny pracy oraz p.pozarowe majac na uwadze funkcjonowanie obiektu w trakcie
wykonywania prac.

1.3. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji Technicznej ,, Wymagania ogdlne”™ .
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robot i ich zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna, obowiazujacymi przepisami techniczno
budowlanymi i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Przed rozpoczgciem robot elektrycznych Wykonawca powinien zapoznaé si¢ z obiektem, w
ktorym prowadzone bgda roboty celem stwierdzenia odpowiedniego przygotowania frontu robot.
Wykonywanie robot nalezy koordynowac na biezaco we wspotpracy z kierownikiem budowy.
Przy wykonywaniu robo6t ogélnobudowlanych zwigzanych pomocniczo z wykonawstwem robot
elektrycznych nalezy przestrzega¢ wymagan podanych w ST — czg$¢ budowlana.

Po zakonczeniu robot elektrycznych w obiekcie, przed ich odbiorem Wykonawca dokonuje
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technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych robot wraz z wykonaniem odpowiednich
pomiarow.

Przy wykonywaniu robot elektrycznych Wykonawca zobowiazany jest do przestrzegania
aktualnie obowiazujacych przepisow w zakresie BHP

oraz, jesli jest podwykonawca — wymagan generalnego wykonawcy w zakresie BHP.
Kwalifikacje personelu robot elektrycznych powinny by¢ stwierdzone i udokumentowane
waznymi za§wiadczeniami kwalifikacyjnymi.

Przy przekazaniu robot elektrycznych wykonawca dostarcza zleceniodawcy dokumentacjg
powykonawcza, czyli zbidr dokumentow wymaganych oraz niezbednych przy pracach komisji
powotanej do przeprowadzenia odbioru koncowego.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogolne stosowania materialow.

Warunki ogélne stosowania materiatow podano w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania

0golne”.

Do wykonania instalacji elektrycznych w pomieszczeniach kotlowni i pompowni nalezy

wykorzystaé istniejaca instalacje¢ oraz dla projektowanej stosowaé przewody i kable z zylami

miedzianymi, sprzgt, osprzgt oraz aparaturg i urzadzenia elektryczne posiadajace dopuszczenie

do stosowania w budownictwie.

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktorych producent

e dokonatl oceny zgodnosci wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wg okreslonego
systemu oceny zgodnosci

e wydat krajowa deklaracj¢ zgodnosci z dokumentem odniesienia wg okre§lonego systemu
oceny zgodnosci

e oznakowal wyréb znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowiazujacymi
przepisami

Do obrotu i stosowania w budownictwie sa réwniez dopuszczone wyroby na podstawie

dotychczasowych przepiséw, na zasadach w tych przepisach okreslonych, tzn., ze wydane

aprobaty techniczne, certyfikaty i1 deklaracje zgodnos$ci z norma lub aprobata techniczna

zachowuja waznos$¢ do dnia okre$lonego w tych dokumentach

Do wykonania instalacji elektrycznych stosowaé¢ podstawowe wyroby elektryczne: przewody,

urzadzenia, aparatur¢ 1 materialy elektroinstalacyjne spelniajace wymagania formalne i

okreslone wymagania techniczne.

2.2. Stosowane materialy

Lp. Wyszczegdlnienie - materiat jed. ilosé
1 2 3 4
Tablica z PWP
1 Obudowa ON 37-2,5 kpl 1
2 Wytacznik EVA 125A szt 1
3 Tablica 3-faz licznikowa szt 1
4 Tablica pod zegar sterujacy szt 1
5 Ochronnik kl 1+2 nr 951400 DEHNventil szt 1
6 Listwa rozgat. (do plomb) 5x35mm2 szt 1
TablicaTZ
1 Obudowa ON 33-2,5 szt 1
2 | Roztacznik bezp. SPX NH00 3p 63A szt 1




3 | Wktadka bezpiecznikowa NHOO 50A szt 3
4 Szyna CU PEN szt 1
Tablica RP

1 Obudowa ON 68-2,5 szt 1
2 Kontrola napiecia szt 3
3 Gniazdo wtyczk. 2P+Z na TH35 szt 1
4 Wytacznik nadprad. S301 B10-16 szt 28
5 Wylacznik nadprad. S301 B25 szt 1
6 Wylacznik nadprad. S301 C16 szt 12
7| Wylacznik réz-prad. P302, 30mA 25A AC | szt 3
8 | Wylacznik réz-prad. P304, 30mA 25A AC szt 5
9 | Wylacznik réz-prad. P302, 30mA 25A A szt 12
10 Wytacznik réz-prad. P312, 30mA B16 szt
11 Listwa rozgatezna (do plomb.) szt
Tablica TPC
1 Rozdzielnica RH-18 IP-65 szt 1
2 Roztacznik IS 32A/1p szt 1
3 Wytacznik nadprad. S301 B10-16 szt 5
4 Wytacznik réz-prad P302 30mA, 25A szt 1
Przewody - kable
1 Przewdd 4(1xLgY25mm2) mb 40
2 Przewdd 5(1xLgY25mm2) mb 15
3 Przewdd YDYZo 3x4mm2 mb 20
4 Przewdd YDYZo 3x2,5mm2 mb 1575
5 Przewdd YDYZo 3x1,5mm2 mb 1430
6 Przewdd YDYZo 4x1,5mm2 mb 120
7 | Kabel FIBRAIN DATA Quick F/UTP Kat.6 mb 720
8 Przewdd LgYzo 16mm2 mb 45
9 Przewdd LgYZzo 4mm2 mb 12
Oprawy oswietleniowe
1 | Naswietlacz LED PREMIUM 20W CRWZ szt 4
2| 1 | cCentra LED NT 3W 2h NM opt.otwarta szt 10
3| 2 |Presto AS 1x80W 152 mm Nastropowy T5/G5 szt 5
4| 3 |Latte LED 52W 4000K PRM 4000K szt 2
5| 4 |Fibra LED 69W 4000K 1272mm/145mm 4000K szt 2
6| 5 |Parabolic LED 2x13,5W 4000K NT 600x600 szt 18
7| 6 |Monza Il LED 28W 4000K OPAL 4000K szt 16
8| 7 |Modena LED 24W 4000K Bialy 4000K szt 11
9| 8 |Modena LED 18W 4000K Bialy 4000K szt 9
10| 9 | UniLED 41W 4000K OPAL 4000K szt 8
11| 10 |POP Il LED Nastropowy 44W 4000K OPAL szt 11
12 | EW1 | Cronus 1x2W LED NM/M 2,0h szt 7
13 Ew2 |.Cronus 1x2W LED NM/M 2,0h szt 3
14 Cronus Klosz pionowy szt 3
15 | EW3 | SIRIOS 11W TC-SEL MNS11-3H IP65 szt 2




Osprzet

1 tacznik 1-bieg10A n/t p/t IP44 szt 38
2 tacznik schodowy 10A n/t p/t IP44 szt 2
3 tacznik 1-bieg10A n/t p/t IP20 szt 14
4 | kacznik $wiecznikowy10A n/t p/t IP20 szt 22
5 | Lacznik schodowy 10A n/t p/t IP20 szt 2
6 puszka p/t 60 szt 205
7 odgateznik hermetyczny 4x2,5mm szt 14
8 | Gn.wt. 2x2P+Z 250V z blokadg czerwone szt 24
9 Gn.wt 2x RJ 45 szt 24
10| Gn.wt. 2x2P+Z 10/16A 250V p/t podwodjne | szt 95
11| Gn.wt. 2P+Z 10/16A 250V p/t pojed. IP44 | szt 26
12 Mikrofalowy czujnik ruchu, OR-CR-240 ORNO | szt 6
13 | Ramka do zestawu gniazdek DATA/RJ45 szt 24
14 rura AROT DVR 50 mb 10
15 rura ochronna RB 22 mb 30
16 bednarka FeZn 30x4mm mb 25
17 bednarka FeZn 20x3mm szt 20
18 bocznik wodomierza szt 1
19 Szyna GSW OBO betterman szt 2

2.3. Instalacja niskopradowa CCTV ,PEL, telefoniczna

Istniejace obwody instalacji niskopradowych pozostaja bez zmian. Wykonawca powinien na
czas robot zabezpieczy¢ aparature 1 osprzet przed skutkami pylu 1 uszkodzen mechanicznych.

2.4. Instalacja pompy ciepla

Poszczegdlne obwody ktore stanowia obwody wewngtrzne pompy C.W.U. nalezy wykonaé
przewodami gigtkimi poprzez ztaczki dostarczone przez producenta uktadanymi w rurkach lub
listwach podwieszonych do sufitu. Podlaczenia przewodéw do sterownika , czujnikéw i innych
urzadzen technologicznych dokona¢ $cisle wg instrukcji technicznych dostarczanych wraz z
urzadzeniami.

2. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.

Sprze¢t powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w Specyfikacji Technicznej
»Wymagania ogbélne”.

Wykonawca przystgpujacy do prac przy instalacjach elektrycznych powinien mie¢ mozliwos¢
korzystania z takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢
wykonywanych robét.

3.2. Sprzet stosowany
- Spawarka elektryczna.
- Srodek transportowy.
- Drobny sprz¢t do wykonania robot.

4. TRANSPORT



4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania
og6lne”.

Transport materiatow instalacyjnych powinien odbywac si¢ przy zastosowaniu takich srodkow
transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie na wtasciwosci przewozonych materialow i jakos¢
wykonywanych robot.

Materialy winny by¢ ulozone w odpowiednich pojemnikach. Przechowywanie elementow
instalacyjnych w warunkach uniemozliwiajacych ich zniszczenie.

4.2. Wybor srodkow transportu

Srodkiem transportu sprzetdw i materialéw jest samochéd dostawczy lub inny gwarantujacy
transport w sposob uniemozliwiajacy ich uszkodzenie, samochody samowytadowcze do
zatadunku i transportu, cigzarowe dostawcze.

5. PROWADZENIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady prowadzenia robét

Ogolne zasady prowadzenia robot podano w Specyfikacji Technicznej ,, Wymagania

ogolne” .

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z Umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materiatéw i wykonanych robét, za ich zgodno§¢ z Dokumentacja Projektowa,
wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru oraz nastepujacymi zasadami:

e do wykonania instalacji elektrycznych nalezy uzywaé przewodow, kabli, sprzetu, osprzetu
oraz urzadzen i aparatury oraz materiatdbw elektroinstalacyjnych posiadajacych znak
bezpieczenstwa lub dopuszczenie do stosowania w budownictwie

e wszystkie urzadzenia wraz z oprzewodowaniem oraz wszystkie ciagi instalacyjne powinny
by¢ tak zainstalowanie, aby bylo mozliwe ich swobodne funkcjonowanie oraz dostgp w
czasie przegladow i konserwacji

5.2. Warunki prowadzenia robét
Catos¢ robot prowadzi¢ zgodnie z ,, Warunkami technicznymi wykonania 1 odbioru robot
budowlano-montazowych — Instalacje elektryczne”.

5.3. Roboty demontazowe

Prace demontazowe mozna rozpoczaé¢ dopiero po przekazaniu placu budowy.
Demontazom podlegaja instalacje wewngtrzne w kottowni:

- demontaz istniejacych rozdzielni wraz z aparatura, obudowami i instalacjami,
- demontaz opraw o$wietleniowych,

- demontaz osprzetu,

- demontaz pozostatych instalacji, aparatury i urzadzen.

5.4. Prace towarzyszace
e Sktadowanie starych zrodet o§wietlenia w pudtach,
o Utylizacja starych zrodet o§wietlenia,
o Skltadowanie aparatury, urzadzen majacych wartos¢ w oddzielnych zabezpieczonych
miejscach,
e Przekazanie Inwestorowi protokolarne zdemontowanych materiatdéw uznanych do
ponownego wykorzystania.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zgodnie z ,,Warunkami wykonania rob6t”, podanymi w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania
ogolne” , sprawdzenie wykonania wykopu polega na kontrolowaniu z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz dokumentacji projektowe;j.

Wykonawca zobowiazany jest stosowac¢ wytacznie materialy dopuszczone do obrotu 1
stosowania w budownictwie , bez widocznych wad, zgodnie z niniejsza ST ewentualne
zamienniki materiatdw uzgadnia¢ z Inspektorem Nadzoru i potwierdza¢ wpisem w dzienniku
budowy), zgtasza¢ do odbioru roboty ulegajace zakryciu. Wykonawca jest zobowiazany do statej
1 systematycznej kontroli prowadzonych robot 1 zgodnosci z Dokumentacja Projektowa.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiaru dokonuje si¢ na budowie, zgodnie z zasadami obmiaru robdt podanymi w Specyfikacji
Technicznej ,,Wymagania ogdlne”. Roboty objete niniejsza ST obmierza si¢ w metrach ,
kompletach i sztukach. Obmiar robdt okresla ilo§¢ wykonanych robot zgodnie z
postanowieniami umowy.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST w jednostkach ustalonych w przedmiarze robot.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca

Wyniki obmiaru bgda wpisane do Ksiggi Obmiaru

Blad lub przeoczenie w przedmiarze lub ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia
wszystkich robot.

Bledy zostana poprawione wg pisemnej instrukcji Inspektora Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru na zasadach okreslonych w Specyfikacji Technicznej

,Wymagania ogo6lne”. Celem odbioru jest protokolarne dokonanie koncowej oceny

rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilo$ci, jakos$ci 1 wartos$ci.

Odbiorowi robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na ocenie ilosci 1 jakosSci

wykonania robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu; odbiorowi takiemu

podlegaja przewody prowadzone w tynku

Odbidr robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt

1 poprawek, bez hamowania og6lnego postgpu robot. Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru

zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy 1 jednoczesnym powiadomieniem Inspektora

Nadzoru.

Odbiér powinien by¢ przeprowadzony niezwlocznie (mozliwie szybko) przez inspektora

nadzoru.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez

Wykonawceg wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym zawiadomieniem o tym fakcie

Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Odbior koncowy robdt nastapi w terminie ustalonym w

Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru

zakonczenia robot.

Przed przystapieniem do odbioru koncowego Wykonawca powinien: przygotowa¢ dokumentacje

powykonawcza

W trakcie odbioru koncowego robot  komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych

w trakcie odbiorow robot zanikajacychi ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania

robdt uzupetniajacych i robdt poprawkowych.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokot robot

sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru koncowego Wykonawca

jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty, tworzace Dokumentacj¢ Powykonawcza:
e Projekt powykonawczy — zaktualizowany po wykonaniu robot projekt wykonawczy z
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Jesli

naniesionymi w trakcie wykonawstwa zmianami,

Specyfikacje Techniczna,

Dziennik Budowy i Ksiggi Obmiarow,

Protokoty z przeprowadzonych odbioréw czgsciowych,

Protokoty z przeprowadzonych badan (pomiaréw o sprawdzen),

Deklaracje zgodnosci z dokumentami odniesienia na zastosowane w instalacjach

elektrycznych wyroby i urzadzenia,

e Uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, i udokumentowanie wykonania jego zalecen,

¢ [nne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

komisja powotana do odbioru stwierdzi, ze pod wzgledem przygotowania

dokumentacyjnego instalacje nie s 3 gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z
Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot. Odbidr ostateczny polega na
ocenie wykonanych robdt zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
koncowym 1 zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior ostateczny bgdzie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za

jednostke obmiarowa ustalona dla danej pozycji Kosztorysu ofertowego.
10. DOKUMENTY ODNIESIENIA (przepisy zwigzane)

Ustawy z dnia 7 lipca 1994 roku - Prawo Budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z
pozniejszymi zmianami, ostatnia zmiana z 16.kwietnia 2004 r));

Ustawa ,,Prawo energetyczne” z 10.kwietnia 1997 r z pdzniejszymi zmianami

ROZPORZADZENIA MINISTRA INFRASTRUKTURY 2z dnia 12 kwietnia 2002 roku
w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie; z poézniejszymi zmianami (ostania zmiana z 1 stycznia 2014 r)

USTAWA z dnia 12 wrze$nia 2002 r. o normalizacji

OBWIESZCZENIE PREZESA POLSKIEGO KOMITETU NORMALIZACYJNEGO
z dnia 14 czerwca 2004 r. w sprawie wykazu norm zharmonizowanych

USTAWA z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych

ROZPORZADZENIE MINISTRA SPRAW WEWNETRZNYCH I ADMINISTRACIJI z
dnia 16 czerwca 2003 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych
obiektéw budowlanych i terenéw

ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 10 lipca 2003 r. w
Sprawie

ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 3 lipca 2003 r. w
sprawie szczegdtowego zakresu i formy projektu budowlanego

ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 18 maja 2004 r. w
sprawie okreslenia metod i podstaw sporzadzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania
planowanych kosztéw prac projektowych oraz planowanych kosztow robot budowlanych
okreslonych w programie funkcjonalno — uzytkowym

ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 2 wrze$nia 2004 r. w
sprawie szczegOlowego zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz programu funkcjonalno -
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uzytkowego

ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 6 lutego 2003 r. w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych

ROZPORZADZENIE MINISTRA GOSPODARKI I PRACY z dnia 27. lipca 2004 r w
sprawie szkolenia w dziedzinie bezpieczenstwa i higieny pracy

ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 23. czerwca 2003 r.
sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Ustawa z 29.stycznia 2004 r -Prawo Zamoéwien publicznych (Dz. U. Nr 19, poz 177)

ROZPORZADZENIE KOMISJI (WE) NR 2151/2003 z dnia 16. grudnia 2003
zmieniajace rozporz (WE) 2195/2002 Parlamentu Europejskiego w sprawie Wspdlnego
Stownika Zamowien (CPV)

PN-IEC 6-364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
PN - EN-12464-1:2000 Swiatto i o§wietlenie — o§wietlenie miejsc pracy.

PN-1EC 61024-1 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zasady ogolne.

PN-IEC 61024-1 —1 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zasady ogdlne.
Wybdr poziomoéw ochrony.

PN-76/E —05125-Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe Projektowanie i
budowa.

PN-IEC 60364-1 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych . Zakres, przedmiot i
wymagania podstawowe.

PN-IEC 60364 —4 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Norma wieloarkuszowa.

-Arkusz 41. Ochrona przeciwporazeniowa

-Arkusz 43. Ochrona przed pradem przet¢zeniowym.

-Arkusz 44. Ochrona przed skutkami przepig€.

-Arkusz 47. Srodki ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.

PN-IEC 60364-5 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego. Norma wieloarkuszowa.

-Arkusz 52. Oprzewodowanie.

-Arkusz 53. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

-Arkusz 54. Uziemienia i przewody ochronne.

PN-IEC 60364-6 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych .Sprawdzanie. -
Arkusz 61. Sprawdzanie odbiorcze.

PN-86/E-05003/01 Norma wieloarkuszowa. Ochrona odgromowa obiektow budowla-
nych . Wymagania ogdlne

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie

i budowa.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych. Czes¢ D — roboty
instalacyjne, zeszyt 2 — instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach
uzytecznosci publicznej —Warszawa 2004 r.( WTWIORB —czes¢ D, zeszyt 2
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