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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;j.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogo6lne dotyczace
wykonania i odbioru robét.

1.2. Zakres stosowania ST.

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawe opracowania szczegblowe;
specyfikacji technicznej (SST dla konkretnej roboty budowlanej) stosowanych jako dokumenty
przetargowe i kontraktowe przy zlecaniu zgodnie z ustawa o zamdwieniach publicznych i
realizacji oraz rozliczaniu robot w obiektach budowlanych.

1.3.Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujag wymagania ogoélne, wspdlne dla robot
objetych ogdélnymi specyfikacjami technicznymi (SST).

1.4.Kody CPV wg. wspolnego slownika zamoéwien.

45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
45314300-4 Instalowanie infrastruktury okablowania

1.5.0kreslenia podstawowe.

Ilekro¢ w ST jest mowa o:

- terenie budowy - nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktorej prowadzone sa roboty
budowlane wraz z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.

- dokumentacji budowy - nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz z zataczonym
projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbiorow czesciowych i koncowych, w
miare potrzeby, rysunki i opisy shuzace realizacji obiektu, operaty geodezyjne i ksiazke
obmiaréw, a w przypadku realizacji obiektow metoda montazu - takze dziennik montazu.

- dokumentacji powykonawczej - nalezy przez to rozumie¢ dokumentacj¢ budowy z
naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robot oraz geodezyjnymi pomiarami
powykonawczymi.

- wyrobie budowlanym - nalezy przez to rozumie¢ wyréb w rozumieniu przepisow o ocenie
zgodnosci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w
sposob trwaly w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyréb pojedynczy lub
jako zestaw wyboréw do stosowania we wzajemnym polgczeniu stanowigcym integralng calos¢
uzytkows.

- dzienniku budowy - nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wiasciwy organ zgodnie
z obowiazujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych
oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w czasie wykonywania robot.

- kierowniku budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce robdt, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu,
ponoszaca ustawowg odpowiedzialno$¢ za prowadzong budowe.

- odpowiedniej zgodnosci - nalezy przez to rozumie¢ zgodnosé wykonanych robot
dopuszczalnymi tolerancjami, a jesli granice tolerancji nie zostaly okreslone — z przecietnymi
tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych (np.
instrukcje i specyfikacje ITB).

- poleceniu Inspektora nadzoru - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robot
lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
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- ustaleniach technicznych - nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach, aprobatach
technicznych i szczeg6lowych specyfikacjach technicznych.

1.6. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

ol Przekazanie terenu budowy.
Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, poda
lokalizacje i wspotrzedne punktéw gtéwnych obiektu oraz reperéw (w przypadku nowych
obiektow), przekaze dziennik budowy oraz po jednym egzemplarzu dokumentacji projektowe;j i
SST.

s Zgodno$é robét z dokumentacja projektowg i SST.
Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru stanowia zataczniki do umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby
jednym z nich s3 obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w calej dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdélnych dokumentow obowigzuje
Wykonawce zgloszenia tego faktu ,,Zamawiajacemu” do rozstrzygniecia. Wszystkie wykonane
roboty i dostarczone materiaty maja by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i SST.
Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe,
od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy
materialéw i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé¢ zgodno$é z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy dostarczane materiaty lub wykonane roboty nie b¢da zgodne z dokumentacja
projektowa lub SST i maja wplyw na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie
materialy zostana zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na
koszt wykonawcy.

..3.  Zabezpieczenie terenu budowy.
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakoficzenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca prowadzi roboty w
sposéb, ktéry nie pogorszy stanu technicznego i estetycznego terenu budowy. Po zakonczonych
robotach Wykonawca przywraca teren budowy do stanu pierwotnego.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze,
dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robot, wygody spotecznosci i innych.
Wykonawca podlacza na wiasny koszt i opomiaruje niezbgdne media dla prowadzenia robo6t i
ponosi koszty ich zuzycia. Teren budowy bedzie utrzymany w czystosci. Wszystkie materiaty
porozbiérkowe beda natychmiast usuwane i utylizowane.
Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umowne;j.

.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot.
Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie umownej.

.5.  Ochrona przeciwpozarowa.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji
robét albo przez personel wykonawcy.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglgdnione w cenie umownej.
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..6.  Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej.
Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni
terenu i pod jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wiasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania
budowy.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;j.

..7.  Bezpieczenstwo i higiena pracy.
Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczefistwa i higieny pracy. W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadbac, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spelniajacych odpowiednich wymagan Sanitarnych.. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla
ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umownej.

.8. Ochrona i utrzymanie robét.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy 1 urzadzenia
uzywane do rob6t od daty rozpoczgcia do daty odbioru ostatecznego.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

9. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej i samorzadowej, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w
pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas
prowadzenia rob6t. Np. rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. W
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. zdn.
19.03.2003 r. Nr 47, poz. 401). Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w
pelni odpowiedzialny za wypeknienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania
opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowa¢ Inspektora nadzoru o
swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wykonawca
ustanawia kierownika budowy, ktéry wykonuje swoje obowigzki zgodnie z ustawg Prawo
Budowlane i innymi aktami zwigzanymi.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sg uwzglgdnione w cenie umownej.

..10. Ubezpieczenie.
Wykonawca ubezpiecza budowe i mienie znajdujace si¢ na terenie budowy wg umowy.

2. MATERIALY.

2.1. Zrédla uzyskania materialow.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegétowe informacje dotyczace, zamawiania
lub wydobywania materiatébw i odpowiednie aprobaty techniczne lub Swiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru. Wykonawca
zobowigzany jest do prowadzenia cigglych badan okreslonych w SST w celu
udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczalnego zrodta speiniaja wymagania SST w
czasie postepu robot. Pozostale materiaty budowlane powinny spetnia¢ wymagania jakosciowe
okreslone Polskimi Normami, aprobatami technicznymi, o ktérych mowa w Szczegdtowych
Specyfikacjach Technicznych

(SST).

Str. 5



2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakoSciowym.
Materialty nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.
Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na whasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy bgda one potrzebne
do robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ i wilasciwos$¢
do robot i byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania
materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inspektorem nadzoru.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ zastosowania r6znych rodzajow
materialtéw do wykonywania poszczegdlnych elementéw robét Wykonawca powiadomi
Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ podzniej zamieniany bez zgody Inspektora
nadzoru.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien
byé zgodny z ofert3 Wykonawcy i powinien odpowiadaé¢ pod wzglgdem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w SST, programie zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i whasciwosci przewozonych materialow.
Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robdét zgodnie z zasadami
okre$lonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym w umowie. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materialtéw i wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora
nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za peina obstuge geodezyjna przy
wykonywaniu wszystkich elementéw robét okreslonych w dokumentacji projektowej lub
przekazanych na pi$mie przez Inspektora nadzoru. Nastgpstwa jakiegokolwiek bledu
spowodowanego przez Wykonawcg w wytyczeniu i wykonywaniu robot zostang, jesli wymagac
tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wilasny koszt. Decyzje
Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementow robét bgda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej 1
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w SST, a takze w normach i wytycznych. Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji
robé6t beda wykonywane przez Wykonawce nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
pod grozba wstrzymania rob6t. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robot w takiej sytuacji
ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Program zapewnienia jakoSci.

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez
Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci (PZJ), w ktérym przedstawi on zamierzony
sposob wykonania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace
wykonanie rob6t zgodnie z dokumentacja projektowa, SST.

Termin opracowania: 7 dni od dnia przekazania placu budowy.

Program zapewnienia jako$ci winien zawierac:

- organizacje wykonania rob6t, w tym termin i sposob prowadzenia robot,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- lokalizacje i elementy sktadowe zaplecza budowy,

- plan bezpieczefistwa i ochrony zdrowia,

- wykaz zespoléw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych
elementow robot,

- system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych
robot,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, a takze
wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany
sposob i forme przekazywania tych informacji Inspektorowi nadzoru,

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzagdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ $rodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materialow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposéb i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja 1
sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek
i wykonywania poszczegoélnych elementéw robot,

- wykaz materiatéw podstawowych, ktére majg by¢ zastosowane z zaznaczeniem producenta,
sprzedawcy i podstawy dopuszczenia do stosowania (certyfikat, deklaracja zgodnosci, znak
bezpieczenstwa).

Uzupelnienia i poprawki PZJ beda wprowadzane okresowo podczas trwania budowy 1
przedstawione inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia

6.2. Zasady kontroli jakoSci robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrolg jakosci robot i stosowanych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac w to personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i badan materiatow
oraz robot. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz rob6t z
czgstotliwoscia zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw i robot

ponosi Wykonawca.
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6.3. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary (proby) beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

6.4. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru.

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatéw u zrédia ich wytwarzania. Do umozliwienia
jemu kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i
producenta materiatow.

6.5. Certyfikaty i deklaracje.

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby budowlane, ktore:

A. Nadaja sie do stosowania przy wykonywaniu robét zgodnie z postanowieniami ustawy z dnia
16.04.2004 r o wyrobach budowlanych, tj zostat:

1) oznakowany CE, co oznacza, ze dokonano oceny jego zgodnosci z normg zharmonizowana
albo europejska aprobata techniczng badz krajowa specyfikacja techniczng panstwa
cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang przez
Komisje Europejska za zgodng z wymaganiami podstawowymi, albo 2) umieszczony w
okre$lonym przez Komisj¢ Europejska wykazie wyrobow majgcych

niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa, dla ktorych producent wydat dekla racj¢
zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, albo

3) oznakowany znakiem budowlanym,

B. wzglednie zostaly dopuszczone do stosowania przed wejsciem w zycie w/w ustawy i:

1. posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z
kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wilasciwych przepiséw i informacji.

2. posiadaja deklaracje¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

« Polska Norma lub aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslong w pkt. 1 i ktére spetniajg wymogi
SST.

W przypadku materiatléw, dla ktérych oznakowanie lub ww. dokumenty s3 wymagane przez
SST, kazda ich partia dostarczona do robét bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda
odrzucone.

6.6. Dokumenty budowy.

..11. Dziennik budowy.
( w przypadku konieczno$ci prowadzenia na podstawie pozwolenia na budowe) Dziennik
budowy jest wymaganym dokumentem urzgdowym obowigzujacym Zamawiajacego 1
Wykonawce w okresie od przekazania wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego.
Prowadzenie dziennika budowy zgodnie z § 45 ustawy Prawo budowlane spoczywa na
kierowniku budowy.

..12. Pozostale dokumenty budowy.
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach [1]-[3], nastepujace
dokumenty:
a) pozwolenie na budowg,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,
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d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty badan, sprawdzen, prob, rozruchu,
f) protokoty z narad i ustalen,

g) operaty geodezyjne,

h) plan bezpieczenistwa i ochrony zdrowia.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1.0g6Ine zasady obmiaru robét.

Z uwagi na rozliczenie wg umowy nie przewiduje si¢ prowadzenia obmiaru robot dla prac
wynikajacych z dokumentacji projektowe;j stanowiacej podstawe do opracowania oferty.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1.Rodzaje odbioréw robot.
W zaleznos$ci od umowy.

8.2.0dbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
Odbiér robét zanikajacych i ulegajagcych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci
wykonywanych rob6t oraz ilosci tych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna
zakryciu. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postepu
rob6t. Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru.
Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.
Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3.0dbior czesciowy.
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru
czeséciowego robét dokonuje si¢ dla zakresu robdt okreslonego w dokumentach umownych wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4.0dbior ostateczny (koncowy).
Wg umowy.

9. PODSTAWA PEATNOSCI.

9.1.Ustalenia ogodlne.

Podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce 1 przyjeta przez
Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie, harmonogramie rzeczowo - finansowym).

9.2.0bjazdy, przejazdy, organizacja ruchu, zaj¢cie pasa drogowego.

Koszt budowy, utrzymania i likwidacji objazdow, przejazdow, organizacji ruchu oraz zajecia
pasa drogowego ponosi Wykonawca. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem

Str. 9



wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie
umownej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

1) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2006 r. Nr 156, poz. 1118 z
pdzniejszymi zmianami).

2) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i

rozbiérki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa
pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 poz. 953 z p6zniejszymi zmianami).

3) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 47 poz. 401).

4) Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz.U. nr 92 poz. 881).
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1.

2.

WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;j.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru instalacji elektrycznych oraz teletechnicznych dla rozbudowy budynku szkoty
podstawowej nr 3 przy ul. Jana Matejki 1 w Pruszczu Gdanskim.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i umowny przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST.

W sklad niniejszej czesci ST wehodza nastgpujace roboty:
instalacja elektryczne i teletechniczne.

1.4.Kody CPV wg. wspoélnego slownika zamowien.

45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
45314300-4 Instalowanie infrastruktury okablowania

MATERIALY.

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow.

Ogblne wymagania dotyczace materialow ich pozyskiwania i skladowania podano w
Specyfikacja ogolna STIEO.

2.2. Szczegolowe wymagania dotyczace materialow i urzadzen.

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu instalacji elektrycznej wg zasad niniejszej ST sa:
przewod i kable,

trasy kablowe,

oprawy o$wietlenia podstawowego i awaryjnego,

oprawy oswietlenia zewngtrznego,

gniazda i tacznik,

rozdzielnice elektryczne,

urzadzenia CCTV, IT/LAN, SWiN, SSP, COD, przyzywowy,

rurki instalacyjne fi18, koryta instalacyjne PVC.

. SPRZET.

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu.
Ogélne wymagania dotyczace materialow ich pozyskiwania i sktadowania podano w
Specyfikacja ogélna STIEO.

3.2. Szczegélowe wymagania dotyczace sprz¢tu.

Roboty nalezy prowadzi¢ przy uzyciu sprzgtu przystosowanego do montazu instalacji
elektrycznych oraz drobnego sprzgtu budowlanego.
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4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw ich pozyskiwania i skladowania podano w
Specyfikacja og6lna STIEO.

4.2. Szczegolowe wymagania dotyczace transportu.
Transport powinien zapewniac:

stabilno$¢ pozycji zatadowywanych materialow,

zabezpieczenie materialow przed ich uszkodzeniem,

kontrol¢ zatadunku i wytadunku,
Wszystkie kable przewozi¢ w oryginalnych opakowaniach w takiej pozycji, aby nie
spowodowaé nadmiernego ich zginania i odksztalcania od postaci, w ktorej zostaly one
pakowane. Stosowaé zalecenia i wymagania producenta odnosnie transportu kabli. Kable
i przewody w zwojach nie moga by¢ rzucane i przeciggane po podiozu, lecz musza by¢
przenoszone. Transport kabli i przewodéw przeprowadzi¢ w taki sposob by nie
spowodowa¢ uszkodzenia izolacji zy! miedzianych. Osprzgt elektryczny przewozi¢
w opakowaniach oryginalnych, zbiorczych tak by uniemozliwi¢ wzajemne ich przesuwanie
si¢. Elementy stuzace do montazu (uchwyty, montazowe kotki rozporowe, opaski kablowe
itp. przewozi¢ w oryginalnych opakowaniach zbiorczych. Przy przewozie nalezy
przestrzegaé przepiséw obowigzujacych w publicznym transporcie drogowym i kotowym.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogoélne warunki wykonania robot.

Ogblne wymagania dotyczace materialow ich pozyskiwania i skladowania podano w
Specyfikacja ogélna STIEO.

5.2. Szczegoélowe zasady wykonania robot.

Zasilanie i rozdzial energii elektrycznej

Budynek sali sportowej zasilony zostanie z projektowanego ziacza kablowego ZK1x—1P
zlokalizowanego przy istniejacym ztagczu Z—401 zgodnie z warunkami technicznymi oraz
planem zagospodarowania terenu. Ze ztgcza kablowego ZK1x—1P z zaciskow pradowych na
wyjéciu zabezpieczenia nalezy wyprowadzi¢ kabel YAKXS 4x50 0,6/1kV w stron¢ zlacza
wylaczenia pozarowego ZKPWP. Zlacza wykona¢ jako wolnostojace wbudowane w
elewacje budynku sali. W zlaczu ZKPWP nalezy dokona¢ podziatu sieci z TNC na TNS i
wykonaé wlzt N2XH 5x10 0,6/1kV do rozdzielnicy RSI uktadany w rurze ostonowej
750N@110 oraz na trasach kablowych pod stropem. Ztacze ZKPWP zostanie wyposazona w
roztacznik z cewkg wybijakowa na 230VAC w celu wylaczenia pozarowego obiektu w
przypadku zadziatania PWP. Dodatkowo w zlaczach ZKPWP zaprojektowano wylacznik
réznicowopradowy w przypadku przekroczenia dopuszczalne; warto$ci pradu réznicowego
na poziomie 500mA. Z projektowanej rozdzielnicy RSI nalezy wyprowadzi¢ kabel
N2XH 5x4 0,6/1kV zasilajgcy rozdzielnicg RS2 sali.

Instalacja tras kablowych

Trasy kablowe wykona¢ korytami perforowanymi o gruboéci blachy min. 0,7mm i
wysokosci h=50 ukladanymi minimum 10cm nad sufitem podwieszanym. Trasy kablowe
mocowaé do sufitu za pomoca systemowych uchwytow stropowych. Rozstaw uchwytéw dla
tras instalacji elektrycznych, teletechnicznych 0,8-1,2m lub wg wytycznych producenta.
Zapewni¢ ciaglos¢ elektryczng korytek kablowych poprzez mostki kablowe. Korytka
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kablowe laczy¢ z szynami uziemiajagcymi GSU/SWP. Polaczenia korytek wykona¢ przy
rozdzielnicach elektrycznych w pomieszczeniach oraz szachtach instalacyjnych.

Wszystkie przejscia koryt i drabin kablowych przez $ciany i stropy wydzielenia
przeciwpozarowego uszczelni¢é masa o odpornosci ogniowej nie mniejszej niz odpornos¢
$ciany / stropu, przez ktérg trasa przechodzi. Przepusty instalacyjne przechodzace przez
elementy oddzielenia przeciwpozarowych zostang zabezpieczone do wartosci odpornosci
ogniowej tego oddzielenia. Przejscia przez pozostate elementy s3 uszczelnione materialem
niepalnym.

Oswietlenie podstawowego

W budynku przewiduje si¢ oswietlenie ogélne (podstawowe). O$wietlenie o natgzeniu
wynikajacym z normy o$wietleniowej PN-EN 12464 umozliwia prowadzenie
podstawowych funkcji obiektu. Jako podstawowe zrodlo swiatta przyjeto oprawy LED o
barwie 3000K oraz 4000K.

Dla pomieszczen salek dydaktycznych stosowac¢ oprawy typu panel LED 60x60. Natomiast
dla pomieszczen sanitariatow, komunikacji, pomieszczen socjalnych stosowac oprawy typu
downlight dla sufitéw podwieszanych oraz plafony natynkowe. W pomieszczeniach
technicznych zamontowane zostang oprawy hermetyczne liniowe.

Sterowanie o$wietleniem w pomieszczeniach realizuje si¢ za pomocg:

— czujek ruchu i obecnosci (o odpowiedniej nastawie czasowej),

— lacznikéw miejscowych dla pozostatych pomieszczen, m.in. biur, pom. technicznych,
pom. socjalnych,

— za pomocg zegara astronomicznego (o$wietlenie zewngtrzne).

Instalacja elektryczna zasilania oSwietlenia zewngtrznego

Pod fundamenty dla stupéw o$wietleniowych zaleca si¢ rgczne wykonywanie wykopow
waskoprzestrzennych. Ich obudowa i zabezpieczenie przed osypywaniem powinno
odpowiadaé wymaganiom BN-83/8836-02. Wykopy wykonane powinny by¢ bez naruszania
naturalnej struktury dna wykopu i zgodnie z PN-68/B-06050. Montaz fundamentow
wykonaé zgodnie z wytycznymi montazu dla konkretnego fundamentu. Przed montazem
nalezy zabezpieczyé antykorozyjnie elementy betonowe fundamentu. Przed zasypaniem
wykopu nalezy sprawdzi¢ rzedne posadowienia, stan zabezpieczenia antykorozyjnego
Scianek i poziom gornej powierzchni. Wykop nalezy zasypaé ziemig bez kamieni, ubijajac
ja warstwami co 20 cm. Stopien zaggszczenia gruntu minimum 0,85 eg BN-88/8932-01.
szafki nalezy zamocowaé¢ na fundamentach wg instrukcji montazu dostarczonej przez
producenta. Instrukcja powinna zawiera¢ wskazowki dotyczace montazu i kolejnosci
wykonywania rob6t, a mianowicie:

- montaz fundamentu,

- ustawienie 1 zamontowanie szafek,

- wykonanie instalacji ochrony przeciwporazeniowej,

- podtaczenie do szafek kabli zasilajacych i sterowniczych,

- zasypanie wykopu i roboty wykonczeniowe.

Przed przystapieniem do montazu stupow nalezy sprawdzi¢ stan powloki antykorozyjne;.
Podczas ustawiania shupéw nalezy zwrdci¢ uwage, aby nie spowodowac odksztalcenia
elementow, ich zniszczenia lub uszkodzenia powtok antykorozyjnych.

Nakretki $rub mocujacych stup powinny by¢ dokrgcone dwustadiowo i trwale
zabezpieczone przed odkreceniem i korozjg.

Odchylenie osi stupa od pionu nie moze by¢ wigksze niz r = h/300, gdzie:

r — odchylenie wierzchotka stupa od osi pionowej w kazdym kierunku w (m),

h - wysoko$¢ nadziemna stupa w (m).

Przed zamontowaniem kazda oprawe nalezy podlaczy¢ do sieci i sprawdzi¢ jej dzialanie
(sprawdzenie za$wiecenia si¢ lampy). Oprawy montowac na stupie lezacym, po uprzednim
weiagnieciu przewodow zasilajacych do stupow. Oprawy powinny by¢ mocowane w sposob
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trwaly, aby nie zmienialy swego polozenia pod wplywem stawiania shupéw i warunkoéw
atmosferycznych.

Gniazda wtykowe i przylacza

Zasilanie gniazd wtykowych potrzeb ogdlnych oraz przylaczy nalezy wykona¢ kablami
bezhalogenowymi N2XH. Okablowanie uktada¢ w korytkach kablowych pod sufitem,
odejscia od tras wykonaé bezposrednio p/t lub n/t w rurkach instalacyjnych.
W pomieszczeniach technicznych i mokrych (np. fazienki) stosowa¢ osprzet szczelny.
Gniazda instalowaé na wysokosci 0,3m od podlogi za wyjatkiem gniazd w tazienkach
~1,15m poza 2 strefg ochronng. W pomieszczeniach mokrych (tazienkach) stosowaé osprzet
szczelny o IP44. W budynku nalezy stosowaé gniazda z przystong toru pradowego.
Dodatkowo w czesci salek lekcyjnych projektuje si¢ gniazda sufitowe pod projektor.
Gniazda w iloéci dwoch lub wigcej obok siebie montowaé we wspdlnych ramkach.

Roboty ziemne

Metoda wykonywania robét ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznosci od glgbokosci
wykopu, uksztaltowania terenu oraz rodzaju gruntu. Pod kable zaleca si¢ wykonywanie
wykopow wasko przestrzennych recznie lub mechanicznie. Ich obudowa i zabezpieczenie
przed osypaniem powinno odpowiada¢ wymaganiom BN-83/8836-02.

zaleca sie wykonywanie kompletnych odcinkéw linii kablowych z wykopaniem i
zasypaniem rowow tego samego dnia, chyba,ze teren wykopéw bedzie ogrodzony i
zabezpieczony przed dostepem dzieci. Réw kablowy powinien mie¢ gigbokos¢ minimum
0,6m. Szeroko$¢ rowu na dnie powinna by¢ nie mniejsza niz 0,4m. Zmiang kierunku rowu
nalezy wykona¢ po tuku.

Ukladanie kabli w ziemi

Ukladanie kabli wykona¢ zgodnie z norma N SEP-E-004.

Kable nalezy uklada¢ na dnie rowéw kablowych, jezeli grunt jest piaszczysty lub na
warstwie z piasku grubosci minimum 10 cm i przykry¢ je warstwa o tej samej grubosci. Na
warstwe piasku nalezy nasypa¢ warstwe gruntu rodzimego grubosci 15 cm, przykry¢ folia
ostrzegawczg z tworzywa sztucznego w kolorze niebieskim i zasypa¢ gruntem.

Zaleca sie: ukladanie kabli niezwtocznie po wykopaniu rowu kablowego, doprowadzenie do
szybkiego odbioru robét ulegajacych zakryciu i mozliwie szybkie zasypanie rowu
kablowego.

Temperatura otoczenia i kabla przy ukladaniu nie powinna by¢ nizsza niz 0 stopni C dla
kabli o izolacji i powloce z tworzyw sztucznych.

Przy ukladaniu kable mozna zginaé¢ w przypadkach koniecznych, przy czym promien giecia
powinien byé mozliwie duzy, nie mniejszy niz 10 — krotna zewngtrzna Srednica kabla. W
miejscu skrzyzowania ukladanego kabla z istniejagcym lub projektowanym uzbrojeniem
podziemnym terenu, korzeniami drzew, kabel nalezy zabezpieczy¢ rurami ochronnymi PVC
o $rednicy 70mm. W jednej rurze powinien by¢ utozony tylko jeden kabel. Wprowadzenia i
wyprowadzenia powinny by¢ uszczelnione. Zaleca si¢ wykonanie uszczelnien z materiatow
widknistych, np. sznura konopnego lub pianki uszczelniajgcej.

Rura ochronna zatozona na kablu powinna wystawa¢ minimum 0,5 m po obu stronach
skrzyzowanego uzbrojenia podziemnego.

Kable w rowie powinny byé¢ utozone w jednej warstwie, faliScie z zapasem od 1 do 3 %
dlugosci rowu, wystarczajagcym do skompensowania mozliwych przesuni¢¢ gruntu.
Gleboko$é wykonania przekopu pod ulica powinna wynosié min. 1m od gornej
powierzchni drogi do gérnej powierzchni rury ochronnej. Glgbokos¢ rowu kablowego pod
dnem rowu odwadniajacego droge powinna by¢ taka, aby gdrna powierzchnia rury
ochronnej oddalona byta od dna rowu odwadniajacego drogg minimum 0,5 m.

Kable utozone w ziemi powinny by¢ zaopatrzone na calej dtugosci w trwate oznaczniki
rozmieszczone w odstepach nie wigkszych niz 10 m oraz przy: mufach, w miejscach
skrzyzowania z istniejacym uzbrojeniem podziemnym terenu i przy wejsciu do przepustow.
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Na oznaczniku nalezy umiescié¢ trwale napisy zawierajace, co najmnie;j:

- symbol i numer ewidencyjny linii,

- oznaczenie kabla wg normy,

- znak uzytkownika,

- rok ulozenia kabla.

Przy ukladaniu kabli, przy skrzyzowaniach i zblizeniach z innymi obiektami podziemnymi,
nalezy zachowywaé minimalne odleglosci od innych sieci i urzadzef podziemnych,
okreslone w normie N SEP-E-004.

Instalacja odgromowa i uziemienia

Zwody poziome niskie na dachu wykona¢ za pomocg przewodu FeZn8 oraz za pomocg
systemowych zaciskow odgromowymi FeZn przystosowanymi do montazu na dachach.
Zwody niskie podtaczy¢ do rynien oraz dachu z zachowaniem ciggtosci metalicznej blachy
(obrobki blacharskiej). Elementy metalowe podigczy¢ do zwodéw poziomych niskich za
pomoca systemowych zlgczek krawedziowych FeZn. Polaczenia zabezpieczy¢
antykorozyjnie np. abizolem.

Jako przewody odprowadzajgce wykorzysta¢ przewdd odprowadzajacy FeZn8 ukladany na
uchwytach systemowych. Przewéd odprowadzajacy podiaczy¢ do obrobki blacharskiej
dachu oraz do ztacza kontrolnego w puszce chodnikowej poprzez ztgczki.

Zaprojektowano rozlegly otokowy uziom z bednarki FeZn30x4. Przy gtownej rozdzielnicy,
urzadzeniach technologicznych wykonaé szyne GSU/SWP, ktéra poprzez ztacze nalezy
polaczyé z rozlegtym uziomem otokowym. Ztgcza kontrolno — pomiarowe ZKP montowac
w puszkach chodnikowych. Wszystkie polaczenia w ziemi wykonal, jako spawane i
zabezpieczy¢ antykorozyjnie.

Instalacja IT

Wykona¢ instalacje sieci strukturalnej w oparciu o przewody UTP kategorii 6. Zabudowac
szafy teletechniczne i wyposazy¢ zgodnie z dokumentacja. Obudowy i pozostate elementy
metalowe szaf teletechnicznych uziemi¢ do szyny zbiorczej wykonujac trwate potgczenie
kablowe.

Instalacja CCTV

Wszystkie elementy systemu nadzoru telewizyjnego CCTV powinny by¢ trwate
przytwierdzone do podtoza oraz zabezpieczone przed dostgpem 0sob niepowotanych.
Kamery systemu CCTV montowaé na stupach lub $cianie, na wysokosci powyzej 2,5m za
pomoca srub z kotkami rozporowymi lub uchwytami systemowymi stupowymi. Zapewni¢
odpowiednie ustawienie kamer tak, aby uzyska¢ optymalne pole obserwacji. Kamery
podtaczyé do rejestratora kablem koncentrycznym. Stosowaé kamery i rejestratory w
technologii IP. Serwer rejestrujacy wyposazy¢ w odpowiednia powierzchni¢ pamieci
masowej dla zapewnienia archwizacji nagran z kamer na okres 4 tygodni.

Kable do kamer prowadzi¢ w taki sposéb by nie uszkodzi¢ powtoki izolacyjne; kabla
podczas przeprowadzania robot wykoficzeniowych jak réwniez tak by nie byto do nich
dostepu osobom niepowotanym. We wszystkich pomieszczeniach, tam gdzie to jest
mozliwe kable uktada¢ podtynkowo w przygotowanych bruzdach.

Instalacja przyzywowa

Wszystkie elementy systemu przyzywowego powinny byc¢ trwale przytwierdzone do
podloza oraz zabezpieczone przed dostgpem 0s6b niepowotanych.

Przyciski przyzywowe montowa¢ na $cianie, na wysokosci powyzej 1,1m, za pomocg
standardowych puszek montazowych do osprzetu. Przyciski alarmowe pociggane
wyposazy¢ w linki o dtugosci umozliwiajacej wywotanie alarmu poprzez osobg ktora
osuneta si¢ na podtoge.

Lampki sygnalizacyjne montowa¢ na $cianie nad drzwiami prowadzacymi do
pomieszczenia objetego systemem przyzywowym (toalety).

Kable do elementéw prowadzi¢ w taki sposob by nie uszkodzi¢ powloki izolacyjnej kabla
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podczas przeprowadzania rob6t wykonczeniowych jak réwniez tak by nie bylo do nich
dostepu osobom niepowolanym. We wszystkich pomieszczeniach, tam gdzie to jest
mozliwe kable uktadaé podtynkowo w przygotowanych bruzdach. Bruzdy po utozeniu kabli
wyréwnaé masg gipsowa.

Instalacja SWiN

Wszystkie elementy systemu SSWiN powinny by¢ trwate przytwierdzone do podioza oraz
zabezpieczone przed dostgpem osob niepowolanych.

Czujki systemu SSWiN montowa¢ na $cianie, na wysokosci powyzej 2,5m, za pomoca Srub
z kolkami rozporowymi. Zapewni¢ odpowiednie ustawienie czujek tak, aby ich pole
obserwacji nie bylo przestonigte przez elementy wyposazenia wnetrza. Czujniki
kontaktronowe instalowaé w stolarce drzwiowej i okiennej w porozumieniu z dostawca tej
stolarki i zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem mechanicznym.

Klawiatury sterujace LED i LCD zainstalowaé w miejscu i na wysokosci ustalonej
ostatecznie na budowie z przedstawicielem Inwestora.

Kable do elementéw prowadzié w taki sposob by nie uszkodzi¢ powloki izolacyjnej kabla
podczas przeprowadzania robét wykonczeniowych jak rowniez tak by nie byto do nich
dostepu osobom niepowotanym. We wszystkich pomieszczeniach, tam gdzie to jest
mozliwe kable ukladaé podtynkowo w przygotowanych bruzdach. Bruzdy po utozeniu kabli
wyréwnac¢ masg gipsowa.

Instalacja SSP

Wszystkie elementy systemu sygnalizacji alarmu pozarowego powinny by¢ trwate
przytwierdzone do podtoza oraz zabezpieczone przed dostgpem 0séb niepowotanych .
Czujki systemu SSP montowaé na suficie za pomoca $rub z kotkami rozporowymi
Wszystkie elementy systemu SSP nalezy polaczy¢ kablem uniepalnionym bezhalogenowym
w kolorze czerwonym. Kable do czujek prowadzi¢ w taki sposéb by nie uszkodzi¢ powloki
izolacyjnej kabla podczas przeprowadzania robot wykonczeniowych jak réwniez tak by nie
byto do nich dostgpu osobom niepowolanym. We wszystkich pomieszczeniach tam gdzie to
jest mozliwe kable uklada¢ podtynkowo w przygotowanych bruzdach. Bruzdy po ulozeniu
kabli wyréownaé masa gipsowg. Kable petli alarmowych ukiada¢ w rurkach
elektroinstalacyjnych RL20. Na elewacji zewngtrznej zamontowa¢ sygnalizator optyczno —
akustyczny za pomoca $rub montazowych z kotkami rozporowymi. Kabel do sygnalizatora
ukladaé podtynkowo. Centrale nalezy uziemi¢ do szyny zbiorczej wykonujac trwale
potaczenie kablowe. Centrala SSP musi posiada¢ zasilanie awaryjne w postaci zespolu
akumulatoréw. Wszystkie elementy systemu musza posiada¢ aktualne certyfikaty wydane
przez CNBOP w Jézefowie.

Instalacja oddymiania klatki schodowej

Wykonaé instalacje sterowania oddymianiem klatki schodowej (poprzez otwarcie okien
oddymiajacych i drzwi) wyposazong w dedykowana centralke sterujaca COD, przyciski
recznego wyzwolenia oddymiania. Zapewni¢ mozliwos¢ zdalnego wyzwolenia oddymiania
przez system SSP. System wyposazy¢ we funkcje¢ przewietrzania poprzez zastosowanie
dodatkowych przyciskéw przewietrzania oraz centralke pogodows z czujnikiem deszczu i
wiatru. Wykonaé okablowanie zgodnie z wytycznymi producenta oraz wymaganiami
normatywnymi, w tym przewodami uniepalnionymi bezhalogenowymi i ognioodpornymi
dla zapewniania pewnosci zadziatania w warunkach pozaru.

. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci.

Ogolne wymagania dotyczace materialdw ich pozyskiwania i skladowania podano w
Specyfikacja ogdlna STIEO.
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6.2. Szczegolowe zasady kontroli jakoSci.

Kontrola jakosci wykonanych robét dotyczy zgodnosci rozmieszczenia wszystkich
elementéw instalacji elektrycznej z Dokumentacja Projektows. Ponadto sprawdzeniu
podlega rodzaj zastosowanych materiatéw i ich wiasciwosci oraz urzadzen i sposob ich
wbudowania. W zaleznosci od rodzaju instalacji elektrycznej sprawdzeniu podlegaja:
Rozdzielnice elektryczne

Nalezy sprawdzi¢ poprawno$¢ wykonania danej rozdzielnicy wraz z podigczeniem
poszczegdlnych obwodow pod zaciski wytacznikow. Ponadto ogledzinom podlega czgs¢
zewnetrzna rozdzielnicy z zabezpieczeniem ingerencji 0sob niepowotanych. Po zakonczeniu
prac zwigzanych z montazem instalacji elektrycznej nalezy wykonac pomiary
poszczegdlnych obwodéw elektrycznych, selektywnosci zadziatania zabezpieczen gtownych
jak i skutecznosci zerowania.

Instalacja tras kablowych

Kontrola jakosci wykonanych robét dotyczy zgodno$ci wykonania instalacji tras kablowych
z Dokumentacja Projektowa.

Instalacja elektryczna zasilania oSwietlenia wewngtrznego

Nalezy sprawdzi¢ poprawno$¢ rozmieszczenia jak i montazu opraw o$wietleniowych w
poréwnaniu do projektu wykonawczego. Ponadto sprawdzeniu podlega wielko$¢ natezenia
o$wietlenia dla kazdego rodzaju pomieszczenia na podstawie PN-EN-12464-1.

Instalacja elektryczna zasilania oSwietlenia zewngtrznego

Nalezy sprawdzi¢ poprawno$¢ rozmieszczenia jak i montazu opraw oswietleniowych w
poréwnaniu do projektu wykonawczego. Ponadto sprawdzeniu podlega wielkos¢ nate¢zenia
o$wietlenia na ciagach pieszych i drogach wewnetrznych objetych oswietleniem.

Instalacja elektryczna zasilania gniazd wtykowych zwyklych i komputerowych
Sprawdzeniu podlega poprawnos¢ wykonania montazu elementéw jak i ich prawidtowe
funkcjonowanie. W przypadku instalacji zasilania gniazd komputerowych sprawdzic¢ nalezy
poprawno$é zainstalowania blokady mechaniczne;.

Dla wszystkich obwodéw elektrycznych zaréwno jedno jak i tréjfazowych nalezy wykonaé
pomiary zadziatania wytacznikéw nadpragdowych i réznicowopradowych oraz rezystancji
izolacji zyt.

Instalacja odgromowa i uziemienia

Kontrola jakosci wykonanych robét dotyczy zgodno$ci wykonania instalacji odgromowej 1
uziemienia z Dokumentacja Projektowg. Wykona¢ nalezy pomiary instalacji odgromowej
(ciaglosé, rezygnacja uziemienia) dla kazdego ze zlaczy pomiarowych.

Instalacja teletechniczna

Kontrola jakosci wykonanych robot dotyczy zgodnosci rozmieszczenia wszystkich
element6w systemu teleinformatycznego z Dokumentacja Projektows. Ponadto sprawdzeniu
podlega rodzaj zastosowanych materialéw i ich wiasciwosci oraz urzadzen i sposob ich
wbudowania, oraz dokona¢ niezbenych pomiaréw parametréw okablowania.

Instalacja CCTV

Kontrola jakosci wykonanych robot dotyczy zgodnosci rozmieszczenia wszystkich
elementéw systemu CCTV z Dokumentacja Projektowa. Ponadto sprawdzeniu podlega
rodzaj zastosowanych materialow i ich wladciwosci oraz urzadzen i sposob ich wbudowania
oraz poprawnosci dziatania (jakos¢ sygnatu, pole widzenia kamer).

Instalacja przyzywowa w WC dla niepelnosprawnych

Kontrola jakosci wykonanych robot dotyczy zgodnosci rozmieszczenia wszystkich
elementéw systemu przyzywowego z Dokumentacja Projektows. Ponadto sprawdzeniu
podlega rodzaj zastosowanych materialow i ich wiasciwosci oraz urzadzen i sposob ich
wbudowania oraz poprawnosci dzialania (zadziatanie przyciskow pocigganych, lampek
alarmowych, przyciskow kasowania alarmu).

Instalacja SWiN
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Kontrola jakosci wykonanych robot dotyczy zgodnosci rozmieszczenia wszystkich
elementéw systemu SSWiN z Dokumentacja Projektowa. Ponadto sprawdzeniu podlega
rodzaj zastosowanych materiatéw i ich wlasciwosci oraz urzadzen i sposob ich wbudowania
oraz poprawnosci dzialania (detekcja ruchu/otwarcia drzwi, zazbrojenie systemu,
sygnalizacja akustyczna alarmu).

Instalacja SSP

Kontrola jakosci wykonanych rob6t dotyczy zgodnosci rozmieszczenia wszystkich
element6w systemu SSP z Dokumentacja Projektowa. Ponadto sprawdzeniu podlega rodzaj
zastosowanych materialéw i ich whasciwosci oraz urzadzen i sposob ich wbudowania oraz
poprawnosci dzialania (symulacja zadymienia, uruchomienie ROP).

Instalacja oddymiania Kklatki schodowe;j

Kontrola jakosci wykonanych robét dotyczy zgodnosci rozmieszczenia wszystkich
elementéw systemu z Dokumentacja Projektowa. Ponadto sprawdzeniu podlega rodzaj
zastosowanych materiatéw i ich wlasciwosci oraz urzadzen i sposob ich wbudowania oraz
poprawnosci dzialania (symulacja zadymienia, uruchomienie oddymiania przyciskiem).

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Ogblne wymagania dotyczace materialdw ich pozyskiwania i skladowania podano w
Specyfikacja og6lna STIEO.

7.2.Szczegélowe zasady obmiaru robot.

Wielko$ci obmiarowe okresla si¢ na podstawie dokumentacji projektowej z uwzglednieniem
zmian zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogoélne zasady odbioru robét.

Ogolne wymagania dotyczace materialow ich pozyskiwania i skladowania podano w
Specyfikacja ogélna STIEO.

8.2. Szczegolowe zasady odbioru robot.

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami nadzoru, jesli
wszystkie pomiary i badania wg pkt. 6 daly pozytywne wyniki. Sprawdzeniu podlega
dzialanie wszystkich elementéw instalacji elektrycznej, jak rowniez poprawno$¢ dzialania
calego systemu. W szczegOlnosci sprawdzi¢ nalezy dobor i selektywnos$¢ dziatania
poszczegblnych zabezpieczen gléwnych oraz skutecznos¢ wylaczania obwodow.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT.

9.1.0géblne ustalenia dotyczace podstawy rozliczenia robot.

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw ich pozyskiwania i sktadowania podano w
Specyfikacja ogdlna STIEO.

9.2.Zasady rozliczenia i platnosci.

Rozliczenie robét montazowych przedmiotowych instalacji elektrycznych rozliczane beda
zgodnie Z umowa.
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9.3. Prace dodatkowe uwzglednione w wycenie.

Ceny jednostkowe wykonania robét instalacji elektrycznych obejmujace roboty ww.
uwzgledniaja:

- przygotowanie stanowiska roboczego,

- dostarczenie do stanowiska roboczego materialow, narzedzi i sprzgtu,

- obstuge sprzetu nie posiadajacego etatowej obstugi,

- ustawienie i przestawienie drabin oraz lekkich rusztowan przestawnych umozliwiajacych
wykonanie rob6t na wysokosci do 4 m (jesli taka koniecznos¢ wystepuje),

- usuniecie wad i usterek oraz naprawienie uszkodzen powstatych w czasie robot,

- uporzgdkowanie miejsca wykonywania robot,

- usuniecie pozostatosci, resztek i odpadéw materialéw w sposéb podany w specyfikacji
technicznej szczegolowe;j,

- likwidacje stanowiska roboczego.

W kwotach ujete sg réwniez koszty montazu, demontazu i pracy rusztowan niezbednych do
wykonania robdt na wysokosci do 4 m od poziomu terenu.

Przy rozliczaniu robét wedlug uzgodnionych cen jednostkowych koszty niezbednych
rusztowan moga by¢ uwzglednione w tych cenach lub stanowi¢ podstawe oddzielne;j
platnosci.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Uwzgledniono nast¢pujace normy:

PN-HD 60364-1 : 2010 Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Czgs¢ 1 Wymagania
podstawowe, ustalanie ogdlnych charakterystyk, definicje. -

PN-HD 60364-4-41 : 2009 Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Czes¢ 4-41. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed porazeniem elektrycznym. -

PN-IEC 60364-4-42 : 1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego. -

PN-IEC 60364-4-43 : 1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczefistwa. Ochrona przed pradem przetezeniowym. -

PN-IEC 60364-4-45 : 1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed obnizeniem napigcia. -

PN-IEC 60364-4-473 : 1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia  bezpieczenstwa. Stosowanie  $rodkéw  ochrony  zapewniajacych
bezpieczenstwo. Srodki ochrony przed porazeniem pragdem przetezeniowym. -

PN-HD 60364-5-51 : 2011 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Czgs¢ 5-51.
Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogolne. -

PN-HD 60364-5-52 : 2011 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Czgs¢ 5-52.
Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie. -

PN-IEC 60364-5-523 : 2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Obcigzalnosci pradowe dlugotrwate przewodow. -

PN-IEC 60364-5-53 : 2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura faczeniowa i sterownicza. -

PN-HD 60364-5-534 : 2009 Instalacje elektryczne niskiego napigcia — Czg$¢ 5-53. 14
Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego. Odtaczanie izolacyjne, laczenie i sterowanie.
Sekcja 534: Urzadzenia do ochrony przed przepigciami. *

PN-IEC 60364-5-537 : 1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér 1
montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza. Urzadzenia do
odlaczania izolacyjnego i faczenia. -

PN-HD 60364-5-54 : 2010 Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Czg$¢ 5-54. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia, przewody ochronne i przewody potaczen
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ochronnych. -

PN-HD 60364-5-559 : 2010 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Czg$¢ 5-55.
Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego. Inne wyposazenie. Sekcja 559: Oprawy
os$wietleniowe i instalacje o$wietleniowe.

PN-HD 60364-5-56:2010 : Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Czgs¢ 5-56. Dobdr i
montaz wyposazenia elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa. -

PN-HD 60364-6 : 2008 Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Czgs¢ 6. Sprawdzenie, w
celu okreslenia pomiaréw i sprawdzen odbiorczych przed oddaniem instalacji do
eksploatacji. -

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa. -

PN-EN 12464-1: 2004 Swiatlo i o$wietlenie. O$wietlenie miejsc pracy. Czg$¢ 1: Miejsca
pracy we wnetrzach. -

PN-90/E-93002 Wylaczniki nadpradowe do instalacji domowych elektrycznych podobnych.
PN-91/E-06160/10 Bezpieczniki topikowe niskonapigciowe. Ogédlne wymagania i badania. -
PN-EN 60529 : 2003 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (kod IP). -

PN-IEC 60439 Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe.

Przywotane przepisy urzedowe (stosowaé w aktualnie obowigzujacej wersji):

«Ustawa ,,Prawo budowlane” z dnia 7 lipca 1994r.

« Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.

« Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003r w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektéw budowlanych i terenow.

« Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 12 marca 2003r w
sprawie zasadniczych wymagan dla sprz¢tu elektrycznego.

« Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 kwietnia 2003r w sprawie dokonywania
oceny zgodno$ci aparatury z zasadniczymi wymaganiami dotyczacymi kompatybilnosci
elektromagnetycznej oraz sposobu jej oznakowania.

« Ustawa ,,Prawo ochrony srodowiska” z dnia 27 kwietnia 2001r.

« Rozporzadzenie Rady Ministréw z dnia 24 wrzesnia 2002r w sprawie okreslenia rodzajow
przedsiewzieé mogacych znaczaco oddziatywaé na srodowisko oraz szczegétowych
kryteriéw zwigzanych z kwalifikowaniem przedsigwzig¢ do sporzadzania raportu o
oddzialywaniu na srodowisko”.

¢ Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 29 lipca 2004r w sprawie dopuszczalnych
pozioméw hatasu w srodowisku.

« Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002r w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia.

« Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych.

+ Dyrektywa Rady Wspélnot Europejskich nr 73/23/EEC (z uwzglednieniem zmian
wprowadzonych dyrektywa nr 93/68/EEC) dotyczaca harmonizacji przepisow prawnych
panstw czlonkowskich odnoszacych si¢ do sprzetu elektrycznego przeznaczonego do uzytku
w pewnych granicach napigcia.

« Dyrektywa Rady Wspolnot Europejskich nr 89/336/EEC (z uwzglednieniem zmian
wprowadzonych dyrektywami nr 91/263/EEC, 92/31/EEC i 93/68/EEC) w sprawie zblizenia
przepisow  prawnych  pafistw  czlonkowskich  dotyczacych kompatybilnosci
elektromagnetycznej.

W przypadku wprowadzenia nowych przepiséw i norm obowigzujgcych przed data odbioru
prac Wykonawca, przed dalszym kontynuowaniem prac poinformuje o tym fakcie Inwestora
i przygotuje kosztorys dotyczacy przystosowania instalacji do nowych przepisoéw, o ile to
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