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Zarzad Komunalnych Zasobéw Lokalowych sp. z 0.0.

SPECYFIKACJIA TECENICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Wymiana ukiadu sterowania diwigu osobowego w budynku mieszkalnym przy ul. Siemiradzkiego 2,
w Poznaniu.

PRZEDMIOT ZAMOWIENIA

Przedmiotem zaméwienia realizowanego w trybie zaméwienia publicznego przez Zarzad Komunalnych
Zasob6éw Lokalowych sp. z 0.0. (zwany dalej Zamawiajgcym), jest:

Wymiana ukladu sterowania dZwigu osobowego w budynku mieszkalnym przy ul. Siemiradzkiego 2,
w Poznaniu.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
Wykonanie wymiany ukladu sterowania diwigu osobowego w budynku mieszkalnym przy
ul. Siemiradzkiego 2,

w Poznaniu

L CZESC OPISOWA

1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej:
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania wykonania i odbioru robét przy
wymianie ukladu sterowania dzwigu osobowego firmy ZEDEX S.J z 2010 roku z przygotowaniem
dokumentacji technicznej i uzyskaniem stosownych pozwolei i odbioru UDT. Dobér aparatury
sterowania dZwigu spelniajacy wymagania zaméwienia,

Identyfikacja dZwigu
Nr ewiden. Nr fabr. | Udzwig (kg) | Ilosé Wysoko$é Obecny
przystankéw | podnoszenia | system
, . (m) sterowania |
' N3119004417 049/2010 1000 5 16.48 | QUTIVOX |

2. Zakres robét objetych Specyfikacjs Techniczng
Przedmiotem opracowania sg wymagania odnosnie wiasciwosci materiatléw, wykonania robét i ich
odbioru.
Przed zlozeniem oferty na realizacje prac konieczna jest wizja lokalna na terenie nieruchomosci.

W zakresie zambwienia, ktérego dotyczy Specyfikacja Techniczna, wehodzg ponizsze roboty:

e uzyskanie wymaganych prawem uzgodniefi i pozwolet,

* wymiana aparatury sterowej dzwigu,

» wymiana kaset wezwanh na przystankach z pietrowskazywaczami oraz przyciskami kwadratowymi
z oznaczeniem Braille’a,

e wymiana kaset dyspozycji w kabinie z wyéwietlaczem typu TFT (kolorowy) z mozliwoscig wgrania
grafiki,

e sterowanie wyposazone w komunikaty glosowe w kabinie informujgce o numerze pigtra, kierunku
jazdy, stanie drzwi,

¢ wymiana przewodéw zwisowych oraz niezbednej instalacji elektrycznej w szybie,

¢ wymiana o$wietlenia szybu,

e modernizacja napgdu drzwi kabinowych (wymiana, silnika, sterownika, wymiana rolek drzwi
kabinowych),

o sterowaniec wyposazone w zjazd awaryjny (grawitacyjny) do najblizszego przystanku z Zrédia
zasilania, w ktére zostanie wyposazone sterowanie,

s dostarczenie testera do sterowania dzwigu,

o demontaz i utylizacja istniejacych podzespoléw wedlug w/w zakresu,

e przygotowanie i uzgodnienie dokumentacji w UDT,

str. 2



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Wykonanie wymiany ukiadu sterowania diwigu osobowego w budynku mieszkalnym przy

I

ul. Siemiradzkiego 2,
w Poznaniu

po wykonaniu modernizacji nalezy sprawdzi¢ sprze¢zenie ukladu cierniowego dzwign,
wykonanie wszelkich prac niezbednych do uzyskania pozytywnego odbioru UDT,
oszacowania stopnia wykorzystania resursu oraz wykonanie pomiaréw elektrycznych,
zgloszenie oraz udziat w badaniu UDT po modernizacji dZwigu.

Ogéine wymagania dotyczgce robét:

wykonawca robét jest odpowiedzialny, za jako$¢ ich wykonania oraz zgodnosé z dokumentacjs,
specyfikacja techniczng i kosztorysem,

dostarczone materialy majg byé zgodne ze specyfikacjs techniczng. Podczas realizacji robét,
wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczeristwa i higieny pracy,

wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji pafistwowej
i samorzadowej, ktére s w jakikolwick sposéb zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedziainy
za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robét.

Przedmiot zaméwienia powinien byé wykonany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,
opublikowanymi normami zharmonizowanymi z dyrektywa dZwigowa 95/16/WE i maszynowg
2006/42/WE, w szczegblnosci z normg PN-EN 81.1.

Ogoéle wymagania dotyczgce materialéw.

Materialy stosowane powinny posiadaé deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Normg
lub aprobatg techniczng. W przypadku wyrob6w, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jesli
nie sg objgte w/w certyfikacjg i ktére spelniaja wymogi ST.
Jakiekolwiek inne materiaty, ktére nie speiniajg tych wymagart bedg odrzucone.

Wymagania dot;_'czqce sprz¢tu, maszyn i narzedzi.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu, na jako$¢ wykonywanych robét.

III. Wymagania dotyczgce transportu.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyng
nickorzystnie na jako$é wykonywanych robét i wiasciwosci przewozonych materiatéw. Materiaty
niezbedne do wykonania robét nalezy tramsportowaé zgodnie z wymaganiami producentéw
materialéw, aprobaty technicznej, zasadami eksploatacji srodkéw transportowych i przepisami ruchu
drogowego.

IV. Wymagania dotyczgce wykonania robét.

str. 3



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
Wykonanie wymiany ukladu sterowania dfwigu osobowego w budynku mieszkalnym przy
ul. Siemiradzkiego 2,

w Poznaniu

4.1 Ogéne zasady wykonania robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umows oraz za jako$é
zastosowanych materialéw i wykonanych rob6t, za ich zgodnoéé z wymaganiami ST i poleceniami
inspektora nadzoru.

4.2 Wykonanie robé6t polega na wymianie aparatury sterujacej dzwigu
Sposéb wykonania robét

¢ wymiana aparatury sterowej dZwigu,

e wymiana kaset wezwai na przystankach z pigtrowskazywaczami oraz przyciskami kwadratowymi z
oznaczeniem Braille’a,

o wymiana kaset dyspozycji w kabinie z wySwietlaczem typu TFT (kolorowy) z mozliwoscig wgrania

e sterowanie wyposazone w komunikaty glosowe w kabinie informujgce o numerze pigtra, kierunku
jazdy, stanie drzwi,

¢ wymiana przewod6w zwisowych oraz niezbednej instalacji elektrycznej w szybie,

» wymiana o§wietlenia szybu,

e montaZ systemu lgcznosci GSM

¢ modernizacja napedu drzwi kabinowych (wymiana, silnika, sterownika, wymiana rolek drzwi
kabinowych),

e sterowanie wyposazone w zjazd awaryjny (grawitacyjny) do najblizszego przystanku z Zrédta
zasilania, w ktdre zostanie wyposazone sterowanie,

o dostarczenie testera do sterowania dZwigu,

e demontaz i utylizacja istniejacych podzespoléw bedacych przedmiotem zaméwienia,

e przygotowanie i uzgodnienie dokumentacji w UDT,

¢ po wykonaniu modemizacji nalezy sprawdzié sprzezenie ukladu cierniowego dzwigu,

e wykonanie wszelkich prac niezbednych do uzyskania pozytywnego odbioru UDT,

e oszacowania stopnia wykorzystania resursu oraz wykonanie pomiaréw elektrycznych,

e zgloszenie oraz udzial w badaniu UDT po modernizacji dZwigu.

V. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
5.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Kontrole jako$ci rob6t wykonawca powinien zapewnié poprzez:
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® stworzenie odpowiedniego systemu kontroli, w ramach, ktérego bedzie przeprowadzaé pomiary i
badania materialéw oraz robét z czgstotliwoscia zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w specyfikacji technicznej

¢ sprawdzenie certyfikatéw i deklaracji zgodnosci uzytych wyrobéw i materiatéw, Wszystkie koszty
zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badafi materiatéw i robét ponosi Wykonawca.

VL. SPOSOB ODBIORU ROBOT

6.1. Ogélne zasady cdbloru robét

Roboty podlegaé bgds nastgpujgcym rodzajom odbioréw:
» odbiorowi ostatecznemu (koficowemu),

QOdbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykotiania robét w odniesieniu do zakresu
(ilosci) oraz jakosci.

6.2 Odbidr ostateczny (keficowy)

Odbiér koficowy stanowi ostateczng ocene rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich
zakresu (ilodci), jakosci i zgodnosci z dokumentacja, kosztorysem i specyfikacjs techniczna.

Odbiér ostateczny przeprowadzi komisja, powolana przez zamawiajacego, na podstawie
przedtozonych dokumentéw oraz dokonanej oceny wizualnej. Zasady i terminy powolywania komisji
oraz czas jej dziatania okre§li umowa. Wykonawca robét obowigzany jest przedlozyé komisji
nastgpujgce dokumenty:

o deklaracje zgodnosci, protokét z badania UDT,

o jezeli to mozliwe, nalezy ustali¢ zakres prac korygujacych, usungé niezgodnosci wymienianego
ukladu sterowania dzwigu z wymaganiami okreslonymi specyfikacji techniczne;j i przedstawié
je ponownie do odbioru, jezeli odchylenia od wymagah nie zagrazajg bezpieczefistwu
uzytkownika i trwatosci wbudowane aparatury sterowej dzwigu zamawiajagcy moze wyrazié
zgodg na dokonanie odbioru koficowego z jednoczesnym obnizeniem wartosci wynagrodzenia
w stosunku do ustaleft umownych, w przypadku, gdy nie s mozliwe podane wyzej rozwigzania,
wykonawca zobowigzany jest do usunigcia wadliwie wykonanych rob6t, wykonaé je ponownie
i powtérnie zglosié do odbioru.

W przypadku niekompletnosci dokumentéw odbiér moze byé dokonany po ich uzupelnieniu.
Z czynnosci odbioru nalezy sporzadzié protokét podpisany przez przedstawicieli Zamawiajgcego
i wykonawcy.

Protoké! powinien zawieraé:
* ustalenia podj¢te w trakcie prac komisji, wykaz wad i usterek ze wskazaniem sposobu ich
usuniecia,
* stwierdzenie zgodnodci lub niezgodnosci wykonania wymiany ukladu sterowania dzwigu
z zamOwieniem.
» Protoko! odbioru koficowego jest podstawg do dokonania rozliczenia koficowego pomiedzy
zamawiajgcym, a wykonawca.

6.3 Rozliczenie robét
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Podstaws platnosci jest zweryfikowany przez Inspektora Nadzoru, kosztorys powykonawczy okreslajgcy
skladniki cenowe okreslone w ofercie wraz z protokotami odbioru.

VIL. Wymagania dodatkowe

Sterowanie ma by¢ otwarte umozliwiajgce serwis dZwigu réznym podmiotom bez potrzeby programowania
sterowania innymi urzadzeniami niz te, ktére dostarczone zostang Zamawiajacemu bez potrzeby odplatnej
aktualizacji oprogramowania tego urzadzenia w calym okresie jego eksploatacii.

Sterowanie oparte ma byé na ogélnodostepnych podzespotach (dostepnych réwniez poza siecig handlows
producenta) bez koniecznoéci stosowania dedykowanych testeréw oraz prawa wylacznosci do
oprogramowania i zmiany konfiguracji dZwigu tylko przez zalezne od producenta firny konserwacyjne.

Wykonawca zobowigzany bedzie wiasnym staraniem i na wlasny koszt zapewnié przeprowadzenie badania
odbiorczego dZwigu po modernizacji przez Urzad Dozoru Technicznego oraz zrealizowaé uwagi i zalecenia
UDT wymienione w protokole z tego badania, a takze uzyskaé dla Zamawiajacego stosowne decyzje UDT
zezwalajace na eksploatacje zmodernizowanego dzwigu.

Zamawiajgcy upowazni Wykonawce do reprezentowania Zamawiajgcego przed UDT w sprawach zwigzanych
z przeprowadzeniem badania i uzyskaniem decyzji, o ktérych mowa powyzej, z zastrzezeniem, ze koszty
czynnosci dokonanych przez UDT ponosié bedzie Wykonawca.

Wydanie przez UDT decyzji zezwalajgcej na eksploatacje dzwigu bedzie warunkiem koniecznym, ale
niewystarczajacym do uznania zaméwienia za zrealizowane. Warunkiem zrealizowania zaméwienia bedzie

protokét koficowy bezwarunkowo podpisany przez komisj¢ powolang przez Zamawiajacego.

Wykonawca jest zobowigzany do opracowania stanowiskowej instrukcji obslugi, opracowania instrukeji
eksploatacji i konserwacji nowej aparatury sterowania oraz do przeprowadzenia szkolenia w zakresie obstugi
pracownikéw Zamawiajgcego i pracownikéw firmy serwisowe;.
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