D -06.04.01

Profilowanie rowéw, skarp i przeciwskarp wraz z obhumusowaniem

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacja Techniczna

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych
z przebudowa drogi lesnej ,,Glinna” i ,,Graniczna” w L. Sobienczyce na Terenie Nadlesnictwa Wejherowo

. Przebudowa Drogi Le$nej — Glinna i Graniczna

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z profilowaniem skarp
wykopow i nasypow , rowow i zbiornikéw, poboczy gruntowych poszerzonych i przycie¢ w zakresie korony dr.
wraz z ich obhumusowaniem humusem gr. 5-10cm wraz z obsiewem mieszankg trawy drogowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podstawowe okre$lenia zostaly podane w STWiOR D-M-00.00.00 pkt 1.4.

1.4.2. Row - otwarty wykop o glebokosci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza wodg.

1.4.3. Row przydrozny - réw zbierajacy wode z korony drogi.

1.4.4. Zbiornik — zbiornik ziemny odstojnikowy, odparowujacy

1.4.5. Skarpa — powierzchnia wykopow i nasypow uksztattowana w sposob pochyty

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogoblne wymagania dotyczace robdt podano w STWiOR D-M-00.00.00 pkt 1.5.

2. Materialy

- Humus/ ziemia urodzajna uzyskana z poz. Odhumusowania w zakresie przedm. inwestycji.

- Mieszanka trawy drogowej

3. Sprzet

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w STWiOR D-M-00.00.00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonywania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykaza¢ si¢ posiadaniem nastepujacego sprzetu:

- koparek podsiebiernych z tyzkami skarpowymi ptaskimi, trapezowymi , zaggszczarek ptytowych wibracyjnych
- Grabie, topaty, walce reczne

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STWiOR D-M-00.00.00 pkt 4

4.2. Transport materialéw

Przy wykonywaniu robot okre§lonych w niniejszej STWiOR, mozna korzysta¢ z dowolnych

srodkow transportowych.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiOR D-M-00.00.00 pkt 5.

5.2. Profilowanie skarp , rowéw, zbiornikéw

Profilowanie skarp i rowow polega na takim uksztattowaniu terenu zeby spadki poprzeczne byty

zgodne z dokumentacja projektowsg oraz plantowany teren nawiazywal wysokos$ciowo do drogi

1 obiektow towarzyszacych.

5.3. Plantowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac nalezy uzyska¢ podane ponizej wymiary geometryczne rowu i skarp, zgodne z PN-S-02204:
- dla rowu przydroznego w ksztalcie:

a) trapezowym - szeroko$¢ dna w zakresie 0,50-0,60 m, nachylenie skarp zgodne z dokumentacija
projektowa w stosunku 1:1,5 , gteboko$¢ od 0,60 m do wartosci wymaganej - liczona jako réznica poziomow
dna i nizszej krawedzi gornej rowu.



5.4. Obhumusowanie + obsiew

Po wykonaniu skarpowania nalezy teren przygotowany obhumusowa¢ gr. 5-10cm wraz z wykonaniem obsiewu
mieszanka trawy drogowej. Trawe nalezy wgrabi¢ do 2cm w przygotowang ptaszczyzng humusu wraz z jej
zaklepaniem i koncowym podgrabieniem.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiOR D-M-00.00.00 pkt 6.

Inspektor Nadzoru/Inzynier/Kierownik Projektu ustali na budowie podczas trwajacego procesu budowlanego,
czestotliwos$¢ i rodzaj przeprowadzenia wymaganych badan w celu kontroli wykonanych robdt przez Wykonawce.
Inspektor Nadzoru/Inzynier/Kierownik Projektu moze wymagaé przeprowadzenia czestotliwosci badan za
zgodno§¢ z wymaganiami przedstawionymi w niniejszej SST/STWiORB jak i ma prawo zmniejszy¢ lub
zwiekszyé ich czestotliwo$¢ w zalezno$ci od jako$ci wykonanych danych robot przez Wykonawce
(_na podstawie stwierdzenia naocznego podczas przeprowadzania inspekcji budowy ).

6.2. Pomiar cech geometrycznych rowu i skarp

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow:

Szeroko$¢ dna i gleboko$¢ rowdw nie rzadziej niz co 50m

Powierzchnia skarp nie rzadziej niz co 50m

Szeroko$¢ rowu powinna wynosi¢ min. 50 cm, pochylenie skarp min. 1:1,5.

Maksymalne nierownosci na powierzchni skarp rowow, wykopow i nasypoéw nie powinny przekraczaé + 3 cm
Pochylenie skarp, przeciwskarp o wartosci min.1:1,5

Grubos¢ humusowania min. 5cm / zakres wymagany 5-10cm.

7. Obmiar robot

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w STWiOR D-M-00.00.00 pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) profilowanej skosne;j i ptaskiej powierzchni terenu wraz z jego
zahumusowaniem i wykonaniem obsiewu mieszankg trawy drogowe;.

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru podano w STWiOR D-M-00.00.00 pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiOR i wymaganiami Inzyniera,

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” punkt 9.
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalong dla
danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartosé
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji proj.
9.2. Cena jednostki / kwoty ryczaltowej robot beda obejmowac:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- profilowanie rowu, zbiornikéw ,skarpy, przeciwskarpy, poboczy gruntowych/poszerzonych, przycigé¢ bocznych
- odwiezienie, przemieszczenie urobku wraz z wbudowaniem lub wbudowaniem na odktad

- humusowaniem przygotowanej powierzchni ptaskiej i sko$nej wraz z wykonaniem obsiewu mieszankg trawy
drogowej oraz odpowiednim zabezpieczeniem wykonanych robot (profilowanie+dogeszczenie)

- roboty wykonczeniowe,

- przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;.

- zabezp. wykonanych skarp, przeciwskarp przed rozmywaniem i innymi warunkami i srodkami destrukcyjnymi
- zabezpieczenie terenu robodt na czas realizacji robot oraz oczyszczenie i uprzatniecie terenu po robotach

10. Przepisy zwigzane

Spis przepisow zwigzanych podano w STWiOR D-M-00.00.00 pkt 10.

PN-S-02204 ,,Drogi samochodowe. Odwodnienie drog”



