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D-M-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacii Technicznej

Specyfikacja Techniczna D-M-00.00.00 - Wymagania 6l@g odnosi s do wymaga wspoélnych
dla poszczegolnych wymaga technicznych dotyexych wykonania i odbioru robot zydanych z
przeprowadzeniem prac utrzymaniowych na szlakaahestasictwa Niepotomice w 2024r.

1.2. Zakres stosowania ST

Jako cg$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych Szczeg@oSpecyfikacje Techniczne naje
odczytywa i rozumie€ w zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w podpupktil.

1.3. Zakres robét obgtych ST

1.3.1. Wymagania ogélne

Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmupymagania ogoélne, wspélne dla wszystkich robétetybh
Szczegbtowymi Specyfikacjami Technicznymi na posgéine asortymenty i naig je rozumi€ oraz stosowa
W powigzaniu z nimi.

1.3.2. Specyfikacje Technicznegodne g z ustaw o zamdwieniach publicznych iuwzgdhiajg normy
paistwowe, instrukcje i przepisy stogog s¢ do robét.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poiej okrelenia naléy rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Droga -wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lgigpo pojazdow

1.4.2. Jezdnia ¢z$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.3. Korona drogi -jezdnia z poboczami

1.4.4. Konstrukcja nawierzchni -uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichqzania.

1.4.5. Korpus drogowy- nasyp lub ta ¢&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowéw.
1.4.6. Materiaty - wszelkie tworzywa niezuine do wykonania rob6t, zgodne z Dokumentd®jojektovy i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przeyriiera.

1.4.7. Nawierzchnia -warstwa lub zesp6t warstw shcych do przejmowania i rozktadania of@n od ruchu
na podiage gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.8. Kosztorys Ofertowy -wykaz rob6t z podaniem ich 8ol w kolejndici technologicznej ich wykonania.
1.4.9. Zamawiapcy — kazdy podmiot szczeg6towo okdleny w umowie (kontrakcie) udzielggy zamowienia
na podstawie ustawy o zaméwieniach publicznyctO(zZerwca 1994 r z pdiejszymi zmianami).

1.4.10. Wykonawca- osoba prawna (lub fizyczna), z kd&amawiajcy zawart Kontrakt (umow) w wyniku
wyboru ofert oraz jej nagbcy prawni.

1.5. Ogélne wymagania dotycrce robét.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgod@oz Dokumentag
Techniczn, ST i poleceniami liyniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu

Zamawiagcy w terminie okrélonym w Warunkach Szczeg6towych Kontraktu przeke/ykonawcy Teren oraz
z jednym egzemplarzem Dokumentacji i ST

1.5.2. Zgodndéé rob6t z Dokumentacy | ST

Dokumentacja, Specyfikacje Techniczne oraz dodagkodokumenty przekazane przez Zamaaciefo
Wykonawcy stanowi cz$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegoélnione w d&ho jednym z nich $
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dolentacii.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obawe nasipujaca kolejng¢ ich
waznosci:

- Specyfikacje Techniczne,

- Dokumentacja Techniczna.

Wykonawca nie mge wykorzystywa bigdow lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu
powinien natychmiast powiadotZamawiajcedo.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materighglzgodne z Dokumentacj ST.

Dane okrélone w Dokumentacji i w ST dola uwazane za wartiei docelowe, od ktorych dopuszczalng s
odchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw énséntéw budowli muszby¢
jednorodne i wykazywa bliska zgodnd¢ z okre&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpog
przekracza dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedy w petni zgodne z Dokumentacjub ST i wptynie to na
niezadawalajcg jakos¢ elementu, to takie materiahgdy niezwtocznie zagpione innymi, a roboty rozebrane na
koszt Wykonawcy.
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1.5.4. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy date ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceastizie:

a./ utrzymywa Teren robét i wykopy w stanie bez wody staj,

b./ podejmowd wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniecsilo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokot Terenu robét orad#ie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub
wlasndci spotecznej i innych, a wynikgych ze skaenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania. Stasuge do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgd na:

1./ Lokalizacg sktadowisk,

2./ Srodki ostra@nasci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnychaoyt lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwoscig powstania pgaru.

Opfaty i kary za przekroczenie w trakcie realizagb6t norm okréonych w odpowiednich przepisach
dotyczicych ochronyrodowiska obejzg Wykonawe.

1.5.5. Ochrona przeciwpagarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie budowy oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne ¢ skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone przed
dostpem 0s6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmearem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca stosowasi¢ bedzie do ustawowych ograniazebchzenia na 6 przy transporcie materiatow i
wyposaenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie rgdmb zezwolenia od witadz, co do przewozu
nietypowych wagowo ftadunkéw i w sposolagly bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatZyniera.
Pojazdy i tadunki powodage nadmierne obgienie osiowe nie d¢nla dopuszczone ndwiezo ukaiczony
fragment budowy w olgbie Terenu rob6t i Wykonawceadizie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten
spos6b uszkodzonych, zgodnie z poleceniayiiiera.

1.5.7. Bezpiecagstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcadhie przestrzedgaprzepiséw dotycrych bezpieczistwa i higieny
pracy. W szczegolroi Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz néésiajacych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca odpowiedniodziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymag@kreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaptacie i g uwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.8. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i ydzenia aywane do roboét od
Daty Rozpocgcia do daty wydania potwierdzenia Zakaenia przez lyniera.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu kmowego odbioru. Utrzymanie powinnodpgrowadzone w
taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy v zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru kaicowego. Jdi Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie tyniera
powinien rozpocg roboty utrzymaniowe nie @gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.9. Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowgzany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralmgejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktoreasw jakikolwiek sposéb zwgzane z robotami iduzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznyctigzas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych iduzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych anizea lub metod. Wykonawca ebzie
gromadzit wszystkie zezwolenia i inne odne dokumenty i przedstawiat je nazkazyczenie lriyniera.

1.5.10. R6wnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotamgekenkretne normy i przepisy, ktére magpetnia
materialy, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgalobowzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nornprkepisow o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inacze;j.
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2. MATERIALY

2.1. Zrodta uzyskania materiatow

Wykonawca przedstawi wszystkie atesty i certyfikadymateriat, ktéry zamierzayt do wykonania robot.

2.2. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z Terenu robo6t. Kdy rodzaj
robét, w ktérym znajduj sic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaawykonuje na wiasne
ryzyko, liczc sk z jego nie przyciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane nadyerdo czasu gdyeola one potrzebne do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowadjs §akaos¢ i wiasciwosé do robot i byty dosipne do
kontroli przez Zamawiafego.

Miejsca czasowego sktadowanigdh zlokalizowane w olgbie Terenu rob6t w miejscach uzgodnionych z
Inwestorem lub poza Terenem Robdét w miejscach nizgaanych przez Wykonawc

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili Dokumentacja lub ST przewidyj mazliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomniylniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spyi, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych robot. Spek uzywany do rob6t powinien ldyzgodny z ofett Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typow i ildci wskazaniom zawartym w ST, w przypadku braku lesta
takich dokumentach spmtzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowd przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadamisekmgmi w
Dokumentaciji, ST i wskazaniach Zamawizgo w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma Bytrzymywany w dobrym stanie
i gotowaici do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochroriyodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdzaych dopuszczenie sgitm do uytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawaaimen dysponowa sprawnym rezerwowym sptem,
gotowym do uaytku, w przypadku awarii spgiu podstawowego.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takistodkow transportu, ktore nie wptymiekorzystnie
na jakaé¢ wykonywanych rob6t i wkeiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu dmlzie zapewni@ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami dkrgmi w
Dokumentaciji, ST i wskazaniamidyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydspetnig wymagania dotyegce przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych aofieih na osie pojazdéw i innych parametréw techniczngebdki transportu
nie odpowiadajce warunkom Kontraktu na poleceniezyniera keda usunéte z Terenu rob6t. Wykonawca
bedzie usuwéa na biggco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu robot.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratg@idnie z Kontraktem, oraz za jdkazastosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodfia Dokumentagj, wymaganiami ST.

Nastpstwa jakiegokolwiek kHdu spowodowanego przez Wykonaww wytyczeniu i wyznaczeniu robot
zostan, jesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonawaa wiasny koszt. Sprawdzenie
wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysdkbprzez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzigitiaza
ich doktadnéc.

Decyzje Irkyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatdw i element@bdt kedg oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumejniag ST, a take w normach i wytycznych. Polecenia
Zamawiajcego fedg wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniez
Wykonawe, pod grabg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tyfotunosi Wykonawca.

Inzynier podejmuje decyzje we wszystkich sprawachazamych z jakécia rob6t, ocea jakosci stosowanych
materiatow i posfpem robot, a tatle we wszystkich sprawach zmanych z interpretagjDokumentacji i ST
oraz dotyczcych akceptacji wypetnienia warunkéw Kontraktu priéykonawe.

Inzynier jest upowzniony do kontroli wszystkich robét oraz material@wstarczonych na budewub na jej
terenie produkowanych, wdzapc w to przygotowanie i produkgjmateriatow. Zamawiagy powiadomi
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Wykonawe o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie materiatyraboty, ktére nie spetnigj wymaga
jakaosciowych.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pethontrok robét i jakdci materiatdw. Wykonawcaedzie posiada
odpowiednieswiadectwa wydane przez upoméone jednostkize wszystkie stosowane ydzenia posiadaj
wazhg legalizacg, zostalty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglajvymaganiom norm okséjacych
procedury bada Wszystkie koszty zwrzane z organizowaniem i prowadzeniem lsadasaterialtdbw ponosi
Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @digp, gdy normy nie
obejmujp jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsowsozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimiera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi ltyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub ba&jawykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do
akceptacji layniera.

6.3. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiecz#twa wykazujcy, ze zapewniono zgodd&é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,

2. deklarac¢ zgodndci lub certyfikat zgodngi z:

- Polslg Normyg lub

- aprobaj techniczm, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowioRolskiej Normy, jeeli nie s
objete certyfikacy okreSlona w pakt 1 i ktére spetniajwymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktdrych ww. dokumengyveymagane przez ST, kda partia dostarczona do
robét kedzie posiadate dokumenty, okeédajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnjaych wymaga bedg odrzucone.

6.4.Dokumenty

Do dokumentéw zaliczaesi

a./ protokoty przekazania Terenu robét,

b./ umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne wayocywilno-prawne,

c./ protokoty z odbioru robot

d./ protokoly z narad i ustate

Przechowywanie dokumentéw

Dokumenty budowy édg przechowywane na Terenie rob6t w miejscu odpoweerdabezpieczonym.

Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumentydd zawsze dogpne dla Zamawigfego i przedstawiane do
wgladu na jegazyczenie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z Dukatacy i ST, w
jednostkach ustalonych w Wycenionym Kosztorysie rtofeym. Jakikolwiek Md lub przeoczenie
(opuszczenie) w ikeiach podanych w Kosztorysie Ofertowym lub gdziedziej w Specyfikacjach
Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obgzku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostgn
poprawione wg instrukcji tryniera na pimie. Obmiar odbywéasie bedzie w obecngci Inzyniera i podlega jego
akceptacji.

7.2.Zasady okreslania ilosci roboét i materiatéw

Dlugosci i odlegtasici pomiedzy wyszczegolinionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtdinii
osiowej.

Jeili Specyfikacje Techniczne wdeiwe dla danych rob6t nie wymagaggo inaczej, obtosci bedg wyliczone
w m? jako dtugé¢ pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétlabzaakceptowane przez
Zamawiajcego.
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Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spez wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dala przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania robot.

7.4.Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przed ikmowym odbiorem rob6t. Obmiar rob6t zand@jch przeprowadzaesi

w czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t podlegggh zakryciu przeprowadzaegsprzed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfiezebeds wykonane w spos6b zrozumiaty i
jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalenoéci od ustalé odpowiednich STroboty podlega nastpujacym etapom odbioru, dokonywanym
przez Ireyniera przy udziale Wykonawcy:

a./ odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b./ odbiorowi ostatecznemu,

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulggakryciu.

Odbiér robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggarmostpu robot.

Odbioru robdét dokonuje Zamawiaiy.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Zamawigly na podstawie dokumentdw przedstawionych przez
Wykonawe.

8.3. Odbiér ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstpgo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio jakasci

i wartosci.

Warunkami pozwalagymi na dokonanie odbioru:s

-przekazanie Inwestorowi kompletnych badgpomiaréw wymaganych przez odpowiednie asortymeatST
do odbioru ostatecznego robot,

-uzyskanie pozytywnych wynikéw baglapomiaréw

Odbioér ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dtod dnia potwierdzenia
przez Irryniera zakéczenia robot i przycia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaeznmez Zamawiagego w obecrizi Zamawiagcego i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie przedionych
dokumentoéw, wynikéw badai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania rob6t z dokumentagj
ST.

Odbierajcy dokonuje odbioru ostatecznego robétg|eich jakasé¢ i ilos¢ w poszczegdblnych asortymentach jest
zgodna z warunkami Kontraktu, ST oraz ustaleniapoleceniami Zamawiagego. Roboty z wadami niedy
podlegaty odbiorowi.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapona eealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania rolb@upetniagcych i robét
poprawkowych.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru osaégm robét jest protokédt odbioru ostatecznego trobd
sporazdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobhoany przygotowéanastpujace dokumenty:

- deklaracje zgodrai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow,

- karty gwarancyjne na wykonane roboty.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego niglgogotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Whgkegy wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robét. Wszystkie zagrlzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetniage keds zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupegtych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykaenaza jednostk obmiarovs ustalon
dla danej pozycji Kosztorysu Ofertowego.
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Cena jednostkowa pozycjetizie uwzgédniac wszystkie czynnii, wymagania i badania skiadeg st na jej

wykonanie, okréone dla tej roboty w pkt. 9 ST i w Dokumentac;ji

Cena jednostkowacdzie obejmowé

- robocizre bezpdredni,

- wartaé¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami ich zakupu,

- warta¢ pracy sprztu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzeniegpraa Teren robét i z powrotem,
monta i demonta na stanowisku pracy),

- koszty pérednie, w sktad ktérych wchogizptace personelu i kierownictwa, pracownikéw nadzdoszty
urzadzenia i eksploatacji zaplecza, koszty doigez oznakowania robét, wydatki dotyce bhp, ustugi
obce, optaty za dzieawe placéw, ekspertyzy dotygze wykonanych robot, ubezpieczenia oraz koszty
zarzdu przedsibiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierggy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wildav mogycych
wystapi¢ w czasie realizacji rob6t i w okresie gwarancyjnym

- podatki obliczane zgodnie z oba@tujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonaacdayn pozycg w Wycenionym Kosztorysie Ofertowym

jest ostateczna i wyklucza miwos¢ zgdania dodatkowe] zaptaty za wykonanie robétetyigh 3 pozych

kosztorysow.

9.2. Warunki umowy i wymagania og6ine D-M-00.00.00

Koszt dostosowania esido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogdlnych zawartych w D-M-00.00.00

obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a niewyszczegdlnione w kogzsie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlankstgednolity DZ. U. z 2024r. poz. 725 zAmdejszymi
Zmianami).
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D-04.00.00. PODBUDOWY
D-04.01.01. PROFILOWANIE | ZAGESZCZANIE PODLO ZA

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Y& wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z przeprowadzeniem prac utrzymaniowych lakaeh Nadlénictwa Niepotomice w 2024r.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiia
robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z wykonaniem
profilowania i zagszczania istniggej nawierzchni drogi kmej.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamoganymi
w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5 Szczegodtowe wymagania dotygze robot

Szczegotowe wymagania dotyce robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogopie”™l.5.

2. Materiaty

Nie wysepuja.

3. Sprzet

3.1 Szczegblowe wymagania dotygee spratu

Szczegbtowe wymagania dotyce sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2 Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania profilowania i zagzczania podia powinien wykaza sig
mozliwoscig korzystania z nagbujacego sprztu:

- réwniarek lub spycharek uniwersalnych z érke ustawianym lemieszem; Zamawi@j maze dopyci¢
wykonanie profilowanie podi@ z zastosowaniem innego sgitz

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibrgych.

Stosowany spkz nie maze spowodowéaniekorzystnego wpltywu na wdeiwosci gruntu podiaa.

4. Transport

4.1 Szczeg6towe wymagania dotygee transportu

Szczegbétowe wymagania dotyce transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymaganidrejdkt 4.

4.2 Transport materiatéw

Wymagania dotycice transportu materialtéw podano w ST D.00.00.00.4k

5. Wykonanie rob6t

5.1 Szczegotowe zasady wykonania robot

Szczegotowe zasady wykonania rob6t podano w ST.000Q0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2 Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygbic do wykonania profilowania i zagzczania istniapej nawierzchni drogi
bezpdrednio przed rozpoeziem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \Warejsze
przysypienie do wykonania profilowania i zeggczania podim, jest maliwe wylagcznie za zgog
Zamawiagcego, w korzystnych warunkach atmosferycznych. pprefilowanym i zagszczonym podtzu nie
moze odbywa sie ruch budowlany, niezwzany bezpérednio z wykonaniem warstwy nawierzchni.

5.3 Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przysipieniem do profilowania podi® powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczyshacz@o
oczyszczeniu powierzchni podim naley przysgpi¢c do profilowania i zagszczenia warstwy istniggej
nawierzchni drogi.

Do profilowania podiaa naley stosowd rowniarki. Bezpérednio po profilowaniu podi@ naley przystpié

do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley kontynuowé do osagnigcia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wakilt zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z obovgzujaca norms.

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podia (Is)

Strefa korpusu Minimalna waidwskaznika Is
GOrna warstwa o grulsoi 20 cm 0,97
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni 0,95
podiaza
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5.4 Utrzymanie wyprofilowanego i zagszczonego podiba

Podiae po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno kyutrzymywane w dobrym stanie.zédi po wykonaniu
robot zwigzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przysgpi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, gowinien on zabezpieczypodiae przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez rzaioe folii lub w inny spos6b zaakceptowany przez
Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladakidejnej
warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszmodtoza Inzynier oceni jego stan
i ewentualnie zaleci wykonanie niezmych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania
Wykonawcy, to napragmwykona on na wiasny koszt.

6. Kontrola jakosci robét

6.1 Szczegodtowe zasady kontroli jakkoi robét

Szczego6towe zasady kontroli jaid robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolpkt’6.

6.2 Badania w czasie robét

6.2.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia wyprofilowanego
podiaza podaje tablica 2.

Tablica 2. Cegstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego pmd

Lp. Wyszczegoblnienie bada pomiarow Minimalna cgstotliwos¢ bada i pomiarow
1 Szerokécé 10 razy na remontowany odcinek

2 Réwna¢ podiuzna Co 20m

3 Réwnda¢ poprzeczna 10 razy na remontowany odcinek

4 Spadki poprzeczne 10 razy na remontowany odcinek

7 Zagszczenie W 2 punktach

6.2.2. Szeroké& (profilowanego podtaza)

Szeroka¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm
i-5cm.

6.2.3. Rowné¢ (profilowanego podiaa)

Nieréwndici podtuzne koryta i profilowanego podia naley mierzyt 4-metrove tata zgodnie z obowgzujaca
normy

Nieréwndici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy fats.

Nieréwndici nie mog przekracz& 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentacprojektow z tolerancy
+0,5%.

6.2.5. Zagszczenie (profilowanego podita)

Wskaznik zagszczenia wyprofilowanego podia okrélony wg normy nie powinien kiymniejszy od podanego
w tablicy 1.

6.3 Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujyicksze odchylenia cech geometrycznych od dargich w punkcie
6.2 powinny by naprawione przez spulchnienie dehgikasci co najmniej 10 cm, wyrGwnanie i powtdrne
zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robét

7.1 Ogolne zasady obmiaru robét

Szczegbtowe zasady obmiaru rob6t podano w ST DOOBOQ,Wymagania ogoélne” pkt 7.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranedginka drogi.

8. Odbior robot

Szczegbtowe zasady odbioru rob6t podano w ST DO0BO0,Wymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje i za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®T i wymaganiami Inwestora, zeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndci

9.1 Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Szczegodtowe ustalenia dotyce podstawy ptatroi podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- profilowanie podtaa,

- zag:szczenie,

10
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- utrzymanie podiza,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

11
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D-04.01.02. PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILIZO WANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyegce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z przeprowadzeniem prac utrzymaniowych fekaeh Nadlénictwa Niepotomice w 2024r.

1.2. Zakres stosowania ST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy irkétdawy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymieniarty
wp. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST stanpwiymagania dotycgce robdt zwgzanych z wykonaniem podbudowy
z kruszywa tamanego 80-120 mm gr&tic80 cm

2. MATERIALY

2.1. Kruszywo

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa tamganstabilizowanego mechanicznie powinno¢ by
kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszeniavgca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw.
Kruszywo powinno b§ jednorodne, bez domieszek gliny i zanieczysaagmych.

3. SPRZET

Do wykonania podbudoéw z kruszyw tamanych stabiliaoyich mechanicznie nale stosowa:

a./ Rowniarki lub uktadarki kruszywa do rozktadaniateratu,

b./ Walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statycae zagszczania. W miejscach trudnodgstych
powinny by stosowane zggzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub male waldbracyjne.

4. TRANSPORT

Transport kruszywa powinien odbyivasic w sposéb przeciwdzialigy jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu. Ruch pojazdéw po wyprofilowanyrdtpzu drogi powinien by tak zorganizowany, aby nie
dopuci¢ do jego uszkodzei tworzenia kolein.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powispgtnid wymagania
dotyczice przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dogaanego obgienia osi i innych parametrow
technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podiga

Podiae pod podbudowz kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicziaieosvi podiae gruntowe lub
wyprofilowana nawierzchnia istnigjej drogi.

Jezeli podtaze wykazuje jakiekolwiek wady to powinny byne usurite wedtug zasad akceptowanych przez
Inzyniera.

5.2. Rozkladanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna byozkladana w warstwie o jednakowej grétio takiej aby jej ostateczna
gruba¢ po zagszczeniu byta réwna gruba projektowanej. Warstwy kruszywa powinny dbgozktadane w
sposOb zapewniggy oshgniccie wymaganych spadkow.

5.3. Zagszczanie

Natychmiast po kacowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nale przysapi¢ do jej zagszczenia przez
walowanie. Watowanie powinno pepbwa stopniowo od dolnej do goérnej kragzi podbudowy przy
przekroju o spadku jednostronnym. Jakiekolwiek dwarcici lub zagtbienia powstale w czasie zggczania
powinny by wyréwnane przez spulchnienie warstwy kruszywa dadve lub usumicie materiatu, a do
otrzymania réwnej powierzchni. W miejscach niedpsych dla walcéw podbudowa powinnaétgagszczona
zag:szczarkami ptytowymi, matymi walcami wibracyjnynuid ubijakami mechanicznymi.

Zageszczenie nalg kontynuowa do osggniecia wskanika zagszczenia podbudowy nie mniejszego od 0,97
wedtug normalnej préby Proctora,

12
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5.4. Utrzymanie podbudowy

Wykonawca zobowzany jest do przeprowadzenia djeych napraw podbudowy uszkodzonej przez ruch
budowlany jak rownigz wskutek oddziatywania czynnikow atmosferycznychki¢h jak opady deszczu.
Wykonawca zobowizany jest wstrzym@aruch budowlany po okresie intensywnych opadéw daszjeeli
wystgpi mazliwo$¢ uszkodzenia podbudowy.

Zasady ogolne kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogdlp.6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien przedstaafesty i certyfikaty materiatéw, ktére chce
wbudowé.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Zagsszczenie podbudowy

Zagzszczenie kadej warstwy powinno odbyweasie az do osigniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego
niz 0,97

Zagzszczenie podbudowy nalesprawdzéa wedtug obowjzujacej normy

6.4. Badania wykonanej warstwy

Czestotliwos¢ 1 zakres bada i pomiaréw wykonanej warstwy podbudowy z kruszywsaturalnego
stabilizowanego mechanicznie przedstawiono wjsadj tablicy.

Tablica 4. Czstotliwos¢ i zakres bada i pomiarbw wykonanej warstwy z kruszywa stabilizowego
mechanicznie

Lp. | Wyszczegdlnienie bada i | Minimalna czstotliwo$¢ pomiarow
pomiaréw
1 Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 Rowna¢ podiuzna co 20 m taf
3 Roéwnai¢ poprzeczna 10razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne 10razy na 1 km
5 Grubg¢ podbudowy Podczas budowy:
w 2 punktach

6.4.1. Grubasé warstwy

Grubas¢ warstwy Wykonawca powinien miergyatychmiast po jej zagzczeniu co najmniej w dwoch losowo
wybranych punktach

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grétiavarstw to = 1cm.

6.4.2. Pomiary cech geometrycznych warstwy

6.4.2.1. ROwné&¢ warstwy

Réwnaici podiwzne warstwy naley mierzy tatg 4-metrovg zgodnie z norm obowizujacs, z czstotliwoscia
podary w tablicy w p.6.4.

Rownaici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovg tata z czstotliwoscia jak wyzej.

Nieréwndici nie powinny przekracZs20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.2.2. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne nalemierzy za pomog 4-metrowej faty i poziomicy z e¢stotliwoscia podan w tablicy w
p. 6.4. Spadki poprzeczne powinnylagodne z dokumentacprojektows z toleranci 0,5 %.

6.4.2.3. Szerok& warstwy

Szerokd¢ nalezy sprawdzt co najmniej 10 razy.

Szerokd¢ podbudowy nie meze r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £5 cm.

6.4.2.4. Grubdé¢ warstwy

Gruba¢ nie powinna si rézni¢ od podanej w projekcie o wiej niz £ 1 cm.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami

6.5.1. Niewtdciwe uziarnienie i wtaciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetnagg wymaga dotyczcych uziarnienia i wiiwosci podanych w odpowiednich
punktach niniejszej specyfikacji, zostandrzucone. Jeli kruszywa, nie spetnigge tych wymaga zostaty
wbudowane to ¢da, na polecenie Inwestora, wymienione przez Wykorawewidciwe, na koszt Wykonawcy
i bez jakichkolwiek dodatkowych kosztow poniesionyrzez Zamawiggego.

6.5.2. Niewldciwe cechy geometryczne

Wszystkie powierzchnie ktdre wykazupicksze odchylenia cech geometrycznych od @kre/ch w p. 6.4.2.
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie ddajtcsci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtdrnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigpi@nanej warstwy jest niedopuszczalne.
Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerésioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom fgcym wyzej, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszemygdbudow przez
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spulchnienie warstwy na petrgrubcé¢, do potowy szerokii pasa ruchu, doky¢ materiatu i powtdrnie
zag$cic warstwe.

6.5.3. Niewldciwa grubosé¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wetgm grubéci, Wykonawca wykona naprawodbudowy.
Powierzchnie powinny kiynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warshayodpowiedni gtebokasé,
zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materialtem o odpowiednidhsciwosciach, wyréwnane i
ponownie zagszczone.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano wix00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt.7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest metr kwadratowy [ wykonanej podbudowy z kruszywa tamanego stabii@nego
mechanicznie o gruloi okreslonej w Przedmiarze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robdt

Odbiér podbudowy dokonywany jest na zasadach odbiasciowego i kaicowego okrélonych w D-M-
00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdline ustalenia dotycrce podstaw ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstaw platroi podano w ST D-00.00.00. "Wymagania ogdélne" p. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 metra kwadratowego Jmvykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilaioego mechanicznie
obejmuje:

- prace pomiarowe,

- sprawdzenie i ewentuajmapraw podiaza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z raaggpt

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- rozilozenie mieszanki i zagzczenie rozkonej warstwy,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w ST,

- utrzymanie podbudowy w czasie robdét.
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D-05.00.00. NAWIERZCHNIE
D-05.01.01. NAWIERZCHNIA Z MIESZANKI KRUSZYWA tAMAN EGO

STABILIZOWANEGO MECHANICZNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej STa svymagania dotyege wykonania i odbioru nawierzchni z mieszanki kyuga
tamanego stabilizowanego mechanicznie,azamych z przeprowadzeniem prac utrzymaniowych ihekazh
Nadlenictwa Niepotomice w 2024r.

1.2. Zakres stosowania ST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy irkétawy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymieniarty
wp. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST stanpwlymagania dotycge robét zwjzanych z wykonaniem nawierzchni
z mieszanki kruszywa ftamanego 31,5/63,0 mm giibid cm stabilizowanego mechanicznie.

2. MATERIALY

2.1. Kruszywo

Materiatem do wykonania nawierzchni z kruszywa taggp stabilizowanego mechanicznie powinng by
kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszeniawsca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow
albo ziarervwiru wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne, bez domieszek gliny i zanieczysaagmych.

2.2. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnazé&& pomidzy krzywymi granicznymi podanymi w tablicy 1.

Tablica 1. Uziarnienie kruszywa tamanego stabilizowanego rapiznie

Sito kwadratowe [mm] Przechodzi przez sito [%]
0/63 0/31,5
63 100
315 76-100 100
16 56-93 70-93
8 40-75 50-75
4 28-58 38-58
2 18-41 26-41
0,5 9-23 14-23
0,075 2-12 2-12

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dyiagta i nie przebiegaod dolnej do gérnej krzywej granicznej
uziarnienia na gsiednich sitach. Wymiar najgkszego ziarna kruszywa nie b przekracza 2/3 grubdci
warstwy uktadanej jednorazowo. Frakcje kruszyweaephpdace prze sito 0,075 mm nie powinny standwi
wiecej niz 65% frakcji przechodgej przez sito 0,5 mm.

2.3. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinno spetniawymagania okrdone w poniszej tablicy 2.

Tablica 2. Wymagane wiéciwosci kruszywa

L.p. Wiasciwosci badane wedtug: Wymagania dla podbudowy
pomocniczej
1 Zawartd¢ nadziarna, %, nie weej niz 10
2 Zawartd¢ ziarn nieforemnych, % nie wéej niz 40
3 Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, barwa cieczy nie ciemniejsza ni wzorcowa
4 Wskanik piaskowy po 5-krotnym zggzczeniu metagdl lub 1l 30-70
5 Scieralndg¢ w bebnie Los Angeles,
- ubytek masy po petnej liczbie obrotéw, %, nieksizy ni: 50
- po 1/5 liczby obrotéw w stosunku do ubytku masypetnej liczbie obrotéw, nie wiej 35
niz
6 Nasikliwo$é, %, nie wicej niz 5
7 Mrozoodpornéé ziarn wigkszych od 2mm,
po 25 cyklach zamsania i odmraania, ubytek masy, %, nie ¢giej niz 10
8 Zawartd¢ zwigzkéw siarki w przeliczeniu na S, nie wecej niz 1
9 Wskanik nasnosci wine mieszanki kruszywa, nie mniejszyni 60
10 | Zawarté¢ ziaren mniejszych ni0,075 mm, % (m/m) 2-12
3. SPRZET

Do wykonania nawierzchni z kruszyw tamanych stabikanych mechanicznie nalestosowa:
- uktadarek lub réwniarek do ré@elania tlucznia,

- walcéw wibracyjnych,

- Przewdnych zbiornikbw do wody.
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4. TRANSPORT

Transport kruszywa powinien odbyivasic w sposéb przeciwdzial|gy jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu. Ruch pojazdoéw po wyprofilowanyrdtpzu drogi powinien by tak zorganizowany, aby nie
dopuci¢ do jego uszkodzei tworzenia kolein.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podida

Podiaze pod nawierzchaittuczniowg powinno by przygotowane zgodnie z warunkami ogéinymi dlaeymi

w ST, w rozdziale D-04.01.01 PROFILOWANIE | ZASZCZENIE PODLTA.

Nawierzchnia tluczniowa powinna bytozona na podtau zapewniajcym nieprzenikanie drobnych gstek
gruntu do warstwy nawierzchni.

5.2. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo grube powinno Rgyrozktadane w warstwie o jednakowej grétio przy wyciu uktadarki albo
rowniarki. Grub@¢ roziozonej warstwy ldnego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu i
zaklinowaniu osignicto grubag¢ projektowan. Kruszywo grube po rozieniu powinno by zagszczane
przegciami walca. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku poprg@e powinno rozpoeg sie od
dolnej kravedzi i przesuwé pasami podtnymi, czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej kragdzi.
Zageszczanie mena zakaczye, gdy przed kotami walca przesiaie tworzy fale, a ziarno tlucznia o wymiarze
okoto 30 mm pod naciskiem kota walca nie wttaczanshawierzchng, lecz miadzy sie na niej.

Po zagszczeniu warstwy kruszywa grubego agleaklinowa ja poprzez stopniowe rozsypywanie mieszanki
drobnej granulowanej (wysiewek) od 0 do 5 mm pringlym zagszczaniu walcem. Nawierzcinhalezy
klinowa¢ tak dtugo, dopdki wszystkie przestrzenie nie zwstaypetnione catkowicie warstywvysiewek.

W czasie zagszczania walcem zalecas sikrapi@ kruszywo wod tak czsto, aby bylo stale wilgotne, co
powodujeze kruszywo mniej sikruszy, mniej wyokigla i tatwiej uktada szczelnie pod walcem.
Zagszczenie mzna uwaaé za zakdczone, jéli nie pojawiap sie slady po walcach i wybrzuszenia warstwy
kruszywa przed watami. W pierwszych dniach po wykao nawierzchni naly dba, aby byla ona stale
wilgotna.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci

Zasady ogolne kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogdlp.6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysfpieniem do robét Wykonawca powinien dostartcaywestorowi wszystkie atesty i certyfikaty na
kruszywo, ktore zamierza wbudoéva

6.3. Badania w czasie robot

Grubas¢ nawierzchni.

Grubas¢ warstwy Wykonawca powinien miergyatychmiast po jej zggzczeniu, co najmniej w dwdch losowo
wybranych punktach. Dopuszczalne odchyiki od prigjetanej grubéci nawierzchni nie powinny przekracza
10%.

Rownas¢ nawierzchni.

Nieréwnaici podiwzne nawierzchni nakly mierzy¢ 4-metrowy tatg, zgodnie z normobowizujaca.

Nieréwnaici poprzeczne nawierzchni najemierzy¢ 4-metrowy tatg, zgodnie z normobowizujacs.

Nieréwnaici nawierzchni ttuczniowej nie powinny przekraéZgb mm.

Spadki poprzeczne nawierzchni.

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukpolinny by zgodne z dokumentagcjprojektova, z
tolerancy 0,5%.

Czestotliwos¢ 1 zakres badai pomiardw wykonanej nawierzchni z kruszywa nanego stabilizowanego
mechanicznie przedstawiono w pzsiej tablicy.

Tablica 4. Czstotliwos¢ i zakres bada i pomiarébw wykonanej warstwy nawierzchni z krusayw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. | Wyszczegdlnienie bada i|Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw
pomiaréw

1 Szerok&¢ nawierzchni 10razy na 1 km

2 Rowna¢ podiuzna co 20 m t4

3 Roéwnai¢ poprzeczna 10razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné* 10razy na 1 km

Szerokd¢ nawierzchni.
Szerokd¢ nawierzchni nie mie r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano widM-00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt.7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest metr kwadratowy [fly wykonanej nawierzchni z kruszywa tamanego siadbianego
mechanicznie o gruloi okreslonej w Przedmiarze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Szczego6towe zasady odbioru rob6t podano w ST D000, Wymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje i za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®T i wymaganiami Inwestora, zeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyerce podstaw ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstaw ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogélne9p.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 metra kwadratowego Jmvykonania nawierzchni z kruszywa tamanego stabilianego mechanicznie
obejmuje:

- prace pomiarowe,

- sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z ragept

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roziozenie mieszanki i zagzczenie rozkonej warstwy,

- przeprowadzenie pomiaréw
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