D.01.02.02

Usunigcie Darniny/ziemi urodzajnej

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych
z przebudows odcinka drogi lesnej di. 540m w L. Sobienczyce na terenie Nadle$nictwa Wejherowo (ETAP_I)
oraz z przebudowsg odcinka drogi lesnej dt. 670m w L. Sobieficzyce na terenie Nadlesnictwa Wejherowo (ETAP_II)

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych ze zdjgciem

warstwy urodzajnej, prochnicznej, darniny, w ramach robot przygotowawczych/ziemnych i obejmuja mechaniczne
i/lub rgczne zebranie w/w warstwy o wymaganej grubosci wraz z rozplantowaniem jej wokot prowadzonych robot
poza zakresem drogowym lub zatadunkiem i odwozem po za zakres wykonywanych robot w miejsce wskazane przez
Zamawiajacego oraz jezeli jest to wymagane i konieczne, czeSciowym zmagazynowaniem i oczyszczeniem
powstatego urobku pod zakres robot zwigzanych z obhumusowaniem skarp, rowow, dotéw odstojnikowych, poboczy
i innych terenow ptaskich i skosnych przylegtych tego wymagajacych na danej inwestycji. W tym m.in. zakres robot:
- zdjecie warstwy urodzajnej z przero$nietego pobocza gr.usér. 30cm wraz z zatadunkiem urobku i odwozem w miejsce
wskazane przez Zamawiajacego na odlegltosc do 1km i rozplantowaniem oraz czeSciowym pozostawieniem do
pozniejszego wykorzystania na zakres zwigzany z obhumusowaniem,

- Zdjecie warstwy urodzajnej z zakresu trasy zasadniczej na odcinku za przepustem P-1 i zjazdach przyleglych, do
gr.usr.20cm wraz z zaladunkiem urobku i odwozem w miejsce wskazane przez Zamawiajacego na odlegtosc do 1km
i rozplantowaniem oraz czeSciowym pozostawieniem do pézZniejszego wykorzystania na zakres zwigzany
z obhumusowaniem,

- Zdjecie warstwy urodzajnej z uktadu drogowego do gr.usr.10cm wraz z zatadunkiem urobku i odwozem w miejsce
wskazane przez Zamawiajgcego na odlegltosc do 1km i rozplantowaniem oraz czeSciowym pozostawieniem do
po6zniejszego wykorzystania na zakres zwigzany z obhumusowaniem,

- Oczyszczenie rowow utwardzonych plytami IOMB z zalegajacej darniny i ziemi wraz z zatadunkiem urobku
i odwozem w miejsce wskazane przez Zamawiajacego na odlegtosc do 1km i rozplantowaniem,

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz

z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. Materialy

Zasadniczo nie wystepuja materialy z zewnatrz / nie zaktad si¢ ich. Jezeli materiat na danej inwestycji jest wymagany
i konieczny do wbudowania w pozniejszym procesie realizacji danej inwestycji w zakresie pozycji powigzanych jak
m.in. obhumusowanie powierzchni skos$nych i ptaskich to nalezy go pozyskac i oczysci¢ z przedmiotowego zakresu
realizacji danej pozycji tj. odhumusowania, zdjecia w/w warstwy urodzajne;j.

3. Sprzet

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do zdjecia warstwy urodzajnej, prochnicznej

Do wykonania robot zwiazanych ze zdjeciem warstwy urodzajnej, prochnicznej nalezy stosowac:

- spycharki, tadowarki, przystosowane do tego celu koparki, topaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania
robot ziemnych - w miejscach, gdzie prawidlowe wykonanie robot sprzgtem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

4. Transport

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.



4.2. Transport ziemi urodzajnej, préchnicznej

Samochody samowyladowcze — przetransportowanie materiatu pozyskanego/urobku w miejsce wbudowania,
haldowania, magazynowania.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Zdjecie warstwy urodzajnej, prochnicznej

Ziemi¢ urodzajng, prochniczng nalezy zdejmowac¢ mechanicznie z zastosowaniem przystosowanych do tego celu
koparek, spycharek, tadowarek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla
prawidlowego wykonania robot, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robot (zmienna

grubos¢ warstwy, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowac reczne wykonanie robét, jako uzupetnienie prac
wykonywanych mechanicznie.

Warstwe ziemi urodzajnej, prochnicznej nalezy zdjaé¢ z powierzchni catego zakresu robdt ziemnych oraz w innych
miejscach okre$lonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy — srednio ~10-30 cm.

Zdjeta ziemig urodzajna, prochniczng nalezy rozprowadzié po terenie przylegtym w wyznaczonym zakresie drogowym
w taki sposob aby umozliwi¢ odprowadzenie wod opadowych na boki / na zewnatrz lub/i zatadowa¢ i odwiez¢
w miejsce wskazane. Wymagang ilo$¢ materiatu nalezy w jak najwigkszym mozliwym stopniu zmagazynowac,
oczysci¢ 1 przygotowa¢ do pozniejszego wykorzystania dla zakresu obhumusowania skarp, rowow, zbiornikow
i innych terenow ptaskich i skosnych przylegltych. Nie nalezy zdejmowaé w/w warstwy w czasie intensywnych opadow
i bezposrednio po nich, aby unikna¢ zanieczyszczenia oraz degradacji odstanianego podtoza gruntowego.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola usuniecia ziemi urodzajnej, darniny, odhumusowania

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonania danego zakresu robot.

7. Obmiar robot

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

Przyjeta jednostka obmiarowsa zatozong jest 1m2 (metr kwadratowy) lub/i 1mb (metr biezgcy) , jednakze:

W rozliczaniu rob6t nie obowigzuje obmiar robot. Podstawa rozliczenia przedmiotu umowy jest kwota ryczattowa
okreslona na etapie przetargu przez Wykonawce w jego ofercie. Wykonawca zobowigzany jest uwzglednic¢
w swojej cenie ofertowej wszystkie koszty niezbedne do prawidlowego wykonania, realizacji i prawidlowego
kompletnego zakonczenia powierzonych robot. Cena ofertowa Wykonawcy powinna obejmowac takze koszty robot
tymczasowych i prac towarzyszacych niezbednych do wykonania przedmiotu umowy w calosci bez uwag.
Zataczony przedmiar robot jest dokumentem pomocniczym i pogladowym i jakiekolwiek niescistosci lub przeoczenia
(opuszczenie) w ilo$ciach podanych w opisie, tabelach i zestawieniach wchodzg w zakres ryzyka Wykonawcy i nie
zwalnia to Wykonawcy z obowigzku ukonczenia wszystkich robot w cenie ryczattowej wskazanej przez niego w jego
ofercie za wykonanie danej pozycji kosztorysowo-przedmiarowej jak i catego zakresu rob6t zwigzanych z dang
inwestycja. Podstawa ptatnosci jest skalkulowana przez Wykonawce kwota ryczaltowa za wykonanie catego zadania.

8. Odbior robét
Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 8.

8.1. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie poprawnosci wykonanych robét dla danej
pozycji przed ich zasypaniem.

9. Podstawa platnosci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 9.



Podstawa platnosci jest skalkulowana przez Wykonawce kwota ryczattowa za wykonanie calego zadania zgodnie
z obowigzujacymi warunkami umowy pomigdzy Zamawiajacym a Wykonawca. Zasadniczo cena ryczaltowa ustalona
bedzie dla catego zadania jako jedna niepodzielna cato$é. Cena ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla danego zakresu robot
zasadniczych i przybocznych wspoétzaleznych jak wskazano w SST/STWIORB i w dokumentacji
projektowej/technicznej. Podstawa rozliczenia przedmiotu umowy jest kwota ryczaltowa okreslona na etapie przetargu
przez Wykonawce w jego ofercie. Wykonawca zobowigzany jest uwzgledni¢ w swojej cenie ofertowej wszystkie
koszty niezb¢dne do prawidtowego, wymaganego i rzetelnego wykonania i realizacji wszystkich robot zwigzanych
z dang inwestycja.

9.2. Cena jednostki / kwoty ryczaltowej robét beda m.in. obejmowac:

- oznakowanie i zabezpieczenie miejsca prowadzonych robdt,

- mechaniczne, r¢czne zebranie warstwy ziemi urodzajnej, prochnicznej o wymaganej grubosci,

- mechanicznym rozprowadzeniem urobku po terenie przylegtym w wyznaczonym zakresie drogowym lub
zatadunek i transport urobku w najblizsze udostgpnione miejsce wbudowania, magazynowania, hatdowania

w obrebie robdt i po za nimi lub na hatdg¢ do pdZniejszego wbudowania w zakresie zatozonym i wyznaczonym,

- przeprofilowaniem i doggszczeniem terenu przyleglego w miejscu rozprowadzenia w/w urobku w celu
wymaganego i prawidtowego odprowadzenia wod opadowych na boki, na zewnatrz,

- wymagane i poprawne zaggszczenie urobku rozprowadzonego w w/w zakresie,

- material zmagazynowany a zatozony do wbudowania (obhumusowanie) nalezy stosownie oczysci¢ i przygotowac
przed jego pozniejszym wbudowaniem,

- oczyszczenie i uporzadkowanie miejsca prowadzonych robdt, magazynowania, hatdowania i drog dojazdowych
wraz z przywroceniem pierwotnego stanu rzeczy dla danego terenu zajmowanego i wykorzystanego w celu
wykonania przedmiotowych w/w robdt,



