D.01.08.02

Roboty rozbiorkowe i demontazowe
1. Wstep

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych

z przebudowg odcinka drogi lesnej di. 540m w L. Sobieficzyce na terenie Nadlesnictwa Wejherowo (ETAP 1)

oraz z przebudowa odcinka drogi lesnej dt. 670m w L. Sobienczyce na terenie Nadle$nictwa Wejherowo (ETAP_II)
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Rozbidrka i demontaz elementéw drogowych, przybocznych i innych, m.in. w tym:

-Demontaz plyt drogowych MON wraz z utylizacja,

-Demontaz wraz z utylizacjg betonowych stupow o$wietleniowych wraz z oprawami oraz zabezpieczeniem ich
przytaczy po dokonanym demontazu,

-Demontaz wraz z utylizacja siatki ogrodzeniowej stalowej znajdujacej si¢ kolizyjnie z uktadem drogowym,
-Demontaz wraz z utylizacja cze$ci przyczotka betonowego przepustu w obrebie placu poprzez jego odcigcie
i zabezpieczenie pozostalej czescei,

-Demontaz wraz z utylizacja ogrodzenia / siatki i bramownicy metalowej dt. tacznej 15m oraz odtworzenie/remont
ogrodzenia z siatki metalowej oraz bramownicy metalowej dt. tacznej 15m,

W przypadku kiedy to materiat jest zdatny do ponownego wykorzystania po dokonaniu jego rozbiorki lub/i
demontazu a stosowny przedst. Zamawiajgcego wyrazi che¢ jego ponownego wykorzystania do innych celow
zwigzanych z prowadzong przez niego gospodarka, dziatalno$cia to taki materiat nalezy starannie zdemontowac,
zatadowaé¢ i odwiezé w miejsce wskazane przez w/w osobg i je tam Sstosownie zmagazynowaé z zachowaniem jak
najwyzszej staranno$ci, jednakze, w przypadku kiedy materiat rozbiérkowy nie daje si¢ odzyska¢ lub stat si¢
materiatem nieuzytecznym i zniszczonym to taki material po uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru lub Zamawiajacym
nalezy zatadowac i odwiez¢ do utylizacji, ktora jest w zakresie i w gestii Wykonawcy robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Ogélne wymagania techniczne wykonania i odbioru robot” pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Ogélne wymagania techniczne wykonania
i odbioru robot” pkt 1.5.

2. Materialy

Nie wystepuja.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,0gélne wymagania techniczne wykonania
1 odbioru robot” pkt 3.

3.2. Sprzet minimalnie wymagany

Do wykonywania przedmiotowych roboét nalezy stosowac:

e  koparki , koparko-tadowarki, widlaki, mate dzwigi, podnos$niki,
e osprzet drobny jak pity, mloty, chwytaki, topaty i inny sprzgt drobny reczny wymagany,

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Ogdlne wymagania techniczne wykonania
i odbioru robot” pkt 4.

4.2. Transport elementéw

- w miejsce sktadowania tj. na plac Zamawiajacego zaleca si¢ samochody z hydroburtami lub pojazdy HDS

- W miejsce utylizacji zaleca pojazdy si¢ jak w/w lub wywrotki samowytadowcze

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Ogdlne wymagania techniczne wykonania i odbioru
robot” pkt 5.



6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Ogolne zasady kontroli jakos$ci rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,0g6lne wymagania techniczne wykonania

i odbioru robot” pkt 6.

6.2. Kontrola robot

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robdt w danej pozycji realizacyjne;j.
Wykonawca robot jest zobligowany sporzadzi¢ protokoét ilo§ciowo-jako$ciowy z wykonanych robot zawierajacy
iloéci i powierzchnie oraz rodzaj materiatu odzyskanego i materiatu odwiezionego do utylizacji, Protokot powinien
zgadza¢ si¢ ze stanem faktycznym materialu ztozonego na placu/magazynie Zamawiajgcego z mozliwoscia jego
tatwej i szybkiej weryfikacji w terenie na w/w placu/magazynie.

7. Obmiar Robot

Ogodlne zasady obmiaru Robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

Zatozong jednostkg obmiarowa W przedmiarze jest 1 szt, 1mb, 1m2 lub 1komplet catosciowy danego zakresu robot na
danym obszarze realizacyjnym , jednakze:

W rozliczaniu robo6t nie obowiazuje obmiar rob6t. Podstawg rozliczenia przedmiotu umowy jest kwota ryczattowa
okreslona na etapie przetargu przez Wykonawcge w jego ofercie. Wykonawca zobowigzany jest uwzglednic¢
w swojej cenie ofertowej wszystkie koszty niezbedne do prawidtowego wykonania, realizacji i prawidtowego
kompletnego zakonczenia powierzonych robot. Cena ofertowa Wykonawcy powinna obejmowac takze koszty robot
tymczasowych i prac towarzyszacych niezbgdnych do wykonania przedmiotu umowy w calo$ci bez uwag.
Zataczony przedmiar robot jest dokumentem pomocniczym i pogladowym i jakiekolwiek niescistosci lub przeoczenia
(opuszczenie) w ilosciach podanych w opisie, tabelach i zestawieniach wchodza w zakres ryzyka Wykonawcy i nie
zwalnia to Wykonawcy z obowigzku ukonczenia wszystkich rob6t w cenie ryczattowej wskazanej przez niego w jego
ofercie za wykonanie danej pozycji kosztorysowo-przedmiarowej jak i calego zakresu robot zwigzanych z dang
inwestycja. Podstawg ptatnosci jest skalkulowana przez Wykonawce kwota ryczattowa za wykonanie catego zadania.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,0gdlne wymagania techniczne wykonania i odbioru
robot” pkt 8. oraz w pkt.5 i 6 niniejszej specyfikacji technicznej.

9. Podstawa platnoSci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 9.

Podstawa ptatnosci jest skalkulowana przez Wykonawce kwota ryczattowa za wykonanie catego zadania zgodnie

z obowigzujacymi warunkami umowy pomiedzy Zamawiajacym a Wykonawcg. Zasadniczo cena ryczattowa ustalona
bedzie dla calego zadania jako jedna niepodzielna catos¢. Cena ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢
wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla danego zakresu robot
zasadniczych i przybocznych wspotzaleznych jak wskazano w SST/STWiORB i w dokumentacji
projektowej/technicznej. Podstawg rozliczenia przedmiotu umowy jest kwota ryczattowa okreslona na etapie
przetargu przez Wykonawce w jego ofercie. Wykonawca zobowigzany jest uwzgledni¢ w swojej cenie ofertowe;j
wszystkie koszty niezbedne do prawidtowego, wymaganego i rzetelnego wykonania i realizacji wszystkich robot
zwiazanych z dang inwestycja.

9.2. Cena jednostki / kwoty ryczaltowej robét beda m.in. obejmowac¢:

— Zabezpieczenie ternu budowy, prowadzonych robdt, ustawienie wymaganego oznakowania

— Przygotowanie terenu/placu/magazynu pod ztozenie materiatu

— Dostarczenie stosownych mat. do prawidlowego zmagazynowania rozbieranych i zdawanych element.

— Staranne usunigcie/rozbiorka elementow drogowych wskazanych

— Demontaz, robiorka elementéw wskazanych

— Zaladunek i transport powstatego urobku/elementéw na plac/magazyn Zamawiajacego lub do utylizacji
jezeli tak zostato postanowione (utylizacja w gestii i po stronie Wykonawcy)

— Zdanie w nienagannym stanie elementéw Wskazanych na plac/magazyn Zamawiajacego

— zasypanie ewent. powstatych dotéw gruntem zdatnym budowlanym wraz z zaggszczeniem

— uporzagdkowanie miejsca prowadzonych robdt i zmagazynowania urobku

— Zabezp. roslinnosci przyleglej nieprzeznaczonej do usunigcia

— Sporzadzenie wymaganych dokumentow i protokotow z przeprowadzonych prac, magazynowania, utylizacji

10. Przepisy zwigzane
Nie wystepuja.



