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1.  WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWiORB) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot budowlanych zwigzanych z rozbudowg sieci wodociggowej
w ramach zadania : ”"Rozbudowa sieci wodociggowej w miejscowosci Zaczernie, gm.
Trzebownisko”

1.2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt
zwigzanych z wszystkimi czynnosciami umozliwiajagcymi i majacymi na celu wytyczenie
rurociggéw i innych elementdéw, istn. urzadzen podziemnych oraz pozostatych robot
budowlanych i instalacyjnych zwigzanych z realizacjg w/w zadania inwestycyjnego.

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z wytyczeniem w/w urzadzen
wysokosciowych wchodzg:

* Uzyskanie przed przystgpieniem do robot od Zamawiajacego danych zawierajacych
lokalizacje i wspoétrzedne punktdéw gtdwnych trasy oraz reperdéw;

* Przeprowadzenie obliczen i pomiaréw geodezyjnych niezbednych do szczegétowego
wytyczenia robot;

e sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtdwnych oraz
punktéw wysokosciowych posrednich;

* wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych);

e wytyczenie gtéwnej osi lub punktéw charakterystycznych (sytuacyjne i wysokosciowe)
sieci instalacyjnych;

e zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposéb utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie;

* roboty pomiarowe niezbedne do wykonania dokumentacji powykonawczej;

* wykonanie pomiaréw sprawdzajgcych spadki i usytuowanie gtéwnych elementéw
obiektow budowlanych w wykopie przed zasypaniem oraz ich inwentaryzacja;

* Inwentaryzacja elementdéw naziemnych po wykonaniu prac nawierzchniowych.

1.3. OKRESLENIA PODSTAWOWE

e Punkty gtéwne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczgtkowy
i koncowy punkt trasy.

* Reper — trwaty (zwykle odcisniety w odlewie zeliwnym) znak, utrwalajgcy w terenie
punkt sieci niwelacyjnej o wyznaczonej wysokosci n.p.m.

* Okreslenia pozostate wg PN-ISO 6707-1

1.4. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Jak w ST-00.00.00
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2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW
Jak w ST-00.00.00

2.2. RODZAJE MATERIAtOW

Do utrwalenia punktow gtdwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktow
zatamania trasy, powinny mie¢ srednice od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane sSrednicy od
0,05 do 0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni
bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mieé¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU
Jak w ST-00.00.00
3.2. SPRZET DO WYKONANIA SIECIKANALIZACYJNE)J
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac
nastepujacy sprzet:
* teodolity, tachimetry lub GPS,
e niwelatory,
e dalmierze,
* tyczki,

e faty,
* tasmy stalowe, szpilki.

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
Jak w ST-00.00.00

4.2. TRANSPORT SPRZETU | MATERIALtOW

Powyzsze zadania wykonywac¢ mozna dowolnym Srodkiem transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Jak w ST-00.00.00
5.2. ZASADY WYKONANIA PRAC POMIAROWYCH

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami
GUGIK.

Przed przystgpieniem do robdét Wykonawca powinien przejgé od Zamawiajgcego
dane zawierajgce lokalizacje i wspodtrzedne punktéw gtdwnych oraz dokumentacje
projektowg. Wykonawca powinien wskaza¢ repery panstwowe. Wykonawca powinien
zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) na terenie placu budowy, lub w jego
poblizu. W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdétowego wytyczenia
robot. Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora o wszelkich btedach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te
powinny byc¢ usuniete na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji
projektowej sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze
rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora. Uksztattowanie terenu w takim
rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajagce z rdinic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora zostang
wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora oznacza, ze
roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce. Wszystkie roboty, ktére
bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez Inspektora.

Punkty wierzchotkowe i punkty posrednie osi muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajagce w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktdéw.
Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego
zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowe] realizacji robot
nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.
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5.3. SPRAWDZENIE WYZNACZENIA PUNKTOW  GtOWNYCH OSI
I WIERZCHOLKOW (NAROZNIKOW) ORAZ PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne powinny by¢ zastabilizowane w
sposob trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkdw betonowych, a takze dowigzane do
punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg robdot ziemnych. Maksymalna odlegtosé
pomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 20 m.

Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi powinna wynosi¢ 200 metrow.

Repery robocze nalezy zatozyé poza granicami robdt i zwigzanych obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozina wykorzysta¢ punkty state na stabilnych,
istniejgcych budowlach. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci
stupkdéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w
sposob wykluczajgcy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora. Rzedne reperéw roboczych
nalezy okresla¢ z takg doktadnoscig, aby sredni bfad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy
od 4 mm, stosujgc niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperdw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace
wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci prac geodezyjnych winna sie odbywa¢ na ogdlnych zasadach
okreslonych prze GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Jak w ST-00.00.00
7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA
Jednostkg obmiarowa jest 1 metr biezacy [mb] wykonanego urzadzenia liniowego.
8.  ODBIOR ROBOT
8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT
Jak w ST-00.00.00

8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbidr robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie
szkicow i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada Inzynierowi.
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9.

10.

PODSTAWA PLATNOSCI
Jak w ST-00.00.00
PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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