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D.M.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D.M.00.00.00 - “Wymagania Ogolne” odnosi si¢ do wymagan wspélnych dla
poszczegolnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania 1 odbioru robét, ktdre zostang wykonane

W ramach zadania:

Remont nawierzchni drogi gminnej nr 107980B, dojazdowej do gruntow rolnych Czyzew-
Chrapki — Dmochy-Rodzonki.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych wp. 1.1.

13. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w n/n ST obejmujg wymagania wspolne dla robot objetych nizej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi:
D.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.01  Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych
D.01.02.01 Karczowanie drzew
D.02.00.00 ROBOTY ZIEMNE
D.02.01.01 Wykonanie wykopoéw w gruntach 1]V Kat.
D.04.00.00 PODBUDOWY
D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza
D.04.02.01 Warstwa odcinajaca
D.05.00.00 NAWIERZCHNIE
D.05.01.03 Nawierzchnia z mieszanki niezwigzanej, z kruszywa naturalnego
D.06.00.00 ROBOTY WYKONCZENIOWE
D.06.01.01  Humusowanie i obsianie skarp
D.05.00.00 NAWIERZCHNIE
D.04.04.02 Nawierzcznia z mieszanki niezwigzanej z kruszywem famanym C50/30

14.  Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

14.1. Budowla drogowa - obickt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno-uzytkows
(droge) albo jego czgs$¢ stanowiaca odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy,
korpus ziemny, wezel)

14.2.  Chodnik —wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

143. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéow oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

144. Dziennik budowy - opatrzony pieczecia Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy
Inspektorem Nadzoru, Wykonawca i projektantem.
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145.

146.

14.7.

148.

149.

1.4.10.
1411
14.12.

14.13.

14.14.

14.15.

14.16.

14.17.

14.18.

1.4.19.

1.4.20.

Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Ingynier/Kierownik projektu - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez

Zamawiajacego, o ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za

nadzorowanie rob6t i administrowanie kontraktem.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do

wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami

dzielgcymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - ukiad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta czg$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

Ksiega obmiarow - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzacy

do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliczen, szkicoOw i ew.

dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w rejestrze obmiardow podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora

Nadzoru.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do

przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materialow oraz robot.

Materialy - Wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja projektows i

Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw shuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na

podtoze gruntowe 1 zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa Scieralna - gbma warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i

czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wigigca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwg $cieralng a podbudows, zapewniajaca

lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudows.

c) Warstwa Wyrownawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nierownosci podbudowy luib profilu

istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze.

e) Podbudowa zasadnicza - goma czgs¢ podbudowy spetnigjaca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czes¢ podbudowy spetniajaca obok funkcji nosnych funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze
zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsaczajacg lub odcinajaca..

Niweleta - wysokosciowe 1 geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi

lub obiektu mostowego.

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a jesh

przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla

danego rodzaju robot budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim

drogi oraz drzew i kizewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy

drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez
ruch na drodze.

Pobocze - czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow, umieszczenia

urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego

oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania.



Specyfikacje Techniczne dla robot drogowych D.00.00.00 — Wymagania ogdlne

1421. Podloie ulepszone nawierzchni — goma warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego 1 whasciwego wykonania nawierzchni.

14.22. Polecenie Ingyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.23. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowej.

14.24. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita
moderizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie 1 przekroju podtuznym) istniejacego
polaczenia.

1.4.25. Przepust - obickty wybudowane w formie zamknietej obudowy konstrukcyjnej, stuzace do przeptywu
matych ciekoéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego.

1.4.26. Przetargowa Dokumentacja Projektowa - czes¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacig,
charakterystyke 1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.27. Slepy Koszorys - wykaz 1obdt z podaniem ich ilodci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

14.28. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.29. Zadanie budowlane - cz¢$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catos¢ konstrukeyjng lub
technologiczng, zdolng do samodzielnego spehnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych.
Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych z budows, modernizacja, utrzymaniem oraz
ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

15. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

151.  Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami, lokalizacje i wspohzedne reperow, wspotrzedne punktow glownych oraz
wszelkie dane niezbedne do ich zidentyfikowania w terenie, dziennik budowy oraz jeden egzemplarz dokumentacji
projektowej i jeden egzemplarz ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy 1 utrwali na
wiasny koszt.

152. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegdtowych warunkach umowy.

1.5.2.1. Dokumentacja przetargowa

Dokumentacja przetargowa zawiera:

- dokumentacje projektowa

- szczegdlowe specyfikacje techniczne (specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot)

- przedmiar rob6t — kosztorys ,.Slepy”” (przedmiar na roboty drogowe i na przebudowe sieci teletechnicznej)

1.5.2.2. Dokumentacja przekazana Wykonawcy po przyznaniu kontraktu
Po przyznaniu kontraktu Wykonawcy zostanie przekazana nastgpujgca dokumentacja:

- projekt wykonawczy drogowy
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Dokumentacja projektowa jest dostepna do wgladu oferentom w czasie opracowywania ofert cenowych w siedzibie
Zamawiajgcego.

1.5.2.3. Dokumentacja do wykonania przez Wykonawce

Jesli w trakcie robot okaze si¢ koniecznym uzupetnienie dokumentacji projektowej przekazanej przez
Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i ST na wiasny koszt w 4 egzemplarzach i przediozy
Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.

153.  Zgodnosé robot 7 dokumentacjq projektowq i ST

Dokumentacja projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora
Nadzoru Wykonawcy stanowig czes¢ kontraktu, a wymagania wyszczegonione w chocby jednym z nich sg
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje nastepujaca kolejnos¢ ich
waznosci okreslona w ,,0Ogonych warunkach umowy™.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
Winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek.
W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne
sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli muszg by¢
jednorodne i wykazywa¢ bliskg zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa Iub ST, i wplynie to na
niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy beda niezwlocznie zastgpione innymi, a roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

154.  Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi kontraktu do zatwierdzenia
uzgodniony z zarzadcg drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w
czasie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb 1 postepu robot projekt powinien by¢ na biezaco aktualizowany
przez Wykonawcg. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu wymaga kazdorazowo
ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obstugiwatl wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, swiatla ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajaC W ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow 1 pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien 1 w nocy tych zapor 1 znakéw, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzglgdow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposdb uzgodniony z
Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika
projektu, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice
informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odr¢bnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wlgczony w cene
kontraktows.

15.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac 1 stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot Wykonawca bedzie:

6
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a)  utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
b)  podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisdw i norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla 0sob
lub wiasnosci spotecznej 1 innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastgpstwie jego sposobu dzialania.
Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
1) lokalizacje¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych
2)  srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikoéw 1 ciekow wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi,
- zanieczyszCzeniem powietrza pylami i gazami,
- mozliwos$cig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpoiarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, Wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatbw wywohyjacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot bedg miaty $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materialéw na srodowisko.

Materialy, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwos¢ zanika (np.
materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajagcy powinien otrzymac zgode na uzycie tych materialow od
wiasciwych organéw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyl materialtow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze ST, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie Ssrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie
1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robodt, ktore
majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy 1 powiadomi¢ Inspektora
Nadzoru 1 wiadze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika
projektu i zainteresowane whadze oraz bedzie z nimi wspoOtpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi 1 urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.
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Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabudowa mieszkaniowa Wykonawca bedzie realizowac roboty w sposdb
powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy w
sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawca a
wiascicielami nieruchomosci 1 dotyczacych korzystania z wiasnosci 1 drog wewnetrznych. Jednakze Inzynier/Kierownik
projektu nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigien osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materialow 1
wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkow 1 w sposob ciaggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inzyniera/Kierownika
projektu. Pojazdy i fadunki powodujgce nadmieme obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo ukonczony
fragment budowy 1 Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu..

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestizegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa 1 higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehiajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig
odziez dla ochrony zycia 1 zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zaplacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materiaty i urzagdzenia uzywane do rob6t od daty
rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera/Kierownika projektu..

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w
taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika projektu.
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy 1 wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisoéw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie wszelkich wymagan
prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposdb ciagly bedzie informowac
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia 1 wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub
specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Rownowaznos¢ norm i zbioréw przepisow prawnych
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Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane s3 konkretne normy i przepisy, ktore speia¢ maja
materialy, sprzet 1 inne towary oraz wykonane 1 zbadane roboty, beda obowigzywac postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowino
maczej. W przypadku gdy powotane normy 1 przepisy panstwowe odnoszg si¢ do konkretnego kraju lub regionu
mogg by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz
powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Roznice pomiedzy powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami
musza by¢ dokfadnie opisane przez Wykonawce 1 przedlozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostalosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasno$¢ Zamawiajgcego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowac zgodnie z jego
poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapig opodznienia w robotach,
Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajagcym i Wykonawcg ustali wydtuzenie czasu wykonania
robot i/lub wysokos¢ kwoty, o ktorg nalezy zwigkszy¢ cene kontraktowa.

2. MATERIALY

2.1. Zroédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do
robot Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego Zrodla wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatow 1 odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Zatwierdzenie partii (cze$ci) materiatow z danego Zrodia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego
zrodia uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrodla w sposdb ciagly spehniaja wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postgpu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

.....

jakichkolwiek zrodet miejscowych wlaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego 1 jest zobowigzany
dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacii zrodta.
Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang
przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organow administracji
panstwowej i samorzadowej do zatwierdzenia Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych 1 jakoSciowych materialow z
jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia 1 jakiekolwiek inne koszty zwigzane z
dostarczeniem materiatow do robot.

Humus 1 nadktad czasowo zdjete z terenu ukopdw 1 miejsc pozyskania piasku 1 zwiru bedg formowane w hatdy i
wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub
wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera/Kierownika projektu, Wykonawca nie bedzie prowadzié
zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty wyszczegdlnione w dokumentach umowy.
Eksploatacja zrodet materialéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym
obszarze.
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2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwdmie materialtow mogg by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Kierownika projektu w celu sprawdzenia

zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materialdw moga by¢ pobierane w celu

sprawdzenia ich wiasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatow pod

wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytwomi beda zachowane nastepujace

warunki:

a)  Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial zapewniong wspdtprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialow w czasie przeprowadzania inspekcji,

b)  Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwomi, gdzie
odbywa si¢ produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4,  Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w
miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatow do innych robdt, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materialow zostanie przewar-
tosciowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jako$¢ 1 wlasciwos¢ do robodt i byly dostepne do kontroli
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Miejsca czasowego sktadowania begda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem materiatu, albo w okresie dhuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez
zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robot.

Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreSlonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu w terminie przewidzianym umowa.
Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie
sprz¢tu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
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Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢
pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy, zostang przez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na oS przy transporcie materialow/sprzetu
na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowych fadunkow i w
sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robodt 1 wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umows.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg byé uzyte przez
Wykonawce pod warunkiem przywrocenia do stanu pierwotnego uzytkowanych drog publicznych na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa, oraz za jakos¢ zastosowanych materialow
1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacija projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji
robot oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami 1 rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
pismie przez Inzyniera/Kierownika projekiu.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostana,
jesli wymagaé tego bedzie Inzynier/Kierownik projektu, poprawione przez Wykonawcg na whasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robdt beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, dokumentacji projektowej 1 w ST, a takze w normach 1
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materialow i robot,
rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera/Kierownika projektu
programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposdb wykonywania robdt, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera/Kierownika projekiu.
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Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:
a)  cze$¢ ogolng opisujaca:
- organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdt,
- Sposob zapewnienia bhp,
- wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz 0sob odpowiedzialnych za jakos$¢ 1 terminowos¢ wykonania poszczegdlnych elementow robot,
- system (sposob 1 procedure) proponowanej kontroli 1 sterowania jakoscig wykonywanych robot,
- Wwyposazenie w sprz¢t i urzadzenia do pomiaréw 1 kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),
sposob oraz forme gromadzenia wynikoéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmow
sterujacych a takze wycigganych wnioskow i1 zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b)  czgs¢ szczegdlowa opisujacg dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzagdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich whasciwosci w czasie transportu,

- sposob 1 procedure pomiardw i badan (rodzaj 1 czgstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementow robot,

- sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoSci robot

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong jako$é
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt 1 jakosci materiatdéw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do
pobierania probek 1 badan materialdw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu Kkontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary 1 badania materialow oraz robot z czgstotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos$¢ sg okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam okreSlone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan,
Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero
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wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia
jakos¢ tych materiatow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie,
ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do
badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawcg 1 zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownika projektu
beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialow,
ktore budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usunigte Iub
ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu 0 rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawtca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji Inzyniera/Kierownika projekiu.

6.5. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan (kopie)
beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych,
przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Dla celow kontroli jakosci 1 zatwierdzenia, Inzynier/Kierownik projektu uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek 1 badania materiatow u zrodta ich wytwarzania, 1 zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do
tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materialow.

Inzynier/Kierownik projektu, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialéw 1 robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez
Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu moze pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik
projektu poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtormych lub dodatkowych
badan, albo oprze si¢ wylgcznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materialéw i robot z dokumentacja
projektowa 1 ST. W takim przypadku catkowite koszty powtormych lub dodatkowych badan i pobierania probek
poniesione zostang przez Wykonawcg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
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1. certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych
przepisow i dokumentdéw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
*  Polska Normg lub

*  aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt 1.

1 ktore spelniajg wymogi ST.
W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robot
bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego 1 Wykonawce w

okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za

prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i1 bedg dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa

ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z

podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w

porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty 1 inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i

opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac¢ w szczegolnosci:

- datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowey,

- uzgodnienie przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot,

- terminy rozpoczecia 1 zakonczenia poszczeg6lnych elementow robot,

- przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

- daty zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

- zgloszenia 1 daty odbioréw robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, czesciowych 1 ostatecznych odbiorow
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajacych ograniczeniom lub
Wymaganiom szczegblinym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto
je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegonych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu robot.
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Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania si¢. Projektant
nie jest jednak strong umowy 1 nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow robot.
Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza sie w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do
rejestru obmiarow.

3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia o jakosci
materiatlow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy i Zamawiajacego powinny by¢ gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru rob6t. Winny
by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

4 Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentdéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastepujace dokumenty:
a)  pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b)  protokoty przekazania terenu budowy,

€)  umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d)  protokoty odbioru robot,

e)  protokoly z narad i ustalen,

f)  korespondencije na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjg projektows i ST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu 0 zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgda wpisane do rejestru obmiarow .

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST
nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoscia i w czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawce 1 Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreSlania ilosci robo6t i materialow
Dhugoscei 1 odleglosci pomiedzy wyszczegdnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii
0SIOWej.
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Jesli Specyfikacje Techniczne whasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m?®

jako dtugos¢ pomnozona przez Sredni przekrd;.
Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia 1 sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt wymagaja
badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawceg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania
robot.

74. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom Specyfikacji
Technicznych. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg norm
zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robdt, a takze w przypadku
wystepowania dhuzszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikajgcych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dofaczone w formie oddzielnego zatacznika do
rejestru obmiardw, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a)  odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b)  odbiorowi czgsciowemu,

c)  odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemul.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot,
ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania 0ogdlnego postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos$¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy 1 jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak
niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakos¢ 1 1lo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowa, ST 1 uprzednimi ustaleniami.
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8.3. Odbior czeSciowy
Odbidr czgdciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego robdt dokonuje
si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru rob6t dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich iloci, jakosci 1
wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika
projektu.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robot 1 przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.1.
Odbioru ostatecznego robot dokona komisja Wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera/Kierownika
projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych
dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacija
projektowsa i ST.

W toku odbioru ostatecznego 1obot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robdt zanikaja-
cych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupehiajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowychlub robot uzupehniajacych w warstwie $cieralnej lub
robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i | ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszczegolnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong
warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach kontraktowych.

8.4.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokdt odbioru ostatecznego robot

sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:

1. dokumentacj¢ projektowa podstawowsa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w

trakcie realizacji umowy.

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentow umowy 1 ew. uzupehiajace lub zamienne).

recepty i ustalenia technologiczne.

dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty).

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST 1 ew. PZJ.

opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zatgczonych do

dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokotly odbioru i przekazania tych robot wiascicielom urzadzen.

9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robdt i sieci uzbrojenia terenu.

10.kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do

odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego

robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione wg wzoru ustalonego

przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajaCych wyznaczy komisja.

Nogk,wd

17



D.00.00.00 - Wymagania ogolne Specyfikacje Techniczne dla robét drogowych

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robo6t zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiodr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4. “Odbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogodlne
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla
danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania 1 badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w Specyfikacji Technicznej 1 w
dokumentacji projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot bedg obejmowac:
robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami
- warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw 1 transportu
na teren budowy.
- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko
- podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne ST D.M.00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogolnych zawartych w Specyfikacji
Technicznej D.M.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okre$lone w w/w dokumentach, a nie wyszczegdnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(@ Opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas budowy wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu
1 wprowadzaniem dalszych zmian 1 uzgodnien wynikajacych z postepu robot
(c) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu.
(d) opfaty/dzierzawy terenu
(e) przygotowanie terenu
()  konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu.
(@) tymczasowa przebudowa urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazddéw i organizacji ruchu obejmuje:

(@ oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuni¢cie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier
1 $wiatel

(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddéw 1 organizacji ruchu obejmuije:

(@  usuniecie wbudowanych materialow 1 oznakowania
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414). wraz z pézniejszymi zmianami

2. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P. Nr 2 z 1995 r.,poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pézniejszymi zmianami).
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D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z odtworzeniem
trasy drogowej i jej punktow wysokos$ciowych w ramach zadania:

Przebudowa drogi gminnej nr 107989B, dojazdowej do gruntow rolnych, Krzeczkowo
Mianowskie Kolonia - Zalesie Stare, w lokalizacji roboczej od km 0+000,00 do km 0+160,00.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST obejmujg odtworzenie w terenie przebiegu trasy i punktow
wysoko$ciowych, przeniesienie punktéw poligonowych oraz wykonanie inwentaryzacji
powykonawcze;j.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych
W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtoéwnych osi trasy i
punktow wysokosciowych,
b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie 0si),
€) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie w sposéOb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. OKkreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty glowne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Mapa zasadnicza — wielkoskalowe opracowanie kartograficzne, zawierajace aktualne
informacje 0 przestrzennym rozmieszczeniu obiektow ogolnogeograficznych oraz elementow
ewidencji 1 budynkéw, a takze sieci uzbrojenia terenu.

Pozostate okresSlenia sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz definicjami podanymi w
ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5.  Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowa, ST oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

2.  MATERIALY

2.1. 'Wymagania ogdlne dotyczace materialow
Wymagania ogo6lne dotyczace materiatow podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
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2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi do odtworzenia osi trasy 1 punktow wysokosciowych oraz wykonania pomiarow
powykonawczych sa:

stupki betonowe,
- palei paliki drewniane,
- rurki i bolce metalowve,
- plytki betonowe z krzyzem, rurki drenarskie - jako znaki podziemne,
- repery metalowe - jako znaki wysokosciowe,

materiaty do prac obliczeniowych i kartograficznych,
quz inne materialy akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowa¢ bolce metalowe. Pale drewniane umieszczone w
sasiedztwie punktéw zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ $rednice 0,15+0,20 m i dlugos¢ 1,5+1,7
m. Do stabilizacji pozostalych punktow nalezy stosowa¢ paliki drewniane o dhugosci okoto 0,30 m 1 $rednicy
0,05+0,08 m.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Wymagania ogolne dotyczace sprz¢tu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

3.2.  Sprzet do odtworzenia trasy i punktéw wysokosciowych oraz pomiaréw powykonawczych

Do odtworzenia trasy 1 punktow wysokosciowych oraz wykonania inwentaryzacji powykonawczej nalezy stosowac
odpowiedni sprzet geodezyjny:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

-y,

- tasmy stalowe, szpilki,

lub inny sprzet akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Do prac obliczeniowo - kameralnych nalezy stosowac sprzet komputerowy.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktow wysoko$ciowych oraz pomiardw powykonawczych powinien
gwarantowa¢ uzyskanie wymagane] dokladnosci przy pracach pomiarowych, jak 1 przy opracowaniach
kartograficznych.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dotyczace transportu
Wymagania ogolne dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

4.2.  Transport sprzetu i materialow
Sprzet 1 materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

22 Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych



Specyfikacje Techniczne dla robot drogowych D.01.01.01

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami GUGIK [2+11].

W oparciu o materialy dostarczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu okreSlone w dokumentacji projektowe] sa zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, Ze rzeczywiste 1z¢dne terenu istotnie roznig si¢ od
rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej to powinien powiadomic¢ o tym Inzyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inzyniera/Kierownika projektu o wszelkich bigdach wykrytych
w wytyczeniu punktow gldwnych trasy 1 (lub) reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy rzgdne terenu okreslone w dokumentacji projektowe] sa zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste 1zedne terenu istotnie r6znig si¢ od
rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera/Kierownika projektu.
Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikow pomiardw przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy 1 punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajagce w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzdr tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczeh w czasie trwania
robot.

Pomiary powykonawcze zrealizowanego obiektu powinny by¢ poprzedzone uzyskaniem z o$rodka dokumentacji
geodezyjnej i kartograficznej informacji o rodzaju, potoZeniu i stanie punktow osnowy geodezyjnej (poziomej i
wysokosciowej) oraz 0 mapie zasadniczej 1 ewidencji gruntow.

5.3 Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy 1 punktow wysokosciowych (repery robocze) nalezy
przeprowadzi¢ poprzez wykonanie pomiarow w oparciu o materiaty zawarte w dokumentacji projektowej — dane do
wytyczenia gléwnych punktow osi trasy zawiera projekt drogowy.

Jako repery nalezy wykorzysta¢ istniejace punkty osnowy geodezyjnej, dopuszcza si¢ korzystanie z
innych punktow stanowigcych repery robocze, przy czym ich wyznaczenie powinno zosta¢ dokonane
W terenie przez obstuge geodezyjng w oparciu o punkty osnowy geodezyjne;.

Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne punktéw glownych osi trasy w stosunku do podanych w
dokumentacji wspotrzednych tych punktow nie powinny przekracza¢é 3 cm. Rzegdne reperow
roboczych nalezy sprawdzaé¢ z doktadnoscig do 0,5 cm, stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do
reperéw panstwowych.

5.4.  Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowg przy wykorzystaniu
punktéw wierzchotkowych z podanymi wspotrzednymi naniesionych w dokumentacji projektowe;j.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od
charakterystyki terenu 1 uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 m.

Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie mogg by¢
wieksze niz 5 cm.

Rzedne punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych okreslonych w
dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych, rur metalowych i bolcow stalowych.
Usuniecie ich z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi znakami
po obu stronach osi, umieszczonymi poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych 23



D.01.01.01 Specyfikacje Techniczne dla robot drogowych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypdw 1 wykopow na powierzchni
terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych
uzupelienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt 1 w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Do wyznaczenia krawedzi nasypow 1 wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajace] 1 m oraz wykopdw glebszych niz 1 m. Odleglos¢
miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglos¢
ta co najmniej powinna odpowiadac odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypdw i wykopdw o ksztalcie zgodnym z
dokumentacja projektowa.

5.6. Wyznaczenie granic pasa drogowego

Wyznaczenie granic pasa drogowego obejmuje wyznaczenie punktow granicznych krawedzi pasa drogowego
na styku z dziatkami sgsiadujgcymi z pasem drogowym (okreslenie granicy robdt). Wyznaczenie granic pasa
drogowego powinno by¢ dokonane przez uprawnionego geodete w porozumieniu z Panstwowym Osrodkiem
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej.

Zgodnie z dokumentacjg projektowa projektowany zakres robot zamyka si¢ w granicach terenu przewidzianego
do zajecia w trakcie realizacji inwestycji.

Do wyznaczenia krawedzi pasa drogowego nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy. Odlegtos¢ miedzy
palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowe;.

5.7.  Przeniesienie i zabezpieczenie punktow poligonowych i punktow osnowy geodezyjnej

Przed przystapieniem do prowadzenia robdt drogowych nalezy w sposob trwaly wyznaczy¢ w terenie lokalizacje
punktow osnowy geodezynej. Lokalizacje punktow osnowy geodezyjnej nalezy okresli¢ w terenie w oparciu o
materialy uzyskane przez Wykonawce Robot w Powiatowym Osrodku Dokumentacji Geodezyjno — Kartograficznej.
W tym celu punkty te powinny zosta¢ wyznaczone w terenie 1 0znaczone w sposob trwaly. Ewentualne zniszczenie
lub uszkodzenie punktoéw osnowy geodezyjnej bedzie wymagato ich odnowienia, co obciazy Wykonawcg Robot.

5.8. Wykonanie pomiaréw powykonawczych
W pierwszej kolejnosci nalezy pomierzy¢ wznowiong lub zatoZzong osnowe geodezyjng. Nastepnie nalezy wykonaé
pomiary inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukcjg G-4 “Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe”, mierzac wszystkie
elementy tresci mapy zasadniczej.
Prace obliczeniowe nalezy wykonywac przy pomocy sprzgtu komputerowego. Wniesienie pomierzonej tresci na mape
zasadniczg oraz mapg ewidencji gruntow prowadzonych technikami tradycyjnymi nalezy wykona¢ metoda klasyczng
(kartowanie 1 kreslenie reczne) lub przy pomocy automatow kreslacych (ploteréw).
Wykonang dokumentacje geodezyjng i kartograficzng nalezy skompletowa¢ zgodnie z przepisami Instrukcji 0-3
“Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej 1 kartograficznej”, z podziatem na:

1) dokumentacje techniczng przeznaczong dla Zamawiajacego,

2) dokumentacje techniczng przeznaczong dla osrodka dokumentacii.
Sposob skompletowania dokumentacji, o ktérej mowa w pkt.2) oraz forme¢ dokumentow nalezy uzgodni¢ z
osrodkiem dokumentacji.
Dla Zamawiajgcego nalezy skompletowac nastgpujace materiaty:
- wtoémik mapy zasadniczej uzupehiony dodatkows trescia,
- kopie wykazow wspotrzednych i wysokosci punktow osnowy poziomej, wysokosciowej oraz Wykazy
wspotrzednych punktow granicznych,
- kopie protokétow przekazania znakéw geodezyjnych pod ochrone,
- kopie opisow topograficznych,
- kopie szkicow polowych.
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- mape¢ numeryczna.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysokosciowych oraz

wykonaniem pomiaréw powykonawczych nalezy prowadzi¢ wedtlug ogdélnych zasad okreslonych w instrukcjach i

wytycznych Glownego Urzedu Geodezji 1 Kartografii lub Gléwnego Geodety Kraju [2+11].

6.2. Sprawdzenie robét pomiarowych

Sprawdzenie rob6t pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wedtug nastepujacych zasad:

- 0§ drogi nalezy sprawdza¢ na wszystkich zalamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz co najmniej
co 200 m na prostych,

- robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdza¢ niwelatorem na catej dtugosci budowanego odcinka.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne™.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysokosciowych w terenie oraz
wykonaniem pomiaréw powykonawczych jest: - 1 km trasy drogowej.
Zakres robot zgodnie z projektem drogowym.

8.  ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne™.

8.2. Sposéb odbioru robot

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem osi trasy 1 punktow wysokosciowych w terenie rowninnym nastgpuje na
podstawie szkicow 1 dziennikéw pomiardow geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Odbidr robot zwigzanych z wykonaniem pomiaréw powykonawczych nastepuje po przediozeniu skompletowanej
dokumentacji technicznej zgodnie z pkt. 5.7 n/n ST.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za kilometr dla robot liniowych oraz za hektar dla rob6t powierzchniowych nalezy przyjmowaé na
podstawie szkicow i dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej (odtworzenie trasy)
oraz po odbiorze skompletowanej dokumentacji geodezyjnej (pomiary powykonawcze).
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Cena wykonania robot obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy 1 punktow wysokosciowych,

- uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- Wyznaczenia granic pasa drogowego

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktdéw w sposdb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- przeniesienie punktow poligonowych,
- odtworzenie punktow osnowy geodezyjnej w wypadku ich zniszczenia w trakcie prowadzonych robot
- wykonanie pomiaréw powykonawczych wraz z naniesieniem zmian na mape zasadnicza.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10. 1. Normy
1. PN-76/N-02207  Geodezja. Podstawowe nazwy, okreslenia, oznaczenia.

10.2. Inne dokumenty

Instrukcja techniczna O-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna O-3. Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokos$ciowe.

Instrukcja techniczna K-1. Mapa zasadnicza.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne.

Whtyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne.

Ustawa z dnia 17.05.89 - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U Nr 30, poz. 163 z pdzniejszymi zmianami)

RBOwooNo WD

=
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D.01.02.01 USUNIECIE DRZEW | KRZAKOW

. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegdétowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem n/n SST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z usunigciem
drzew i krzakow w ramach zadania:

Remont nawierzchni drogi gminnej nr 107980B, dojazdowej do gruntow rolnych
Czyzew-Chrapki — Dmochy-Rodzonki.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3.  Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n SST dotycza prowadzenia robdt przygotowawczych zwiazanych z usunieciem
drzew 1 krzakow 1 obejmuyja :

- mechaniczne usuniecie drzew i kizakow,

- drewno nalezy pozostawi¢ do dyspozycji zamawiajgcego

1.4. OKreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe S3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

1.5. Ogolne warunki dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3.  SPRZET

3.1.  Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Wymagania ogolne dotyczace sprzetu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2.  Sprzet do wykonania robot

Do wykonywania robot zwigzanych z usunieciem drzew 1 krzakow nalezy stosowac:

- pily mechaniczne,

- specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usuniecia z pasa drogowego,

- spycharki,

- koparki lub ciggniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych z wyrebem drzew,
- rowniarki.

Wszystkie maszyny powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

4.  TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu
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Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

4.2. Transport

Karpine, dluzyce, galezie 1 pozostatosci po wykarczowanych krzakach nalezy przewozi¢ transportem
samochodowym.

Dluzyce przedstawiajace warto$¢ jako materiat uzytkowy powinny by¢ transportowane w sposdb nie
powodujacy ich uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne warunki wykonywania robot
Ogdlne warunki wykonywania rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

5.2.  Usuniecie drzew i krzakow

Drzewa, pnie wczesniej wycigtych drzew 1 krzaki znajdujace si¢ w pasie robot ziemnych przewidziane w
Dokumentacji Projektowej do usunigcia, nalezy $cig¢ 1 wykarczowac przed rozpoczeciem robot.

Karpine, dhuzyce, galezie i pozostatosci po wykarczowanych krzakach nalezy usung¢ z miejsca budowy i
zagospodarowaé w sposob uzgodniony z Zamawiajagcym.

Doty po wykarczowanych pniach powinny by¢ wypehione gruntem przydatnym do budowy nasypow i
zageszczone, zgodnie z wymaganiami zawartymi w normie PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty
ziemne. Wymagania i badania™ [1].

Roslinno$¢ istniejaca w pasie robdt drogowych, nie przeznaczona do usunigcia, powinna by¢ przez
Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci roboét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

6.2. Kontrola prawidlowo$ci usuniecia drzew i krzakow

Sprawdzenie jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia roslinnosei, Wykarczowania
korzeni 1 zasypania dotow. Zageszczenie gruntu wypekniajacego doty powinno spetia¢ wymagania
normy PN-S-02205 [1],

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robdt zwigzanych z usunieciem drzew i krzakow jest:
- dladrzew 1 szt. (sztuka)

- dlakizakow 1 ha (hektar)

na podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiaréw w terenie.

8.  ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

8.2. Sposob odbioru robot
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Roboty objete niniejsza SST podlegaja odbiorowi robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, ktory
powinien by¢ dokonany po usunigciu drzew i1 krzakow przewidzianych w Dokumentacji Projektowej .
Inspektor Nadzoru oceni wyniki badan i pomiaréw przedtozonych przez Wykonawce zgodnie z n/n SST.
W przypadku stwierdzenia usterek, Inspektor Nadzoru ustali zakres robot poprawkowych do wykonania, a
Wykonawca wykona je na wlasny koszt w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SSDT D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za 1 szt. usunigtego drzewa, 1 ha. usunietych krzakow nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem 1
oceng jakosci robot.

Cena wykonania robot obejmuje:

- wyciecie | wykarczowanie drzew i krzakow,

- wywiezienie karpiny, duzyc, galezi i pozostatosci po wykarczowanych krzakach poza teren budowy,
- zasypanie dolow wraz z zaggszczeniem gruntu,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1 PN-S-02205  Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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D.02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH I+V KAT.

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem n/n Szczegdtowe] Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem wykopow W ramach zadania:

Remont nawierzchni drogi gminnej nr 107980B, dojazdowej do gruntéw rolnych Czyzew-Chrapki
— Dmochy-Rodzonki.

1.2.  Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n SST dotycza wykonania robét ziemnych w wykopach i obejmuja:

- reczne i mechaniczne wykonanie wykopow W gruncie kat. 1V, z transportem urobku na nasyp,

- reczne 1 mechaniczne wykonanie wykopow w gruncie kat. I+-V, z transportem urobku na odktad,

- wykonanie wykopow zwigzanych z przebudowg elementéw drogi.

1.4.  OKkreslenia podstawowe

14.1.  Glebokos¢ wykopu - roznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.

14.2. Wykop plytki - wykop, ktorego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

143. Wykop sredni - wykop, ktorego glebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

144. Wykop gleboki - wykop o glebokosci ponad 3 m.

145. Odklad - miejsce wbudowania lub skfadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopdéw, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac
zwigzanych z trasg drogowa.

Pozostale okreSlenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami

podanymi w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot oraz za ich zgodnos$¢ z Dokumentacja
Projektowsa, SST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

2.  MATERIALY

2.1.  Wymagania ogélne dotyczace materialow
Wymagania ogolne dotyczace materiatéw podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2.2. Charakterystyka i podzial gruntow wystepujacych w wykopach

Podstawe podziatu gruntow na kategorie pod wzgledem trudnosci ich odspajania oraz przecigtne wartosci
gestosci  objetosciowe] gruntdw w stanie naturalnym oraz wspdtczynnikow spulchnienia nalezy
przyjmowac na podstawie normy PN-S-02205 [11].

2.3.  Warunki wykorzystania gruntéw z wykopu

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ w maksymalnym stopniu wykorzystane przez
Wykonawcg do budowy nasypow, zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, SST i poleceniami Inspektora
Nadzoru.
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Okreslenie gruntow pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypow nalezy przyjmowaé wg tablicy 2
zawartej w PN-S-02205 [11].

W czasie trwania robot ziemnych, Wykonawca powinien przeprowadza¢ badania laboratoryjne gruntow
pozyskanych z wykopdw celem okrelenia ich przydatnosci do budowy nasypow zgodnie z PN-S-02205
[11].

Grunty nieprzydatne do budowy nasypow powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na odktad zgodnie
z pkt. 5.2.3.n/n SST.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
OgdIne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania
Z nastepujacego sprzetu do:

odspajania i wydobywania gruntow (koparki, tadowarki),

jednoczesnego wydobywania 1 przemieszczania gruntow (spycharki, rowniarki),

transportu mas ziemnych (samochody samowytadowcze 1 skrzyniowe),

sprzetu zageszezajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

4.2.  Transport gruntu pozyskanego z wykopow

Wybdr srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objetoscei, technologii odspajania i zatadunku oraz od odleglosci transportu. Wydajnosé
srodkéw  transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu uzywanego do
wykonania wykopow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogodlne zasady wykonywania roboét

Ogdlne zasady wykonywania rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji, harmonogram robot,
uwzgledniajace wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane wykopy.

5.2. Zasady prowadzenia robot

5.2.1. Odwodnienie pasa robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen stanowiacych elementy systeméw odwadniajacych, ujetych w Dokumentacii
Projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktore
zapewnig odprowadzenie wod opadowych poza obszar robdt ziemnych, tak aby zabezpieczy¢ grunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopdw, aby
powierzchniom gruntu nadawac w catym okresie trwania rob6t spadki, zapewniajace prawidiowe odwodnienie.
Jezeli wskutek zaniedbania Wykonawcy grunty ulegng nawodnieniu, ktore spowoduje ich diugotrwaly
nieprzydatno$¢, Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych gruntow i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na
wiasny koszt bez jakichkolwiek optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak rowniez za dowieziony
grunt.
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5.2.2. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopoéw musi umozliwia¢ ich prawidlowe odwodnienie w calym okresie
trwania robot. Wykonanie wykopow powinno postgpowac w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowac¢ odpowiedni spadek podtuzny 1 nadaé przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu, zgodnie z Dokumentacjg Projektowa 1 poleceniami Inspektora
Nadzoru. Wody opadowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robdt ziemnych.

5.2.3. Wykonanie wykopow

Wykopy powinny by¢ wykonywane w takim okresie, aby po ich zakonczeniu mozna bylo przystapi¢ do
wykonywania przewidzianych w nich robot budowlanych.

Wykonawca powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposdb, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do
budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposdb uniemozliwiajacy ich wymieszanie.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp. W
miejscu wbudowania nalezy zapewni¢ pracg sprzetu gwarantujacego roztozenie 1 zageszczenie gruntu
zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowej i SST D.02.03.01. O ile Inspektor Nadzoru dopusci
czasowe skladowanie gruntow, nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiemym zawilgoceniem. Jezeli
grunt jest zamarzniety, nie nalezy odspaja¢ go do glebokosci okoto 0,5 m powyzej projektowanych rzgdnych
robot ziemnych.

Grunty nieprzydatne do wbudowania w nasyp nalezy odwiez¢ na odktad na miejsce wskazane przez Inspektora
Nadzoru.

W odleglosci mniejszej niz 1,5 m od urzadzen podziemnej infrastruktury technicznej (kable, rurociagi), roboty
nalezy prowadzi¢ recznie, z zachowaniem szczegdlnej ostroznosci.

Wymiary wykopdéw powinny by¢ dostosowane do sposobu ich wykonywania, glebokosci, rodzaju gruntu,
poziomu wody gruntowej oraz koniecznosci i mozliwosci zabezpieczenia Scian wykopu.

W przypadku zastosowania zabezpieczenia $Scian wykopu, nalezy uwzgledni¢ w szerokosci dna wykopu
dodatkowo wymiary konstrukcji zabezpieczajacej oraz swobodng przestrizen na prace ludzi pomiedzy
zabezpieczeniem $ciany wykopu a wykonywanym w wykopie elementem (np. przepust). Przestrzen ta powinna
wynosi¢ nie mniej niz 0,60 m, a w przypadku $cian izolowanych nie mniej niz 0,80 m. Materialy zastosowane
do wykonania zabezpieczenia 1 rodzaj konstrukeji zabezpieczajacej powinny by¢ uzgodnione z Inspektorem
Nadzoru.

Wykopy nalezy wykonywa¢ z zachowaniem wymagan dotyczacych doktadnosci, okreslonych w pkt.
5.26.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w calym okresie prowadzonych
robot, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztaltowania skarp wykopu, ich podciecia
lub innych odstepstw od Dokumentacji Projektowej obciaza Wykonawce robot ziemnych.

5.2.4. Wymagania dotyczgce zageszczenia
Wskaznik zageszczenia gruntow Is okreslony wg BN-77/8931-12 [10], nie moze by¢ mnigjszy niz.:

strefa korpusu
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm
od powierzchni podtoza 0,97

Jako kryterium zastepcze oceny wymaganego zageszczenia gruntow, dla ktdrych trudne jest pomierzenie
wskaznika zageszczenia, nalezy przyjmowac warto$¢ wskaznika odksztatcenia I, wg zatgcznika B normy
PN-S-02205 [11], réwnego stosunkowi odksztatcenia wtomego E» do pierwotnego E;.

Wskaznik odksztatcenia Io nie powinien by¢ wigkszy niz:

- dla zwirow, pospotek i piaskow : 2,2,

- dla gruntoéw drobnoziarnistych o rtownomiermym uziamieniu (pyly, gliny pylaste, gliny zwiezle, ily) : 2,0,
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- dla gruntéw réznoziarnistych (zwiry gliniaste, pospoiki gliniaste, pyly piaszczyste, piaski gliniaste, gliny
piaszczyste, gliny piaszczyste zwiezte) : 3,0.

Calosciowej oceny cech nosnosci warstwy gruntu dokonuje si¢ na podstawie pomiaru wtormego modutu

odksztatcenia E,, za pomocg obcigzenia statycznego ptyta o srednicy 300 mm.

Wymagane minimalne wartosci wtormego modutu odksztatcenia Ez nalezy przyjmowac wg PN-S-02205 [11].

Jezeli grunty rodzime w wykopach nie majg wymaganego zageszczenia, to przed utozeniem nastepnych

warstw konstrukcji nawierzchni nalezy je dogescic celem uzyskania wymaganej nosnosci warstwy gruntu.

5.2.5. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu, o ile grubo$¢ warstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych robdt ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Naprawa uszkodzen powierzchni robot ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej
warunkow obcigza Wykonawce robot ziemnych.

5.2.6. Doktadnosé¢ wykonania wykopow

Dopuszcza si¢ nastgpujace tolerancje:

- wymiary wykopu w planie nie mogg roéznic si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cmi -5 cm,
a krawedzie dna wykopu nie powinny mie¢ wyraznych zataman,

- roznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekracza¢ +1 cm -3 ¢m,

- pochylenie skarp wykopu nie moze r6zni¢ si¢ od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci
wyrazonej tangensem kata,

- maksymalna gleboko$¢ wklgénie¢ na powierzchni skarp wykopu nie moze przekracza¢ 10 cm przy
pomiarze fatg 3 m.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jakosci robot

Zasady ogolne kontroli jakosci robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Przed przystgpieniem do robot ziemnych Wykonawca powinien sprawdzi¢ prawidtowos¢ wykonania robot
pomiarowych i przygotowawczych.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania wykopow

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami SST
podanymi w pkt. 5.2.1 i pkt. 5.2.2 oraz Dokumentacja Projektowa.

Szczegbding uwage nalezy zwrdci¢ na wiasciwe ujgcie 1 odprowadzenie wod opadowych.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robot

Sprawdzenie wykonania wykopdw polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okre§lonymi W
n/n SST oraz w Dokumentacji Projektowej.

W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwroci¢ na:

a)  odspajanie gruntbw w sposob nie pogarszajacy ich wiasciwosci,

b)  zapewnienie statecznosci skarp,

€) odwodnieniec wykopdw w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,

d) doktadno$¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykonczenie),

e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedhug wymagan okre$lonych w pkt.5.2.4.

6.3. Badania w czasie odbioru wykopéw
6.3.1. Sprawdzenie dokumentow kontrolnych
Sprawdzenie dokumentow kontrolnych dotyczy:

a) oznaczen laboratoryjnych,
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b)  dziennikow budowy,

C) dziennikow laboratorium Wykonawcy,

d) protokotow odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Do odbioru Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z biezacej kontroli jakosci robot.

6.3.2. Sprawdzenie szerokosci korpusu ziemnego

Sprawdzenie przeprowadza si¢ z zastosowaniem tasmy, szablonu lub laty, w odstgpach co 100 m na
prostych, co 50 m na huku, a takze w miejscach, ktore budza watpliwosci.

Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie mogg przekracza¢ wartosci
dopuszczalnych, podanych w pkt.5.2.6.

6.3.3. Sprawdzenie rzednych powierzchni korpusu ziemnego
Pomiar przeprowadza si¢ z zastosowaniem niwelatora z czestotliwoscia wg pkt. 6.3.2.
Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie moga przekracza¢ wartosci dopuszczalnych, podanych w pkt. 5.2.6.

6.3.4. Sprawdzenie pochylenia skarp

Sprawdzenie przeprowadza si¢ z zastosowaniem szablonu, laty 1 poziomicy lub niwelatora z czgstotliwoscig wg
pkt. 6.3.2.

Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie moga przekracza¢ wartosci dopuszezalnych, podanych w pkt. 5.2.6.

6.3.5. Sprawdzenie rownosci powierzchni korpusu

Sprawdzenie przeprowadza si¢ z zastosowaniem laty o dlugosci 3 m. z czgstotliwoscig wg pkt. 6.3.2.
Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie moga przekracza¢ wartosci dopuszczalnych, podanych w pkt. 5.2.6.

6.3.6. Sprawdzenie spadku podtuinego powierzchni korpusu

Kontrole spadkéw podiuznych nalezy oprze¢ na ocenie rzgdnych wysokosciowych, pomierzonych
niwelatorem z czgstotliwos$cig podang w pkt. 6.3.2.

Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie moga przekracza¢ wartosci dopuszczalnych, podanych w pkt. 5.2.6.

6.3.7. Sprawdzenie zageszczenia i nosnosci gruntow

Sprawdzenie zageszczenia gruntow przeprowadza si¢ na podstawie wynikow badan wykonanych z
czestotliwoscig minimum jeden raz w trzech punktach na 1500 m? powierzchni oraz w miejscach
wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

Czestotliwos¢ badan wtomego modutu odksztalcenia E; sprawdzanej warstwy powinna by¢ nie mniejsza, niz
jeden raz w trzech punktach na 2000 m? powierzchni, a dodatkowo w miejscach wskazanych przez
Inspektora Nadzoru.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogolne dotyczace obmiaru robot
Wymagania ogblne dotyczace obmiaru robot podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarows jest 1 m® (metr szeScienny) wykonanych robot w wykopach na podstawie pomiarow
w terenie.

8.  ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
8.2. Rodzaje odbiorow
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Odbidr robot ziemnych w wykopach dokonywany jest na zasadach odbioru rob6t zanikajacych 1
ulegajacych zakryciu zgodnie z wymaganiami podanymi w SST D.M.00.00.00.

W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres robot poprawkowych do wykonania, a
Wykonawca wykona je na wlasny koszt w ustalonym terminie.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za 1 m® wykonanych wykopow nalezy przyjmowaé na podstawie obmiaru i oceny jakosci robot w
oparciu o wyniki pomiardéw i badan laboratoryjnych.

Cena wykonania robot obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas budowy,
- wykonanie wykopu z transportem gruntu na nasyp lub odktad,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu i skarp zgodnie z Dokumentacja Projektows,
- zaggszczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow.

2. PN-B-04452 Geotechnika. Badania polowe.

3. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

4. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnos$ci bieme;.

5. PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

6. PN-EN1744-1 Badania chemicznych wiasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna.

7. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni i podtoza
przez obciazenie plyta.

8. BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobicranic probek gruntow do celéw drogowych i
lotniskowych.

9. BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika nosnosci gruntu jako podioza
nawierzchni podatnych.

10. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

11. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. WWymagania i badania.

12. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog.

10.2. Inne dokumenty

13. Wykonanie i odbior robot ziemnych dla drég szybkiego ruchu. Instytut Badawczy Drog i
Mostoéw, Warszawa, 1978.

14. Katalog Typowych Konstrukcji Nawierzchni Podatnych - IBDiM, 1997
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D.04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM 1 ZAGESZCZANIEM
PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem koryta z profilowaniem i zaggszczaniem podioza w ramach zadania:

Remont nawierzchni drogi gminnej nr 107980B, dojazdowej do gruntéw rolnych Czyzew-Chrapki —
Dmochy-Rodzonki.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1 .

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Technicznej dotyczace wykonania koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem
podtoza obejmuja (lokalizacja wg dokumentacji projektowej):

- koryto i podtoze pod warstwy konstrukcyjne,

1.4. OKkreslenia podstawowe

1.4.1. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glgbokosci przemarzania.

1.4.2. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utoZenia w nim konstrukeji nawierzchni.
Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, ST oraz z zaleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2.  MATERIALY

Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

3.2.  Sprzet do profilowania i zageszczania podloza

Do wykonania profilowania i zageszczania podioza nalezy stosowac:

- rowniarki,

- spycharki uniwersalne z uko$nie ustawionym lemieszem,

- drobny sprzet reczny do profilowania recznego, w miejscach gdzie inny sprzet nie moze mie¢ zastosowania,

- walce statyczne i wibracyjne dostosowane do wielkoS$ci zageszczanej powierzchni,

- ubijaki mechaniczne, ptyty wibracyjne do zastosowania w miejscach trudnodostgpnych dla wiekszego sprzetu
lub inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

4.  TRANSPORT

Nie wystepuje.
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5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét

Ogolne zasady wykonywania robot podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

Przed rozpoczeciem robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do akceptacji projekt
organizacji i harmonogram robot, uwzgledniajace wszystkie warunki w jakich bedg wykonywane roboty zwigzane z
wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza.

5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i1 zageszczenia podtoza bezposrednio
przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesniejsze przystgpienie do
wykonania koryta  oraz profilowania 1 zaggszczania podioza, jest mozliwe wylacznie za zgoda
Inzyniera/Kierownika projektu, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym 1 zaggszczonym podtozu nie moze odbywac si¢ ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Przed rozpoczeciem robot nalezy wyznaczy¢ potozenie koryta.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wezesniej przygotowane.
Paliki lub szpilki nalezy ustawiaC w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu. Rozmieszczenie
palikéw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w odstgpach nie
wiekszych niz co 10 metréw.

Rodzaj sprzgtu, a w szczegdlnoscei jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone s roboty 1
do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywa¢ recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyklad na
poszerzeniach lub w przypadku robot o matym zakresie. Sposob wykonania powinien by¢ zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i ST.

Profilowanie 1 zaggszczenie podtoza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed rozpoczeciem robdt nalezy wytyczy¢ potozenie podioza podlegajacego profilowaniu i zageszczaniu. Sposob
wytyczenia powinien umozliwia¢ wyprofilowanie i zageszczenie podtoza i uktadanych na nim warstw nawierzchni z
tolerancjami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST lub przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Paliki do kontroli uksztaltowania podtoza w planie i profilu powinny by¢ wczesniej przygotowane, odpowiednio
zamocowane 1 utrzymywane w czasie robot przez Wykonawcg.

Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen. Nalezy
usung¢ bloto 1 grunt, ktéry ulegt nadmiernemu zawilgoceniu.

Jezeli rzedne podioza przed profilowaniem nie wymagajg dowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu, to przed
przystapieniem do profilowania oczyszczonego podioza jego powierzchni¢ nalezy dogesci¢ 3+4 przejsciami walca
Sredniego stalowego, gladkiego lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony 1 wystepuja zanizenia poziomu w podiozu, to Wykonawca powinien
spulchni¢ podtoze na glgbokos¢ zaakceptowang przez Inzyniera/Kierownika projektu, dowiez¢ dodatkowy grunt i
zagesci¢ warstwe do uzyskania odpowiedniej wartosci wskaznika zaggszczenia.

Do profilowania podloza nalezy stosowaé sprzet wskazany w p. 3 w zaleznosci od szerokosci profilowanego
podtoza, trudnosci odspojenia gruntu lub inny zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego dogeszczania przez watowanie lub uzycie plyt
wibracyjnych, ubijakow mechanicznych w miejscach trudnodostepnych dla walcow, zachowujgc optymalng
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wilgotnos$¢ zageszezanego gruntu. Jakiekolwiek nieréwnosci powstale przy zageszczaniu powinny by¢ naprawione

przez Wykonawcg w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Zageszczenie podtoza nalezy kontrolowac poprzez oznaczanie wskaznika zageszczenia [Is] zgodnie z BN-77/8931-

12.

Wskazniki zaggszczenia (Is) w przypadku robdt objetych n/n ST wynosza:

- dno koryta pod projektowang nawierzchni¢ jezdni - min. 1,00,

- dno koryta pod projektowane nawierzchnie zjazdow - min. 1,00,

- dno koryta pod projektowang nawierzchni¢ chodnika - min. 0,97,

Jako zastepcze kryterium oceny wymaganego zageszczenia gruntow, dla ktorych trudne jest pomierzenie wskaznika

zageszczenia, nalezy przyjmowacé wartos¢ wskaznika odksztalcenia Io wg zatacznika B do normy PN-S-02205,

rownego stosunkowi modutow odksztalcenia Wtormego E do pierwotnego E:.

Wskaznik odksztatcenia Io nie powinien by¢ wigkszy niz:

- dlazwirdw, pospotek i piaskow - 2,2

- dla gruntéw drobnoziamistych o rownomiernym uziarnieniu (pyty, gliny, gliny pylaste, gliny zwiezte, ity) —2,0

- dla gruntdow roznoziamistych (zwiry gliniaste, pospolki gliniaste, pyly piaszczyste, piaski gliniaste, gliny
piaszczyste, gliny piaszczyste zwigzte) — 3,0.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia Is (lub wskaznika odksztatcenia Io) okreslone jak wyzej nie moga zostaé

osiggnicte przez bezposrednie zaggszczanie gruntow rodzimych (dotyczy muin. namutéw) to nalezy przed
whbudowaniem Kolejnej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni dogesci¢ podioze na ile to mozliwe.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem 1 zaggszczeniem podtoza nastapi przerwa w robotach 1
Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane 1 zaggszczone podioze uleglo nadmiememu zawilgoceniu, to przed przystapieniem do
uktadania kolejnej warstwy nalezy odczeka¢ do czasu jego naturalnego osuszenia. Jezeli zawilgocenie nastgpito
wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe naprawy wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6olne”.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych i1 zaggszczenia koryta i
wyprofilowanego podtoza podaje tablica 1.

Tablica l. Czestotliwos¢ badan kontrolnych

Czestotliwos¢ badan
Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalna liczba badan na Maksymalna powierzchnia
dziennej dzialce roboczej przypadajaca na jedno badanie (m?)

1. | Szeroko$¢ koryta

Roéwnosé poprzeczna i podhuzna
Spadki poprzeczne Z czgstotliwoscia gwarantujacg spetnienie wymagan przy
Rzedne wysokosciowe odbiorze, okreslonych w pkt. 6.2.
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Uksztaltowanie osi w planie

2. |Zaggszczenie,
Wilgotnos¢ gruntu 2 300

Wskaznik zageszczenia nalezy sprawdza¢ na kazdej dzialce roboczej wedlug BN-77/8931-12 przynajmniej w 2
punktach wybranych losowo, lecz nie rzadziej niz w jednym punkcie na 300 m2.

W przypadku, gdy przeprowadzenie badania zaggszczenia wedtug metody Proctora jest niemozliwe ze wzgledu na
gruboziamiste uziamienie materiatu tworzacego podloze, kontrole zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie
oznaczenia wskaznika odksztalcenia zgodnie z p. 5.3.2.

Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ przynajmniej dwukrotnie na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 300 m2.

Calosciowe] oceny cech nosnosci warstwy gruntu w podiozu nalezy dokonywac na podstawie pomiaru wtormego
modutu odksztatcenia Ex wedhug p. 5.2.2.

6.2.2. Zageszczenie podloia

Do odbioru podtoza Wykonawca przygotuje 1 przedstawi zestawienie wynikéw badan wskaznika zageszczenia (lub
wskaznika odksztatcenia) 1 wtomego modutu odksztatcenia wykonane na podstawi biezacej kontroli zaggszezenia.

Jezeli wyniki badan zaggszczenia beda mniejsze od podanych w p.5.2.2 podtoze nalezy spulchni¢ i roboty powtdrzy¢
w sposoOb zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

6.2.3. Szerokos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szerokos¢ koryta i profilowanego podtoza nalezy sprawdza¢ co najmniej co 50 m.

Szerokos¢ koryta 1 profilowanego podtoza nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10
cmi-5cm.

6.2.4. Rownosé koryta (profilowanego podloia)

Nierownosci podtuzne koryta 1 profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa fatg co 20 metrow w kierunku
podtuznym, zgodnie z BN-68/8931-04.

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrows fata, a na odcinkach poszerzen tata o dhugosci dostosowanej do
szerokosci profilowanego podioza, co najmniej co 50 m.

Nierownosci nie mogg przekraczac¢ 2 cm.

6.2.5. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca taty o dlugosci jak w pkt. 6.2.3 1 poziomicy co najmniej co 50 m.

Spadki poprzeczne koryta 1 profilowanego podioza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancijg
10,5%.

6.2.6. Rzedne wysokosciowe

Rzedne wysoko$ciowe nalezy sprawdza¢ w osi jezdni 1 na jej krawedziach co 20 m, a na odcinkach
krzywoliniowych co 10 m.

Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podioza 1 rzednymi projektowanymi
nie powinny przekracza¢ +1 cm1i-2 cm.

95 % zmierzonych rzednych nie powinno przekracza¢ dopuszczalnych odchylen okreslonych j.w.

6.2.7. Uksztaltowanie osi w planie
Uksztattowanie osi koryta i podtoza nalezy sprawdza¢ w punktach rozmieszczonych nie rzadziej niz co 100 m.
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O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigeej niz £5 cm.

6.2.8. Zageszczenie koryta (profilowanego podloia)

Wskaznik zaggszczenia koryta i wyprofilowanego podioza okreslony wedtug BN-77/8931-12 nie powinien by¢
mniejszy od podanego w pkt 5.4 n/n ST.

Wilgotno$¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedhug PN-B-06714-17.

Wilgotnos¢ gruntu podtoza powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogédlne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta lub podioza zgodnie z
dokumentacja projektowa i obmiarem w terenie.

8.  ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Odbiér koryta lub podioza dokonywany jest na zasadach odbioru robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
podanych w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6.2 daly wyniki pozytywne.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za 1 m? koryta lub podtoza nalezy przyjmowaé na podstawie obmiaru po ocenie jakosci wykonania robot
na podstawie wynikow badan 1 pomiaréw laboratoryjnych.

Cena wykonania robot obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- odspojenie gruntu,

- zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe 1 odwiezienie,

- profilowanie dna koryta i podtoza,

- zageszczenie,

- utrzymanie koryta i podtoza,

- przeprowadzenie wymaganych pomiarow i badan laboratoryjnych.

Koryto 1 podloze pod nawierzchni¢ chodnika i schodow terenowych zostanie wykonane r¢cznie.

Pozostate roboty zwigzane z wykonaniem koryta 1 uksztattowaniem podtoza moga zosta¢ wykonane mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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10.1. Normy

1. PN-B-04481

2.  PN-B-06714-17
3. BN-64/8931-02
4.  BN-68/8931-04
5. BN-77/8931-12
6. PN-S-02205

7. PN-S-02201

8. BN-75/8931-03
9. BN-70/8931-05
10.2.

Grunty budowlane. Badanie probek gruntu.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutlu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obcigzenie plyta.

Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata.

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzial, nazwy o okreslenia.

Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntow do celow drogowych i
lotniskowych.

Oznaczanie wskaznika no$nosci gruntu jako podioza nawierzchni podatnych.

Inne dokumenty
9. Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych 1 pdtsztywnych, IBDiM, Warszawa, 1997 r
10. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie

warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie — Dz.U.
Nr 43, Warszawa dn. 1 maja 1999 r.
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D.04.02.01 WARSTWA ODCINAJACA

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem n/n SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem
warstwy odcinajacej W ramach zadania:

Remont nawierzchni drogi gminnej nr 107980B, dojazdowej do gruntéw rolnych
Czyzew-Chrapki — Dmochy-Rodzonki.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegolowej Specyfikacji Technicznej dotycza wykonania warstwy odcinajacej z
kruszywa naturalnego o gr. 10 cm na terenie objetym zakresem jak w pkt. 1.1.

Doktadna lokalizacja wg Dokumentacji Projektowe;.

1.4.  Okreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2.  MATERIALY

2.1.  Warunki ogélne stosowania materialow
Warunki ogoélne stosowania materiatdéw podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatem do wykonania warstwy odcinajgcej powinna by¢ mieszanka kruszyw skladajaca sie z: piasku,
mieszanki 1/lub zwiru, spelniajgca wymagania n/n SST.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Do wykonania warstwy odsaczajacej nalezy zastosowac kruszywo o uziarnieniu 0/31,5 mm.

Krzywa uziarnienia mieszanki kruszywa powinna leze¢ pomiedzy krzywymi granicznymi pdl dobrego
uziarnienia, podanymi w WT-4 [5].

Krzywa uziarienia kruszywa powinna by¢ ciggla 1 nie moze przebiega¢ od dolnej kizywej granicznej
uziarienia do gomej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach.

2.2.2. Wtasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.
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Tablica 1. Wymagania wobec kruszyw do mieszanek niezwiazanych do ulepszonego podloza

Wymagania wobec kruszywa do mieszanek niezwigzanych

Rozdziat przeznaczonych do zastosowania w warstwie: Odniesienie
w Wiadciwodé ulepszonego podioza do tablicy w
PN-EN /np. warstwa mrozoochronna, odsaczajgca, odcinajaca, PN-EN
13242: 2004 wzmacniajaca/ 13242: 2004
KR1+KR6
0,063; 0,5; 1; 2; 4; 5,6; 8; 11,2; 16; 22,4; 31,5; 45; 63; i 90
4.1-4.2 | Zestaw sit# (zestaw podstawowy plus zestaw 1) Tabl. 1
Wszystkie frakcje dozwolone
Uziarnienie wg PN-EN 933-1 Gc 80/20,
431 Gr 80, Tabl. 2
Ga75
Ogodlne granice i tolerancje
uziarnienia kruszywa grubego
4.32 na sitach pos’redni)c/hwwgg ’ GTcNR Tabl. 3
PN-EN 933-1
Tolerancje  typowego  uziamienia GTNR
4.3.3 kruszywa drobnego i kruszywa o GTANR’ Tabl. 4
ciagtym uziamieniu wg PN-EN 933-1
Ksztatt kruszywa grubego
wg PN-EN 933-4
44 a) maksymalne wartosci Flne Tabl. 5
' wskaznika plaskosci
lub b) maksymalne wartosci
wskaznika ksztattu Shve Tabl. 6
Kategorie procentowych
zawartoS$ci ziaren o
powierzchni przekruszonej lub
45 famanych oraz ziaren Cnr Tabl. 7
calkowicie zaokraglonych w
kruszywie grubym wg
PN-EN 933-5
Zawarto$¢ pylow wg
PN-EN 933-1 fDeklarowana Tabl. 8
4.6 . -
a) w kruszywie grubym
b) w kruszywie drobnym * fDeklarowana Tabl. 8
47 Jakosé pyléw Wiasciwosé r}iebadana na poj edynczych frakcjach, a tylko w
mieszankach wg wymagan p. 2.2 - 2.4
Odporno$¢ na rozdrabnianie
5.2 wg PN-EN 1097-2, kategoria LANR Tabl. 9
nie wyzsza niz
Odporno$¢ na $cieranie
5.3 kruszywa grubego wg MoeDeklarowana Tabl. 11
PN-EN 1097-1
Gestos¢ wg PN-EN  1097-
>4 6:%001, rordzial 7,8 albo 9 Deklarowana
Nasigkliwo$¢ wg PN-EN 1097- WerNR
55 6:2001, rozdziat 7, 8 albo 9 (w WAcm k)
A i 242
zalezno$ci od frakcji)
Siarczany rozpuszczalne w
6.2 | kwasie wg PN-EN 1744-1 ASNR Tabl. 12
Catkowita zawartos$¢ siarki
6.3 wg PN-EN 1744-1 SNRr Tabl. 13
Statos¢ objetosci zuzla
6.4.2.1 |stalowniczego wg PN-EN Vs Tabl. 14
1744-1:1998, rozdziat 19.3
Rozpad krzemianowy w zuzlu
wielkopiecowym kawatkowym
6.4.2.2 wg IF)>N-ENy 1744-1:192)8, Brak rozpadu
p.19.1
44
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Rozpad zelazawy w zuzlu
wielkopiecowym kawatkowym

6423 | wg PN-EN 1744-1:1998, Brak rozpadu
p.19.2
6.43 Sktadniki rozpuszczalne w Brak substancji szkodliwych w stosunku do $rodowiska wg odrebnych
o wodzie wg PN-EN 1744-3 przepiséw

Brak zadnych ciat obcych takich jak drewno, szkto, i plastik, mogacych

6.4.4 Zanieczyszczenia . ] ,
pogorszy¢ wyrdb koncowy

Zgorzel stoneczna bazaltu wg
7.2 PN-EN 1367-3, wg SBLA Deklarowana
PN-EN 1097-2
Mrozoodpornos¢ na frakeji -skaly magmowe i przeobrazone: F4
733 kruszywa 8/16 wg -skaly osadowe: F10 Tabl. 18

PN-EN 1367-1 -kruszywa z recyklingu: F10 (F25 ™)

Za}qcc:znlk Sktad materialowy deklarowany

Zatacznik Wigkszo$¢ substancji niebezpiecznych okreslonych w  dyrektywie Rady

76/769/EWG zazwyczaj nie wystgpuje w zrodlach kruszywa pochodzenia

o dr(?z’ dziat Istotne cechy srodowiskowe mineralnego. Jednak w odniesieniu do kruszyw sztucznych i odpadowych
p C34 nalezy badaé czy zawarto$§¢ substancji niebezpiecznych nie przekracza

warto$ci dopuszczalnych wg odrebnych przepisow.

*) Laczna zawarto$¢ pytdow w mieszance powinna si¢ miescié w wybranych krzywych granicznych wg
p.2.24

") Pod warunkiem, gdy zawarto$¢ w mieszance nie przekracza 50% m/m

) w przypadku gdy wymaganie nie jest spelnione, nalezy sprawdzi¢ mrozoodporno$é

3.  SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Wymagania ogolne dotyczace sprzgtu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2.  Sprzet do wykonania robot

Do wykonania warstwy odcinajacej nalezy stosowac:

- rowniarki,

- walce statyczne,

- plyty wibracyjne lub ubijaki mechaniczne .

Zastosowany sprzet powinien zosta¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4.  TRANSPORT

4.1. 'Wymagania ogélne dotyczace transportu
Wymagania ogdlne dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materialow

Transport kruszywa moze odbywac¢ si¢ dowolnymi srodkami transportu, w sposob przeciwdziatajacy
Jego zanieczyszczeniu, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne™.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot,
uwzgledniajace wszystkie warunki w jakich bedzie wykonywana warstwa odcinajaca.

5.2. Wykonanie warstwy odcinajacej
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5.2.1. Przygotowanie podtoia

Podloze gruntowe powinno speia¢ wymagania okreslone w SST D.04.01.01.

Przed wykonaniem warstwy odcinajacej wszelkie koleiny i migkkie miejsca podloza oraz wszelkie
powierzchnie nieodpowiednio zaggszczone lub wykazujace odchylenia wysokosciowe od zatozonych
rzednych powinny by¢ naprawione przez spulchnienie, dodanie wody albo osuszenie poprzez mieszanie do
osiggnigcia wilgotno$ci optymalnej, powtornie wyréwnane i zaggszczone.

5.2.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Whytwarzanie mieszanki kruszywa moze by¢ rozpoczete po akceptacji sktadu mieszanki (recepty
laboratoryjnej) przez Inspektora Nadzoru.

Wytwarzanie mieszanki kruszywa o $cisle okreslonym w recepcie laboratoryjnej uziarnieniu 1 wilgotnosci
nalezy prowadzi¢ w mieszarce stacjonamej gwarantujgcej otrzymanie jednorodnej mieszanki.
Przygotowana mieszanka powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w sposob
przeciwdzialajacy segregacji i nadmiememu wysychaniu.

Mieszanka kruszywa na warstwe odcinajacag powinna odpowiada¢ wymaganiom przedstawionym w
tablicy 2.

Tablica 2. Wymagania wobec mieszanek niezwigzanych do ulepszonego podloza

Wymagania wobec mieszanek niezwigzanych przeznaczonych
. do zastosowania w warstwie: Odniesienie
Rozdziat - ;
s ulepszonego podloza do tablicy w
w Wiasciwosé . .
/np. warstwa mrozoochronna, odsaczajaca, odcinajaca, PN-EN
PN-EN 13285 .
wzmacniajaca/ 13285
KR1:+KR6
43.1 Uziarnienie mieszanek 0/8, 0/11,2, 0/16, 0/22,4, 0/31,5; 0/45; 0/63 Tabl. 4
Maksymalna zawartos$¢ pytow:
432 kategoria UF UF 15 Tabl. 2
Minimalna zawarto$¢ pytow:
432 Kategoria LF LFnr Tabl. 3
Zawarto$¢ nadziarna: .
4.3.3 Kategoria OC OC w0 Tabl.4i6
Krzywa uziarnienia wg rys. 6
przechodzi przez oczko sita,
% m/m
441 Wymagania wobec uziarnienia #31,5 90-+-100 Tabl.5i6
#16 47+87
#2 15+75
# 0,063 0+15
Wrazliwos$¢ na mréz: wskaznik
4.5 . - S 35 -
piaskowy SE ), co najmnigj
Odporno$¢ na rozdrabnianie
(dotyczy frakcji 10/14 odsianej LA )
z mieszanki) wg PN-EN 1097- NR
1, kategoria nie wyzsza niz
Odporno$¢ na $cieranie
(dotyczy frakcji 10/14 odsianej )
z mieszanki) wg PN-EN 1097- deklarowana
1, kategoria Mpe
Mrozoodporno$é (dotyczy
frakcji kruszywa 8/16 odsianej
- . F10 -
z mieszanki)
wg PN-EN 1367-1
Warto$¢ CBR po zaggszczeniu
do wskaznika zaggszczenia warstwa mrozoochronna, odsaczajaca i odcinajaca : > 35 )
Is=1,0 i moczeniu w wodzie warstwa wzmacniajaca : > 40
96h, co najmniej
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Wodoprzepuszczalnos¢ mieszanki w
warstwie odsgczajacej po
zageszezeniu wg metody Proctora do
e wskaznika zageszczenia Is= 1,0; =0,0093
wspdlezynnik filtracji k, co najmniej
cmls
Zawarto$¢ wody w mieszance
zaggszezanej, % (m/m) 70100 )
wilgotnosci optymalnej wg
metody Proctora
Wigkszo$¢  substancji  niebezpiecznych okreSlonych w
dyrektywie Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie wystepuje w
. . zrodtach kruszywa pochodzenia mineralnego. Jednak w
45 Inne cechy srodowiskowe L . . -
odniesieniu do kruszyw sztucznych i odpadowych nalezy
bada¢ czy zawarto$¢ substancji niebezpiecznych nie
przekracza warto$ci dopuszczalnych wg odrebnych przepisow.

*) Badanie wskaznika piaskowego SE nalezy wykona¢ na mieszance po pieciokrotnym zageszczeniu
metoda Proctora wg normy PN-EN 13286-2.

Mieszanka kruszywa zastosowana do wykonania warstwy odcinajacej powinna spehia¢ wymagania
dotyczace nieprzenikania czastek pomigdzy warstwa ulepszonego podioza a podlozem, zgodnie z
zaleznoscia:

Dis/dss <5
gdzie:
D15 - wymiiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziam warstwy odcinajacej,
des - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarmn gruntu podioza.

5.2.3. Rozkladanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, takiej aby jej ostateczna grubos¢ po
zageszczeniu byla rowna grubosci projektowanej. Grubo$¢ pojedynczo ukladanej warstwy nie moze
przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu.

Warstwa odcinajaca powinna by¢ rozlozona w sposob zapewniajacy osiaggniecie wymaganych spadkow i
rzednych wysokosciowych.

Kazda ukladana warstwa kruszywa powinna by¢ wyprofilowana i1 zageszczona z zachowaniem
wymaganych spadkow i rzgdnych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy
moze nastgpic¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektora Nadzoru.

Kruszywo w miejscach, w ktorych widoczna jest jego segregacja, powinno by¢ przed zaggszczeniem
zastgpione materialem o odpowiednich wiasciwosciach.

5.2.4. Zageszczenie

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapic do jej zaggszczania przez
watowanie. Jakiekolwiek nieréwnosci lub zaglebienia powstale w czasie zageszczania powinny by¢
wyrownane przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuniecie materiatu az do otrzymania
rownej powierzchni. W miejscach niedostepnych dla walcow warstwa odcinajgca powinna by¢
zageszezona zageszczarkami  plytowymi lub ubijakami mechanicznymi, zaakceptowanymi przez
Inspektora Nadzoru.

Zageszczenie nalezy kontynuowac do osiggnigcia wskaznika zaggszczenia [Is] nie mniejszego od 1,0,
okreslonego zgodnie z normg BN-77/8931-12 [3].

Jezeli nie mozna okresli¢ wskaznika zageszczenia, to nalezy sprawdza¢ stosunek modutu odksztalcenia
wtormego Ep, do pierwotnego E, ktory nie powinien by¢ wigkszy niz 2,2.

Wilgotno$¢ kruszywa podczas zaggszezania powinna by¢ rdwna wilgotnosci optymalnej, okreslonej
zgodnie z normg PN-B-04481 [1] (metoda 11).
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Material nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzenie. Jezeli
wilgotnos¢ kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, kruszywo powinno by¢ zwilzone woda
1 rownomiernie wymieszane. W przypadku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej
wartosci, nalezy je osuszy¢.

5.3.  Utrzymanie warstwy odcinajgcej

Warstwa odcinajaca po wykonaniu, a przed wozeniem nast¢pnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inspektora Nadzoru, gotowa warstwe
odcinajaca do ruchu budowlanego, to jest zobowigzany naprawi¢ wszelkie jej uszkodzenia, spowodowane
przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania warstwy odcinajgcej obcigza
Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do roboét
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robdt 1 przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji materiatow.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiardw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia warstwy
odcinajacej podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw warstwy odcinajgcej

Lp.| Woyszczegélnienie badan i Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiaréow
pomiarow
1. | Szerokos¢ warstwy 10razy nalkm
2. | Réwnos¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3. | Rownos¢ poprzeczna 10razy nalkm
4. | Spadki poprzeczne” 10razy na 1 km
5. | Rzedne wysokosciowe €0 100 m
6. | Uksztaltowanie osi w planie” c0100 m
7. | Grubo$¢ warstwy Podczas budowy: w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m?.
Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?.
8. | Zageszczenie, w 2 punktach na dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 600 m?
wilgotno$¢ kruszywa

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
glownych tukow poziomych.

6.3.1. Szerokos¢ warstwy
Szeroko$¢ warstwy nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.

6.3.2. Rownosé warstwy

Nierownosci podhuzne 1 poprzeczne warstwy odcingjacej nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata, zgodnie z norma
BN-68/8931-04 [2].

Nieréwnosci nie powinny przekracza¢ 2 cm.

6.3.3. Spadki poprzeczne
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Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowa z tolerancjg
+0,5%.

6.3.4. Rzedne wysokosciowe
Roéznice pomigdzy rzgdnymi wykonanej warstwy 1 rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢
+lcm i-2cm.

6.3.5. Uksztaltowanie osi w planie
Os warstwy odcinajacej w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz
5 cm.

6.3.6. Grubosé¢ warstwy
Grubos¢ warstwy odcinajacej nie moze r6znic si¢ od gruboscei projektowanej o wiecej niz +1 cm, -2 cm.

6.3.7. Zageszczenie warstwy

Zageszczanie warstwy powinno odbywac si¢ az do osiaggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od
1,0, okreslonego wedtug normy BN-77/8931-12 [3].

Jezeli jako kryterium dobrego zaggszczenia warstwy stosuje si¢ porownanie wartosci moduldw
odksztatcenia, to warto$¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z
instrukcja [4], nie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zaggszczenia powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od
—20% do +10%.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2.  Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest 1 m? (metr kwadratowy) warstwy odcinajgcej zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa i pomiarem w terenie.

8.  ODBIOR ROBOT

8.1.  Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Rodzaje odbiorow

Odbior warstwy odcinajacej jest dokonywany na zasadach odbioru robdt zanikajacych 1 ulegajacych
zakryciu lub odbioru czgsciowego zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogollne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne zasady dotyczace podstawy platnosci
Ogolne zasady dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.M.00.00.00 “Wymagania og6lne”.

9.2.  Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za 1 m? wykonanej warstwy odcinajacej nalezy przyjmowaé na podstawie obmiaru 1 oceny jakosci
robdt w oparciu o pomiary i wyniki badan laboratoryjnych.

Cena wykonania robdt obejmuje:

- prace pomiarowe,
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- oznakowanie robot zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas budowy,

- sprawdzenie i ewentualna naprawa podtoza,

- opracowanie recepty laboratoryjnej na mieszanke kruszywa,

- przygotowanie mieszanki kruszywowej zgodnie z recepta laboratoryjng i dostarczenie na miejsce
wbudowania,

- rozlozenie mieszanki warstwami zgodnie z zalozong gruboscia, szerokoscia I profilem z zachowaniem
projektowanej niwelety,

- zageszczenie roztozonej mieszanki, dowoz wody do zageszczania,

- przeprowadzenie pomiarow 1 badan laboratoryjnych okreslonych w SST,

- utrzymywanie warstwy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntow.
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i fata.
3. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty
4. | Instrukcji badan podioza gruntowego budowli drogowych i mostowych” GDDP 1998 r
5. ,,WT-4 Mieszanki niezwigzane do drog krajowych” i normy powotane w WT-4
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D.05.01.03 WYKONANIE NAWIERZCHNI Z KRUSZYWA NATURALNEGO

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania 1
odbioru robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni zwirowej zjazdoéw i poboczy w ramach zadania:
Remont nawierzchni drogi gminnej nr 107980B, dojazdowej do gruntoéw rolnych
Czyzew-Chrapki — Dmochy-Rodzonki.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegotowej Specyfikacji Technicznej dotycza wykonania nawierzchni zwirowe]
0 grubosci 15 cm i wyrownania nawierzchni zjazdow.

Doktadna lokalizacja wg Dokumentacji Projektowe;.

1.4.  OKkreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D.M.00.00.00 “Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2.  MATERIALY

2.1.  Warunki ogélne stosowania materialéw
Warunki ogolne stosowania materiatdéw podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2.2.  Rodzaje materialow

Do wykonania nawierzchni zwirowej z mieszanki niezwigzanej z kruszywa naturalnego nalezy stosowac
mieszanke kruszyw skladajaca si¢ z: piasku, mieszanki i/lub zwiru, spehiajaca wymagania n/n SST.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych 1 bez domieszek gliny.

2.3.  Wymagania dla materialow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Do wykonania robét nalezy zastosowac kruszywo o uziamieniu 0/31,5 mm.

Krzywa uziarnienia mieszanki kruszywa powinna leze¢ pomigdzy krzywymi granicznymi pél dobrego
uziarnienia, podanymiw WT-4 [8], dla podbudowy pomcniczej.

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej
uziarienia do gomej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach.

2.3.2. 'Wilasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spehia¢ wymagania jak dla podbudowy pomocniczej dla obcigzenia ruchem KR1
okreslone w tablicy 1.
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Tablica 1. Wymagania wobec kruszyw do mieszanek niezwiazanych do warstw podbudowy

‘Wymagania wobec kruszywa do mieszanek niezwigzanych

Rozdziat przeznaczonych do zastosowania w warstwie: Odhiesienie
w Wiadeiwodé podbudowy pomocniczej podbudowy zasadniczej do tablicy w
PN-EN nawierzchni drogi obciazonej nawierzchni drogi obcigzonej PN-EN 13242:
13242: 2004 ruchem ruchem 2004
KRI:KR2 | KR3:KR6 KRLI:KR2 | KR3:KR6
0,063;05; 1; 2;4,5,6; 8; 11,2; 16; 22 4; 31,5; 45; 63; i 90
41-42 | Zestawsit# (zestaw podstawowy plus zestaw 1) Tabl. 1
Wszystkie frakcje dozwolone
Uziamienie wg PN-EN 933-1 Gc85/15, Gc85/15, Gc80/20, Gc80/20,
431 Gr85, Gr85, Gr80, Gr80, Tabl. 2
Gea85 Gea85 Gea?s Gea?s
Ogolne granice i tolerancje
432 uziamienia kruszywa grubego na GTcNR GTcNR GTc20/15 GTc20/15 Tabl. 3
sitach posrednich wg PN-EN 933-1
Tolerancie. typowego.  zimieni | o GTHAR, GTHO, GTHIO,
433 kruszywa drobnego i kruszywa o GTANR GTANR GTA20 GTA20 Tabl.4
ciaglymuziamieniu wg PN-EN 933-1
Ksztalt kruszywa grubego
wg PN-EN 9334
2) maksymalne wartodci wskaznika Flnr Finr Flso Flso Tabl.5
44 I
plaskosci
IUb] , b.)] ! maksymaln] © wartoscl Shr Shr Slss Slss Tabl.6
Kategorie procentowych zawartosci
ziaren 0 powierzchni przekruszonej
45 lub tamanych oraz ziaren catkowicie Crr Cnr Caos Cus Tabl.7
zaokraglonych w kruszywie grubym
wg PN-EN 933-5
Zawartos¢ pytow wg PN-EN 933-1
46 2) wkruszywie grubym”* v Toekaronera Toekaronera Toearonara Tabl.8
b) w kruszywie drobnym " Toedaronara Toedtaronera Toedtaronera foedtaronera Tabl.8
47 Takodé pylow ‘Wiasciwos¢ niebadana na poj edynCZ}fch frakcjach, a tylko w mieszankach
wg wymaganp. 2.2-24
Odpomos¢ na rozdrabnianie wg PN- )
52 EN 1097-2. kategoria nie wyzsza ni LA LAso LAxo LAxo Tabl.9
Odpomos¢ na Scieranie kruszywa
53 giubego wg PN-EN 1097-1 MoeDeklarowana | MpeDeklarowana | MpeDeklarowana | MoeDeklarowana Tabl. 11
Gestos¢ wg PN-EN 1097-6:2001,
54 rozdzial 7,8 albo 9 Deklarowana Deklarowana Deklarowana Deklarowana
- Ig{;s(;oql;hv:g:ﬁ:% P 213\15150 30%7' WerNR WarNR WarNR WarlNR
' . Y WA WA2 ™) WA2 ™) WAz2 ™)
zaleznosci od frakgiji)
Siarczany rozpuszczalne w kwasie
6.2 wg PN-EN 1744-1 ASNR AS\r AS\r ASnr Tabl. 12
Catkowita zawarto$¢ siarki
6.3 wg PN-EN 1744-1 SR S\R Snr SR Tabl. 13
Statos¢ objetosci zuzla stalowniczego
6421 |wg PN-EN 1744-1:1998, rozdziat Vs Vs Vs Vs Tabl. 14
193
Rozpad kizemianowy w zwzlu
6422 | wielkopiecowym kawatkowym wg | Brakrozpadu Brak rozpadu Brak rozpadu Brak rozpadu
PN-EN 1744-1:1998, p.19.1
Rozpad  Zelazawy w  zuzlu
6423 | wielkopiecowym kawatkowym wg | Brak rozpadu Brak rozpadu Brak rozpadu Brak rozpadu
PN-EN 1744-1:1998, p.19.2
Skiadniki rozpuszczalne w wodzie .. . . . .,
643 wg PN-EN 17443 Brak substancji szkodliwych w stosunku do srodowiska wg odrebnych przepisow
644 Zani czenia Brak zadnych ciat obcych takich jak drewnro, szklo, 1 plastik, mogacych pogorszy¢ wyrdb
) koncowy
Zgorzel sloneczna bazaltu wg PN-
72 EN 1367-3, wg PN-EN 10972 SBia SBLa SBLa SBia
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Mrozoodpomos¢ na frakgji kruszywa -skaty -skaly -skaty -skaty
8/16 wg PN-EN 1367-1 magmowe i magmowe i magmowe i magmowe i
przeobrazone: przeobrazone: przeobrazone: przeobrazone:
F4 F4 F4 F4
733 -skaty osadowe: | -skaly osadowe: | -skaty osadowe: | -skaly osadowe: Tabl. 18
F10 F10 F10 F10

-kruszywa z -kruszywa z kruszywa z -kruszywa z
recyklingu: F10 | recyklingu: F10 | recyklingu: F10 | recyklingu: F10

(F25™ (F25™ (F57 (F5™
Zalacnik C | Skiad materiatowy deklarowany deklarowany deklarowany deklarowany
Zalaemik C Wigkszo$¢ substancji niebezpiecznych okreslonych w dyrektywie Rady 76/769/EWG
’ zazwyczaj nie wystepuje w zrodlach kruszywa pochodzenia mineralnego. Jednak w

podrozdziat | Istotne cechy Srodowiskowe

C34 odniesieniu do kruszyw sztucznych i odpadowych nalezy bada¢ czy zawarto$¢ substancji

niebezpiecznych nie przekracza wartosci dopuszczalnych wg odrebnych przepisow.

*) Laczna zawarto$¢ pytdow w mieszance powinna sie miesci¢ w wybranych krzywych granicznych wg p.
235;245
**) Pod warunkiem, gdy zawarto$¢ w mieszance nie przekracza 50% m/m
) Do warstw podbudéw zasadniczych na drogach obcigzonych ruchem KR5+KR6 dopuszcza sie jedynie
kruszywa charakteryzujace si¢ odpornoscia na rozdrabnianie LA <35
)W przypadku gdy wymaganie nie jest spelnione, nalezy sprawdzi¢ mrozoodpomosé

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Wymagania og6lne dotyczace sprz¢tu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot okreslonych w n/n SST powinien wykazaé si¢

mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- spycharki,

- rowniarki do profilowania,

- przewozne zbiomiki na wode,

- drobny sprzet reczny do profilowania recznego, w miejscach gdzie inny sprzgt nie moze mie¢ zastosowania,

- walce statyczne i wibracyjne dostosowane do wielkos$ci zageszczanej powierzchni,

- ubijaki mechaniczne, ptyty wibracyjne do zastosowania w miejscach trudnodostepnych dla wiekszego sprzetu
lub inny sprzgt zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4.  TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dotyczace transportu
Wymagania ogodlne dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materialow
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiemym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogolne zasady wykonywania robaét

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot,
uwzgledniajace wszystkie warunki w jakich bedzie wykonana nawierzchnia zwirowa.
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5.2.  Przygotowanie podloza /koryta/

Koryto pod warstwy nawierzchni i poboczy powinno spetia¢ wymagania okreslone w SST D.04.01.01.
Przed ulozeniem warstw nawierzchni wszelkie koleiny i migkkie miejsca podloza oraz wszelkie
powierzchnie nieodpowiednio zaggszczone lub wykazujace odchylenia wysokosciowe od zatozonych
rzednych powinny by¢ naprawione przez spulchnienie, dodanie wody albo osuszenie poprzez mieszanie do
osiggnigcia wilgotno$ci optymalnej, powtornie wyréwnane i zaggszczone.

5.3.  Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzaé w
mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki.

Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegdlnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu
transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.
Mieszanka kruszywa na warstwe nawierzchni zwirowej /jak na warstwe podbudowy pomocniczej/
powinna odpowiada¢ wymaganiom przedstawionym w tablicy 2.

Tablica 2. Wymagania wobec mieszanek niezwiazanych do warstw podbudowy

Wymagania wobec mieszanek niezwigzanych przeznaczonych do
. zastosowania W warstwie: -
Roadziak e, podbudowy pomocniczej podbudowy zasadniczej Odn|es_|en|e
w Wihasciwosé . . Lo - P do tablicy w
PN-EN 13285 nawierzchni drogi obciazonej nawierzchni drogi obciazonej PN-EN 13285
ruchem ruchem
KR1:KR2 | KR3:KR6 KRL:KR2 | KR3:KR6
431 Uziarnienie mieszanek 0/31,5; 0/45; 0/63 0/315; 0/45; 0/63 Tabl.4
432 ﬁdata}mmm“pﬂm UFz UFs Tabl.2
432 mfw“‘m pylow: LFe LFr Tabl. 3
433 ﬁ‘;’ga;tr‘i’asg‘é‘dzma' OCw OCe Tabl.4i6
Krzywa uziamieniawg rys. 12
przechodzi przez oczko sita,
% m/m
#315 90+100
N #16 55:85
441 \Wymagania wobec uziamienia Krzywauziamieniawg rys. 911 #8 35:68 Tabl.5i6
#4 22+60
#2 16+47
#1 9+40
#05 5:35
#0,063 09
Wymagania wobec jednorodnosci
442 | VAamienia possczegSinych partii Wagtab. 2w WT-4 Wagtab. 4w \WT-4 Tabl.7
pordwnanie z deklarowana przez
producenta wartoécia (S)
Wymagania wobec jednorodnosci
442 uziamienia na sitach kontrolnych — Wotah. 3WWT4 Wotah. 5SwWT4 Tabl.8
roznice w przesiewach
45 WraZ]iwoéé na ml_t’)z:_ _wskaz'nik 40 45 )
piaskowy SE 7, co najmniej
Odpomos¢ na rozdrabnianie
(dotyczy frakcji 10/14 odsianej z
mieszanki) wg PN-EN  1007-1, LA LA -
kategoria nie wyzsza niz
Odpomos¢ na Scieranie
do frakcji 10/14 odsianej z
Enigzcaznyki) wg PNEN 1007 dekdarowena dekdarowena )
kategoria Mpe
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Mrozoodpomo$¢  (dotyczy  frakgji
kruszywa 8/16 odsianej z mieszanki) F7 F4
wg PN-EN 1367-1

Wartoé¢ CBR po zageszezeniu do
wskaznika zageszczenia Is=1,0 i >60 >80
moczeniu w wodzie 96h, co najmniej

ZawartoS¢ wody W mieszance
zageszezanej, % (m/m) wilgotnosci 80+100 80+100
optymalnej wg metody Proctora

Wigkszo$¢ substanciji niebezpiecznych okreslonych w dyrektywie Rady
76/T69/EWG zazwyczaj nie wystepuje w zrodtach kruszywa pochodzenia
45 Inne cechy $rodowiskowe mineralnego. Jednak w odniesieniu do kruszyw sztucznych i odpadowych
nalezy bada¢ czy zawarto$¢ substancji niebezpiecznych nie przekracza
wartosci dopuszczalnych wg odrebnych przepisow.

*) Badanie wskaznika piaskowego SE nalezy wykona¢ na mieszance po pieciokrotnym zageszczeniu
metodg Proctora wg PN-EN 13286-2.

5.4. Wykonanie warstwy nawierzchni

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna
grubo$¢ po zageszczeniu byla réwna grubosci projektowanej /15 cm/. Grubo$¢ pojedynczo ukladanej
warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Uzupehienie o grubosci powyzej 20 cm nalezy
wykonywa¢ w dwoch warstwach. Kazda warstwa uzupehienia powinna by¢ rozlozona w sposdb
zapewniajacy osiggni¢cie wymaganych spadkow 1 rzednych wysokosciowych. Jezeli uzupehienie sklada sie
z wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana 1 zaggszczona z
zachowaniem wymaganych spadkow 1 rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej
warstwy moze nastapic¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektora Nadzoru.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Materiat nadmiemie
nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie.

Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20 % jej wartosci, mieszanka powinna
by¢ zwilzona okreslong iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnosé
mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10 % jej wartosci, mieszanke nalezy osuszy¢.
Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej zageszczania przez
walowanie. W miejscach niedostgpnych dla walcow nawierzchnia powinna by¢ zaggszczona
zageszczarkami plytowymi lub ubijakami mechanicznymi, zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru.
Zaggszcezenie nalezy kontynuowacé do osiggniecia wskaznika zageszczenia [Is] warstw uzupehienia nie
mniejszego od 1,00, okreslonego zgodnie z normg BN-77/8931-12 [5].

Jezeli nie mozna okresli¢ wskaznika zageszczenia, to nalezy sprawdza¢ stosunek modutu odksztatcenia
wtomego Ep, do pierwotnego Ej, ktory nie powinien by¢ wigkszy niz 2,2 dla kazdej warstwy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji materiatow.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiardw w czasie prowadzenia robot podano w tablicy 3.
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Tablica 3. Czestotliwosé oraz zakres badan przy wykonaniu nawierzchni zwirowej

Czgstotliwo$¢ badan
Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalna liczba badan na dziennej dziatce roboczej
1 | Uziarnienie mieszanki 2 probki
2 | Wilgotnos$¢ mieszanki 2 probki
3 | Zaggszczenie warstwy 2 razy na 1 km
4 | Badanie wtasciwosci kruszywa wg tab.1, pkt 2.2.1. dla kazdej partii kruszywa do 1500 t i przy
kazdej zmianie kruszywa

6.4. Pomiar cech geometrycznych wykonanych uzupehien
Czgstotliwos¢ 1 zakres pomiarow po zakonczeniu robdt podano w tablicy 4.

Tablica 4. Czestotliwo$¢ i zakres pomiaréw nawierzchni Zzwirowej

Wyszczegdlnienie Minimalna czestotliwo$¢ pomiarow

Spadki poprzeczne 2razyna 100 m

Rownos¢ podtuzna

-
YIS 1

co50m

Rownos¢ poprzeczna

6.4.1. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa, z tolerancja + 1%.

6.4.2. Rownosé nawierzchni
Nierownosci podiuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg wg BN-68/8931-04 [3].
Maksymalny prze$wit pod tatg nie moze przekracza¢ 10 mm.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

7.2.  Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonanych robot zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i pomiarem w terenie.

8.  ODBIOR ROBOT

8.1.  Ogélne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

8.2. Rodzaje odbiorow
Odbidr robot jest dokonywany na zasadach odbioru czesciowego lub ostatecznego zgodnie z zasadami
podanymi w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne zasady dotyczace podstawy platnoSci
Ogolne zasady dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.M.00.00.00 “Wymagania og6olne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Platnos¢ za 1 m? wykonanych uzupetien nalezy przyjmowaé na podstawie obmiaru i oceny jakosci robot w
oparciu o pomiary 1 wyniki badan laboratoryjnych.
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Cena wykonania robot obejmuje:

prace pomiarowe i przygotowawcze,

oznakowanie robot zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas budowy,

wykonanie koryta wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza,

wykonanie mieszanki kruszywa zgodnej z zatwierdzong recepta laboratoryjna,

dostarczenie 1 rozlozenie mieszanki warstwami zgodnie z zalozonymi grubos$ciami, szerokoscig i
profilem,

zageszczenie roztozonych warstw uzupelniajacych,

przeprowadzenie pomiaréw i1 badan laboratoryjnych wiasciwosci materiatéw, mieszanki 1 warstw
uzupelnienia.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
2. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. WWymagania i badania.
3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i fata.
4. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugigciomierzem belkowym.
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty

6.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.

7. ,Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych 1 mostowych” GDDP 1998.

8.

,»WT-4 Mieszanki niezwigzane do drég krajowych’ i normy powotane w WT-4
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D.06.01.01.1 HUMUSOWANIE | OBSIANIE SKARP

1. CZESC OGOLNA.

1.1 Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania
odbioru robot w ramach zadania:

Remont nawierzchni drogi gminnej nr 107980B, dojazdowej do gruntéow rolnych
Czyzew-Chrapki — Dmochy-Rodzonki.

1.2 Zakres stosowania SST.

Specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu
I realizacji robot w zakresie przebudowy drog.

1.3 Okreslenia podstawowe.

Roboty ktorych dotyczy niniejsza SST obejmuja wszystkie czynnosci dotyczace:
— oczyszczenie i przygotowanie powierzchni skarp

— humusowania i wyréwnania powierzchni skarp,

— obsiew mechaniczny lub reczny mieszankg traw,

— uzupetnienie ubytkéw w obsiewie po okresie wzrostu.

1.4 Okreslenia podstawowe.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST - 00.

1.5 Ogo6lne wymagania dotyczace robot.

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST- 00 ,,Wymagania ogolne”pkt.2
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowsa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Roboty pomiarowe dla potrzeb robot oraz wszelkie koszty z tym zwigzane obcigzaja
Wykonawcg i powinny by¢ wliczone w ceng umowna.

2. MATERIALY.

2.1 Ogodlne wymagania dotyczace materialow.

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST- 00
»Wymagania ogolne”pkt.2

2.2 Materialy

Materialami stosowanymi przy wykonaniu umocnienia skarp nasypow wg zasad niniejszej
SST, sa:

— grunt z odktadu,

— nasiona traw.

2.2.1. Grunt z odkladu
Do wyréwnania powierzchni skarp nalezy uzy¢ ziemig roslinng zdjeta z pasa robdt ziemnych i
sktadowang zgodnie z SST-O0.
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e ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczeciem robot budowlanych i
zZmagazynowana w pryzmach nie przekraczajacych 2 m wysokosci,

* ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢
zagruzowana, przerosni¢ta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie

2.2.2. Nasiona traw

Nasiona traw najczeSciej wystepuja w postaci gotowych mieszanek z nasion roéznych
gatunkoéw. Gotowa

mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klas¢, numer normy
wg ktorej

zostala wyprodukowana, zdolnos$¢ kietkowania.

2.3. Skladowanie
Zgodnie z SST - 00 Warunki og6lne.pkt.2

3. SPRZET.

3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST- 00 ,,Wymagania ogdlne”’pkt.3

3.2 Sprzet do wykonania robot

Do wykonania robot nalezy stosowac:

- spycharki gasienicowe, koparki,

- ubijaki o recznym prowadzeniu, wibratory samobiezne do zaggszczania ziemi roslinnej.
- glebogryzarek, ptugow, kultywatorow, bron do uprawy gleby,

- watu kolczatki oraz watu gladkiego do zakladania trawnikow,

- kosiarki mechanicznej do pielegnacji trawnikow,

4. TRANSPORT.

4.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST- 00 ,,Wymagania ogdlne”pkt.4

4.2 Transport sprz¢tu i materialow.

Transport gruntu moze by¢ wykonany dowolnymi $rodkami transportu zaakceptowanymi
przez Inspektora.

W trakcie zatadunku gruntu Wykonawca powinien usung¢ z gruntu zanieczyszczenia obce -
korzenie, kamienie itp.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1 Ogolne zasady wykonania robét.

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST- 00 ,,Wymagania og6lne’pkt.5

70 Humusowanie i obsianie skarp



Specyfikacje Techniczne dla robot drogowych D.06.01.01.1

5.2. Zakres wykonania robot

5.2.1. Plantowanie

Przed przystgpieniem do obsiewu skarp nasypu, ich powierzchnie powinny odpowiadaé
wymaganiom okreslonym w Dokumentacji Projektowej. Wykonawca wyrowna skarpy
nasypoéw ziemig z odktadu zachowujac nachylenie skarp zgodnie z dokumnetacja.
Wyréwnywanie guntem z odktadu powinno by¢ wykonywane od dolnej krawedzi skarpy
prowadzone w gore.

Warstwe ziemi roslinnej nalezy lekko zagesci¢ przez ubicie sprzgtem wymienionym w pkt.
Do wyrownania bgdzie uzyta ziemia urodzajna, uprzednio zdj¢ta z pasa przewidzianego pod
nasypy i ztozony w pryzmach w poblizu prowadzonych robot.

5.2.2. Obsianie trawa i pielegnacja

Zahumusowane powierzchnie skarp beda obsiane trawg. Wymagania dotyczace obsiania i

pielegnacji trawnikow sg nast¢pujace:

* teren musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

* teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,

* ziemia z odkaldu powinna by¢ rozs$cielona rowng warstwg 1 w razie potrzeby wymieszana z
kompostem, nawozami mineralnymi oraz starannie wyrownana,

* przed siewem nasion trawy ziemi¢ nalezy watowaé watem gtadkim, a potem walem
kolczatka lub zagrabic,

* siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

* okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpdzniej do polowy wrzesnia,

* na terenie plaskim nasiona traw wysiewane sg w ilosci od 1 do 4 kg na 100 m2,

* na skarpach nasiona traw wysiewane sg w ilosci 4 kg na 100 m2,

* przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka,

* po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim walem w celu ostatecznego
wyroéwnania i stworzenia dobrych warunkoéw dla podsigkania wody.

Jezeli przykrycie nasion nastapito przez walowanie kolczatka, mozna juz nie stosowac watu
gtadkiego,

* mieszanka nasion trawnikowych moze by¢ gotowa

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoSci robot.

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST- 00 ,,Wymagania ogélne”pkt.6

6.2 Kontrola jakoSci prac.

Kontrola w czasie wykonywania robot polega na sprawdzeniu:

Kontrola wykonanego obsiewu nalezy przeprowadzi¢, gdy trawy sa w fazie co najmniej
trzech lubczterech listkbw. Wowczas zasiana roslinno$¢ powinna by¢ rozmieszczona
rébwnomiernie na powierzchni gruntu, pokrywajac go nie mniej niz 80% powierzchni terenu.
W przypadku trudno$ci z okreSleniem gestosci porostu przez ogledziny, nalezy
przeprowadzaé¢ badania z zastosowaniem ramki Webera w dziesigciu losowo wybranych
miejscach.
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7. OBMIAR ROBOT.

7.1 Ogolne zasady obmiaru robdt.

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST- 00 ,,Wymagania ogdélne” pkt.7.

7.2 Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowg jest:
1 m2 (metr kwadratowy) wyplantowanej i obsianiem powierzchni skarp,

8. ODBIOR ROBOT.

8.1 Ogolne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST- 00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 8

8.2 Sposéb odbioru robét. Roboty zanikajgce

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST - 00.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary daly wyniki pozytywne.

Roboty zanikajace nie wystepuja.

9. PODSTAWA PLATNOSCIL.

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST- 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt.9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej.

Placi si¢ za rzeczywiscie wykonang i odebrang ilo$¢ robét.

Cena 1 m2 umocnienia skarp przez humusowanie z obsianiem obejmuje:
- roboty przygotowawcze,

- dostarczenie humusu,

- wbudowanie humusu,

- obsiew,

- pielegnacje skarpy,

- kontrole prawidlowo$ci wykonania rob

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i
badania przy odbiorze

PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasiona roslin rolniczych

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
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