SCHEMAT IV
oznakowanie robot wymagajacych zajecia polowy jezdni
obszar niezabudowany
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Adres obiektu Gmina Sokdtka ‘
m.Sokotka

Stadium PROJEKT CZASWOEJ ORGANIZACJI ROBOT

Remont drég powiatowych w Gminie Szudziatowo i Sokdtka
zniszczonych wskutek kryzysu na granicy
Czes$¢ 9. Budowa drogi dla pieszych i roweréw wzdtuz drogi powiatowej 1268B
w Gminie Sokdtka

Nazwa projektu

Branza DROGOWA Skala - DROMOBUD
.MMW A-14 - projektowane znaki pionowe D
Tytut rysunku _— ata Rys. nr/ark.
Plan sytuacyjny - schemat IV 16.05.2024 3/4
= == == -zakres robot Funkcja Imig i Nazwisko Specjalnos¢ Nr uprawnien Podpis
) L o PDL/0035/P OOD/13 Q
Projektant mgr inz. Piotr Dobrzynski (do projektowania bez ograniczen
Umooo<<> specjalno: ‘ogowej) _
Sprawdzajacy dr inz. Piotr Zabicki P 2abit




