SCHEMAT I
oznakowanie robot wymagajacych zajecia polowy jezdni
obszar zabudowany
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Adres obiektu Gmina Sokdtka
m.Sokotka
Stadium PROJEKT CZASWOEJ ORGANIZACJI ROBOT

Nazwa projektu

Remont drég powiatowych w Gminie Szudziatowo i Sokdtka
zniszczonych wskutek kryzysu na granicy
Czes$¢ 9. Budowa drogi dla pieszych i roweréw wzdtuz drogi powiatowej 1268B
w Gminie Sokdtka
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Branza DROGOWA Skala - DROMOBUD
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