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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z przebudowg urzadzen srk na stacji Olesno Slgskie jako robét towarzyszacych do
zadania ,,Rozbudowa drogi wojewodzkiej nr 487 wraz ze zmiang jej przebiegu
w miejscowosci Olesno”

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest dokumentem
kontraktowym obowigzujgcym przy realizacji robét wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg opracowania branzowego ,Sterowanie
Ruchem Kolejowym”, obejmujgc wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu realizacje
zadania bedgcego przedmiotem niniejszej inwestyciji.
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg opracowanie projektu wykonawczego
okreslajgcego podstawowe zatozenia i wytyczne bedgce podstawg do uszczegoétowienia
umozliwiajgcego przebudowe urzgdzen sterowania ruchem kolejowym w dostosowaniu do zmian
w uktadzie torowym stacji i odpowiadajgcej im sytuacji ruchowe;j.
Przedstawione rozwigzania wymagajg doprecyzowania po wyborze producentéow i typow
urzgdzen do zabudowy. Na tym etapie nie jest mozliwe okreslenie sposobu realizacji
przedtozonych rozwigzan ze wzgledu na szereg zmiennych charakterystycznych dla danych
systemoéw i urzadzen dostepnych u réznych, konkurujgcych ze sobg podmiotéw. Wszedzie tam
gdzie byto to mozliwe uszczegodtowiono przyjete rozwigzania.

W zakresie branzy sterowanie ruchem kolejowym przewiduje sie nastepujgce roboty:
- roboty demontazowe w tym likwidacje istniejgce;:

- zewnetrznej infrastruktury srk: semaforow, tarcz manewrowych,

izolacji toréw i rozjazdow, napeddéw, zamkow, wykolejnic, itd.

- wewnetrznej infrastruktury srk: przekaznikéw, blokéw, kostek pulpitu itp.
- przebudowe linii kablowych w tym:

- wytyczenie geodezyjne tras kablowych,

- roboty ziemne,

- unieczynnienie lub demontaz istniejgcych fragmentow linii kablowych, szaf kablowych,

puszek itp.

- instalacja nowych puszek,

- montaz muf kablowych.
- przebudowe urzadzen stacyjnych w tym:

- przebudowy istniejgcych urzadzen srk z sygnalizacjg swietlng,

- systemu niezajetosci torow i rozjazdow,

- tarcz manewrowych,

- napedow zwrotnicowych, wykolejnic,

- wskaznikéw statych.

Nalezy rowniez przewidzie¢ roboty zwigzane z usunieciem Kolizji pomiedzy urzgdzeniami srk i
urzadzeniami innych branz towarzyszgcych.

1.4. Podstawowe okreslenia
Przyjete okreslenia i skroty.
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Przyjete w niniejszej STWiIORB okreslenia podstawowe oraz skroty zwigzane z urzgdzeniami srk
sg zgodne z okresleniami i skrétami zawartymi w odpowiednich normach i przepisach.
Znaczenia pozostatych okreslen i skrétéw przedstawiono ponizej.

Okreslenia i skroty

* Istniejgce urzadzenia - sterowania ruchem kolejowym — srk

Urzgdzenia automatyki kolejowej istniejgce na stacji przed przystgpieniem do robét budowlanych.
* Nowe urzadzenia - sterowania ruchem kolejowym — srk

Urzadzenia automatyki kolejowej zabudowane na stacji w wyniku robot budowlanych.

* DTR - Dokumentacja Techniczno Ruchowa

Dokument opracowany przez Producenta okreSlajgcy zasady stosowania, montazu,
uruchamiania i utrzymania danego urzadzenia.

* Wewnetrzne urzadzenia systemu automatyki kolejowej

Jest to czesé urzadzen srk umieszczonych w pomieszczeniach zamknietych (w przekaznikowni
lub kontenerze), spetniajgca warunki bezpieczenstwa prowadzenia ruchu pociggéw, nastawiana
Z punktu sterujgcego, lub dziatajgca samoczynnie na podstawie odbieranych zewnetrznych
sygnatéw sterujgcych.

Urzadzenia wewnetrzne srk sg powigzane z urzgdzeniami zewnetrznymi srk i sterujg nimi,
przetwarzajgc informacje o ich stanie i dziataniu.

* Zewnetrzne urzadzenia systemu automatyki kolejowej

Jest to cze$¢ urzagdzen srk usytuowana i zabudowana przy lub na torach, takich jak: zamki
zwrotnicowe, napedy zwrotnicowe, wykolejnice, sygnalizatory, wskazniki, elektronika przytorowa
obwodow kontroli niezajetoéci toréw i rozjazdow, urzadzenia oddziatywania pociggéw oraz sie¢
kablowa z armaturg (szafy kablowe, garnki kablowe, skrzynki kablowe, puszki kablowe).

¢ Urzadzenia zasilajgce

Urzgdzenia zasilania i rozdziatu energii elektrycznej doprowadzajgce jg do urzgdzen automatyki
kolejowej i stanowigce czes¢ urzadzen wewnetrznych systemu urzgdzen automatyki kolejowej
(urzadzen srk).

Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi polskimi
normami, ustawami, rozporzadzeniami oraz instrukcjami kolejowymi wymienionymi
w pkt. 10

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robét

1.5.1. Prowadzenie rob6ot w budownictwie kolejowym wymaga stosowania sie
do warunkéw iwymagan podanych w przepisach i normach obowigzujgcych
w zakresie budownictwa specjalnego oraz uzgodnien wykonania robét z jednostkami
utrzymujgcymi dane obiekty.

1.5.2. Przed rozpoczeciem robét Wykonawca powinien zapoznaé sie z obiektem
budowlanym - terenem i jego uzbrojeniem. Odbidr terenu robot przez Wykonawce
powinien by¢ dokonany komisyjnie z udziatem zainteresowanych stron
udokumentowany spisaniem protokotu.

1.5.3. Koordynacja robét budowlano-montazowych poszczegdlnych rodzajow powinna
by¢ dokonywana na kazdym etapie przebudowy. Koordynacjg nalezy objg¢ projekt
organizacji budowy, szczegotowy harmonogram robot w urzgdzeniach automatyki
kolejowej oraz pomocnicze roboty ogélnobudowlane zwigzane z tymi robotami.

1.54. W czasie wykonywania robdét w urzadzeniach zewnetrznych srk nalezy
szczegolnie zwroci¢ uwage na bezpieczenstwo ludzi i sprzetu przy pracy w poblizu
czynnych toréw i w sgsiedztwie sieci trakcyjnej pod napieciem. W czasie
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wykonywania robot w czynnych urzadzeniach wewnetrznych srk nalezy bezwzglednie
przestrzega¢ przepiséw bhp dotyczacych pracy przy urzgdzeniach bedgcych pod
napieciem oraz przepisow i instrukcji stosowanych na PKP PLK S.A, w tym
.1e-5 - Instrukcji o zasadach eksploatacji i prowadzenia rob6t w urzgdzeniach
sterowania ruchem kolejowym” oraz warunkow ustalonych w uzgodnionych

Z przedstawicielami Zamawiajgcego regulaminach prowadzenia robot.
Bezpieczenstwo pracy nalezy opieraé na przepisach BHP obowigzujgcych na terenie
Polski.

1.5.5. Wykonawca, jesli wystgpi taka potrzeba, sporzadzi projekty z zakresu sterowania
ruchem kolejowym dla poszczegoéinych faz robdt, umozliwiajgc w najwiekszym
mozliwym stopniu prowadzanie ruchu na sygnaty zezwalajace.

1.5.6. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodnosc¢
z dokumentacja.

1.5.7. Wykonawca jest zobowigzany dokonaé¢ demontazu istniejgcych urzadzen srk
w sposéb umozliwiajgcy ich ponowne wykorzystanie. Zdemontowane urzgdzenia
nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem. Materiaty z demontazu, nie uzyte do
ponownego montazu w ramach rob6t objetych niniejszg STWIORB, powinny byé
przekazane wiasciwej terytorialnie jednostce PKP PLK S.A. (sekcji eksploatacji — ISE
w Kluczborku), po wydaniu przez nig dyspozycji, co do ich dalszego przeznaczenia.

1.5.8. Wykonawca, w trakcie wykonywania robdt, jest zobowigzany do zabezpieczenia
i oznaczenia zgodnie z obowigzujgcymi przepisami sygnalizatoréw wytaczonych
Z eksploataciji lub jeszcze nie oddanych do eksploataciji.

1.5.9. Wykonawca jest zobowigzany dokonaé demontazu istniejgcych
i zastepczych urzadzen srk, ktére nie sg wykorzystywane w docelowych urzgdzen
srk.

1.5.10. Wykonawca jest zobowigzany do uprzatniecia placu budowy po zakonczeniu
robdt, usuniecia nadmiaru ziemi pozostatego po robotach ziemnych, wyréwnania
terenu itp. zgodnie z wymaganiami Zamawiajgcego w tym zakresie.

1.6. Ogoélne wymagania dotyczace nowych urzadzen srk
1.6.1. Urzadzenia srk przeznaczone do prowadzenia ruchu kolejowego muszg posiadac
Swiadectwo dopuszczenia do eksploatacji urzgdzenia przeznaczonego do
prowadzenia ruchu pociggdw wydane na czas nieokreslony przez wiasciwy organ
panstwowy. Dotyczy to urzagdzen, dla ktérych swiadectwo jest wymagane.

1.6.2. Nowe urzadzenia sterowania ruchem powinny by¢ przystosowane do wspétpracy
z urzadzeniami istniejgcymi. Rozwigzania konstrukcyjne powinny zapewniaé fatwy
dostep do wszystkich podzespotow oraz umozliwiaé tatwg ich wymiane. Elementy
i podzespoty urzgdzen powinny pochodzi¢ od dostawcdéw gwarantujgcych 20 letni
okres dostaw czesci zamiennych lub mozliwos¢ zakupu odpowiednikow.

1.6.3. Oferowane urzgdzenia - w swojej budowie - w maksymalnie mozliwym stopniu
powinny by¢é wykonane w wersji antykradziezowej (np. zawiera¢ minimalne iloSci
metali kolorowych).

1.6.4. Wykonawca zapewni szkolenia pracownikow Zamawiajgcego w zakresie obstugi
i utrzymania zabudowanych urzadzen.

1.6.5. Wykonawca zapewni petny serwis dla urzgdzen w okresie gwarancyjnym zgodnie
Z zapisami umowy.

2. MATERIALY.
2.1. Wymagania ogolne
2.1.1. Materiaty nowe uzyte do budowy muszg by¢ zgodne z wymaganiami podanymi
w dokumentacji technicznej, odpowiednich normach europejskich, polskich lub
branzowych oraz muszg posiada¢ wymagane sSwiadectwa i certyfikaty. Parametry
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techniczne materiatdbw i wyrobéw muszg by¢ zgodne z przepisami dotyczgcymi
budowy urzgdzenh elektrycznych.

2.1.2.Wykonawca moze zabudowaé materiaty zamienne w stosunku do wskazanych w
dokumentacji o nie gorszej funkcjonalnosci, pod warunkiem pozyskania akceptaciji
materiatowej Zamawiajgcego.

2.2. Odbior istniejgcych urzgdzen na budowie

2.2.1. Przed rozpoczeciem robot nalezy komisyjnie przy udziale przedstawiciela
Zamawiajgcego oraz Wykonawcy sprawdzi¢ stan urzgdzeh istniejgcych
przewidzianych do demontazu. Sprawdzeniu i ocenie podlega stan i kompletnosc
zainstalowanych urzadzen. Opis stanu urzadzen istniejgcych oraz ich dalszg
przydatnos¢ nalezy zawrzeé¢ w protokole.

2.2.2. Podczas ponownego montazu urzadzeh istniejgcych Wykonawca jest
zobowigzany do zamontowania urzgdzen w stanie nie gorszym niz ten w jakim
urzadzenie to znajdowato sie podczas wstepnej komisyjnej oceny. Odbiér ponownie
zabudowanych urzgdzen musi uwzglednia¢ zapisy zawarte we wstepnym protokole.
Po wykonaniu robdét (montazu urzgdzen) nalezy komisyjnie przy udziale
Przedstawiciela Zamawiajgcego oraz Wykonawcy sprawdzi¢ stan zamontowanych
urzadzen. Sprawdzeniu i ocenie podlega stan i kompletnos¢ zainstalowanych
urzgdzen w odniesieniu do stanu przed rozpoczeciem robét. Poréwnanie stanéw
urzgdzen istniejgcych przed i po wykonaniu robét nalezy zawrzeé w protokole odbioru
robot.

2.3. Odbior nowych materiatéw i urzgdzen na budowie.

2.3.1. Materialy i urzgdzenia nowe nalezy dostarcza¢ na budowe ze Swiadectwami:
dopuszczenia  do eksploatacji, jakosci, metrykami, kartami gwarancyjnymi i
protokotami odbioru technicznego. W przypadku zas zespotdw urzadzen
zmontowanych u producenta — z protokotami préb technicznych.

2.3.2. Dostarczone na miejsce budowy materiaty i urzgdzenia nalezy sprawdzi¢ pod
wzgledem kompletnosci wraz z zatgczonymi materiatami pomocniczymi (np. Sruby
konstrukcyjne). Nalezy tez sprawdzi¢ ich zgodno$é z projektem technicznym,
z danymi producenta i z Dokumentacjg Techniczno Ruchowg (DTR).

2.3.3. Nalezy przeprowadzi¢ ogledziny dostarczonych materiatow i urzadzen.

2.4. Sktadowanie materiatow i urzgdzen.

2.4.1. Zdemontowane i dostarczone materialy oraz urzgdzenia powinny by¢ skladowane
zgodnie z wymaganiami przedmiotowych DTR oraz zabezpieczone przed wptywami
atmosferycznymi i uszkodzeniami mechanicznymi.

2.4.2. Materialy oraz urzadzenia nalezy przechowywac¢ w pomieszczeniach zamknietych
o wilgotnosci wzglednej do 80% i temperaturze od 0°C do +40°C, wolnych od oparéw
zracych.

2.5. Uszkodzenia powstate podczas demontazu urzgdzen istniejgcych, zakwalifikowanych do
dalszego uzytkowania, obcigzajg Wykonawce i muszg zosta¢ usuniete na jego koszt.
Zakres naprawy obejmuje przywrdcenie tych urzadzen do stanu z przed demontazu.

2.6. W przypadku stwierdzenia wad materiatow lub nasuwajgcych sie watpliwosci zwigzanych
z obnizeniem jakosci, materiaty przed wbudowaniem nalezy podda¢é badaniom
wskazanym przez Zamawiajgcego, ktore okreslg dalszg przydatnos¢ materiatu.
W przypadku odrzucenia materiatu Wykonawca zobowigzany jest zastgpi¢c go materiatem
bez wad.
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2.7. W czasie przebudowy urzgdzeh srk beda stosowane podstawowe materiaty, jak np.:

sygnalizatory (tarcze manewrowe),

napedy zwrotnicowe,

wskazniki oswietlone i nieoswietlone,

przekazniki,

elementy pulpitu kostkowego,

kable sygnalizacyjne typu YKSY,

*  rury z tworzywa sztucznego (PCV, RHDPEp) gruboscienne i gietkie.

2.8. Wykonawca, wraz z kompletem odpowiadajgcych projektowi nowych urzgdzen, powinien
dostarczy¢ komplet przyrzaddw i narzedzi potrzebnych do montazu i regulacji w ilosciach
niezbednych do ich montazu wraz z wykazem niezbednych narzedzi uniwersalnych.
Powyzsze wymaganie odnosi sie do urzgdzen nie wystepujgcych w stanie istniejgcym na
odcinku linii objetym niniejszym przetargiem.

2.9. Dla nowych urzadzen Wykonawca dostarczy kompletng dokumentacje techniczng wraz
Z instrukcjg montazu, regulacji i utrzymania oraz ze spisem czesci zamiennych.

3. SPRZET.

3.1. Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosowane przy robotach
W urzgdzeniach automatyki kolejowej powinny odpowiada¢ ogodlnie przyjetym
wymaganiom, co do ich jakoéci oraz wytrzymatosci. Maszyny, urzadzenia i sprzet
zmechanizowany uzywane na budowie powinny miecC ustalone parametry techniczne
i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowane zgodnie
z ich przeznaczeniem. Urzadzenia i sprzet zmechanizowany podlegajgce przepisom
0 dozorze technicznym, eksploatowane na budowie, muszg mie¢ aktualnie wazne
dokumenty uprawniajgce do ich eksploatacji.

3.2. Roboty przy urzadzeniach zewnetrznych i urzgdzeniach wewnetrznych istniejgcych nalezy
wykonywac¢ recznie lub sprzetem mechanicznym (przewiertnice, koparki dla tras
kablowych) odpowiednim dla odnosnego zakresu robdét.

3.3. Dobdr sprzetu do wykonania robdt przewidzianych w kontrakcie powinien gwarantowac
jakos¢ robot okreslona:

—w niniejszej STWIORB,
—w dokumentacji projektowe;.
3.4. Dobor sprzetu wykonawca przedstawia do akceptacji Zamawiajgcemu.

4. TRANSPORT.

4.1. Materiaty na budowe powinny byC przewozone odpowiednimi Srodkami transportu,
w opakowaniu, ukladane jednowarstwowo w pozycji pracy i zabezpieczone tak, aby
unikngé trwatych odksztatceh i uszkodzeh oraz wptywow atmosferycznych, chyba ze
wymagania przedmiotowych DTR stanowig inaczej. W szczegolnosci dotyczy to
transportu urzadzen montowanych w zespoty u producenta.

4.2. Materiaty na budowe powinny by¢ przewozone zgodnie z przepisami BHP i ruchu
drogowego obowigzujgcymi w Polsce.

4.3. Transport wewnetrzny na budowie z miejsca sktadowania do miejsca montazu winien
odbywaé sie recznie lub przy uzyciu sSrodkéw transportowych oraz zgodnie
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z wymaganiami przepiséw BHP obowigzujgcymi w Polsce i w uzgodnieniu
z Zamawiajgcym.

4.4. Spos6b zatadowania i wytadowania materiatdw oraz urzgdzeh na $rodki transportowe,
a takze warunki samego transportu powinny odpowiada¢ wymaganiom Producentow tych
materiatow i urzadzen.

4.5. Koszt transportu obcigza Wykonawce.

5. WYKONYWANIE ROBOT.

5.1. Wykonawca przedstawi do akceptacji Zamawiajgcego projekt organizacji i harmonogram
robot uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty zwigzane
z demontazem i zabudowa urzadzen.

5.2. Projekt organizacji i harmonogram robét srk powinny obejmowaé warunki oraz ograniczenia
wynikajgce z koordynacji robot z innymi Wykonawcami na budowie, szczegdlnie w czasie
robot przy wymianie nawierzchni torowe.

5.3. Projekt organizacji musi uwzglednia¢ czas przeznaczony na proby techniczne, sprawdzenie
urzgdzen przez Wykonawce oraz odbior koncowy.

5.4. Wykonanie robot polegajgcych na demontazu i zabudowie urzgdzen oraz potgczen
pomiedzy elementami musi by¢ zgodne z:

* instrukcjami montazu i dokumentacjami techniczno-ruchowymi urzadzeh (DTR),
dostarczonymi przez producentow,

*  obowigzujgcymi normami,

*  przepisami obowigzujgcymi na PKP PLK S.A,,

+ dokumentacjg projektowa.

5.5. Przed przystgpieniem do demontazu urzadzen nalezy odtgczy¢ ich zasilanie.

5.6. Przed ustawieniem elementéw jak: fundamenty, sygnalizatory, napedy, sieci kablowe,
przejscia rurowe pod torami, skrzynki przytorowe itp. nalezy ustali¢ ich lokalizacje
w terenie. Ma ona uwzglednia¢c wymagania producentéw oraz by¢ zgodna =z
dokumentacjg projektows.

5.7. Sie¢ kablowg montaz osprzetu, oznaczenie tras i zyt kablowych oraz podtgczenie

sprawdzenie kabli nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz normg N
SEP E-004.

5.8. Wszelkie zmiany w dokumentacji projektowej, powstate w czasie wykonywania robét, nalezy

na biezgco nanosi¢ na dokumentacje.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Sprawdzenie jakosci wykonanych robét i dziatania urzadzen nalezy ponadto
przeprowadzi¢ zgodnie z instrukcjami montazu i dokumentacjami techniczno-
ruchowymi urzadzen (DTR) dostarczonymi przez producentéw oraz wymogami
instrukgji i przepiséw stosowanych przy odbiorze urzgdzen na PKP PLK S.A.

6.2. Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania rob6t oraz po ich zakonczeniu powinny

podlegac:

zgodnos¢ wykonania robot z dokumentacja projektowa,

zgodnos¢ zastosowanych typow urzgdzen,

prawidtowos¢ montazu urzgdzen,

wiasciwe potgczenie kabli i przewoddw,

pomiar sit w napedach zwrotnicowych,

pomiar skrajni budowli,

prawidtowosc¢ dziatania obwodow torowych przy oddziatywaniu taboru,
* wykonanie oznaczen na obudowach urzadzen oraz opiséw elementéw,
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* zgodnosc¢ wykonania sieci kablowej z wymaganiami,
* wykonanie pomiaréw parametréw obwoddéw torowych i kontroli poprawnosci
dziatania.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Obmiar robodt obejmuje ustalenie jednostek dla wszystkich czynnosci koniecznych do
prawidtowego wykonania robét. Jednostki obmiarowe dla danego rodzaju robét ujete
zostaty w wymienionych powyzej, odpowiadajgcych im STWiORB.

7.2. W przypadku uszkodzenia przez innych Wykonawcéw zamontowanych urzadzen lub
wykonanych robot objetych niniejszym STWIORB, nalezy dokona¢ obmiaru uszkodzen
z udziatem Zamawiajgcego i przedstawienia kalkulacji kosztéw, zwigzanych
z przywrdéceniem tych urzgdzeh do poprzedniego stanu.

7.3. Dla obmiaru rob6t (demontaz i zabudowa urzgdzeh) nalezy przyjgc za jednostke obmiaru:

. metr wykonanej trasy kablowej,

. kompletny sygnalizator wraz z podigczeniem do istniejgcych urzadzen
wewnetrznych,

. kompletny punkt oddziatywania pociggu z podtgczeniem do istniejgcych urzadzen
wewnetrznych,

. kompletny uktad nastawczy zwrotnicowy bgdz wykolejnicowy wraz z podtgczeniem
do istniejgcych urzadzen wewnetrznych,

. kompletng wykolejnice.

Koszt montazu musi uwzglednia¢ wszystkie prace montazowe, kontrolne i pomiarowe.
7.4. W uzgodnieniu z Zamawiajgcym mozna przyjg¢ inne jednostki obmiaru robot niz podane
w STWIORB, w szczegoélnosci jesli wynikajg z zapiséw umownych.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Sprzet do prac zwigzanych z odbiorem robdét oraz srodki transportu zapewnia Wykonawca
na wiasny koszt.
8.2. Odbidr i sprawdzenie dziatania urzgdzen srk nalezy dokona¢ zgodnie:
*+ z le-5 - Instrukcja o zasadach eksploatacji i prowadzenia robét w urzgdzeniach
sterowania ruchem kolejowym,
* z le-6 - Wytycznymi odbioru technicznego oraz przekazywania do eksploatacii
urzgdzen sterowania ruchem kolejowym,
* przedmiotowymi DTR dla odbieranych urzgdzen srk.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogdlne wymagania dotyczace warunkow ptatnosci sg zawarte w Warunkach Umowy.

9.2. Ceny majg obejmowac¢ wszystkie czynnosci konieczne do prawidtowego wykonania ww.
robot zwigzanych z projektem wykonawczym, demontazem i zabudowg urzadzen,
zatadunkiem i roztadunkiem urzgdzen oraz z uruchomieniem i regulacjg urzadzen srk.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

[1] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane ( tekst jednolity Dz.U. z 2013 r. poz.
1409 z pdzniejszymi zmianami).

[2] Ustawa z dnia 28 marca 2003 r., o transporcie kolejowym (tekst jednolity Dz. U. z 2013
r. poz. 1594 z pdézniejszymi zmianami).
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[3] Ustawa z dnia 17 maja 1989r. Prawo geodezyjne i kartograficzne (tekst jednolity Dz. U.
z 2015 r. poz. 520 z pdzniejszymi zmianami).

[4] Ustawa z dnia 21 sierpnia 1997r. o gospodarce nieruchomosciami (tekst jednolity Dz. U.
z 2010r. Nr 102 poz.651 Dziat lll, Rozdziat 1 z pdzniejszymi zmianami).

[5] Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 roku Prawo ochrony Srodowiska , tekst jedn. Dz.U. 2013
poz. 1232 z pdzn. zm.).

[6] Ustawa z dnia 18 lipca 2001r. — Prawo wodne (tekst jednolity Dz.U. 2015, poz.469 z
pézn. zm.).

[7] Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (Dz.U. z 2013 r. poz. 21 z pdzniejszymi
Zmianami).

[8] Ustawa z dnia 27 lipca 2001r. o wprowadzeniu ustawy — Prawo ochrony $rodowiska,
ustawy o odpadach oraz o zmianie niektérych ustaw1 (Dz.U. z 2001 r. Nr 100 poz.
1085 z pozniejszymi zmianami).

[9] Ustawa z dnia 13 kwietnia 2007r o zapobieganiu szkodom w $rodowisku i ich naprawie
(Dz.U. z 2007r. Nr 75 poz. 493 z pdzniejszymi zmianami).

[10] Ustawa z dnia 9 czerwca 2011 r. Prawo geologiczne i gornicze (Dz.U. z 2011r. Nr 163
poz. 981 z pdzniejszymi zmianami).

[11] Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budowlanych (Dz.U. z 2004r. Nr 92, poz.
881 z pdzniejszymi zmianami) wraz z rozporzgdzeniami wykonawczymi do tej ustawy.

[12] Ustawa z dnia 19 sierpnia 2011. o przewozie kolejg towardw niebezpiecznych (Dz.U. z
2011r. Nr 227, poz.1367 z pozniejszymi zmianami).

[13] Ustawa z dnia 26 czerwca 2014r. — o zmianie ustawy — Prawo energetyczne (tekst
jednolity Dz. U. z 2014r. poz. 942).

[14] Ustawa z dnia 3 pazdziernika 2008r. o udostepnianiu informacji o srodowisku i jego
ochronie, udziale spoteczenstwa w ochronie srodowiska oraz o ocenach oddziatywania
na srodowisko tekst jedn.: Dz. U. 2013 poz. 1235 z p6zn.zm).

[15] Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. o ochronie przyrody tekst jednolity (Dz.U. z 2013 r.
poz. 627, z pdzniejszymi zm.).

[16] Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. o ochronie przyrody (Dz.U. 2004 nr 92 poz. 880 z
pdzniejszymi zmianami).

[17] Ustawa z dnia 27 marca 2003r. o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym (tekst
jednolity Dz.U. z 2012r. poz.647 z pbézniejszymi zmianami).

[18] Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrze$nia 2001 r. w sprawie katalogu
odpadow. (Dz.U. 2001 nr 112 poz. 120).

[19] Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 12 grudnia 2014 r. w sprawie wzoréw
dokumentéw stosowanych na potrzeby ewidencji odpadoéw (Dz.U. 2014 poz. 1973).

[20] Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 12 grudnia 2014 r. w sprawie rodzajéw
odpaddéw iilosci odpaddw, dla ktorych nie ma obowigzku prowadzenia ewidenciji
odpadow (Dz.U. 2014 poz. 1974).

[21] Instrukcja gospodarki odpadami PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. Is-1.

[22] Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury i Rozwoju z dnia 20 pazdziernika 2015 r w
sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ skrzyzowania linii
kolejowych oraz bocznic kolejowych z drogami i ich usytuowanie. Dz.U.z 2015
poz.1744 z dnia 30 pazdziernika 2015.

[23] le-1 (E-1) Instrukcja sygnalizacji, wprowadzona Zarzgdzeniem Nr 16/2007 Zarzadu PKP
PLK S.A. z dnia 21 czerwca 2007 r., z pozniejszymi zmianami.

[24] le-2 (E-3) Instrukcja o telefonicznej przewodowej tgcznosci ruchowej, wprowadzona
Zarzgdzeniem Nr 19/2004 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 27 grudnia
2004 r.
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[25] le-3 Wytyczne techniczno — eksploatacyjne urzgdzen do wykrywania stanéw awaryjnych
taboru, wprowadzona Zarzgdzeniem Nr 15/2014 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe
S.A. z dnia 1 lipca 2014 r.

[26] le-4 (WTB-E10) Wytyczne techniczne budowy urzgdzen sterowania ruchem kolejowym,
wprowadzone Zarzgdzeniem Nr 1/2014 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z
dnia 14 stycznia 2014 r.

[27] le-5 (E-11) Instrukcja o zasadach eksploatacji i prowadzenia robot w urzadzeniach
sterowania ruchem kolejowym, wprowadzona Zarzgdzeniem Nr 17/2005 Zarzagdu PKP
Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 20 maja 2005 r., z pézniejszymi zmianami.

[28] le-6 (WOT-E12) Wytyczne odbioru technicznego oraz przekazywania do eksploatacji
urzgdzen sterowania ruchem kolejowym - wprowadzone Zarzgdzeniem Nr 23/2004
Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 27 grudnia 2004 r., z pdzniejszymi
Zzmianami.

[29] le-7 Instrukcja diagnostyki technicznej i kontroli okresowych urzadzen sterowania
ruchem kolejowym, wprowadzona Zarzadzeniem Nr 18/2005 Zarzadu PKP Polskie
Linie Kolejowe S.A. z dnia 20 maja 2005 r.

[30] le-10 (E-18) Instrukcja obstugi przekaznikowych urzgdzen sterowania ruchem
kolejowym, wprowadzona Zarzgdzeniem Nr 21/2005 Zarzgdu PKP Polskie Linie
Kolejowe S.A. z dnia 20 maja 2005 r.

[31] le-12 (E-24) Instrukcja konserwacji, przegladéw oraz napraw biezgcych urzgdzen
sterowania ruchem kolejowym, wprowadzona Zarzgdzeniem Nr 22/2005 Zarzagdu PKP
Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 20 maja 2005 r.

[32] le-13 (E-25) Instrukcja o zasadach wykonywania obstugi technicznej urzgdzen
telekomunikacji kolejowej, wprowadzona Zarzgdzeniem Nr 09/2008 Zarzadu PKP
Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 05 listopada 2008 r.

[33] 1e-30 Instrukcja obstugi tymczasowych ograniczen predkosci (TSR) w systemie
ERTMS/ETCS, wprowadzona Zarzgdzeniem Nr 46/2014 Zarzgdu PKP Polskie Linie
Kolejowe S.A. z dnia 26 listopada 2014 r.

[34] le-31 Wytyczne sporzadzania regulamindw obstugi terminala urzgdzen do wykrywania
stanéw awaryjnych w taborze podczas jazdy, wprowadzone Zarzgdzeniem Nr 7/2015
Zarzgdu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 03 marca 2015 r.

[35] 1e-50z1.3 Standard oznaczen elementow sieci transmisyjnej oraz sieci GSM-R,
wprowadzony Decyzjg Nr 57/2015 Czionka Zarzgdu - dyrektora ds. utrzymania
infrastruktury PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 29 wrzesnia 2015 .

[36] le-102 Wymagania techniczne dla wskaznikéw i tablic sygnatowych, wprowadzone
Zarzgdzeniem Nr 15/2010 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 29 czerwca
2010r.

[37] le-103 (WTO-ZSK/2011) Warunki Techniczne Odbioru - Zaréwki sygnatowe kolejowe,
wprowadzone Zarzgdzeniem Nr 25/2011 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z
dnia 18 lipca 2011 r.;

[38] le-107 Wymagania techniczno — eksploatacyjne na system zdalnego sterowania
radiotgcznoscig, wprowadzone Zarzgdzeniem Nr 2/2012 Zarzadu PKP Polskie Linie
Kolejowe S.A. z dnia 10 stycznia 2012 .

[39] le-110 (WTO-REJ) Warunki techniczne odbioru transformatoréw i dlawikow
wyrownawczych typu REJ i ich odpowiednikbw wprowadzone Zarzgdzeniem Nr
11/2009 Zarzgdu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 25 maja 2009 r.

[40] le-121 Woytyczne obstugi technicznej przekaznikéw stosowanych w urzgdzeniach
sterowania ruchem kolejowym, wprowadzone Zarzgdzeniem Nr 40/2014 Zarzadu PKP
Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 06 listopada 2014 r.

[41] Warunki dopuszczenia do stosowania na liniach kolejowych zarzadzanych przez PKP
Polskie Linie Kolejowe S.A. systemow ostrzegania w miejscu prowadzenia robot
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torowych, wprowadzone Decyzjg Czionka Zarzadu — Dyrektora ds. utrzymania
infrastruktury PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 29 grudnia 2014 r.

[42] Wymagania bezpieczenstwa dla urzgdzen sterowania ruchem, praca CNTK 1060/23
wrzesien 1997 r, zatwierdzone jako obowigzujgce przez Dyrekcje Generalng PKP
pismem Nr KA2b-5400/01/98 z dnia 6 lutego 1998 r.

[43] Zatozenia techniczno-eksploatacyjne kierowania i sterowania ruchem (srk) dla PKP,
uzgodnione z PKP DG KA — pismo Nr KA2b-5458-05/97 z dnia 23.05.1997 r.

[44] Dokument normatywny Nr 33/98 ,Elektromagnes torowy SHP” z 1998 r.

[45] Opracowanie wymagan na zasilanie energig elektryczng urzgdzeh sterowania ruchem
kolejowym, Etap Ill, praca CNTK 4034/10, Warszawa, grudzieh 2003 r.

[46] Wytyczne projektowania i eksploatacji systemu ochrony ziemnozwarciowej
i przeciwporazeniowej z uszynieniami grupowymi w ukfadzie otwartym na liniach
kolejowych - wprowadzone Decyzjg Nr 6 Cztonka Zarzagdu — Dyrektora ds. Techniki
PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 9 lutego 2006 r.;

[47] Analiza stanu i ocena ochrony przeciwporazeniowej urzgdzeh srk na sieci PKP Etap 2
rozdziat 4 (praca CNTK Nr 4036/20, maj 2003 r.).

[48] Praca Instytutu Kolejnictwa IK 4430/10 z 2011 r. Okreslenie dopuszczalnych poziomow
i parametréw zaktécen dla urzgdzen sterowania ruchem kolejowym.

[49] Standardy Techniczne - szczego6towe warunki techniczne dla modernizacji lub budowy
linii kolejowych do predkosci Vmax < 200 km/h (dla taboru konwencjonalnego) / 250
km/h (dla taboru z wychylnym pudtem):

[50] TOM VI Sygnalizacja, Sterowanie i Kierowanie Ruchem

[51] TOM VIl Telekomunikacja

[52] TOM IX Kompatybilnosé Elektromagnetyczna (EMC)

[53] PN-EN 50121-1:2008 Zastosowania kolejowe - Kompatybilnosé elektromagnetyczna -
Czes$¢ 1: Postanowienia ogolne.

[54] PN-EN 50121-4:2008 Zastosowania kolejowe - Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna -
Cze$¢ 4: Emisja i odporno$¢ urzgdzen sterowania ruchem kolejowym i urzgdzen
telekomunikaciji.

[55] PN-EN 50122-1:2002 Zastosowania kolejowe - Urzadzenia stacjonarne - Cze$¢ 1:
Srodki ochrony dotyczgce bezpieczenstwa elektrycznego i uziemien.

[56] PN-EN 50122-2:2003 Zastosowania kolejowe - Urzgdzenia stacjonarne - Cze$¢ 2:
Srodki ochrony przed oddziatywaniem pradéw btgdzacych wywotanych przez trakcje
elektryczng pradu statego.

[57] PN-EN 50124-2:2007 Zastosowania kolejowe - Koordynacja izolacji - Cze$¢ 2:
Przepiecia i ochrona przeciwprzepieciowa.

[58] PN-EN 50125-3:2003 Zastosowania kolejowe - Warunki srodowiskowe stawiane
urzgdzeniom - Czes¢ 3: Wyposazenie dla sygnalizacji i telekomunikaciji.

[59] PN-EN 50126:2002 Zastosowania kolejowe - Specyfikacja niezawodnosci, dostepnosci,
podatnosci utrzymaniowej i bezpieczenstwa.

[60] PN-EN 50126:2002/AC:2006 Zastosowania kolejowe — Specyfikowanie i wykazywanie
Nieuszkadzalnos$ci, Gotowosci, Obstugiwalnosci i Bezpieczehstwa (RAMS) - Czesé 1:
Wymagania podstawowe i procesy ogolnego przeznaczenia.

[61] PN-EN 50128:2002 Zastosowania kolejowe - tacznos¢, sygnalizacja i systemy
sterowania - Programy dla kolejowych systemow sterowania i zabezpieczenia.

[62] PN-EN 50129:2007 Zastosowania kolejowe — Systemy fgcznosci, przetwarzania danych
i sterowania ruchem - Elektroniczne systemy sterowania ruchem zwigzane z
bezpieczehstwem.

[63] PN-EN 50261:2002 Zastosowania kolejowe - Montaz urzgdzen elektronicznych.

[64] PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
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[65] PN-EN 15273-1:2010 Kolejnictwo - Skrajnie - Czes¢ 1: Postanowienia ogolne -
Wymagania wspélne dla infrastruktury i pojazdéw szynowych.

[66] PN-EN 15273-3:2010 Kolejnictwo - Skrajnie - Cze$¢ 3: Skrajnie budowli.

[67] N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa.

Wykonawce obowigzujg pozostate nie wymienione przepisy i normy obowigzujgce
w budownictwie oraz przepisy i instrukcje obowigzujgce w PKP PLK S.A.

Przedstawiony wykaz dokumentdw ma zastosowanie w zakresie prac objetych
dokumentacja.
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