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PRZEDMIAR ROBOT

Nazwa zamierzenia
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Klasyfikacja robst wg.  |45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne
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45233290-8 Instalowanie znakéw drogowych
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Przebudowa drogi w miejscowosciach Biata i Wola Branicka na odcinku od drogi wojewédzkiej Nr 702
do drogi gminnej Nr 120360E

PRZEDMIAR ROBOT

Jednostka
Lp. Rodzaj robé6t
Nazwa llog¢
1.0 |ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
1.1 |Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punktéw wysoko$ciowych
111 'Wyznvaczenie trasy i punktow wysokasciowych w terenie réwninnym - km 032541
jezdnia
112 Wyznaczeme trasy i punktow wysokosciowych w terenie réwninnym - km 000188
zjazd
2.0 |ROBOTY ZIEMNE
21 Wykonanie wykop6w w gruntach nieskalistych z transportem na
" |wysypisko
2.1.1 |Wykop pod konstrukcje drogi m® 843,65
3.0 |PODBUDOWY
3.1 |Koryto wraz z profilowaniem | zageszczeniem podtoza
3.1.1 |Profilowanie i zageszczenie podioza m? 2251,55
Jezdnia A 1732.37
Zjazd L] 2414
Pobocze z kruszywa L 495,04
3.2 |Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych
3.2.1 Oczyszczenie |.s_kropienie warstwy Podk')udowy z kruszywa tamanego m2 1444 58
0/31.5mm stabilizowanego mechanicznie
3.2.2 |Oczyszczenie i skropienie warstwy wiazgcej m? 1376.58
3.3 |Podbudowa z kruszywa fa go stablliz g hanicznie
3.3.1 Podbudt')wa.zasadnlcza z kruszywa famanego 0/31.5 mm stabilizowanego m2 1538.98
mechanicznie gr. 20 cm
Jezdnia A 1515.57
Zjazd A 23.41
3.4 |Podbudowa z mleszanki zwigzanej cementem
341 l;’;dbudowa pomacnicza z mieszanki zwigzanej cementem C1,5/2,0 gr. 15 m? 1701.78
Jezdnia A 1680,26
Zjazd & 21,52
4 INAWIERZCHNIE
4.1 |Nawi hnia z bet faltowego
4.1.1 |Wykonanie warstwy z AC 16 W na bazie 50/70, warstwa wigzaca gr. 5 cm m? 1404,49
Jezdnia W 1377.18
Ziazd A 9,75
Dowigzanie do ist. Jezdni W 7.56
4.1.2 Z\gkonanle warstwy z AC 11 S na bazie 50/70, warstwa Scieralna gr. 4 m2 1353.20
Jezdnia X 1319,06
Zjazd Z 19.02
Dowiazanie do ist. Jezdni L 15.12
5. |ROBOTY WYKONCZENIOWE
5.1 Nawierzchnia z mieszanki kruszywa ta go, niezwia go stab.
1 hanicznie
5.1.1 JUzupehianie poboczy kruszywem grubosci 15 cm m? 495,04
5.2 |Inwentaryzacja geodezyjna
5.2.1 |Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza kpl 1,00
6. |URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU
6.1 |Oznakowanie pionowe
6.1.1 |Ustawienie slupkdw z rur stalowych dla znakéw drogowych szt. 1,00
6.12 Przymocowanie tablic znakéw drogowych odblaskowych do gotowych szt 1.00
""" |stupkéw - folia odblaskowa typu 2 . '
6.2 |Organizacja ruchu




6.2.1 |Tymczasowa organizacja ruchu




