okoto 30 cm wkladanymi do przygotowanych w tym celu otwordw w plytach, b) wkiadkami drewnianymi
wstawianymi we wpusty wystgpujace w sciankach bocznych.

Szerokos¢ szczelin miedzy plytami nie powinna by¢ wigksza od 10 mm. W celu zachowania réwnej
szerokosci szczelin, mozna stosowaé migdzydystansowe wktadki miedzyptytowe.

Po ufozeniu nawierzchni, szczeliny wypelnia si¢ przez zamulenie piaskiem na pelma grubos¢ plyt.
Zaleca sig, aby piasek uzyty do wypelnienia szczelin zawierat od 3 do 8% frakcji mniegjszej od 0,05 mm.
Dopuszcza si¢ zastosowanie innego materiatu do wypelnienia szczelin, np. drobnego zwiru, piasku kwarcowego
itp.
5.7. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i ST. Do robdt
wykonczeniowych naleza prace zwiazane z dostosowaniem wykonanych robét do istniejacych warunkow
terenowych, takie jak:

— odtworzenie przeszkéd czasowo usunietych,

— oczyszczenie terenu robot z odpadéw i usunigcie ich poza plac budowy,

— niezbedne uzupeienia zniszczonej w czasie rob6t roslinnosci, tj. zatrawienia, krzewdw, ew. drzew,
- roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ [1] pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(np. stwierdzenie o oznakowaniu materiahun znakiem CE lub znakiem budowlanym B, certyfikat zgodnosci,
deklaracje zgodnosci, aprobate techniczna, ew. badania materiatéw wykonane przez dostawcow itp.),

— ew. wykona¢ wlasne badania wtasciwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania robdt, okreslone przez
Inzyniera,

— sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materialéw z tworzyw i prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw, ktére nalezy wykonaé w czasie robét podaje tablica 1.

Tablica 1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

Lp. Wyszczegoélnienie robdt CZQ?:&EXOSC Wartosci dopuszczalne

1 Lokalizacja i zgodno$¢ granic terenu 1 Wg pktu 5 i dokumentacji
robdt z dokumentacja projektowa projektowej

2 | Przygotowanie podioza Biezaco Wg pktu 5.4

3 goiemg po_dsypkl 1 ew. ulozenie warstwy Biezaco We pktu 5.5

saczajacej
4 | Wykonanie nawierzchni Biezaco Wg pktu 5.6
5 | Wykonanie robét wykonczeniowych Ocena ciagla Wg pktu 5.7

6.4. Badania po zakonczeniu robét

Wykonana nawierzchnia z betonowych pliyt prefabrykowanych powinna spemiaé nastgpujace
wymagania:
—  os nawierzchni w planie nie powinna by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej wigcej niz = 10 cm,
—  szerokos¢ nawierzchni nie powinna sig¢ rézni¢ od szerokosci projektowanej wigcej niz = 10 cm,
—  nieréwnosci podtuzne nawierzchni, mierzone lata 4-metrowa, nie powinny przekraczaé 1 cm,
—  pochylenia poprzeczne nawierzchni powinny byé zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja = 0,5%,
—  rdzice wysokosciowe z rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm i-2cm.



