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D.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaagjhtecznej (SST) s wymagania ogdlne dotygeze wykonania i odbioru robét
drogowych.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja jest obowzujacym dokumentem przetargowym i kontraktowym przy aiyjwaniu rob6t w ramach Zadania pn.
,,Budowa lub przebudowa drég dojazdowych do grumtdmych i leinych oraz dojazdéw do zabudoiyaoszczegdlnych uczestnikéw
scalenia” realizowanego w ramach operacji pn.:,,Sa@éegruntéw rolnych we wsi Turza, gmina tazy, Powiatiéeciaiski’.

1.3.Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zganych z wykonaniem nawierzchni drég z mieszanki

niezwigzane.

Nawierzchn¢ z mieszanki niezwizanej wykonuje g zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacjjgktowej:

- na podiau spetniasicym wymagania podia G1,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia tluczniowa - warstwa z mieszanki kyw& lub tlucznia kamiennego, zea na podieu naturalnym lub

ulepszonym, zaklinowanym i uzdatnionym do be&zedniego przejmowania ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bgepaio oddziatywaniu ruchu i czynnikdw atmosferygzimn

b) Podbudowa - g&¢ nawierzchni zapewniaga funkcje néne oraz zabezpieczenie przed dziataniem wody, mirpezenikaniem
czastek podtaa.

c) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtéwnymareéeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami driat mrozu. Mae
petni¢ funkcje warstwy odgzajce].

1.4.2 Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany pmrechaniczne rozdrobnienie skat litych, wg PN-B-@L10

1.4.3.Kruszywo twarde tamane zwykle magmowe, wykonaneanitu, bazaltu, gabro, diorytu, andezytu, melafgoejsu lub

sjenitu- kruszywo uzyskane w wyniku co najmniejrjekrotnego przekruszenia skat litych i rozsianidrakcje lub grupy frakciji,
charakteryzujce s¢ ziarnami ostrokragdzistymi o nieforemnych ksztattach, wg PN-B-01100.

1.4.4.Tluczei - kruszywo tamane grube o wielia ziaren 31,5+63 mm.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za ja@konvykonanych robét, bezpiearwo wszelkich czynnii na terenie budowy, metody

uzyte przy budowie oraz za ich zgodt@ dokumentaagj projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy
Zamawiajicy w terminie okrdonym w dokumentach kontraktowych przegaMykonawcy wylesiony teren budowy i dziennik

budowy oraz dokumentagcprojektows i SST.

1.5.2.Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowaetzie zawieré opis techniczny, rysunki i przedmiar robot.

1.5.3.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robét
Wykonawca ma obowrzek zné i stosowé w czasie prowadzenia robo6t wszelkie przepisy dmtye ochronysrodowiska

naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcasbzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg¢ na celu stosowaniezgio przepiséw i norm dotygeych ochronyrodowiska na
terenie i wokét terenu budowy orazdzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub dobr publicznych i innych, a
wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezki innych przyczyn powstatych w ngsstwie jego sposobu
dziatania.

Stosujc sk do tych wymagé bedzie miat szczegdiny wzgll nasrodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

c) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekbw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,

d) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

e) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.4.0chrona przeciwp@rowa
Wykonawca hdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej lgne;.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamarem wywotanym jako rezultat realizacji rob6t afiyaez
personel Wykonawcy.

1.5.5.Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktdre w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

1.5.6.Bezpieczéstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robét Wykonawcgdhie przestrzegaprzepiséw dotycrych bezpieczestwa i higieny pracy.

1.5.7.0chrona i utrzymanie rob&tykonawca bdzie odpowiadat za ochremoboét i za wszelkie materialy i wdzenia uywane do

robét od daty rozpogeia do daty wydania potwierdzenia zékmenia robét przez Inspektora Nadzoru.



2. MATERIALY

2.1.Zr6dka uzyskania materiatow

Zgodnie z ustawwyréb budowlany nadajecstlo stosowania przy wykonywaniu rob6t budowlanyebeli jest:

a) oznakowany CE, co oznacza dokonano oceny jego zgodobz normy zharmonizowamalbo europejskaprobad
techniczn badz krajowy specyfikacy techniczr paistwa cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Européggjo Obszaru
Gospodarczego, uznaprzez Komis} Europejsly za zgodn z wymaganiami podstawowymi, albo

b) umieszczony w oki&onym przez Komisj Europejsk wykazie wyrobéw maygych niewielkie znaczenie dla zdrowia i
bezpieczastwa, dla ktérych producent wydat deklataogodndci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, albo

c) oznakowany znakiem budowlanym,

Dopuszcza gido stosowania:
1. Wyroby posiadajce znak CE bez ograniaze
2. Wyroby, ktére nie posiadagnaku CE pod warunkiem, gdy:
a) Wyrob zostat wyprodukowany na terytorium Polski
- w zgodzie z istnigjca Polsk Normg, a producent dgtzyt deklaragj zgodndci z t3 normg,
- w przypadku braku istniggej Polskiej Normy lub istotniej gmicy od jej zapiséw, to w zgodzie z uzyskamprobag
techniczn, a producent zatzyt deklaragj zgodndci z t3 aprobad,
- posiada znak budowlarwiadczcy o zgodnéci z Polsly Normg wyrobu albo aprobattechniczg, a producent zatzyt
odpowiedni informacg o wyrobie

b) wyréb zostat wyprodukowany poza terytorium Polske, udzielono mu aprobaty technicznej, a produzaiatzyt do wyrobu
deklaracje zgonosci z aprobat

c) jestto wyr6b umieszczony w odpowiednim wykazie elydw majcych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpigéstea,
dla ktorych producent wydat deklaraggodndci z uznanymi regutami sztuki budowlanej

3.Jednostkowego w danym obiekcie budowlanym wyrobaweyzonego wedtug indywidualnej dokumentacji tecknij, dla
ktérego producent wydat specjaln@viadczenie o zgodr§oi wyrobu z § dokumentagj oraz przepisami.

Wykonawca jest zobowtany do dostarczenia atestow i /lub wykonania pnalberiatow otrzymanych z zatwierdzonegddta
dla kazdej dostawyzeby udowodni, ze nadal spetniajone wymagania odpowiedniej specyfikacji techni¢zne

Jakiekolwiek materiaty czy wyroby budowlane nietsggace tych wymagéa zostam odrzucone.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru szczegétinformacje dotycge, zamawiania lub wydobywania materiatow i
odpowiednie aprobaty techniczne Kviadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia prirespektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowzany do prowadzeniaggijtych bada okreslonych w SST w celu udokumentowanie,materiaty uzyskane
z dopuszczalnegiarédia spetniaj wymagania SST w czasie pgst robot.

Wszystkie wbudowane materialy i ydzenia instalowane w trakcie wykonywania rob6t musg zgodne z wymaganiami
okreslonymi w poszczegolnych specyfikacjach technicznyized ayciem kadego materiatu przewidywanego do wykonania
robét statych Wykonawca przedip szczegétow informacg o zrédle produkcji, zakupu lub pozyskania materiatatestach,
wynikach odpowiednich baddaboratoryjnych i prébek do akceptacji Inspektordimdzoru. To samo dotyczy instalowanych
urzadzen.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozvtald wigcicieli i odngnych wladz na pozyskanie materiatowzzédet miejscowych
wiaczapc w to zrodta wskazane przez Zamawjieggo i jest zobowizany dostarcay Inspektorowi wymagane dokumenty przed
rozpoczciem eksploatacjirodta.

Wykonawca ponosi odpowiedziakitoza spetnienie wymagailosciowych i jakgciowych materiatéw pochodeych zezrédet
miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydabymateriatéw, dzigrawy i inne jakie okz sic potrzebne w zwizku z
dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopéw, dokop6w i miejsc pozyskanidaematéw miejscowych dlg formowane w
hatdy i mog by¢ wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenwfgonczeniu robo6t tylko za zggdZamawiajcego.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopt@nterenie budowy lub z innych miejsc wskazanycHokumentach
umowy keda wykorzystane do robo6t lub odwiezione na odktadawdpdnio do wymagaumowy lub wskazaInspektora.

Wykonawca nie fdzie prowadz zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszéhgigne w
dokumentach umowy, chybze uzyska na to pisemizgod: Inspektora.

Eksploatacjarédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i zZone w miejscu
wskazanym przez Inspektorasllénspektor zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw do innych robétzre dla ktdrych zostaty
zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie odpdwio przewartéciowany (skorygowany) przez Inspektora.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdugic nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykeaamykonuje na wiasne ryzyko,
liczac sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub SST przewigduajozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wayk@anych
robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora o swoimiasze co najmniej 3 tygodnie przegygiem tego materiatu, albo w okresie
diuzszym, jéli be¢dzie to potrzebne z uwagi na wykonanie Wfadgmaganych przez Inspektora. Wybrany i zaakceptgwadzaj
materiatu nie mee by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora.
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2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane na#gedo czasu gdyella one uyte do robét, byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami, zachowaly swigkas¢ i whasciwosci i byty dostpne do kontroli przez Inspektora.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@aalzlokalizowane w miejscach uzgodnionych z Inspeiar

2.1. Rodzaje materiatdwRodzaje materiatéw shgcych do wykonania robét zgodnie z dokumengaepjektows zostaly opisane w
poszczegdlnych szczegobtowych specyfikacjach teehgih.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spstmi, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wpltywu nkofg
wykonywanych robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowrany do stosowania jedynie takiéhodkow transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na jaks
wykonywanych robo6t i wiciwosci przewa:onych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rag@idnie z warunkami umowy oraz za jékaastosowanych materiatow i
wykonywanych rob6t, za ich zgod§toz dokumentagj projektowy oraz wymaganiami SST i Inspektora Nadzoru,

Polecenia Inspektora Nadzoru powinny¢ yykonywane przez Wykonawav czasie okrdonym przez Inspektora pod dim
zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutmigsie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1.Zasady kontroli jakosci robo6t

Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robo6t i jakdéci materiatéw. Wykonawca przeprowadzi pomiary robét
czgstotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartynmdakumentaciji projektowe;j i
SST.

Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jeshieczny, aby zapewhivykonanie robét zgodnie z umgw
6.2.Dokumenty budowy
6.2.1. Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawngibowigzujgcym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy doda okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtha@a prowadzenie dziennika budowy
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowygda dokonywane na higco i bedg dotyczy przebiegu robét, stanu bezpieggiva ludzi i mienia
oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowybtzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatésaap podaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiska glowego. Zapisy ¢la czytelne, dokonane trwatechniky, w poradku chronologicznym,
bezpdrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Do dziennika budowy nalg wpisywa w szczegolngci:

- dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegoélnych elementéw robot,

- przebieg robét, trudrici i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgprzerw w robotach,uwagi i polecenia Inspektora
Nadzoru.

- daty zarzdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw rob6t zanig@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcyjnne istotne informacje o przebiegu robaét.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdabprzediaone Inspektorowi Nadzoru do
ustosunkowania si

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennikeobydWykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich gdgjlub zagciem
stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Ingpea Nadzoru do ustosunkowanig.dProjektant nie jest jednak stepn
umowy i nie ma uprawniedo wydawania poleééMNykonawcy robot.
6.2.2.Pozostatle dokumenty budovBo dokumentéw budowy zalicza

sie takze nastpujace dokumenty:

a) protokoty przekazania terenu budowy,
b) protokoty odbioru robét,
6.2.3.Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy ¢la przechowywane przez Wykonagvc

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugojeatychmiastowe odtworzenie w formie przewidzjgmawem.

Wszelkie dokumenty budowyc¢lla zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane doadvglna zyczenie
Zamawiajicego.



7. OBMIAR ROBOT

7.1.0g6lne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z do&atacy projektowy i SST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po powiadomienispektora Nadzoru o zakresie obmierzanych rolegrmihie obmiaru.

Wyniki obmiaru keda przekazane Inspektorowi Nadzoru.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych w przedmiarze robét lub gdzie irfjdzi8ST nie zwalnia
Wykonawcy od obowazku ukaiczenia wszystkich rob6t. Blne dane zostgnpoprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru w
Dzienniku Budowy.

Obmiar gotowych rob6tduzie przeprowadzony z gztdicia wymaganm do celu ptatnéci na rzecz Wykonawcy.
7.2.Zasady okrelania ilosci robét i materiatéw

Dlugosci i odlegtaici pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtdinii osiowej.

Jeili ST wiasciwe dla danych rob6t nie wymagaggo inaczej, objosci beda wyliczone w m3 jako diug@ pomnaona przez
sredni przekrdj.

llosci, ktdre mag by¢ obmierzone wagowoghla rozliczone wedtug dowoddw wydania materiatow.
7.3.Czas przeprowadzenia obmiaruObmiary kda przeprowadzone przedegziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét,

a takee w przypadku wygpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obligzbgda wykonane w spos6b zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymkauaie ksizki
obmiaréw. W razie braku miejsca szkice rdyy¢ dolaczone w formie oddzielnego zaknika do ksijzki obmiaréw, ktdrego wzor
zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.Rodzaje odbioréw robét

W zaleznoéci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.0dbidr robot zanikaj gcych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robot zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym
procesie realizacji ulegnzakryciu. Odbioér robét zanikaych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagéinego pogpu robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowas¢ danej cgsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem d@mizika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inspektora nadzoru i Inwestora. Odbiédbie przeprowadzony niezwtocznie, niezpij jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyicfa Inspektora nadzoru i Inwestora.

Jakda¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstaelaimentow zawieragych komplet wynikow
bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powia konfrontacji zdokumentagprojektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3.0dbidr czesciowy
Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgici robot. Odbioru cgciowego robét dokonuje sivg zasad
jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru rafimonuje Inspektor Nadzoru.

8.4.0dbidr ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego rob6t Odbiér ostayepmtega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonawiadt w
odniesieniu do ich ki, jakasci i wartasci.

Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotowédo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagwypisem do dziennika
budowy z bezzwtocznym powiadomieniem néngie o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Odbiér ostatgcrobot nagpi w terminie
ustalonym w dokumentach umowy, liczod dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznagwaez Zamawiagego w obecnii Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.
Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie przedionych dokumentdw, wynikdéw bafia pomiarow,
ocenie wizualnej oraz zgod§w wykonania robét z dokumentagjrojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapoiga sealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajych i
ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ratzéipetniajcych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pegoavych lub robot uzupetniggych komisja przerwie swoje czyniod
i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W prailpastwierdzenia przez komgsie jaka¢ wykonywanych robét w poszczegdinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejnehtacy projektows i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wakszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiéskeo ruchu, komisja dokona peten, oceniagc pomniejszom wartasé
wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.



8.4.2.Dokumenty do odbioru ostateczndgadstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtaégm robdt jest protokét odbioru

ostatecznego robét spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zoheany przygotow&nastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektowyg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporgdzona w trakcie realizacji
umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekamentéw umowy i ew. uzupetnige lub zamienne),

3. dziennik budowy (oryginat) i kgike obmiardw.

4. deklaracje zgodnii lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SSTwyniki pomiaréw kontrolnych oraz
bada i oznaczé laboratoryjnych zgodnie z SST,

6. geodezyjg inwentaryzagj powykonawcz robot.

8.5. Odbiér pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydhotrazwizanych z usugciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjnydulizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie
8.4 ,0dbiér ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ustalenia ogolne

Za wykonanie rob6t budowlanych dotycgch remontu nawierzchni drogisteej nr 19 w lénictwie toboda, Nadknictwo
Trzebciny Wykonawcy dxizie przystugiwato wynagrodzenie ustalone na pedst&osztoryséw powykonawczych spgadzonych
dla prac zrealizowanych zgodnie z projektami w ojparo obmiar wykonanych robot i rzeczywiste nakladgeczowe wg
obowigzujgcych katalogéw przy zastosowaniu sktadnikéw kogstowych wyszczegdlnionych w ofercie z tymwynagrodzenie nie
moze by wieksze nk kwota przedstawiona przez Wykonawe ztozonej ofercie.

Zasady spomgizenia kosztorysu powykonawczego winny imjentyczne jak spoggzenia kosztorysu ofertowego.



ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.01. ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSffwymagania dotyegce wykonania i odbioru rob6t zgdanych z
odtworzeniem trasy drogowe;j i jej punktéw wységiowych dla zadania pn,,Budowa lub przebudowa drég dojazdowych do
gruntow rolnych i Iénych oraz dojazdéw do zabudoiyaoszczegdlnych uczestnikéw scalenia” realizowaneggnvach operaciji
pn.:,,Scalenie gruntéw rolnych we wsi Turza, gminay®owiat Zawiercigski”.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument prgetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji dib

1.3.Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét azanych z wszystkimi czyngoiami umaliwiajacymi
i majagcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdr®gowej oraz potzenia obiektow inynierskich.

2. MATERIALY

2.1.Rodzaje materiatéw
Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewniane.

3. SPRZET

Nie wystpuje.

4. TRANSPORT

Nie wystpuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0dtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektows. Hektometry naley oznakowa palikami na catej
dtugdsci drogi.
5.2.Zasady wykonywania prac pomiarowych

Przed przysipieniem do robo6t Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizac i wspotrzdne
punktow gtéwnych trasy oraz reperow.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagt® odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiarow
przez Inspektora Nadzoru.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne @iaigtowej realizacji rob6t nakg do obowizkéw Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.Kontrola jako §ci prac pomiarowych
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@lowych naley prowadzé wedtug
ogdlnych zasad okémnych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.Jednostka pomiarowa
Jednostlk pomiarows jestkm (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.Sposobb odbioru robot
Odbiér robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gagje na podstawie projektu i pomiaru powykonawczego

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1.Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 km rob6t obejmuje:

O sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi tigminktow wysokéciowych,

0 uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami - djazmijanki, plac manewrowy

0 wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,

O wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnyityezeniem dodatkowych przekrojo@,inwentaryzagj powykonawcz
Dlugos¢ odtwarzanej trasy jest zgodna z przedmiarem i sidsipdo catej szeroki pasa drogowego



10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyaamac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegsGtowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdauGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okgsciowe, GUGIK 1979

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GU83

Ustawa z dn. 17.05.1989r Prawo geodezyjne i kaafagmne ( Dz.U. Nr 240)

N O A®WDNRE



D.01.02.01. USUNECIE PNI DRZEW | KRZEWOW

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TS wymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t zygianych z usugtiem
pni drzew i karczowaniem krzewéw w ramach Zadaniag,Budowa lub przebudowa drég dojazdowych do gruntdmyob i
lesnych oraz dojazdéw do zabudotyaoszczegdbinych uczestnikéw scalenia” realizowanegamach operacji pn.:,,Scalenie
gruntéw rolnych we wsi Turza, gmina tazy, Powiat Zavagski”.

1.2.Zakres stosowania SST

Szczegobtowa Specyfikacja techniczna (SST) stanowichent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniealizacji robot.

1.3.Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t az@nych z usugciem pni drzew, krzewow, karp drzew
wykarczowanych w ramach rob6t przygotowawczych.

2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRZET

Karczowanie natey wykona koparlk o pojemnéci tyzki od 0,6 m3.

4. TRANSPORT

Karczowane pnie i krzewy po karczowaniu nglasury¢ poza granig robot i wywiez¢ staraniem i na koszt Wykonawcy oraz dokona
utylizacji zgodnie z obowkzujacymi przepisami.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty zwizane z usugtiem pni drzew oraz wykarczowaniem krzakéw obegmnujykarczowanie pni drzew i krzewow, usecie
karpiny i korzeni poza pas drogowy i zasypanie dgb® wykarczowaniu. Karczowane pnie i krzewy pockawaniu nalgy usuré
poza grani¢ robot i wywiez¢ staraniem i na koszt Wykonawcy oraz dokouotylizacji zgodnie z obowzujacymi przepisami.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Sprawdzenie jaki rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiiavykarczowania pni i zasypania dotéw. Doty poguti nie mog
by¢ zasypane humusem.
Zaggszczenie gruntu wypetnigjego doty powinno spetniavymagania dotyege podiaa gruntowego.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiarowg rob6t zwizanych z karczowaniem pni jesizt (sztuka). Jednosik

obmiarowy karczowania krzakow jedha (hektar).

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykarao/ch pniach po zasypaniu i
doktadnd¢ usungcia krzewéw.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ptatnag¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkiNalezy
wykona nastpujace roboty:
- usunkcie pni drzew wg przedmiaru robot
- usunkicie krzakéw wg przedmiaru robot
Cena wykonania robét obejmuje:
- usuniecie pni drzew, karp, krzewdw, korzeni z wyamz utylizacj staraniem i na koszt wykonawcy,
- zasypanie dotéw

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Specyfikacja D.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.



D.01.02.02. ZDECIE HUMUSU - DARNINY

1. WSTEP
Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikachtécznej (SST)gswymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu w ramach Zadania,f@udowa lub przebudowa drég dojazdowych do gruntomyodi i
lesnych oraz dojazdéw do zabudoiyaoszczegdlnych uczestnikbéw scalenia” realizowanwegamach operacji pn.:,,Scalenie
gruntéw rolnych we wsi Turza, gmina tazy, Powiat Zava@ski”.

1.1.Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecan realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1.

1.2.Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z&anych z mechanicznym zdjem warstwy
humusu i darniny oraz usggiu poza pas drogowy z rozplantowaniem wykonywanyatamach robot przygotowawczych w
zakresie okrdonym w Przedmiarze robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okitenia podstawowegzgodne z obowgizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirig)i podanymi w SST
D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Ogo6Ine wymagania dotygee rob6t podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogoirke™.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1.0g06lne wymagania dotycace sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 3

3.2.Sprzet do zdjecia humusu

Do wykonania robét zwzanych ze zggiem warstwy humusu nie nadegj st do powtérnego iycia naley stosowa:

- koparki i samochody samowytadowcze,

- fopaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania robot ziemnych - w miejscaclzig@rawidtowe wykonanie robét sgtem
zmechanizowanym nie jest iiove.

4, TRANSPORT
4.1.Transport humusu

Humus, ktory nie jest przewidziany dozpdejszego humusowania , nafevywiezé na odklad samochodami samowytadowczymi
poza teren budowy a naphie zutylizowa& zgodnie z obovdgizujacymi przepisami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0golne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D.0000@Vymagania ogdéine” pkt 5.

5.2.Zdj ecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna &ydjeta, usunjta i rozplantowana warstwami grudod20 do 30 cm poza pasem drogi.
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinnbvaykonane zgodnie ze wskazaniami Zamayzego. Nadmiar naly wywiez¢
zgodnie z punktem 4.1. Humus ngledejmowé& mechanicznie z zastosowaniem koparek. Watkgjwych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystargzajdla prawidtowego wykonania robét, wadhie mae stanowd zagraenie dla
bezpieczastwa robo6t (zmienna grubbwarstwy humusu,), natg dodatkowo stosowareczne wykonanie robét, jako
uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu natey zdjag¢ z powierzchni calego pasa robét ziemnych oraz myéh miejscach okébonych w dokumentacji
projektowej lub wskazanych przez Inspektora nadzGrubg¢ zdejmowanej warstwy humusu wynaSiednio ~30 cm jest zatea
od gkbokdici jego zalegania, wysoko nasypu. Rzeczywisty stan jego zaleganidzie stanowit podstagvwdo rozliczenia czynrigi
zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.Kontrola usuniecia humusu

Sprawdzenie jakai robét polega na wizualnej ocenie komplétnaisunécia humusu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarovg jest m? (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu usugiej poza pas drogowy, rozplantowanej lub
wywiezionej do utylizacji.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D.00.08\@nagania ogdine” pkt 8.
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9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1.0g0dlIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9
9.2.Cena jednostki obmiarowej

Cena 1m2 wykonania rob6t obejmujeci¢ humusu, rozplantowanie w pasie drogi lub wywadylizacp.

10. PRZEPISY ZWI AZANE
SST D.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.
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ROBOTY ZIEMNE
D.02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikagghtécznej (SST) swymagania dotyee wykonania i odbioru wykopow w
gruntach nieskalistych w ramach Zadania pBudowa lub przebudowa drég dojazdowych do gruntdwych i lenych oraz

dojazdow do zabudowaoszczegdlnych uczestnikdw scalenia” realizowamegamach operacji pn.:,,Scalenie gruntéw rolnych we

wsi Turza, gmina tazy, Powiat Zawier¢gki”.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegoétowa specyfikacja techniczna (SST) stadoliiment przetargowy i kontraktowy przy zlecaniedlizacji rob6t okrdonych
w pkt 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t ziemnych gasinych z wykopaniem koryta pod

warstwy konstrukcyjne nawierzchni drogowych.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub angr naturalnego lub z gruntu antropogenicznegénigjgca
warunki stateczrii i odwodnienia.

1.4.2.Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktdra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.
1.4.3.Wykop ptytki - wykop, ktdrego gbokas¢ jest mniejsza il m.

1.4.4. Wykop $redni - wykop, ktorego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.5.Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.6.Grunt nieskalisty - kaly grunt rodzimy, nie ok&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.
1.4.7.Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésypotazone w obebie pasa rob6t drogowych.

1.4.8.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania péay potazone poza pasem robét drogowych.

1.4.9.0dktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odieiez) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania egdw, a nie
wykorzystanych do budowy nasyp6w oraz innych praigzanych z trasdrogowvs.

1.4.10.Wskanik zag;szczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:

pd
Is= ___ pds
gdzie:
pd - Qesta¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12, (My/m
pas - Mmaksymalnaestai¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotuboptymalnej, zgodnie z PB04481, stuaace

do oceny zagszczenia gruntu w robotach ziemnych, (M&/m

1.4.11. Wskanik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntéw niespoistych, ok§na wg wzoru:
dé0o
U= __ _do

gdzie:
deo - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgruimm),dio - srednica oczek
sita, przez ktoére przechodzi 10% gruntu, (mm).
1.4.12. Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okina wg wzoru:

E2

E:
gdzie:
E1 - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwspfatizeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S02205,
E2 - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérmjgoizeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S02205.

1.4.20.Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w
SST D00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
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1.5. Ogélne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podiczu wykopu jest gruntem rodzimym, ktérgdrie stanowit podize nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem
typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pd&jszhych powinien charakteryzowasic grum nosnosci Gi. Gdy podiage
nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupysnasci, nalezy podtaze doprowadzi do grupy nénosci G1 zgodnie z dokumentacja
projektowg.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3
3.2. Sprat do robét ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykéasg mazliwoscig korzystania z nagbujacego spratu do:

- odspajania i wydobywania gruntéw (ngdizia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,akbip tadowarki, wiertarki
mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grugpwcharki, zgarniarki, réwniarki, wydzenia do hydromechanizacii itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdghskrzyniowe, tamocigi itp.), — sprztu

zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycrce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangiane” pkt 4.
4.2. Transport gruntéw

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powirbgé dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu), jegptokci,
sposobu odspajania i zatadunku oraz do odéegtoansportu. Wydajnig srodkdw transportowych powinna &ponadto dostosowana
do wydajndci sprztu stosowanego do urabiania i wbudowania grunttgnatu).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robét

OgolIne zasady prowadzenia robét podano w SST DOAID ,\Wymagania ogdlne” pkt 5.

Sposo6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantowla stateczné& w calym okresie prowadzenia robét, a naprawa wdzko
wynikajacych z nieprawidlowego uksztattowania skarp wykaoph, podcécia lub innych odgpstw od dokumentacji projektowej
obcigza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty ozriym stopniu przydatrigi do budowy nasypow bytly
odspajane oddzielnie, w sposob unighwgajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego wymagania, uzasadnione
skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wyanzgody layniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypomimoy by¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odkiad
ile Inzynier dopyci czasowe sktadowanie odspojonych gruntdw, ayalee odpowiednio zabezpieazyprzed nadmiernym
zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zag:szczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychdtabemnych powinno spetriawvymagania, dotyeze minimalnej
wartaici wskanika zagszczenia ¢, podanego w tablicy 1.
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Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét myrh

Minimalna wartd¢ |s dla drog kategorii
Strefa korpusu ruchu KR0O-KR2

Gorna warstwa o gruloi 20 cm 1,00

Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni ro
ziemnych 0,97

Jereli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyib spetniai wymaganego wskaika zagszczenia, to przed uteniem
konstrukcji nawierzchni nakg je dogsci¢ do wartdci Is, podanych w tablicy 1.

Jeeli wartdsici wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ oskgnicte przez bezpmednie zagszczanie gruntow
rodzimych, to natey podjp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu poddo umaliwiajacego uzyskanie wymaganych wadbwskanika
zag:szczenia. Maliwe do zastosowani&odki, o ile nie g okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia deeptacii
Inzynierowi.

Dodatkowo mana sprawdzi nasnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robot ziemnych nalgtawie pomiaru wtérnego modutu
odksztatcenia Ezgodnie z PN-02205 rysunek 4.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi u#fimia¢ jego prawidtowe odwodnienie w calym okresie trveambbot ziemnych.
Wykonanie wykopéw powinno pagtowa w kierunku podnoszeniaesniwelety.

W czasie rob6t ziemnych najezachowa odpowiedni spadek podiny i nad& przekrojom poprzecznym spadki, uiwiajace
szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentacjojaktowej nie zawarto innego wymagania, spadek zemany nie powinien
by¢ mniejszy nk 4% w przypadku gruntdw spoistych i nie mniejszy 286 w przypadku gruntéw niespoistych. Naleiwzgkdni¢
ewentualny wptyw kolejnii i sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykamia innych robét na spetnienie wymaga
dotyczcych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gmstrobdt ziemnych.

Zrodta wody, odstorie przy wykonywaniu wykopow, nale uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe rigle
odprowadzt poza teren pasa robdt ziemnych.

5.5. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grétbavarstwy gruntu (nadktadu) povsj rzednych robét
ziemnych jest mniejszand,3 m.

Z chwilg przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po nim jedynie ruch maszyn wykognaych ¢t
czynna¢ budowlan. Moze odbywa sie jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktére nie sphyjgpuszkodzé powierzchni korpusu.
Naprawa uszkodaegpowierzchni robot ziemnych, wynikgych z niedotrzymania podanych pawywarunkéw obejza Wykonawe
robdt ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzeigiadngci z wymaganiami oki&onymi w dokumentacji projektowej i SST.
W czasie kontroli szczeg@lruwag; nalezy zwrdcic na: a)sposob odspajania gruntdéw nie pogaegaajch wiaciwosci,

b) zapewnienie stateczéw skarp,

¢) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robot iigio zakdiczeniu,

d) doktadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),

e) zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug agat okreslonych w pkcie 5.2.

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poled@ngoli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji okdlenymi w pkcie 5 oraz
z dokumentagj projektowy. Szczeg6lauwag: nalery zwrdcic na:

- wihasciwe ukcie i odprowadzenie woéd opadowych, - $diave

ujecie i odprowadzenie wystéw wodnych.

6.2.2.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeidatit
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Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ badah i pomiaréw

1 | Pomiar szerokai dna Pomiar fang, szablonem, tgto dtugdci 3 m i poziomig lub niwelatorem,

2 | Pomiar rednych powierzchni odstpach co 200 m na prostych, w punktach gtéwnych hekul00 m na tukach o R

- - > 100 m co 50 m na tukach 0 R100 m oraz w miejscach, ktére bydeatpliwosci
3 | Pomiar pochylenia skarp

4 | Pomiar rownéci

Pomiar spadku poditnego Pomiar niwelatoremgdnych w odsfpach co 50 m oraz w punktachtyiwych

6 | Badanie zagszczenia gruntu Wskaik zag:szczenia okrda¢ dla kazdej utazonej warstwy lecz nie rzadziejmnw
trzech punktach na 1000Pwarstwy

6.2.3.Szeroké¢ koryta

Szerokdéc koryta nie mae r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 10 cm.
6.2.4.Szeroké¢ dna rowdw

Szerokd¢ dna rowdw nie mize r&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.
6.2.5.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzdne koryta nie magrézni¢ sie od rzdnych projektowanych o weej niz -3 cm lub +1 cm.
6.2.6.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sic od pochylenia projektowanego oge€j niz 10% wartdci pochylenia wyraonego tangensem
kata.

6.2.7.ROwnai¢ dna koryta

Nieréwnaci powierzchni korpusu ziemnego mierzone f&dmetrowa, nie mog przekracz& 3 cm.
6.2.8.ROwWNGi¢ skarp

Nierowndici skarp, mierzone tat3-metrovg, nie mog przekracza+ 10 cm.

6.2.9.Spadek podizny

Spadek podiiny powierzchni koryta lub dna rowu, sprawdzony prpemiar niwelatorem ezinych wysokéciowych, nie mae
dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk -3 cm lub +1 cm.

6.2.10.Zageszczenie gruntu

Wskanik zagszczenia gruntu okéony zgodnie z BN-77/8931-1 powinien bygodny z zalbonym dla odpowiedniej kategorii
ruchu. W przypadku gruntéw dla ktorych nie ina okrdli¢ wskanika zagszczenia nalg okresli¢ wskanik odksztatceniaol
zgodnie z norm PN-S-02205.

6.3. Zasady posfipowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie roboty, ktére wykazujvicksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny dgonownie
wykonane przez Wykonawma jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, Isynier maze uzng wad; za nie majca zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne drogi
i ustali zakres i wielk& potrgcen za obniong jakos¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-0000W@&/magania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowg jest n# (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-0000QM/magania ogdine” pkt 8.
Roboty ziemne uznajecsta wykonane zgodnie z dokumenigmjojektows, SST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 datnikiypozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci

Ogodline ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwykopdw w gruntach nieskalistych obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasymhlitdad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przemie
i wytadunek, na miejsce uzyskane staraniem i natkéykonawcy- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

- zag:szczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectanigj, -

rozplantowanie urobku na odkfadzie,rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-02480 Grunty budowlane. Oklenia. Symbole. Podziat i opis gruntow

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntow

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilsgiioiernej

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymiagdadania

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie moddksziatcenia nawierzchni podatnych i pa@iqrzez obeizenie
plyta

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskdka zagszczenia gruntu

o0k wnN R

10.2. Inne dokumenty

8. Wykonanie i odbidr robét ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDiM, Warszawa 1978.

9. Instrukcja bad& podiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDR;§7awa 1998.
10. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygdtsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
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D.02.03.01. WYKONANIE NASYPOW

1.WSEP

1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikagphtécznej § wymagania dotyege wykonania i odbioru nasypéw dla
zadania pn.,,Budowa lub przebudowa drég dojazdowych do gruntélwyeh i lenych oraz dojazdéw do zabudoiva
poszczegdlnych uczestnikow scalenia” realizowanegamach operacji pn.:,,Scalenie gruntow rolnych we Wsza, gmina
tazy, Powiat Zawiercigski”.

1.2.Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetaygdontraktowy przy zlecaniu i realizacji robéymienionych w pkt.1.1.
1.3.Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejgnuykonanie i zagszczanie nasypOw i podia z gruntu dowiezionego G1 piasku.
1.4.Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweagpodane w SST DL.00.0.00."Wymagania ogolne” pkt 1.4

2. MATERIALY

2.1.Grunty i materialy do nasypow
Grunty i materialy dopuszczone do budowy nasypéwipoy spetnié wymagania okrdone w PN-S-02205 :1998 [4]. Grunty i
materiaty do budowy nasypow podaje tablica 1.

Tablica 1. Przydatrnié gruntéw do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S202 :1998 [4].

Przeznaczenie Przydatne
Na gorne . -
warstwy 1. Zwiry i pospotki 2.

Piaski grubo i

nasypow w ' P9y
srednioziarniste

strefie przemarzania

W wykopach i Grunty niewysadzinowe
miejscach
zerowych do
gtebokasci
przemarzania

2.2.Rodzaje materiatéw
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu gornej stary nasypu &
- grunt kategorii G1 posp6tka - minimum piase&dni

3. SPRZET
Sprzt do zagszczania powinien liyzatwierdzony przez Inspektora Nadzoru.
4. TRANSPORT

Grunt nasypowy naly dostarczyg samochodami samowytadowczymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0géIne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST DL.00MQWymagania ogolne” pkt. 5.

5.2.Przygotowanie podiga

Przygotowanie podia polega na:

- usuniciu darniny, humusu lub gruntéw mineralnych

- zniwelowaniu nieréwngi ze spadkami wedtug projektu.

5.3. Whudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkladane w warstwie o jednakowej grétipprzy wyciu rowniarki, z zachowaniem wymaganych spadkow
i rzednych wysokéciowych. Grubé¢ roztazonej warstwy liunego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu oggnieto
grubai¢ projektowan.

Warstwe o grubdci powyzej 20 cm, nalgy wykon& i zagsci¢ dwuwarstwowo. Rozpoezie uktadania kadej nastpnej warstwy
moze nasipi¢ po odbiorze przez Inspektora warstwy poprzednie;j.

W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacjasiywa nalgy przed zagszczeniem wymiedi kruszywo na materiat o
odpowiednich wiéciwosciach.

Natychmiast po kécowym wyprofilowaniu warstwy naky przysgpi¢ do jej zagszczania.

Zageszczanie warstw 0 przekroju daszkowym pmal®zpoczyné od kravedzi i stopniowo przesuwégpasami podinymi czsciowo
naktadagcymi sig, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadkuzgalezpoczyné od dolnej krawdzi i
przesuwa pasami podiznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gérnej krapdzi.

Nierownaici lub zagtbienia powstate w czasie zmgczania powinny lywyréwnywane na bigco przez spulchnienie warstwy
kruszywa i dodanie lub usumie materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwa powinnadgag:szczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanigmi.
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5.4. Wykonanie nasypéw

Przygotowanie podi@ w obebie podstawy nasypu.

Wyciecie stopni w zboczu.

Jezeli pochylenie poprzeczne terenu w stosunku donasypu jest wiksze ni 1:5 naley, dla zabezpieczenia przed zsuwaniegn si
nasypu, wykonaw zboczu stopnie o spadku gornej powierzchni, vegmym okoto 4% + 1% i szerokoi od 1,0 do 2,5 m.
Zageszczenie gruntu i foos¢ w podtazu nasypu.

Wykonawca powinien skontrolowavskanik zag;szczenia gruntéw rodzimych, zaleggjch w strefie podiza nasypu, do gbokdsci
0,5 m od powierzchni terenu.zédi wartai¢ wskanika zagszczenia jest mniejszaznbkreslona w tablicy 3, Wykonawca powinien
dogesci¢ podiaze tak, aby powysze wymaganie zostato spetione.

Jeveli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 3 nie magby¢ osagnicte przez bezpwednie zagszczanie podim, to
nalery podj¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podén umaliwiajace uzyskanie wymaganych wastowskanika zagszczenia.

Tablica 3. Minimalne warti wskanika zagszczenia dla podia nasypow do gbokasci 0,5 m od powierzchni terenu.

Nasypy 0 wysokei Minimalna wartd¢ Is
[m]
Kategoria ruchu KRO — KR2
do 2 0,95
ponad 2 0,95

Zaggszczenie gruntu.

Ogoblne zasady zagzczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej raaniu, powinna b§ zag:szczona z zastosowaniem spzodpowiedniego dla danego
rodzaju gruntu oraz wygbujacych warunkow.

Roztazone warstwy gruntu natg zag;szcz& od krawdzi nasypu w kierunku jego osi.

Wymagania dotyce zagszczania

W zalenoici od uziarnienia stosowanych materialow, gsrgzenie warstwy nalg okresla¢ za pomog oznaczenia wskaika
zag:szczenia lub poréwnania pierwotnego i wtérnego rhoddksztalcenia.

Kontrole zag:szczenia na podstawie poréwnania pierwotnego inego modutu odksztatcenia, okli@ych zgodnie z norglPN-S-
02205:1998 [4], nalsy stosowd tylko dla gruntéw gruboziarnistych, dla ktdryclenest maliwe okreslenie wskanika
zagszczenia s, wedtug BN-77/8931-12 [9].

Wskaznik zag:szczenia gruntdw w nasypach, ckoay wedtug normy BN-77/8931-12 [9], powinien naejadzerokéci korpusu
spetnid wymagania podane w tablicy 4.

Tablica 4. Minimalne wartei wskanika zagszczenia gruntu w nasypach
Strefa nasypu Minimalna wagbls
kategoria ruchu KRO — KR2

Warstwy nasypu na gbhokasci od powierzchni robot
ponizej:
-1,2m 0,95

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.3.Sprawdzenie jakdci wykonania nasypow
6.3.1.Rodzaje badai pomiaréw
Sprawdzenie jak@i wykonania nasypéw polega na kontrolowaniu zgédino wymaganiami ok&onymi w niniejszej specyfikacji
i dokumentacji projektowej.
Szczegolp uwag; nalezy zwrdck na:
a) badania przydatrégi gruntéw do budowy nasypéw,
b) badania prawidtow&ei wykonania poszczegdlinych warstw nasypu,
¢) badania zagszczenia nasypu,
d) pomiary ksztattu nasypu,
e) odwodnienie nasypu.
6.3.2.Badania przydatrici gruntéw do budowy nasypoéw
Badania przydatrigi gruntow do budowy nasypu powinnydygrzeprowadzone na prébkach pobranychz&ppartii
przeznaczonej do wbudowania w korpus ziemny, pozjuajl z nowegarédia, jednak nie rzadziejnjeden raz na 3000 m3. W
kazdym badaniu nalgy okresli¢ nastpujace wiaciwosci:
- sktad granulometryczny, wg PN-B-04481 :1988 [1],
- zawartd¢ czgsci organicznych, wg PN-B-04481:1988 [1],
- wilgotnaoé¢ naturaln, wg PN-B-04481:1988 [1],
- wilgotnas¢ optymalry i maksymall gestasé objetosciowa szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481:1988 [1],
- granie ptynnasci, wg PN-B-04481:1988 [1],
- kapilarna¢ bierng, wg PN-B-04493:1960 [3]] wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [7].
6.3.3.Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczeg6lnych warstw nasypu
Badania kontrolne prawidtowioi wykonania poszczegélnych warstw nasypu potegajsprawdzeniu:
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a) prawidtowaici rozmieszczenia gruntéw oadych widgciwosciach w nasypie,

6.3.4.Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogdonasypu

Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogdonasypu polega na skontrolowaniu zgagnwartasci wskanika zagszczeniadlub
stosunku modutéw odksztatcenia . DoAieej kontroli zagszczenia dopuszcza gityte dynamiczn.

Oznaczenie wskaika zagszczenia 4 powinno by przeprowadzone wedtug normy BN-77/8931-12 [9], czeaie moduldow
odksztatcenia wedtug normy PN-S-02205:1998 [4].

Zaggszczenie kadej warstwy naley kontrolowa nie rzadziej ni:

- jeden raz w trzech punktach na 1000 m2 warstwgraypadku okrédenia wartdci Is,

- jeden raz w trzech punktach na 2000 m2 warstvgyaypadku okréenia pierwotnego i wtérnego modutu odksztalcenia.
Prawidtowd¢ zag:szczenia konkretnej warstwy nasypu lub padipod nasypem powinnabyotwierdzona przez Inspektora wpisem
w dzienniku budowy.
6.3.5.Pomiary ksztattu nasypu
Pomiary ksztattu nasypu obejmiontrok:

- prawidtowdici wykonania skarp,
- szerokdci korony korpusu.
Sprawdzenie prawidtowisi wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgddna wymaganiami dotyezymi pochyl@é i
doktadndci wykonania skarp, okénymi w dokumentaciji projektowej, SST oraz w puieks.3.5 niniejszej specyfikacji.
6.4. Sprawdzenie jakéci wykonania odktadu
Sprawdzenie wykonania odktadu polega na sprawdzggdndci z wymaganiami ok&onymi w pkt 2 oraz 5.4 niniejszej
specyfikacji, w dokumentaciji projektowej i SST. 3zgblny uwag: nalezy zwrdck na:
a) prawidtowas¢ usytuowania i ksztatt geometryczny odktadu,
b) odpowiednie wbudowanie gruntu,
) whasciwe zagospodarowanie (rekultywgcpdkiadu.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiarowy jestm3 (metr szécienny) nasypu.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér nasypéw nagpuje na podstawie projektu i pomiaru powykonawczpgred wykonaniem kolejnych rob6t zmanych z
podbudovy. Odbioru rob6t zanikagych i czsciowych dokonuje Inspektor nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1.Cena jednostki obmiarowej
Nalezy wykonat:
- roboty zwizane z dowozem gruntu G1 — pospéiki, formowanieagiszczeniem nasypow, poboczy i pagio
Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
prace pomiarowe,
oznakowanie robét,
pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, jego odspigj i zatadunek naodki transportowe,
transport urobku z ukopu lub/i dokopu na miejsceiddwania,
wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,
zag:szczenie gruntu,
profilowanie powierzchni nasypu, rowéw i skafpyyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,
rekultywacg dokopu i terenu przylegtego do drogi,
wykonanie drég dojazdowych na czas budowy, acpas ich rozebranie,
przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigz

10. PRZEPISY ZWI AZANE

Specyfikacja techniczna DL.00.00.00 WYMAGANIA OGOEN

10.1. Normy

PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Oitemia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probektgm

PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapfai biernej

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn&gania i badania

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie moddksziatlcenia nawierzchni podatnych i pagierzez obezenie piyt
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskdka zagszczenia gruntu
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PODBUDOWA
D.04.01.01. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP

1.1.Przedmiot Szczeg6towej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrgjyymagania dotycge wykonania i odbioru rob6t zgzianych z wykonaniem
koryta oraz profilowaniem i zggzczaniem podi@ nasypéw dla zadania prBudowa lub przebudowa drég dojazdowych do
gruntéw rolnych i Iénych oraz dojazdéw do zabudoivposzczegdlnych uczestnikéw scalenia” realizowaneg@amach
operacji pn.:,,Scalenie gruntow rolnych we wsi Tugmajna tazy, Powiat Zawierciaki”.

1.2.Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest dokumentem przetargowym i koribvam przy zlecaniu robo6t budowlanych jak w punktig

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robét zezanych z przygotowaniem podedrogi l€nej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowiujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamog@anymi w SST D.00.00.00
“Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycrce robot

Ogo6Ine wymagania dotygee rob6t podano w SST DL.00.00.00 ,Wymagania ogghhke 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1.0gdlne wymagania dotycace sprztu

0Ogo6Ine wymagania dotygee sprztu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3

3.2.Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod powinien wykaz&a sie mozliwoscig korzystania z
nastpujacego spretu:

- réwniarek i spycharek z lemieszem &kgm; Inspektor nadzoru nie dopyci¢ wykonanie koryta i profilowanie podia z
zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionyntqpasle do kierunku pracy maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamigskich koryt),

- walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

Stosowany spkz nie maze spowodowéniekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podiaa.

4. TRANSPORT
Nie wystpuje
5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0gdIne zasady wykonania robét

0Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D.0000Mymagania ogélne” pkt 5.

5.2.Warunki przyst apienia do robot

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podiea bezpérednio przed rozpogziem
rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wireejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zag;szczania podia jest maliwe wytacznie za zgoglinspektora nadzoru , w korzystnych warunkach atemgsznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtau nie mae odbywa sie ruch budowlany, niezwzany
bezpdrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3.Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny hyywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéakazptowany przez Inspektora
nadzoru. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinmmzliwiaé nacigniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w aghstch
nie wickszych ni co 10 metrow.

Rodzaj spretu, a w szczegolriai jego moc nalgy dostosowéado rodzaju gruntu, w ktérym prowadzorgersboty i do trudnéci jego
odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyklaoosaerzeniach lub w
przypadku robét o matym zakresie. Spos6b wykonamisi by¢ zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinig¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentaajjgktowej i SST,
tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad ddizacji.

Profilowanie i zagszczenie podiea naley wykona zgodnie z zasadami okfenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przysipieniem do profilowania podke powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczys#cze

Po oczyszczeniu powierzchni pogio wykonawca powinien dokoéaspulchnienia podia na g¢bokas¢ zaakceptowan przez
Inspektora nadzoru jednak nie mniejszeéj10 cm na catej diugei przebudowywanej drogi. Nale sprawdzt, czy istniejce rzdne
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terenu umeliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyckdaych podiga. Zaleca s, aby rzdne terenu przed profilowaniem
byly 0 co najmniej 5 cm wisze ni projektowane radne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wyistija zanizenia poziomu w podia przewidzianym do profilowania, Wykonawca,
powinien dowig¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowkujace dla gornej strefy korpusu, w dlm koniecznej do uzyskania
wymaganych rgdnych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien b wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley kontynuowa do
osignigcia wskenika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaiiik zagiszczenia naley okresla¢ zgodnie z
BN77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podia (Is)
Strefa korpusu

Minimalna wartg¢ Is dla:

Ruch mniejszy
od ckzkiego

0,97

Na gkbokasci od 0 do 20 cm od
powierzchni podiga

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podiae uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia, kontrgl
zag:szczenia nalgy oprzeét na metodzie obgien ptytowych. Naley okreli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia pozdowedtug
BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i pierwotnegudotu odksztatcenia nie powinien przekrac2:2.

Wilgotnos¢ gruntu podiéga podczas zagzczania powinna iyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno Eyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwizanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@a nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przystpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdwinien on zabezpiecgypodtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przykitad przez rozigenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przesplktor nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podtiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad&oiajnej warstwy mena przysipi¢
dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inspektor nadzoru oceni jego stan i ewentualaleck wykonanie niezjuinych napraw. Jeli zawilgocenie
nasgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1.0g0Ine zasady kontroli jakdci robo6t

Ogdlne zasady kontroli jakoi robdt podano w SST DL.00.00.00 ,Wymagania ogOfriet 6.
6.2.Badania w czasie robot

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i zasgczenia koryta i wyprofilowanego podéo
podaje tablica 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréow wykonanego koryta i wyprofilowanego e

L Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada
P: pomiaréw i pomiaréw
1 Szerokéc koryta 10 razy na 1 km
Zagszczenie,  wilgotné&® | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
2 S
gruntu poditaa rzadziej nk raz na 600 m2

6.2.2.Zag;szczenie koryta (profilowanego podé)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéookrelony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien bynniejszy od podanego
w tablicy 1.

Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie wartei modutéw odksztalcenia, to wagtostosunku wtérnego do
pierwotnego modutu odksztatcenia, atomych zgodnie z nor;mBN-64/8931-02 [3] nie powinna bywicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naly badd& wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu podiga powinna by réwna
wilgotnosci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3.Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdfilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgch w punkcie 6.2 powinny by
naprawione przez spulchnienie delgkasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne gszrzenie. Dodanie nowego materiatu
bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopusnez
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7.

Jednostl obmiaru jesm2 (metr kwadratowy) wyprofilowanego i zeggczonego podi@ zgodnie z dokumentagprojektows.

8.

Odbiér wyprofilowanego i zagzczonego podi@ nastpuje na podstawie projektu i pomiaru powykonawczego

9.

10.

OBMIAR ROBOT

ODBIOR ROBOT

PODSTAWA PLATNO SCI

Cena wykonania 1 frkoryta — podtaa obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

korytowanie z uformowaniem poboczy i profilowaniedfoza,

zatadunek nadmiaru odspojonego grunténodki transportowe i odwiezienie na odkiad lub masy

profilowanie dna koryta lub podia,

zagszczenie,

utrzymanie koryta lub podia,

przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.
PRZEPISY ZWIAZANE

Specyfikacja techniczna DL.00.00.00 WYMAGANIA OGRE.

Normy

1.
2.
3.

PN-B-04481  Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezailgotnaici

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni podatnych i pogigrzez obeizenie

plyta
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rofamaawierzchni planografem i tat
BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkaka zagszczenia gruntu
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NAWIERZCHNIA
D.05.02.01. NAWIERZCHNIA Z MIESZANKI NIEZWI AZANEJ

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TPS3 wymagania dotyee wykonania i odbioru robg{Budowa lub
przebudowa drég dojazdowych do gruntow rolnychsnyeh oraz dojazdéw do zabudotvposzczegdlnych uczestnikéw
scalenia” realizowanego w ramach operacji pn.:,,Sa#egruntow rolnych we wsi Turza, gmina tazy, Powiatieciariski’.

1.2.Zakres stosowania SST

Specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kortwaky przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3.Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych z wykonaniem nawierzchni z mieszanki
niezwigzanej:

- warstwe nawierzchniow z kruszywa C90/3 o uziarnieniu 0/31,5 — gr. 15 cm,

- warstwe podbudowy z kruszywa C90/3 o uziarnieniu 0/63 -4@rcm,

- pobocza z kruszywa o uziarnieniu 0/31,5 — grcriQ

Nawierzchn¢ z mieszanki niezwzanej wykonuje gi zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacjjektowe;:

- na podiau gruntowym spetigcym wymagania dla podia G1,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia z mieszanki niezyganej - ziarnisty materiat, zazwyczaj o ctomym sktadzie ziarnowym, ktory jest stosowany
do wykonania ulepszonego pog#o gruntowego oraz warstw konstrukcji nawierzchrogdrMieszanka niezwkana mae by
wytworzona z kruszyw naturalnych.

1.4.2 Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany pnrexchaniczne rozdrobnienie skat litych, wg PN-B-@L10
1.4.3.Kruszywo tamane zwykte wykonane ze skat magmowyghanitu, bazaltu, gabro, diorytu, andezytu, malafgnejsu lub
sjenitu - kruszywo uzyskane w wyniku co najmnieirjekrotnego przekruszenia skat litych i rozsiaradnakcje lub grupy frakcji,
charakteryzujce sé ziarnami ostrokragdzistymi o nieforemnych ksztattach, wg PN-B-01100.

1.4.4.Tluczen - kruszywo tamane zwykte, grube o wiedkoziaren od 31,5 mm do 63 mm.

2. MATERIALY

2.1.0golne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2.Rodzaje materiatéw
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzctiimczniowej wg PN-S-960235

- kruszywo tamane zwykie - tlucize kliniec, wg PN-B-11112 [15],

- mieszanka drobna granulowana, wg PN-B-11112 [15],

- kruszywo do zamulenia goérnej warstwy nawierzchmiiat, wg PN-B-11112 lub piasek wg PN-B-11113veda do skropienia
podczas watowania i zamulania.

2.3. Wymagania dla materiatow

Klasa i gatunek kruszywa, w zatesci od kategorii ruchu, powinna bygodna z wymaganiami normy PN-S-96023: kruszyvask|

Il lub 11l gatunek 2,

3. SPRZET

3.1. Sprat do wykonania nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét powinien wykazsie maozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
- réwniarek do rogcielania tlucznia,

- walcow statycznych i walcéw wibracyjnych minimuntdhowych.

4. TRANSPORT
Materiaty na budownalery dowiez¢ samochodami samowytadowczymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.Przygotowanie podida

Podtaze pod nawierzchaittuczniowg powinno by przygotowane zgodnie z przekrojem konstrukcyjnyrag:szczone.
Nawierzchnia tluczniowa powinna byozona na podizu zapewniajicym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu do warstwy
nawierzchni. Na gruncie spoistym, pod nawierzgltiniczniowg powinna by utozona warstwa gruntu G1.

5.2.Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Gruba¢ dolnej warstwy nawierzchni ttuczniowej nie seoby¢ po zagszczeniu mniejsza oti7 cm a gornejl5 cm. Grubéé
roztozonej warstwy lanego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu i zaklinowaniu aginieto gruba¢ projektowan.

Po zagszczeniu warstwy kruszywa najezaklinowa ja poprzez stopniowe rozsypywanie grysu od 3 do 5piasku tamanego i
miatu przy ciaglym zagszczaniu walcem statycznym gtadkim.

W przypadku zagszczania kruszywa walcami wibracyjnymi roboty aglprzeprowadzabez skrapiania kruszywa wad

23



Kruszywo grube powinno léyrozktadane w warstwie o jednakowej grétipprzy wyciu uktadarki albo réwniarki. Grulé roztozonej
warstwy liznego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu i zaklinowaniu agjnigto gruba¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozi@niu powinno by zag:szczane przégiami walca statycznego gtadkiego, o nacisku jetkoegym nie
mniejszym ni 30 kN/m. Zagszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym powirmzpocz¢ sie od kravedzi i stopniowo

przesuwa pasami podiznymi, czéciowo naktadajcymi sie, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku
poprzecznym powinno rozpagzsi¢ od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podiznymi, czsciowo naktadajcymi sig, w kierunku

jej gornej krawgdzi. Dobér walca gtadkiego w zateosci od twarddci ttucznia, mana przyjmowad wedtug tablicy 4.

Tablica 4. Dob6r walca gtadkiego w zaiesci od twarddci thucznia

Twardas¢ | wytrzymatai¢ nasciskanie skaty, z Dopuszczalny nacisk kN/m
ktérej wykonano tlucze szerokdci tylnych kot walca
Migkka, od 30 do 60 MPa od 55do 70
Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa Twarda, od 65 do 80
od 100 do 200 MPa od 75 do 100
Bardzo twarda, ponad 200 MPa od 90 do 120

Zageszczanie mezna zakaczye, gdy przed kotami walca przestajie tworzy¢ fale, a ziarno tlucznia o wymiarze okoto 40 mm pod
naciskiem kota walca nie wttacza sv nawierzchny, lecz miadzy sie na niej.

Po zagszczeniu warstwy kruszywa grubego rgleaklinowa ja poprzez utaenie roZcietaczem kiica od 4 do 32 mm i mieszanki
drobnej granulowanej od 0,075 do 4 mm igggzeniu walcem statycznym gtadkim.

Warstwy dolnej (o ile uktadagha niej od razu warsingérrg) nie klinuje s¢, gdyz niecatkowicie wypetnione przestrzeniecaizy
ziarnami tlucznia powodujlepsze zwizanie obu warstw ze spbNatomiast gérpwarstwe nalezy klinowac tak dtugo, dopéki
wszystkie przestrzenie nie zosfamypetnione klicem i miatem.

W czasie zagszczania walcem gtadkim zalecg skrapi& kruszywo wod tak czsto, aby bylo stale wilgotne, co powoduje,
kruszywo mniej si kruszy, mniej wyokigla i tatwiej uktada szczelnie pod walcem.

Zageszczenie mina uwaat za zakdczone, jéli nie pojawiaj sie slady po walcach i wybrzuszenia warstwy kruszywagdrwatami.
Jeli dokumentacja projektowa przewiduje zamuleniengprvarstwy nawierzchni, to nalerozsypa cienky warstwe miatu (lub ew.
piasku), obficie skrogigo wod, i wcierat, w zaklinowan warstwe ttucznia, wytworzoa paple szczotkami z piasawy. W trakcie
zamulania naley przepyci¢ kilka razy walec na szybkim biegu transportowyiyy papka zostata wessana wlgtvarstwy. Waty
walca naley obficie polew& wody, w celu unikngcia przyklejania do nich papki, ziarendda i ttucznia. Zamulanie jest
zakaczone, gdy papka przestanie przetikegigb warstwy.

Jeli nie wykonuje st zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywabggo nalgy dodawé réwniez miat.

W przypadku zagszczania kruszywa spitem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku pestkowym watu wibrujcego co
najmniej 18 kN/m lub ptytowymi zagzczarkami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym agnmiej 16 kN/m), zag:szczenie
nalezy przeprowadzawedtug zasad podanych dla walcow gtadkich, leazdkeapiania kruszywa wadLiczbe przepé sprztu
wibracyjnego zalecagustalt na odcinku prébnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni ppléba, aby byta ona stale wilgotna. Nawierzchnidlijeie byta zagszczana
urzadzeniami wibracyjnymi, powinna Byréwnomiernie zajedzana (dogszczona) przez samochody na calej jej szeémho
okresie od 2 do 6 tygodni.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1.Badania przed przystpieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykértaadania kruszyw przeznaczonych do wykonania ropatedstawd

wyniki tych bada Inspektorowi do akceptacji. Badania te powinny ptmejyat wszystkie wiaciwosci kruszywa okrélone w  pkt.

2.3 niniejszej specyfikacji.

6.2.Badania w czasie robét

W czasie robo6t przy budowie nawierzchni ttucznionalezy kontrolowa z czstotliwoscia podan ponizej, nasg¢pujace wiaciwosci:

a) uziarnienie kruszywa, zawastozanieczyszczeobcych w kruszywie i zawarté ziaren nieforemnych w kruszywie - co najmniej
1 raz na dziennej dziatce roboczej z tyim, maksymalna powierzchnia nawierzchni przypgzajna jedno badanie powinna
wynosi 600 nf,

b) scieralnag¢ kruszywa, nagkliwosé kruszywa, odporrig kruszywa na dziatanie mrozu - przyzKej zmianiezrédta pobierania
materiatow.

Probki naley pobierg w spos6b losowy z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na bieaco

przekazywane Inspektorowi.

Badania petne kruszywa, obejrcg ocer wszystkich wiaciwosci okrelonych w p. 2.3 powinny ywykonane przez Wykonawc

z czstotliwoscia gwarantuica zachowanie jaki@i rob6t i zawsze w przypadku zmiagyddta pobierania materialtéw oraz na

polecenie Inspektora. Prébki do bageetnych powinny b§ pobierane przez Wykonaww sposob losowy w obecém Inspektora

Nadzoru.
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6.3. Wymagania dotycace cech geometrycznych nawierzchni

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw Cestotliwo$¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych
nawierzchni twardych nieulepszonych podano w tghlic

6.3.2.R6wnai¢ nawierzchni

Nierowndci podtwne nawierzchni naly mierzy¢ 4-metrowy tatg, zgodnie z norsmBN-68/8931-04 [24].

Nierownaci poprzeczne nawierzchni najemierzy¢ 4-metrovg tata, zgodnie z norsnBN-68/8931-04 [24].

Nierownaci nawierzchni nie powinny przekra@za5 mm dla nawierzchni ttuczniowej

6.3.3.Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i ukamhinny by zgodne z dokumentacprojektows, z tolerancj O 10%.

Tablica 6. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchni

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada
pomiaréw i pomiaréw
1 | Szeroké: nawierzchni 10 razy na 1 km
2 | Réwnd¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Réwna¢ poprzeczna 10razy na 1l km
4 | Spadki poprzeczrie 10 razy na 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe co 100 m i w charakterystycznych punktaehefety
6 | Szeroké nawierzchni
7 | Gruba¢ nawierzchni Podczas budowy: w trzech punktackepdej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 400
Przed odbiorem: w trzech punktach, lecz nie rzgduieraz na 2000
me
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grétionawierzchni nie
powinny przekraczal 10%.

6.4.4.Szerokd¢ nawierzchni

Szerokd¢ nawierzchni nie mee r@ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.

6.5. Pomiar ngnosci nawierzchni

Pomiary nénosci nawierzchni ttuczniowej natg wykona plyta VSS osrednicy 30 cm, zgodnie z BN-64/8931-02 [23]. Pomiar
nalezy wykona nie rzadziej ni raz na 3000 #) lub wedtug zaleaelnspektora nadzoru Nawierzchnia ttuczniowa powinna
spetnig& wymagania dotycge ndnosci podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagana 8n0s¢ nawierzchni ttuczniowej

Kategoria ruchu Minimalny modut odksztatcenia maaty przy
uzyciu ptyty osrednicy 30 cm, MPa
pierwotny wtérny

Ruch bardzo lekki i lekki 100 140

6.6. Zasady posgfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni

6.6.1.Niewtasciwe uziarnienie i wiciwosci kruszywa Wszystkie kruszywa nie speta@@ wymaga zostam odrzucone. Jeli
kruszywa, nie spetniage wymaga zostan wbudowane, to na polecenie Inspektora, Wykonawgaieni je na wtaciwe, na
wiasny koszt.

6.6.2.Niewtasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére wykazwjicksze odchylenia cech geometrycznych od g&rgch w punkcie 6.3.2

powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie na gatbad¢ warstwy, wyréwnane i powtdrnie zgggczone. Dodanie

nowego materiatlu bez spulchnienia wykonanej wargéstyniedopuszczalne.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po igkomaniu nasfpi ponowny pomiar i ocena.

6.6.3.Niewlasciwa nadnos¢ nawierzchni Jeeli nasnos¢ nawierzchni bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezliine do zapewnienia wymaganegnaci, zalecone przez Inspektora nadzoru.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawd&aywtedy, gdy zarienie nédnosci nawierzchni wynikto z niewkiwego

wykonania przez Wykonawaobot.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jestm? (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Odbioér utazonej nawierzchni ttuczniowej z kruszywa tamanegsigmalje na podstawie projektu i pomiaru powykonawczémbior
robdt zanikajcych i czsciowych dokonuje Inspektor Nadzoru.
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9.

PODSTAWA PLATNO SCI
Nalezy wykonat:
dolng warstwe gr .17 cm z kruszywa tamanego 0/63 mm,

gorm warstwe gr 15 cm z kruszywa tamanego 0/31,5 mm,
pobocze gr. 10 cm z kruszywa tamanego 0/31,5 mm,

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rinawierzchni ttuczniowej obejmuje:

prace pomiarowe i oznakowanie robot,

dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

roztozenie warstwy kruszywa,

utozenie mieszanki kruszywa na poboczach zgaggeniem,
zaklinowanie warstwy kruszywa i zggyczenie,

badanie nénosci nawierzchni ptyd VSS jak w pkt. 6.5
przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji.

PRZEPISY ZWI AZANE

10.

10.1. Normy

1. PN-B-01100

2.  PN-B-04101

3. PN-B-04110

4. PN-B-04111

5. PN-B-04115

6. PN-B-06714-12
7. PN-B-06714-15
8. PN-B-06714-16
9. PN-B-06714-18
10. PN-B-06714-19
11. PN-B-06714-20
12. PN-B-06714-26
13. PN-B-06714-42
15. PN-B-11112
20. PN-S-96023
22. BN-64/8931-01
23. BN-64/8931-02
24. BN-68/8931-04

Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne.zZRddnazwy i okrélenia
Materiaty kamienne. Oznaczenie gidisvosci wodg
Materialy kamienne. Oznaczanie wytrzystainasciskanie
Materiaty kamienne. Oznaczajuieralngci na tarczy Boehmego
Materiaty kamienne. Oznaczanierayyhatgici kamienia na uderzenie (zytosc)
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezzaivartéci zanieczyszczeobcych
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezsktadu ziarnowego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezksutattu ziaren
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaagikliwosci
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezamozoodpornii metod, bezpdredni
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezamozoodporni metod, krystalizacji
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezzaivartéci zanieczyszczeorganicznych
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaigralngci w bebnie Los Angeles
Kruszywo mineralne. Krugayamane do nawierzchni drogowych
Konstrukcje drogowe. Rmitlwa i nawierzchnia z ttucznia kamiennego
Oznaczanie wskeka piaskowego
Oznaczanie modutu odksztatcenia e@ehni podatnych i podia przez obeizenie plyt
Drogi samochodowe. Pomiar résenoawierzchni planografem i tat
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