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1. Wstep

1.1 Przedmiot i zakres robot objetych ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robo6t zwigzanych z modernizacja oswietlenia w m. Wiskitki w nast¢pujacych

ulicach : ul. Kosciuszki; ul. Plac Wolnosci; ul. Sokotowskiego ; ul. Panska ; ul. Zyrardowska ;
ul. Strazacka ; ul. Topiel ; ul. Guzowska ; ul. Ogrodowa . Zakres rob6t obejmuje, wymiane
istniejgcych opraw oswietleniowych wraz z wysiegnikami na energooszczedne typu LED w
tym oprawy parkowe szt. 17 i drogowych 104 szt. oraz wymiang istniejacych przewodow
gotych na przewody izolowane typu AsXSn 2x25mm2 na napowietrznej linii n.n. na

odcinku ca 2.9 km.

1.2 Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ oraz zgodno$¢ wykonania robot z

dokumentacjg projektowa, ST, sztukg budowlang i poleceniami Inspektora Nadzoru

1.3 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren

budowy, oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i komplet ST.

1.4 Zgodnos¢ robdt z dokumentacjq projektowq i ST

Dokumentacja projektowa oraz ST, stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w
cho¢by jednym z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentoéw
obowigzuje kolejnosc¢ ich waznosci wymieniona w ,,Ogolnych warunkach umowy".

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest
od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda
zgodne z dokumentacja projektowa i ST. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST
beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatdéw 1 elementéw budowli musza by¢

jednorodne 1 wykazywaé zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie



mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materiaty lub
roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacjg projektowa lub ST i wplynie to na
niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastapione innymi, a

roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy

1.5 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakoficzenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym
ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy,
oraz uzyska zezwolenie na zajecie pasa drogowego. W zaleznosci od potrzeb i postepu
robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatta ostrzegawcze,
sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych. Wykonawca
zapewni stale warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zap6r i znakdw, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega

odregbnej zaptacie 1 przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w cen¢ umowna.

1.6 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robdot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy

dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

1.7 Ochrona przeciwpoiarowa

Wykonawca begdzie przestrzega przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji

robot albo przez personel Wykonawcy.

1.8 Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochron¢ instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych

wladcicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez



Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie |
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w Swoim harmonogramie rezerwg czasowa dla
wszelkiego rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomié¢ Inspektora Nadzoru i wladze lokalne
0 zamiarze rozpoczecia robdot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane wiladze oraz
bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajagc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w

dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.9 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajagcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez
dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Przed rozpoczgciem robot Wykonawca sporzadzi plan BiOZ.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie

podlegaja odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umownej.

1.10 Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i1 za wszelkie materiaty 1 urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia
zakonczenia przez Inspektora Nadzoru).\Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu
odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla
drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inspektora Nadzoru powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie poézniej niz w 24 godziny

po otrzymaniu tego polecenia.



1.11 Stosowanie si¢ do prawa | innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami
i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych

podczas prowadzenia robot.

2. MATERIALY

2.1 Zrédla uzyskania materiatow

W dniu wprowadzenia na budowe Wykonawca przedstawi szczegdétowe informacje dotyczace
proponowanego zrédla zamawiania tych materialow i odpowiednie $wiadectwa do
zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru. Zatwierdzenie partii materiatow z danego zrodta nie
O0znacza automatycznie, ze wszelkie materialty z danego zrodla uzyskaja zatwierdzenie.
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniajg wymagania ST w czasie postepu

robot.

2.2 Przechowywanie, sktadowanie i dobor materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ i
wilasciwo$¢ do robot i byly dostgpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejsca
czasowego skladowania materialbw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

Konstrukcje wsporcze

Konstrukcje wsporcze napowietrznych linii elektroenergetycznych powinny wytrzymywac
sity pochodzace od zawieszonych przewodow, uzbrojenia i parcia wiatru. Ich budowa
powinna by¢ taka, aby w zadnym miejscu naprezenia materialu nie przekraczaly
dopuszczalnych naprezen zwyktych, a dla warunkéw pracy zaktoceniowej lub montazowej -
dopuszczalnych napregzen zwigkszonych.

Przewody napowietrzne

Przewody elektroenergetyczne samonosne 0 zytach aluminiowych w izolacji z polietylenu
usieciowanego nierozprzestrzeniajacego ptomienia (XSn) na napigcie znamionowe 0,6 / 1 kV

o ilosci i przekroju zyt wg projektu technicznego.



Osprzet linii napowietrznej

Osprzet powinien wykazywac¢ si¢ wytrzymatosciag mechaniczna nie mniejsza niz czesc linii z
ktorg wspotpracuje. Czgsci wykonane z tworzyw sztucznych musza by¢ odporne na niskie i
wysokie temperatury oraz na promieniowanie UV, natomiast czesci metalowe na korozje.
Czesci osprzetu przewodzace prad powinny byé wykonane z materialdbw majgcych
przewodnos¢ elektryczna zblizong do przewodnosci przewodow roboczych oraz powinny
mie¢ zapewniong dostatecznie duza powierzchni¢ styku i doktadno$¢ potaczenia z
przewodem lub innymi cze¢sciami przewodzacymi prad, ponadto powinny by¢ zabezpieczone
przed mozliwoscig powstawania korozji elektrolitycznej.

Gniazda bezpiecznikowe

Przystosowane do linii izolowanych — z zaciskiem przebijajacym izolacje. Napiecie
znamionowe — 500V. Prad znamionowy — 25 A. Cz¢$¢ z tworzywa sztucznego odporna na
warunki atmosferyczne, UV i niepalne. Cze$¢ metalowa odporna na korozje.

Odgromniki

Do ochrony odgromowej linii nalezy stosowa¢ odgromniki o napigciu roboczym 0,66 kV i
znamionowym pradzie wytadowczym 5 kA , w obudowie odpornej na warunki atmosferyczne
i promieniowanie UV. Odgromniki musza by¢ przystosowane do linii izolowanych o
przekroju do 70 mm2.

Zrodla swiatla i oprawy o$wietleniowe

Ze wzgledu na wysoka skutecznos¢ swietlna, trwatos¢ i statos¢ strumienia $swietlnego w
czasie oraz oddawanie barw, zaleca sie stosowanie lamp LED- owych. Napiecie zasilania
230V/50Hz. Oprawy powinny charakteryzowac si¢ szerokim ograniczonym rozsytem swiatla.
Ze wzgledow eksploatacyjnych stosowac nalezy oprawy o konstrukcji zamknigtej, stopniu
zabezpieczenia przed wpltywami zewnetrznymi komory lampowej IP 66 i klasa ochronnosci
I1. Elementy oprawy, takie jak uktad optyczny i korpus, powinny by¢ wykonane z materiatow
nierdzewnych. Oprawy powinny by¢ odporne na warunki atmosferyczne, promienie UV.
Przewody do opraw oswietleniowych

Przewody wielozylowe na napigcie 750V 0 zytach miedzianych w izolacji 1 powtoce
polwinitowej i przekroju zyty nie mniejszym niz 2,5 mm2.

Wysiegniki

Ksztalt i wymiary wysiegnikoéw powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa. Wysiegniki
powinny by¢ dostosowane do stupow i opraw oswietleniowych uzytych do oswietlania drogi .
Nalezy wysiegniki zabezpieczy¢ przed korozja.

Szafy oswietleniowe



SO wykonane musza by¢ z materiatu izolacyjnego, trudnopalnego i samogasnacego oraz
posiadac nastgpujace parametry:

— stopnie ochrony : 1P44, 1K10,

— napigcie : AC 500V,

— natezenie pradu — min. 100A.

Obudowy z podwdéjnymi drzwiczkami ( czes¢ ZE i czgs¢ odbiorcy ) . Drzwiczki zamykane na

zamek. Wyposazenie SO wg projektu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do robdot powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora
Nadzoru. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony
i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé
przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i
wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym umowsg. Sprzet bedacy
wlasno$cig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie
dokumentoéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to
wymagane przepisami. Sprzet przewidziany do wykonania oswietlenia drogowego :

— samochdd specjalny liniowy z platforma i balkonem,

— agregat pradotworczy,

4, TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i1 wlasciwosci przewozonych
materialow. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej; ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w
terminie przewidzianym umowag. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniaé
wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obcigzen na osie i1 innych parametrow technicznych. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco,

na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach



publicznych oraz dojazdach do terenu budowy. Srodki transportu przewidziane do transportu
materialow i1 elementéw oswietlenia drogowego:
— samochod skrzyniowy,

— samochod dostawczy,

5.  WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa wymaganiami ST, projektu organizacji robdt oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w terenie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego
przez Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, jesli wymagaé tego bedzie
Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia
robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnos$ci za ich doktadnos¢. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub
odrzucenia materialow 1 elementdw robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w
dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i1 wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materialow i robot,
rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Inspektora Nadzoru bgda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robdt. Skutki

finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.1 Montaz wysiggnikow

Montaz wysiggnikéw nalezy wykonywaé¢ przy pomocy samochodu z balkonem. Wysiegniki
nalezy montowa¢ na shlupach stojacych zgodnie instrukcja montazu wydang przez ich
producenta. Czes¢ pionowa wysiggnika nalezy wsunaé¢ do oporu w rure znajdujaca Sie w
gornej czesci stupa oswietleniowego , lub przymocowa¢ do bocznej powierzchni stupa . Po
ustawieniu, nalezy go unieruchomi¢. Pion wysiegnika nalezy ustala¢ pod obciazeniem oprawa

oswietleniowsg .



5.2 Montaz opraw

Montaz opraw na stupach nalezy wykonywa¢ przy pomocy samochodu z balkonem. Kazda
oprawe przed zamontowaniem nalezy podtaczy¢ do sieci i sprawdzi¢ jej dziatanie
(sprawdzenie zaswiecenia si¢ lampy). Oprawy nalezy mocowaé¢ na shlupach w sposob
wskazany przez producenta opraw, po wprowadzeniu do nich przewodow zasilajacych i
ustawieniu ich w potozenie pracy. Oprawy powinny by¢ mocowane w sposob trwaty, aby nie
zmienialy swego potozenia pod wpltywem warunkow atmosferycznych i parcia wiatru. Nalezy

wyregulowac kat nachylenia oprawy zgodnie z projektem.

5.3 Montaz izolowanych przewodow i osprzetu linii napowietrznej

Nalezy zastosowaé przewody samonosne zgodnie z dokumentacjg. Do montazu przewodow
przystepuje sie po ustawieniu stupéw i zamontowaniu na nich rolek montazowych. Przewody
nalezy rozcigga¢ przy pomocy przeciagnietej wstgpnie linki nylonowej opartej na rolkach
montazowych. Do wciggania nalezy stosowac¢ wciagarki mechaniczne. Mocowanie uchwytow
przelotowych i odciggowych do stupéw typu ZN-10 wykonaé za pomoca hakéw SOT 21 a do
stupow typu E 9/6 — SOT 29. Po zamontowaniu przewodéw na uchwytach koncowych nalezy
wyregulowaé naciag dobrany z tabel zwiséw. Na stupach koncowych konce przewodow
nalezy zabezpieczy¢ ostonkami wg przekroju przewodu. Montazu odgromnikéw,
bezpiecznikow opraw oswietleniowych, zaciskow odgateznych nalezy dokonywaé po
kompletnym naciagu przewodow linii. Do montazu osprzetu linii napowietrznej izolowanej
nalezy stosowa¢ odpowiednie narzedzia. Odlegtos¢ przewodow izolowanych od gatezi drzew

powinna by¢ nie mniejsza niz 0,5 m.

5.4 Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej

Jest uzaleznione od istniejacego systemu zastosowanego w konkretnej sieci zasilajacej szafe
oswietleniowg oraz od warunkéw technicznych przytaczenia wydanych przez Zaktad
Energetyczny. Wykonanie ochrony przed dotykiem posrednim polegajacej na samoczynnym
wylaczeniu zasilania nalezy wykona¢ w uktadzie sieci :
a) TN-C przez potaczenie czesci przewodzacych dostgpnych z uziemionym przewodem
PEN.

b) TT przez potaczenie czesci przewodzacych dostgpnych z uziemieniem.

5.5 Wykonanie uziomow

Uziomy poziome nalezy uktadac na gtgbokosci nie mniejszej niz 0,6 m.



Uziom pionowy powinien by¢ nie krotszy niz 3m. Mozna wykonywa¢ uziomy kombinowane
stanowiace potaczenie uziomow poziomych i pionowych. Uziomy nalezy taczyé w sposob

trwaly przez skrecanie lub spawanie a potaczenia nalezy zabezpieczy¢ przed korozja.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zatozong jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i

jakosci materiatow.

6.2 Przewody linii napowietrznej
Nalezy sprawdzic¢ :
— jakos¢ potaczen ,
— naprezen w zaleznosci od przyjetego obostrzenia,

— wysokos¢ zawieszenia przewodow nad obiektami krzyzujacymi .

6.3 Instalacja przeciwporazeniowa.

Nalezy skontrolowa¢ wykonanie uziemienia :

— glebokos¢ utozenia bednarki,

— stan potaczen spawanych,

— stan zageszczenia gruntu.

Po wykonaniu instalacji nalezy wykona¢ pomiary ochrony przeciwporazeniowej dla

wlasciwego dla danej sieci uktadu.

6.4 Pomiar natezenia oswietlenia.
Przed dokonaniem pomiaréw lampy musza $wieci¢ co najmniej 100 godzin. Pomiary
rozpocza¢ nie wczesniej jak 0,5 godziny po zaswieceniu lamp. Pomiary wykonywa¢ zgodnie
Z norma.

6.5 Pomiar uziemienia.

Wartos¢ uziemienia odgromnikow nie moze by¢ wieksza jak 10 ohm.
Wartos¢ uziemienia punktu N w sieci TNC nie moze by¢ wieksza jak 5 Ohm.

Wartos¢ uziemienia ochronnego w sieci TT wg dokumentacji.



6.6 Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentow technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polskg Normg lub
— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okre§long w pkt 1 i ktore
spetniaja wymogi ST.
W przypadku materialow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiadac¢ te dokumenty, okreslajgce w sposéb jednoznaczny jej
cechy. Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan
beda dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1 Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robdt dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych
robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda
wpisane do rejestru obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilos$ciach
podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji

Inspektora Nadzoru na pismie.

7.2 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed ostatecznym odbiorem robodt, a takze w przypadku
wystepowania dluzszej przerwy w robotach. Obmiar robot podlegajacych zakryciu
przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne

obliczenia b¢dg wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.



8.  ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbiorow robot

e 0dbior ostateczny,

e odbior pogwarancyjny..
8.2 Odbior ostateczny robot

8.2.1 Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Odbior
ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentdéw, o
ktorych mowa w punkcie 8.4. Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego w obecnos$ci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty
dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i
pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowsa i
ST. W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow robot ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajgcych i robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych lub rob6t uzupetniajgcych lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie

swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

8.3 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest
protokot odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujagce dokumenty:
1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa
jesli zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
2. dziennik budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),
3. wyniki pomiaré6w kontrolnych oraz badan, zgodne z ST,

4. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow



W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje¢ roboty
poprawkowe lub uzupehiajgce beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.4 Odbior pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z

uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.3 ,,0dbior ostateczny robot'.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia ogdlne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych
ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej
pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow 1 transportu na teren budowy,

- wartos$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2 Warunki umowy i wymagania ogolne
Koszt dostosowania si¢ d0 wymagan warunkow umowy i wymagan zawartych w ST
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w

kosztorysie.



9.3 Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wprowadzenia organizacji ruchu na czas budowy obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru i odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu
Inspektorowi Nadzoru i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z
postepu robat,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania 1 os$wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

(c)przygotowanie terenu.

(d)Koszt utrzymania organizacji ruchu na czas budowy obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i $wiatet,

(b) utrzymanie ptynnos$ci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji organizacji ruchu na czas budowy obejmuje:

(2) usunigcie wbudowanych materialow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414) z pdzniejszymi
zmianami

2.Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w
sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 2 1995 r., poz. 29).

3. Ustawa o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z pézniejszymi zmianami).



