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I. Opis techniczny

1. Przedmiot inwestycji:
Przedmiotem inwestycji jest: Przebudowa drogi powiatowej nr 2184D w miejscowosci Snowidza

polegajaca na budowie chodnika. Podstawg do opracowania sa:
e Umowa z Inwestorem
¢ Aktualna mapa do celéw projektowych w skali 1:500
e Wizja lokalna w terenie
e Obowigzujgce normy oraz przepisy
e  Warunki techniczne od Inwestora
2. Lokalizacja inwestycji
Inwestycja potozona jest w miejscowos$ci Snowidza, ok. 6,5 km w kierunku pétnocno-wschodnim
od miejscowosci Jawor.
3. Istniejace zagospodarowanie terenu
Inwestycja znajduje sie na terenie zabudowanym. Istniejgca droga posiada nawierzchnie z MMA.

W miejscu projektowanego chodnika zlokalizowane jest pobocze gruntowe drogi.

3.1. Istniejaca infrastruktura techniczna

Na podstawie mapy zasadniczej do celdow projektowych i wizji w terenie stwierdzono
wystepowanie na terenie inwestycji nastepujacych sieci uzbrojenia:

- sie¢ elektroenergetyczna

- sie¢ wodociggowa

- sie¢ teletechniczna

3.2. Istniejaca zielen
W obszarze inwestycji nie stwierdzono wystepowania drzew i krzewow kolidujgcych z

projektowanym zagospodarowaniem.

4. Projektowane zagospodarowanie terenu

4.1. Chodnik nr1
Projektuje sie chodnik o szerokosci 2,00 m z lokalnymi przewezeniami przed istniejgcymi zjazdami
do posesji (istniejgce murki oporowe przepustow). Istniejgce rowy przydrozne poddane zostaja
remontowi — wyréwnanie skarp i obsianie trawg. W ramach projektu wyznaczone jest takze
przejscie dla pieszych celem umozliwienia przejscia na drugg strone jezdni — na istniejacy
chodnik. Przejscie o$wietlone bedzie lampami solarnymi dedykowanymi dla do$wietlenie przejs¢

dla pieszych.

4.1. Chodnik nr2
Projektuje sie chodnik o szerokosci 2,00 m z lokalnymi przewezeniami przed istniejgcymi zjazdami
do posesji. Istniejgce rowy przydrozne poddane zostajg remontowi — wyréwnanie skarp i obsianie

trawg, czeS¢ skarp umocniona ptytami azurowymi.



Odwodnienie istniejgcej drogi odbywac sie bedzie w sposdb niezmieniony — do istniejgcych
rowow. W tym celu zaprojektowano prefabrykowane scieki podchodnikowe. Projektowane

chodniki odwadniane beda takze powierzchniowo do istn. rowéw przydroznych.

4.2, Podstawowe parametry techniczne chodnika
- szerokos$¢ 2,00 m z lokalnymi zawezeniami do 1,25 m

- nawierzchnia chodnika z kostki betonowej gr. 6 cm

4.3. Niweleta
Niweleta chodnikdéw wyznaczona jest przez istniejacq jezdnie z MMA. Pochylenie podtuzne nie
przekracza 1,5 %.

5. Organizacja ruchu drogowego - DOCELOWA

5.1. Oznakowanie istniejgce

Na odcinku drogi, na ktérym projektowane sg chodniki zinwentaryzowano oznakowanie pionowe
D-42 oraz D-42 oraz ograniczenie predkosci do 40 km/h (znak B-33). Na jezdni zinwentaryzowano
takze oznakowanie poziome. Cato$¢ istniejgcego oznakowania pokazano na planie statej

organizacji ruchu — rys. nr 2.

5.2. Oznakowanie projektowane

W ramach budowy chodnika nr 1 wyznaczone jest przejscie dla pieszych celem umozliwienia
przej$cia na drugg strone jezdni — na istniejgcy chodnik. Przejécie oswietlone bedzie lampami
solarnymi dedykowanymi dla doswietlenie przejs¢ dla pieszych. Przejscie oznakowano znakami
pionowymi D-6 oraz oznakowaniem poziomym P-10 oraz P-14.

5.2.1. Zbiorcze zestawienie projektowanego oznakowania pionowego

ZNAKI PIONOWE

Lp. Nr znaku Nazwa znaku Ilos¢ | Wielko$¢ znaku/uwagi

1 D-6 Przejscie dla pieszych 2 $redni

5.2.2. Zbiorcze zestawienie projektowanego oznakowania poziomego

ZNAKI PIONOWE

Lp. Nr znaku Nazwa znaku Tlo$¢ mb. Wielko$¢ znaku/uwagi

1 P-10 Przejscie dla pieszych 6,00 mb cienkowarstwowe

Linia warunkowego

2 P-14 zatrzymania ztozona z 6,00 mb cienkowarstwowe
prostokgtow
6. Przewidywany terminy wprowadzenia docelowej organizacji ruchu

Przewidywany termin wprowadzenia docelowej organizacji ruchu do: 31.12.2023r.




7. Organizacja ruchu drogowego — TYMCZASOWA, NA CZAS ROBOT BUDOWLANYCH

7.1.

7.1.1. Chodnik 1
Odcinek drogi objety robotami drogowymi oznakowano znakami pionowymi A-30, A-14, A-12b/c.

Oznakowanie projektowane

Wzdtuz krawedzi jezdni na catym odcinku robdt budowlanych ustawi¢ nalezy tablice kierujgce U-

21 b (co 10 m).
Projektowane przejscie dla pieszych wykonac¢ nalezy dwuetapowo — do potowy jezdni. Na czas

wykonywania roboét zwigzanych z malowaniem przejécia dla pieszych zaleca sie wprowadzenie

czasowej sygnalizacji $wietinej celem przepuszczania pojazdéw po przeciwnym pasie ruchu.

7.1.2. Chodnik 2
Odcinek drogi objety robotami drogowymi oznakowano znakami pionowymi A-30, A-14, A-12b/c.

Wzdtuz krawedzi jezdni na catym odcinku robdt budowlanych ustawi¢ nalezy tablice kierujgce U-
21 b (co 10 m).

7.1.3. Zbiorcze zestawienie projektowanego oznakowania pionowego — chodnik 1

ZNAKI PIONOWE

Lp. Nr znaku Nazwa znaku Ilos¢ | Wielko$¢ znaku/uwagi
1 A-14 Roboty na drodze 2 Sredni
2 A-12b Zwezenie jezdni — lewostronne 1 Sredni
3 A-12c Zwezenie jezdni — prawostronne 1 $redni
Ustawi¢ na catej
4 U-21b Ograniczonej skrajni z prawej strony - , .
dtugosci robdt 10 m
5 U-3d Tablica prowadzaca ciggta w lewo 1 Sredni

7.1.4. Zbiorcze zestawienie projektowanego oznakowania pionowego — chodnik 2

ZNAKI PIONOWE

Lp. Nr znaku Nazwa znaku Ilos¢ | Wielko$¢ znaku/uwagi
1 A-14 Roboty na drodze 2 Sredni

2 A-12b Zwezenie jezdni — lewostronne 1 Sredni

3 A-12c Zwezenie jezdni — prawostronne 1 $redni

4 U-21b Ograniczonej skrajni z prawej strony - Ustalwic' na’ca+ej

dtugosci robot 10 m
5 U-3d Tablica prowadzaca ciggta w lewo 1 $redni
Opracowat

mgr inz. Michat Sroka
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II. CZESC RYSUNKOWA

1.  PLAN ORIENTACYINY, SKALA 1:10 000 ....cuuuiiiiiiiiiiiiiiinieeceteiiie et eeeenaes
2. PLAN SYTUACYIJNY TYMCZASOWA ORGANIZACJA RUCHU — CHODNIK 1, SKALA 1:500
2.1 PLAN SYTUACYJNY TYMCZASOWA ORGANIZACJA RUCHU — CHODNIK 2, SKALA 1:500
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1. Plan orientacyjny, skala 1:10 000
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2. Plan sytuacyjny tymczasowa organizacja ruchu — chodnik 1, skala 1:500
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2.1. Plan sytuacyjny tymczasowa organizacja ruchu — chodnik 2, skala 1:500
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