Specyfikacje Techniczne ST-451.1.20 — Roboty rozbiorkowe

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-451.1.20
ROBOTY ROZBIORKOWE

Kod CPV Opis robét
45111300-1 Roboty rozbidérkowe
45111100-9 Roboty w zakresie burzenia
45111220-6 Roboty w zakresie usuwania gruzu

1.WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdét demontazowych i wyburzeniowych, ktére zostang wykonane w wyniku
prowadzonych robdét budowlanych przy realizacji zadania pn. ,Zmiana sposobu ogrzewania
systemu grzewczego z weglowego na gazowe w budynkach UG Bojanowo ul. Rynek
10, 10a, 11,12",

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1. zgodnie z zakresem okreslonym w pkt.1.3.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci w zakresie robot
rozbiérkowych, wyburzeniowych i demontazowych, wynikajacych z zakresu prac przewidzianych
w dokumentacji projektowej.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie robét wynikajacych z dokumentacji technicznej.
Zakres robot rozbidrkowych obejmuje:
- przekucia i przebicia,
- demontaz stolarki drzwiowej,
- demontaz wypetnienie z luksferow,
- demontaz kanatéw spalinowych (czopuch komina),
- demontaz instalacji centralnego ogrzewania (gatazek, zaworow i
grzejnikdéw),
- demontaz technologii kottowni (rury,armatura,kotty,rozdzielacze),
- wykucie bruzd pod przewody,
- wykucie wneki pod szafke gazowa,
- demontaz istniejgcych przybordéw sanitarnych z armaturg (umywalka),
- demontaz fragmentdw instalacji wod-kan,
- wywoz gruzu i innych materiatéw z rozbidrki z budynku i jego otoczenia,
- unieszkodliwienie odpaddéw

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.2. Okreslenia podane w niniejszej ST sq zgodne z okresleniami podanymi w ST-450.0.00
~Wymagania ogdlne” oraz z PN-ISO 7607-1 ,Budownictwo. Terminy ogdlne”, PN-ISO 7607-2
,Budownictwo. Terminy stosowane w umowach”, a takze w przywotanych normach
przedmiotowych.

1.5. Wymagania dotyczace robot

1.5.1. Ogdlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ robot oraz ich zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowa,
ST i poleceniami Zamawiajacego. Ogdélne wymagania dotyczace robdt podano w ST-450.0.00
~Wymagania ogodlne”.

1.5.2.Wymagania szczegdtowe.

Odpady uzyskane w wyniku robét rozbidrkowych - stanowig wtasnos¢ Wykonawcy, za wyjatkiem
ztomu stalowego.

Elementy pochodzace z rozbidérki nalezy na biezaco segregowaé, sktadowaé w wydzielonych
i zabezpieczonych do tego celu przez Wykonawce pojemnikach na odpady lub pryzmach, a
nastepnie sukcesywnie wywozi¢. Odzyskany ziom stalowy nalezy ziozy¢é w wyznaczonym
miejscu i przekaza¢ Zamawiajagcemu. Pozostaty gruz oraz inne odpady nieszkodliwe dla
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$rodowiska uzyskane w wyniku robot rozbiérkowych nalezy wywiez¢ na najblizsze wysypisko
Smieci.

Materiaty nie podlegajace przyjeciu na wysypisko odpadéw nalezy przekaza¢ do do zaktadu
utylizacji.

1.6. Okreslenie grupy, klasy i kategorii robot wg Wspdlnego Stownika Zamoéwien CPV:
Grupa robdt: 451 Przygotowanie terenu pod budowe

Klasa robdt: 4511 Roboty w zakresie burzenia

Kategoria robét 45111 Roboty rozbidérkowe

2. MATERIALY

2.1. Materiatéw do wbudowania nie przewiduje sie.

3. SPRZET.

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w ST-450.0.00 ,Wymagania
ogolne”.
3.2. Roboty mozna wykonywac¢ recznie oraz przy uzyciu dowolnego typu sprzetu dobranego
przez Wykonawce dostosowanego do rodzaju wykonywanych prac rozbiérkowych np.:

- mioty pneumatyczne,

- miotowiertarki,

- sprezarka powietrza,

- tadowarki,

- drobny sprzet i narzedzia reczne.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace stosowania transportu podano w ST-450.0.00 ,Wymagania
ogdlne”.

4.2. Materiaty z rozbiérki mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu dostosowanymi
do rodzaju i ciezaru przewozonych materiatdéw spetniajacymi wymagania ogolne okreslone w ST-
450.0.00 ,Wymagania ogodlne” dobranymi przez Wykonawce: samochody samowytadowcze,
samochody skrzyniowe, ciagnik z przyczepq itp. Przewozony fadunek nalezy zabezpieczy¢ przed
przesuwaniem sie i spadaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robaét.

5.1.1. Wykonawca, przed rozpoczeciem prac, zobowigzany jest do doktadnego zapoznania sie z
zakresem robdt, doktadnego obejrzenia terenu budowy.

5.1.3. Wykonawca jest zobowigzany, po otrzymaniu wszelkich niezbednych pozwolen, do
wywiezienia gruzu, S$mieci, szkta i innych zbednych materiatdw powstatych w wyniku
prowadzonych prac oraz oczyszczenia z nich catego terenu inwestycji. Sposéb i droge usuwania
materiatdw pochodzacych z rozbiérki wykonawca zobowigzany jest uzgodni¢ z witascicielem
budynkdéw przed rozpoczeciem rozbiorki. Miejsce przeznaczone do sktadowania gruzu nalezy
wyznaczy¢ w uzgodnieniu z Inwestorem. Po zakonczeniu prac teren budowy powinien by¢
czysty i uprzatniety.

5.1.4. Wykonawca jest zobowigzany natychmiast zawiadomi¢ nadzor, jesli odkryje materiaty
mogace zawiera¢ azbest lub inne niebezpieczne dla zdrowia substancje; unika¢ zniszczenia
takich materiatéw oraz uzgodni¢ z Projektantem metode ich usuniecia.

5.1.5. Wszelkie mozliwe elementy poddane bedg recyklingowi.

6.1.6. Ze wzgledéw bezpieczenstwa osdéb przebywajacych w budynku, Wykonawca w projekcie
organizacji robdt zobowigzany jest sporzadzi¢ plan komunikacji zastepczej w obrebie
prowadzonych robot remontowych, wszystkie wejscia odgrodzi¢ konstrukcjami
zabezpieczajacymi od strony korytarza i ostoni¢ folig, tak, aby pyt powstajacy przy
prowadzonych robotach nie przedostawat sie na zewnatrz i do wewnatrz pomieszczen i
budynku (zakres robot okreslony w robotach zabezpieczajacych).

5.1.7. Przy rozbidrkach nalezy bezwzglednie przestrzegac przepiséw BHP i wykonywac stosowne
zabezpieczenia.

Najczesciej wystepujace zagrozenia to:

» podraznienia bton $luzowych

» uszkodzenia glowy

> upadek z wysokosci

» uszkodzenia rak i nég

5.1.8. Pozostate ogdlne zasady wykonania robét podano w ST-450.0.00 ,Wymagania ogdine”.
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5.2. Wykonanie roboét rozbiérkowych.
5.2.1. Przed przystgpieniem do robdt rozbidérkowych nalezy:
- przygotowac urzadzenia pomocnicze do sktadowania materiatow, przyrzaddéw, narzedzi i
odpadéw,
- zaplanowac¢ kolejno$¢ wykonywania poszczegdlnych czynnosci
- przygotowac niezbedne pomoce warsztatowe, konieczne ochrony osobiste, np. okulary,
maski, ochronniki stuchu, itp.
- zauwazone usterki i uchybienia zgtosi¢ natychmiast przetozonemu
- zapoznac¢ sie z programem rozbiorki i poinstruowaé¢ o bezpiecznym sposobie jej
wykonania
5.2.2. Zgodnie z ogdélnymi przepisami BHP, teren prowadzonych prac budowlanych winien by¢
wygrodzony w sposob, ktéry jednoznacznie i trwale oddzieli teren prowadzonych prac
rozbiérkowych wraz z przewidzianymi strefami niebezpiecznymi, miejscem na tymczasowe
sktadowanie odpaddéw porozbiérkowych, placami manewrowymi dla maszyn zatadunkowych oraz
postoju samochodéw do transportu ztomu stalowego i gruzu porozbidorkowego. Sposob
wygrodzenia terenu winien uniemozliwi¢ wejscie na teren rozbiérki osobom postronnym.
5.2.3. Pozostate wymagania dla robdt rozbidrkowych.
5.2.3.1. Roboty rozbiéorkowe obejmujg demontaz wszystkich elementéw budowlanych
wymienionych w pkt.1.3 przewidzianych w dokumentacji projektowej i ST. Wykonawca robdt
powinien prowadzi¢ roboty rozbiérkowe w sposdb, ktéry nie narusza konstrukcji istniejacego
obiektu.
5.2.3.2. Roboty rozbiérkowe nalezy prowadzi¢ etapowo - zgodnie z dokumentacjg projektowa
robot rozbidrkowych oraz z zachowaniem zasad bhp.
5.2.3.3. Jesli Dokumentacja projektowa nie zawiera inwentaryzacji elementéw rozbidrkowych,
Inspektor Nadzoru moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktérej
zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatéw. Decyzje o zakwalifikowaniu materiatu do
ponownego wbudowania podejmuje Inspektor nadzoru. Wszystkie elementy mozliwe do
ponownego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen.
5.2.3.4. Elementy i materiaty (odpady), ktdére stajg sie wtasnoscia Wykonawcy powinny by¢
usuniete z terenu budowy w terminie i w sposob nie kolidujacy z wykonywaniem innych robot.
Nie dopuszcza sie palenia usuwanych odpadodw.
Nie nalezy dopusci¢ do nadmiernego nagromadzenia sie materiatdw rozbiérkowych przy
budynku jak rdéwniez nie mozna spowodowac zanieczyszczenia odpadami rozbidrkowymi
otoczenia obiektu.
5.2.3.5. Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikédw oraz oséb postronnych mogacych
znalez¢ sie w poblizu miejsca (strefy) rozbidrki, zgodnie z aktualnymi przepisami dotyczacymi
bhp przy wykonywaniu robdét budowlanych. Teren prowadzenia robdt rozbidrkowych nalezy
wygrodzi¢ zgodnie z przepisami bhp, oznakowac i zabezpieczy¢ przed dostepem o0s6b
nieupowaznionych. Przy prowadzeniu robdt rozbidrkowych nalezy bezwzglednie przestrzegac
przepiséw BHP i p.poz. Przed rozpoczeciem robdt demontazowych nalezy zabezpieczy¢ przed
uszkodzeniem Ilub przed zniszczeniem wszystkie elementy budowlane i wyposazenie nie
podlegajace rozbidrce, a pozostajace w strefie wykonywanych prac.
5.2.3.6. Elementy metalowe zdemontowane przez ciecie palnikiem gazowym lub mechanicznie
tarczg do ciecia metalu podzieli¢ na odcinki o dtugosci pozwalajacej na transport.
5.2.3.7. W wypadku stosowania ciecia gazowego istniejacych czesci metalowych, nalezy
przedsiewzig¢ odpowiednie $rodki zaradcze przed wybuchem ognia lub spowodowaniem
eksplozji.
5.2.3.8. Wszystkie materiaty z rozbidrki nalezy ztozy¢ w miejscu sktadowania.
5.2.3.9. Wykopy powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone i o$wietlone.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdélne wymagania odnosnie kontroli jakosci podano w ST-450.0.00 ,Wymagania ogdlne”.
6.2. Kontrola jakosci wykonanych robét rozbiérkowych polega na:

- wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiérkowych,

- sprawdzeniu braku zagrozen na miejscu rozbidérki, w tym prawidtowosci zabezpieczen
obiektu oraz terenu do niego przylegajacego, oraz zabezpieczen rozbieranych
elementow obiektu budowlanego,

- sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtdrnego
wykorzystania lub pozostajacych w konstrukcji,

- prawidlowosci wykonanej segregacji odpadow,

- wywozu gruzu i unieszkodliwienia odpadéw z miejsca budowy,

- sprawdzeniu zgodnosci zakresu wykonanych robét z ST i ustaleniami z Zamawiajacym.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST-450.0.00 ,Wymagania ogdlne”.

7.2 Jednostka obmiarowa

- drzwi, okna, oscieznice - szt., m?

- obrobki blacharskie — m?2

- posadzki, podtoza, - m?

- grzejniki, armatura, umywalka - szt

- rurociggi - mb

- przewody spalinowe - mb

- wywoz gruzu - m3

Jednostka obmiarowg dla pozostatych robdt jest jednostka miary podana w przedmiarze robot
dla danej pozycji kosztorysowej.

7.3. Szczegdtowe zasady obmiaru podane sa w katalogach okreslajacych jednostkowe naktady
rzeczowe dla robét objetych niniejsza specyfikacjg np. KNR, KNRR itp.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robo6t podano w ST-450.0.00 ,Wymagania ogolne”.

8.2. Odbioru dokonuje na budowie Inspektor nadzoru jak dla robdot =zanikajacych
i ulegajacych zakryciu potwierdzajac odbidr wpisem do dziennika budowy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne zasady ptatnosci podano w ST-450.0.00 ,Wymagania ogdlne”
9.2. Podstawg ptatnosci jest cena ryczattowa robdt rozbidrkowych skalkulowana przez
Wykonawce i zaoferowana Zamawiajacemu w ofercie przetargowej za jednostke obmiarowa.
Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

- roboty przygotowawcze i pomiary

- rozkucie i demontaz elementéw podlegajacych rozbidrce,

- montaz i demontaz rusztowan (w miare potrzeb),

- transport poziomy i pionowy materiatow z rozebranych elementéw,

- ukfadanie i segregowanie materiatéw na placu budowy,

- wykonanie niezbednych pomiaréw i sprawdzen,

- utrzymanie czystosci i porzadku stanowisk roboczych,

- oznakowanie miejsca Robdt i jego utrzymanie,

- dla materiatéw stanowigcych wiasnos¢ Wykonawcy: zatadunek i wywdz materiatéw na

wysypisko,
- koszty sktadowania gruzu na wysypisku,
- koszty zwigzane z zapewnieniem bezpieczenstwa i higieny pracy na budowie.

10. NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy.
PN-EN 28662-5 Narzedzia z napedem. Pomiar drgan na uchwycie. Mioty do rozbijania betonu i mioty
udarowe.

10.2. Pozostate przepisy.
1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych ( Dz.U.2003.47.401),
2. Rozporzadzenie Ministra Pracy Ministra Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997
w sprawie przepisdw bezpieczenstwa i higieny pracy (tekst. jedn. Dz.U.2003.169.1650)
3. Rozporzadzenie Ministra Pracy Ministra Polityki Spotecznej z dnia 14.03.2000 w
sprawie bezpieczenstwa pracy przy recznych pracach transportowych (Dz.U.2000.26.313 )
4. Rozporzadzenia MBiPMB z 28 marca 1972 w sprawie bezpieczefstwa i higieny pracy przy wykonywaniu
robot budowlano-montazowych i rozbiérkowych (Dz.U.1972.13.93)



