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2 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem Specyfikacji Technicznych sg wymagania techniczne dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem ,,Remont klatki schodowej w budynku przy ul.
Marii Curie-Sktodowskiej 11 w Stupsku” (dziatka numer 264, obreb ewidencyjny 13, numer
ewidencyjny budynku 256).

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako: Dokument przetargowy i kontraktowy
przy realizacji rob6t zgodnie z zakresem wymienionym w punkcie 6.1.

3 Zakresrobot objetych ST

Zakres robot objety Specyfikacja Techniczng z uwzglednieniem podzialu robot
wedtug Wspolnego Stownika Zamowien /CPV/

45000000-7 Roboty budowlane

45111300 — 1 — Roboty rozbiorkowe

45400000-1 Roboty wykonczeniowe W zakresie obiektow budowlanych
45430000-0 Pokrywanie podtog i cian

45440000-3 Roboty malarskie

45450000-6 Roboty budowlane wykonczeniowe, pozostate

45310000-3 Roboty instalacji elektrycznej

4 Szczegotowy 0opis robot

Zakres prac remontowych dotyczy remontu klatki schodowych w budynku mieszkalnym
wielorodzinnym przy ul. Marii Curie-Sktodowskiej 11 w Stupsku” (dziatka numer 264, obregb
ewidencyjny 13, numer ewidencyjny budynku 256).

Budynek jest aktualnie uzytkowany.
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4.1 Zakres prac budowlanych.

a) W zakresie prac ogolnobudowlanych

- wymiana luznych tynkow

- wymiana drzwi wewnetrznych — wejscie na strych - wejscie na strych — skrzydto z

oscieznicg, stalowe, okleinowane z progiem, jednoskrzydtowe, komplet kluczy (ilo$¢

mieszkan + 1 sz. dla administracji)

- zeskrobanie 1 zmycie starych farb na powierzchni $cian, sufitow oraz elementow

drewnianych

- zerwanie starych wyktadzin z posadzki

- przyklejenie siatki wzmacniajacej na Scianach i sufitach

- wykonanie gtadzi wapiennej szpachlowej na sufitach

- wykonanie na §cianach wyprawy z tynku strukturalnego gr. 1,5mm barwionego w masie

wraz z lakierowaniem powierzchni w odcinku lamperii

- wykonanie zabudow z ptyt g-k na ruszcie drewnianym — czesciowa zabudowa instalacji,

zabudowa spodéw biegéw schodowych, zabudowa sufitu w gornej czesci klatki schodowej

- malowania sufitow farbami emulsyjnymi

- malowanie farbg olejng balustrad, podstopni, cokoldéw, rur wraz z oczyszczeniem

powierzchni i szpachlowaniem

- uzupetienie brakujacych tralek balustrady z zachowaniem oryginalnego ksztaltu

- wymiana balustrady schodowej (schody betonowe na pierwsze potpigtro) - z

wykorzystaniem istniejacych stupkow krancowych, z dodatkowym mocowaniem co trzeci

stopien

- przybicie do podtog i stopni ptyt OSB gr 12mm

- montaz wyktadziny z tworzyw sztucznych na podtodze

- montaz elementdw wykonczeniowych — ¢wieréwalki i aluminiowe listwy narozne stopni

- wymiana posadzki z ptytek gresowych wraz z wyr6wnaniem powierzchni

- miejscowa wymiana i uporzadkowanie trasy korytek instalacji teletechnicznej

- wywoz 1 utylizacja gruzu

b) w zakresie prac elektrycznych

- wymiana instalacji oswietleniowej wraz z oprawami typu LED w cze$ciach wspdlnych

(klatka schodowa, strych, piwnice)

- wymiana instalacji zasilajacych lokale mieszkalne,

- wymiana licznikow zasilajacych wraz z podiaczeniem przewodow

- wymiana tablic rozdzielczych wraz z wyposazeniem

- wymiana wktadek topikowych o duzej mocy

- przekucia, przebicia 1 bruzdy wraz z naprawg powierzchni

- pomiary skutecznosci zerowania i rezystancji izolacji

- montaz instalacji domofonowej cyfrowej dla 6 lokali mieszkalnych wraz z
dozbrojeniem drzwi wejsciowych od strony ulicy (wejscie wspdlne z klatkg
Sktodowskiej 10)

5 OKreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej sa zgodne z obowigzujacymi
normami i Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlano — montazowych.

5.1 Wykonanie robot

e Ogoblne warunki wykonania i odbioru robot zawarte sa w publikacji ,, Warunki
techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych / t.I cz. I-1V/
e Zakres wykonania robot okresla pkt. 1.3 niniejszej specyfikacji

Strona 4z 14



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT REMONTOWYCH

Wykonawca ma obowigzek wykonania robot zgodnie z wiedzg i sztuka budowlana,
wytycznymi niniejszej specyfikacji, opisem robot oraz zgodnie z warunkami
technicznymi wykonania i odbioru rob6t

Wykonawca musi uwzgledni¢ wykonywanie robot w warunkach utrudnionych z
uwagi na przebywanie osob na terenie remontowanego obiektu.

Nalezy zglasza¢ na biezgco do odbioru Inspektorowi nadzoru roboty zanikowe.

Przed wbudowaniem materialdbw przedstawi¢ atesty dopuszczajagce wyrdb do
wbudowania.
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6 Ogoélne wymagania dotyczace robot
6.1 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania porzadku w obrgbie wykonywanych
prac w okresie trwania realizacji zadania az do momentu zakonczenia i odbioru koncowego
robot.

6.2 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i1 stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie

przepisy
dotyczace srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy Wykonawca bedzie podejmowac wszelkie uzasadnione kroki
majace na celu stosowanie si¢ do przepisoOw i norm dotyczacych ochrony srodowiska na
terenie 1 wokot placu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla 0sob lub
wlasnosci spolecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan begdzie miat
szczegolny wglad na :

e |okalizacje magazynoéw

o $rodki ostroznosci | zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem powietrza pytami i

gazami, mozliwo$cig powstania pozaru.

Optaty 1 kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm okreslonych w
odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony srodowiska, obcigzaja Wykonawce.

6.3 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisOw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca
bedzie utrzymywacé sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i
magazynach oraz maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem o0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

6.4 Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wigkszym od dopuszczalnego. Wszelkie materialty odpadowe uzyte do robdt beda
mialy $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniona jednostke, jednoznacznie
okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na srodowisko.

Materialy, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu
robot ich szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie
przepisy Zamawiajacy powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych materiatéw od wlasciwych
organdéw administracji panstwowe;j.

6.5 Ochrona Robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robdt 1 za wszelkie materiaty 1
urzadzenia uzywane do robdt od rozpoczecia realizacji do czasu odbioru koncowego.
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6.6 Ochrona wilasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem
wilasnosci publicznej 1 prywatnej. Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewlasciwym
prowadzeniem robot lub brakiem koniecznych dzialan ze strony Wykonawcy nastapi
uszkodzenie lub zniszczenie wlasnosci publicznej lub prywatnej, to Wykonawca na swoj
koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong whasnos¢. Stan naprawionej wtasnosci powinien by¢
nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

6.7 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny prac.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie 1 sa uwzglgdnione w cenie kontraktowe;.

6.8 Ochronai utrzymanie budowy

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty i
urzadzenia uzywane do robot od daty rozpoczgcia do zakonczenia i odbioru ostatecznego
robot.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby realizowane obiekty i budowle lub ich elementy
byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inspektora nadzoru powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

6.9 Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne
1 miejscowe oraz inne przepisy 1 wytyczne, ktore sa w jakichkolwiek sposob zwigzane z
robotami 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisoOw i
wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych 1 bedzie w petni odpowiedzialny
za wypehienie wszelkich wymagan prawnych odnos$nie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod.

7  Materialy
7.1 Zrédla uzyskania materialéw

Zrodta uzyskania wszystkich materiatéw powinny by¢ wybrane przez Wykonawce z
wyprzedzeniem, przed rozpoczeciem robot.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru szczegétowe informacje dotyczace
proponowanego zrodla wytwarzania lub wydobywania materiatow, wymagane $wiadectwa
badan laboratoryjnych i reprezentatywne probki materiatow do zatwierdzenia. W przypadku
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niezaakceptowania przez Inspektora nadzoru materialu ze wskazanego zrédta, Wykonawca
przedstawi do akceptacji Inspektorowi nadzoru materiat z innego Zrédta.

Zatwierdzenie partii materiatdéw z danego zrédta nie oznacza, ze wszystkie materiaty z
tego zrodta beda przez Inspektora nadzoru dopuszczone do wbudowania.

Wykonawca zobowigzany jest prowadzi¢ na biezagco badania w celu
udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrddta w sposob ciagly beda
spetniaty wymagania Specyfikacji Technicznych.

Podstawowe wymagania dla materialbw budowlanych przeznaczonych do
wbudowania:

e Drzwi wejsciowe na strych - skrzydto z oScieznica, stalowe, okleinowane z
progiem, jednoskrzydtowe, antywlamaniowe,

e Wykladzina z tworzyw sztucznych - heterogeniczne wyktadziny podtogowe z
PCW imitujace deski podtogowe, Klasyfikacja obiektowa — Bardzo intensywne
nat¢zenie ruchu, warstwa $cieralna o grubosci min. 0,7 mm

e Farba wewnetrzna (sufity) - biala, antyrefleksyjna, wodorozcienczalna,
wysokiej jakosci gleboko matowa farba lateksowa, typ farby wodna, typ
zywicy- akryl

e Lakier do tynkow dekoracyjnych - bezbarwny, transparentny zabezpieczajacy
powierzchni¢ tynkow dekoracyjnych odporny na zabrudzenia posiadajacy
podwyzszong odporno$¢ na $cieranie 1 zmywanie.

e Plytki podtogowe - materiaty nie odpowiadaja Gres szkliwiony, matowy, Klasa
antyposlizgowos$ci R10

e Ptyta OSB -3 - plyta widrowa OSB gr. 12 mm. Wytrzymato$¢ na zginanie — 0§
wicksza 20, 0§ mniejsza 10. Wytrzymato$¢ na rozcigganie 0,32. Odpornosé na
wilgo¢ 0,13

e Tynk mineralny - zaprawa na bazie cementu do r¢cznego wykonywania
cienkowarstwowej wyprawy tynkarskiej o strukturze "baranka™ gr 1,5 mm
barwiona w masie

e Zaprawa szpachlowa wapienna - zaprawa tynkarska ogolnego przeznaczenia
(GP), o wytrzymatosci na $ciskanie kategorii CS I (0,4 - 2,5 N/mm2) i kategorii
absorpcji wody Wc0

e Siatka zbrojaca elewacyjna - cigzar wlasciwy 145 g/m2 wykonana z wtdkna
szklanego

7.2 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce¢ wywiezione z
placu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru. Jesli Inspektor
nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialdéw do innych robét, niz te do ktérych
zostaly zakupione, to koszt tych materialow zostanie przewartosciowany przez Inspektora
nadzoru.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktorym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

7.3 Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane materialty zachowaty swoja jako$¢ i
przydatno$¢ do robot oraz zgodno$¢ z wymaganiami Specyfikacji Technicznych 1 bytly
dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania materiatéw
beda po zakonczeniu robdt doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu, w
sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.
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7.4 \Wariantowe stosowanie materialow

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduje mozliwo$¢ zastosowania réznych
rodzajéw materialbw do wykonania poszczegdlnych elementdow robdt Wykonawca
powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zamieniony bez zgody
Inspektora nadzoru.

7.5 Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.

Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typoéw 1 ilosci wskazaniom zawartym w Specyfikacjach
Technicznych, PZJ lub Projekcie: Organizacji Roboét, zaakceptowanym przez Inspektora
nadzoru; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzegtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacjach Technicznych 1
wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ stale
utrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotowos$ci do pracy.

Bedzie on odpowiadal wymaganiom ochrony $rodowiska i1 przepisom dotyczacym
jego uzytkowania. Wykonawca zobowigzany jest do dostarczenia Inspektorowi nadzoru kopii
dokumentoéw potwierdzajacych dopuszczenie sprz¢tu do uzytkowania, w przypadkach gdy

wymagaja tego przepisy.
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Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania
warunkéw kontraktu, zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone
do robot.

7.6 Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore
nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozonych
materiatow.

Liczba $rodkoéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacjach Technicznych 1 wskazaniach
Inspektora, w terminie przewidzianym Kontraktem.

8 Kontrola jakos$ci robot

e Celem kontroli jest stwierdzenie uzyskania zatozonej jako$ci robdt dla osiagnigcia
efektu uzytkowego .

e Wykonawca jest zobowigzany do stalej systematycznej kontroli robot. Kontrola
powinna by¢ przeprowadzona w oparciu o : ,,Warunki techniczne wykonania i odbioru
robot budowlano — montazowych / T.1, cz.I-IV ,Tom I .

e Kkontrola zgodnosci stosowanych ,materiatow ze specyfikacja techniczng

e kontrola kompletnosci wymaganych atestow

e kontrola certyfikatow 1 oswiadczen , kontrola zgodno$ci wymagan dotyczacych
wyrobow stosowanych w instalacjach oraz kompletnosci wyrobow 1 dzialania
instalacji.

9 Obmiar robét

9.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot w jednostkach
ustalonych w Kosztorysie Ofertowym i Specyfikacjach Technicznych.
Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o
zakresie obmierzanych robodt 1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do Ksiggi Obmiaru. Jakikolwiek btad Iub przeoczenie
(opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze lub Specyfikacjach Technicznych nie
zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie.

9.2 Zasady okres$lania ilosci robét i materialow

O ile dla pojedynczych elementéw zadania budowlanego nie okreslono inaczej,
wszystkie pomiary dtugosci, beda wykonywane w poziomie wzdtuz linii osiowe;.

Wszystkie elementy robot okres§lone w metrach, beda mierzone roéwnolegle do
podstawy.

Jezeli Specyfikacje Techniczne wtasciwe dla danych robot nie wymagajg tego inaczej,
objetosci beda wyliczone w m® jako dhugos¢ pomnozona przez $redni przekroj.

Ilosci, ktéore majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w Mg (megagramach),
(tonach) lub kilogramach zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

Pojazdy uzywane do przewozenia materiatdow, ktorych obmiar nastepuje na podstawie
masy na pojezdzie powinny by¢ wazone co najmniej raz dziennie, w czasie wskazanym przez
Inspektora nadzoru. Kazdy pojazd powinien by¢ oznakowany w sposob czytelny,
umozliwiajacy jego identyfikacje.
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Materiaty, ktoérych obmiar nast¢puje na podstawie objetosci na pojezdzie powinny by¢
przewozone pojazdami o ksztalcie skrzyni, ktorej pojemno$¢ mozna latwo i1 doktadnie
okreslic.

Kazdy pojazd powinien by¢ oznakowany w sposob czytelny, umozliwiajacy jego
identyfikacje.

Objetos¢ materiatu przewozonego jednym pojazdem powinna by¢ przed rozpoczgciem
robot uzgodniona przez Wykonawce i Inspektora nadzoru na pismie, dla kazdego typu
uzywanych pojazdow.

Obmiar objetosci nastepuje na punkcie dostawy.

Inspektor nadzoru ma prawo sprawdzaé losowo stopien zatadowania pojazdow. Jezeli
przy losowej kontroli stwierdzi on, ze objeto$¢ materiatu przewozona danym pojazdem jest
mniejsza od uzgodnionej, to cato$¢ materiatow przewiezionych przez ten pojazd od czasu
poprzedniej kontroli zostanie zredukowana w stopniu okreslonym przez stosunek obj¢tosci
obmierzonej do uzgodnionej.

Ilos¢ lepiszezy bitumicznych jest okreslona w megagramach. Woda bgdzie mierzona
w metrach sze$ciennych. Wszelkie inne materialy beda mierzone w jednostkach okreslonych
w Dokumentacji Projektowej i Specyfikacjach Technicznych.

9.3 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzane przed cz¢sciowym lub konicowym odbiorem robét, a
takze w przypadku wyst¢powania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robot.

Obmiar rob6t zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar
rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob
zrozumialy 1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci  beda uzupehione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie Ksiggi Obmiaru. W razie braku miejsca
szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zalacznika do Ksiegi Obmiaru, ktorego
wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

9.4 Rodzaje obmiaréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich Specyfikacji Technicznych, roboty podlegaja
nastepujagcym etapom odbioru, dokonywanym przez Inspektora nadzoru przy udziale
Wykonawcy:

a) odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

9.5 Obmiar robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1
jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior
robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos$¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika
Budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru.

Odbidr powinien by¢ przeprowadzony niezwlocznie, nie p6zniej jednak niz w ciggu 3
dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inspektora nadzoru.
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Jako$¢ 1 ilo$¢ robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na
podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary na budowie, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa,
Specyfikacjami Technicznymi i uprzednimi ustaleniami.

W przypadku stwierdzenia odchylen od przyjetych wymagan i wezesniejszych ustalen,
Inspektor nadzoru ustala zakres robot poprawkowych lub podejmuje decyzje dotyczace zmian
1 korekt. W wyjatkowych przypadkach podejmuje decyzje dokonania potrgcen. Przy ocenie
odchylen i podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych lub robotach dodatkowych
Inspektor nadzoru uwzgle¢dnia tolerancje i zasady odbioru podane w Specyfikacji Technicznej
dotyczacej danej czgsci robot.

9.6 Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgéci robot wraz z
ustaleniem naleznego wynagrodzenia. Odbioru czesciowego robdt dokonuje sie wedtug zasad
jak przy odbiorze koncowym robot.

9.7 Odbior ostateczny robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w
odniesieniu do ilosci, jakosci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego powinna by¢
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy 2z bezzwlocznym
powiadomieniem na pisSmie o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Odbior ostateczny robodt nastgpi w terminie ustalonym w warunkach Kontraktu, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robdt i kompletnosci oraz
prawidtowosci operatu kolaudacyjnego.

Odbioru ostatecznego robdt dokona Komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na postawie przedlozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiardow, ocenie
wizualne] oraz zgodnosci wykonania robot z Dokumentacja Projektowa 1 Specyfikacjami
Technicznymi.

W toku odbioru ostatecznego robot Komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen
przyjetych w trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w
zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych Ilub robot
uzupetniajacych, Komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez Komisjg, ze jako$¢ wykonywanych robot w
poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja
Projektowa 1 Specyfikacjami Technicznymi z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, Komisja dokona potracen,
oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w
Dokumentach Kontraktowych.

9.8 Dokumenty do odbioru ostatecznego robét

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robodt jest Protokot
Odbioru Ostatecznego Robot sporzadzony wedtug wzoru ustalonego przez Zmawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujgce dokumenty:
- Dokumentacj¢ Projektowa z naniesionymi zmianami,
- Specyfikacje Techniczne,
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- uwagi, zalecenia Inspektora nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robdt zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, i udokumentowanie wykonania jego zalecen,

- recepty i ustalenia technologiczne,

- Dzienniki Budowy i Ksiegi Obmiaru,

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan 1 oznaczen laboratoryjnych zgodnie z
Specyfikacjami Technicznymi,

- dokumenty od dostawcow, producentow dotyczace jakosci wbudowanych materiatow,

- opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiarow
zalaczonych do dokumentow odbioru, a wykonywanych zgodnie ze Specyfikacjami
Technicznymi,

- sprawozdanie techniczne,

- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

Sprawozdanie techniczne winno zawierac:

- zakres i lokalizacje wykonywanych robot,

- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji Projektowej przekazanej przez
Zamawiajacego,

- uwagi dotyczace warunkow realizacji robot,

- date rozpoczecia i zakonczenia robot.

W przypadku, gdy wedtug Komisji, roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, Komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez Komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione
wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy Komisja.

9.9 Odbiér pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usuni¢ciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
Odbiéor pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad odbioru ostatecznego.

10 Podstawa platnosci
10.1 Ustalenia ogolne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji Slepego Kosztorysu. Cena jednostkowa
pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej
wykonanie, okreslone dla tej roboty w Dokumentacji Projektowej i w punkcie 9 Specyfikacji
Technicznych.

Cena jednostkowa bedzie obejmowac:

e robocizng bezposrednia,

e warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami ich zakupu,

e warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na plac
budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

e koszty posrednie, w sklad ktorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy,
koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenia energii i
wody, budowa drog dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowania robot, wydatki
dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, oplaty za dzierzawe placow, pasow
drogowych, ekspertyzy dotyczace wykonanych robdt, ubezpieczenia oraz koszty
zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy,
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zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych
wydatkéw mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym,
podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w kosztorysie
ofertowym jest ostateczna i wyklucza mozliwos¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie
roboét objetych tg pozycja kosztorysowa za wyjatkiem przypadkow omowionych w warunkach
Kontraktu.

11 Dokumenty odniesienia

PN-70/B-10100 p.3. “Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy
odbiorze”,

PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw”,

PN-B-30041:1997 Spoiwa gipsowe. Gips budowlany,

PN-62/C-81502 Szpachlowki i Kity szpachlowe. Metody badan,

PN-EN 459-1:2003 Wapno budowlane,

PN-C-81901:2002 Farby olejne i alkilowe, « PN-C-81914:2002 Farby dyspersyjne
stosowane wewnatrz,

PN-79/B-06711 Roboty tynkowe. Piasek do tynkow zwyktych,

PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy,

PN-B-30041:1997 - Spoiwa gipsowe,

PN-B-30042:1997 - Spoiwa gipsowe. Gips szpachlowy, gips tynkarski i kleje
gipsowe,

PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze,
PN-69/B-10280. - Roboty malarskie budowlane farbami  wodnymi i
wodorozcienczalnymi farbami emulsyjnymi,

BN-67/6113-67. - Farby olejne do gruntowania — ogdlnego stosowania,
BN-79/6113-44. - Farby olejne i ftalowe nawierzchniowe ogolnego stosowania,
BN-80/6117-05. - Farby emulsyjne do wymalowan wewnetrznych,

Warunkach technicznych wykonania i odbioru robdét budowlano montazowych ,, -
zespotu autorow pod redakcjg dr inz. Adama Ujmy — wydawnictwo Verlag Dashofer
Warszawa 2004 r,

Aprobaty techniczne,

Aprobaty techniczne i karty katalogowe materiatow i wyrobow podtogowych

PN-EN 13647 : 2004 Podtogi drewniane i posadzki deszczutkowe oraz boazerie i
oktadziny z drewna,

PN-B-03156: 1997 Konstrukcje drewniane. Metody badan. Nosno$¢ ztaczy
klejowych,

PN-EN 927- 927-1:2000 Farby i lakiery. Wyroby lakierowe i systemy powtokowe na
drewno zastosowanie na zewnatrz. Klasyfikacja 1 dobor,

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych. Instytut Techniki
Budowlanej, Warszawa 2003

Opracowal:
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