SCHEMAT OZNAKOWANIA ROBOT PROWADZONYCH

PRZY CZESCIOWYM ZAJECIU JEZDNI | POBOCZA
Teren zabudowany - ograniczenie predkosci do 50 km/godz.
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rozstaw co 10 m

sygnalista
chwilowe wstrzymanie ruchu pojazdow

w sytuacjach tego wymagajacych.
Ruchem kieruje pracownik

z odpowiednimi uprawnieniami
pozostaje w kontakcie wzrokowym
lub wyposazeni w radiotelefony
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