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SZCZEGOLOWY OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

Przedmiotem zamodwienia jest dostawa urzadzen stuzgcych do celéw naukowo — badawczych
realizowanych w ramach projektu naukowego pn. ,Zastosowanie sferycznego druku 3D do stworzenia
wielowarstwowego hydrozelowego modelu skérnego” o nastepujgcych parametrach technicznych:

W czesci 1. przedmiotu zamowienia:

Inkubator biologiczny, z regulacja stezenia CO2 — 1 szt.

Opis parametréw granicznych inkubatora:

pojemnosc¢ robocza 170l +/-5%,

program automatycznej sterylizacji komory roboczej w 180°C, ktéry nie wymaga demontazu
zadnego z elementéw inkubatora (w tym czujnikdw), czas potrzebny na sterylizacje
maksymalnie 13 godzin,

konwekcja naturalna (nie dopuszcza sie inkubatorow z wymuszong cyrkulacjg powietrza
w komorze inkubacyjnej),

regulacja temperatury roboczej do 60°C,

stabilno$¢ temperatury nie gorsza niz +/-0,1°C,

jednorodnosé temperatury nie gorsza niz +/-0,3°C,

komora inkubacyjna powinna by¢ otoczona ptaszczem silikonowym ze zintegrowanymi
elementami grzejacymi (nie dopuszcza sie ptaszczow powietrznych i wodnych, a takze
bezposredniego ogrzewania $cian roboczych grzatkami),

wilgotnos¢ wzgledna regulowana w zakresie 50-95% wilg. wzgl., za pomocg generatora pary,
dozujaca sterylng pare do przestrzeni roboczej (nie dopuszcza sie inkubatoréw z kuwetg na
wode, lub wodg wylewang bezposrednio na dno inkubatora),

kontrola wilgotnosci z systemem zapobiegajacym kondensacji nawet przy wysokich
warto$ciach rzedu 95% wilg. wzgl.,

wymiary zewnetrzne (szerokosé x wysokosé x gtebokosc): nie wieksze niz 680 x 870 x 720mm,
mozliwo$¢ pietrowego ustawiania jednostek,

wymiary wewnetrzne (szerokos$¢ x wysokosé x gtebokosé): nie mniejsze niz 550x600x500mm,
masa inkubatora nie wieksza niz 100kg,

zabezpieczenie temperaturowe: klasy 3.1,

zasilanie: 230V, 1-fazowe, 50/60 Hz, wtyczka standardowa, moc 1,5kW +/-10%,

zuzycie energii przy pracy w 37°C maksymalnie 55Wh/h,

zakres regulacji CO2: 0-20% z dokfadnoscig +/- 0,1%, wymagany czujnik typu IR
(podczerwien),

CO2 wprowadzany do komory za pomocg dyszy wykorzystujgcej efekt Venturiego,

filtry mikrobiologiczne na doprowadzeniu gazéw CO2,

drzwi wyposazone w klamke i zamkniecie na klucz,

system autodiagnostyki,

drzwi wewnetrzne szklane, ze szkta hartowanego, uszczelnione, mozliwo$¢ otwierania drzwi
wewnetrznych jednoczesnie z zewnetrznymi jak réwniez osobno,

wnetrze wykonane z jednego arkusza stali nierdzewnej, bez spawow, potki oparte o Sciany bez
stosowania stelazy, dziur i innych zbednych elementéw; w dostawie 3 poziomy pétek; pofki
wykonane z blachy nierdzewnej, wypolerowanej, o grubosci min. 2mm,

sterownik z kolorowym, graficznym wy$wietlaczem LCD, panel dotykowy, intuicyjne menu,
jednoczesne wskazanie wartosci zadanych i biezgcych dla temperatury, CO2 i wilgotnosci,
zegar czasu rzeczywistego, porty: USB (do eksportu danych na pamie¢ USB), Ethernet (do
komunikacji w sieci lokalnej), funkcja rejestracji parametroéw pracy i zdarzen alarmowych (w tym
otwartych drzwi), podglad wykreséw wartosci temperatury, CO2, wilgotnosci, regulacja wartosci
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krytycznych do uruchomienia alarmu, mozliwos¢ zaprogramowania alarméw wysytanych pocztg
e-mail bezposrednio z panelu sterowania,

— uniwersalne wyjscie alarmowe typu witgcz-wytgcz,

— wykonawca powinien posiada¢ autoryzacje producenta na serwis na terenie Polski (wymagana
kopia dokumentu autoryzacyjnego zatgczona do oferty)

— gwarancja 24 m-ce.

W czesci 2. przedmiotu zamowienia:

Stanowisko z robotami przemystowymi, zawierajgce m.in. stét z pozycjonerem jednoosiowym,
osprzet, niezbedne wyposazenie oraz pakiet szkolen, zgodnie z ponizszg specyfikacja:

— Woyposazony w chwytak pneumatyczny,

— W zestawie uchwyt na teach pendant,

Dodatkowe elementy wyposazenia:

— Sprezarka do zasilania chwytakéw pneumatycznych,

— Laptop przystosowany do instalacji oprogramowania do obstugo robota — zgodnie z ofertg
Wykonawcy,

—  Stét roboczy do instalacji dwoch robotéw, stét o wymiarach blatu 1900 x 1000 mm,
konstrukcja z profili aluminiowych, blat roboczy ze stali nierdzewnej (gatunek 316L lub 304),
nogi wyposazone w kotka jezdne,

— Pozycjoner jednoosiowy z tarczg o srednicy 400 mmm tarcza z otworami umozliwiajgcymi
montaz detali,

— Szkolenie z zakresu programowania i obstugi robotéw — 1 szt.

— 3 vouchery szkoleniowe:

e 1 x szkolenie z Roboguide,
e 2 xszkolenie z systemu wizyjnego

— Aktualizacja oprogramowania Roboguide z wersji v9 do wersji v10

— Gwarancja 24 m-ce

— Serwis zgodnie z zaleceniami producenta urzadzenia.

Zaoferowany w ofercie robot musi by¢ kompatybilny z posiadanym przez Zamawiajacego robotem
Fanuc ER-4ia w celu umozliwienia ich jednoczesnej, skomunikowanej pracy.

W czesci 3. przedmiotu zamowienia:

Uklad pomiarowy na bazie modutu Peltiera z funkcjg kontroli wilgotnosci CTD 180 Humidity
Package

Przeznaczenie: symulacja warunkéw Srodowiskowych pod wzgledem temperatury oraz wilgotnosci
otaczajgcych probke podczas pomiarow reologicznych.

Wymaganla podstawowe:

Zakres kontroli temperatury (w warunkach suchych): nie mniej niz -20 do +180 °C,

—  Zakres kontroli temperatury (w warunkach 5-95% wilgotno$ci wzglednej): nie mniej niz od +5
do +120 °C,

— Rodzaj grzania: ukfad termostatujgcy na bazie modutu Peltiera,

— Przeciwchiodzenie: ciecz,

— Maksymalna szybkos$¢ grzania: nie mniej niz 18 °C/min,

— Maksymalna szybkos$¢ chtodzenia: nie mniej niz 10 °C/min,

—  Zakres kontroli wilgotnosci: nie mniej niz od 5% do 95%,
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— Sposbb kontroli temperatury oraz wilgotnosci: z poziomu oprogramowania,
— Maksymalna $rednica uktadu pomiarowego: nie mniejsza niz 57 mm,
— Maksymalna wysokos$¢ probki: nie mniejsza niz 40 mm.

Wymagania dodatkowe:
e uktad termostatujgcy musi by¢ kompatybilny z posiadanym przez Zamawiajgcego reometrem
MCR 302e,
e gwarancja: 12 miesiecy.



