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Specyfikacja ogodlna nr S-00
Wymagania ogolne

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf & wymagania ogélne dotyseze wykonania i odbioru
robét budowlanych dla zadania: Przebudowa stadiatmania wody w Okalewie, gmina Skrwilno.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna stanowi obamujaca podstaw opracowania szczegotowe] specyfikacji technicznej
stosowanej jako dokument przetargowy i kontrakt@eay zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w fxare
1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obgamnuymagania ogolne, wspdlne dla robotetpgh nizej
wymienionymi specyfikacjami technicznymi:

e S-01 - Technologia stacji uzdatniania wody, inst@aanitarne wewvetrzne, rurocigi zewretrzne.
1.4. Okreslenia podstawowe.
Uzyte w ST wymienione ponej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1.dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obg@uijacymi przepisami, stanowgy urzdowy
dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarpioliczngci zachodzcych w toku wykonywania robot,
1.4.2.inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danymntraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajicego, o ktoérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydwoa), odpowiedzialna za nadzorowanie robét
i administrowanie kontraktem,

1.4.3.kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpoweaniona do kierowania robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.4 ksiazka obmiaréw - akceptowany przezymiera/Kierownika Projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, staacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych rob6t w formie wyligzeszkicow i
ew. dodatkowych zatznikéw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegpptwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika Projektu,

1.4.5.laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptewanez Zamawiagego, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badigpréb zwhzanych z ocenjakosci materiatow oraz robot,

1.4.6.materialy - wszelkie tworzywa niegthne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentpopjektowy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyniera,

1.4.7.projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydag@aca autorem dokumentacji projektowej,
1.4.8.przetargowa dokumentacja projektowa es¢alokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokaligac
charakterystyl i wymiary obiektu lgdacego przedmiotem robot,

1.4.9.5lepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem iclédio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania,

1.4.10.teren budowy - teren udephiony przez zamawiagego dla wykonania na nim rob4t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagee cz$¢ terenu budowy,

1.4.11.zadanie budowlane - € przeds¢wziecia budowlanego, stanoyga odebna catas¢ konstrukeyjm lub
technologicza, zdolra do samodzielnego spetnienia przewidywanych furteghniczno-aytkowych. Zadanie
moze polegé na wykonywaniu rob6t zwranych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochramudowli
lub jej elementu.

1.5. Og6lne wymagania dotycgce robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kavykonywanych robo6t, bezpiearswo wszelkich czynnii
na terenie budowy, metodyzyie przy budowie oraz ich zgoditoz dokumenta@j projektows, SST i

poleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy.



Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach kontraktowych prze&awykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnynmadministracyjnymi, lokalizagj i wspotrzdne
punktow gtéwnych trasy oraz reperdéw, dziennik bug@raz dwa egzemplarze dokumentacji projektowaya d
komplety SST. Na Wpykonawcy spoczywa odpowiedzigdin@a ochron przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robdzkbdzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wkasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowaetzie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpadanym w
szczego6towych warunkach umowy, uwatriiajpcym podziat na dokumentagprojektova:
- Zamawiajcego: wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektows oraz projektowy
dokumentagj wykonawcza (techniczn) i zostan przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy: wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidvWykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowej.

1.5.3. Zgodndé robdt z dokumentaci projektowsa i SST.

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkaye&kumenty przekazane przez Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania okflene w chéby jednym z nich $
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dmlentaciji.

W przypadku rozbieosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw ohowe kolejndé¢ ich waznosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogdlnych” @@inych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mze wykorzystywa bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoihilnzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzp wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieosci, wymiary podane na gmie s wazniejsze od wymiardw okéonych na podstawie
odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane rghiotlostarczone materiatyetla zgodne z dokumentagj
projektows i SST. Dane okidone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartici docelowe, od
ktérych dopuszczalneyodchylenia w ramach olkdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweineéntow
budowli musza wykazywa zgodnd¢ z okré&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@gzekracza
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentacprojektovy lub SST i
wplynie to na niezadowalgja jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostamasipione innymi, a roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

Roboty modernizacyjne/przebudowa i remontowych ¢, pouchem”).

Wykonawca jest zobowazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniepcych obiektow
(jezdnie, sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji koktwa az do zakdczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przedstawiytnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zagkem drogi i organem zaydzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. \léznasci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacii
ruchu powinien b§ aktualizowany przez Wykonawoa bieaco. Kazda zmiana. W stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu wymaga#razowego ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczinstaluje i ledzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgie takie jak: zapory§wiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewqgayv ten sposéb
bezpieczastwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni stad@uwki widocznéci w dziea i w nocy tych
zapor i znakdw, dla ktdrych jest to nieodzowne zglgddw bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne adzenia zabezpieczgje keda akceptowane przez dyniera/Kierownika
projektu. Fakt przyspienia do robét Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeemw miejscach i iléciach okrélonych
przez Irkyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawonv dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.




Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
umowny. Robotach o charakterze inwestycyjnym Wykonawcst pobowizany do zabezpieczenia terenu
budowy w okresie trwania realizacji kontraktudo zakaéczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywa tymczasowe ukglzenia zabezpieczaje, w tym:

ogrodzenia, p@cze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcémszelkie innesrodki niezledne do
ochrony robét, wygody spoteczéw i innych.
W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddbi wyraznie oznakuje teren
budowy, w spos6b uzgodniony zzymierem/Kierownikiem projektu. Wjazdy i wyjazdy erénu budowy
przeznaczone dla pojazdéw i maszyn praoygh przy realizacji robét, Wykonawca odpowiedninakuje w
spos6b uzgodniony z Zgnierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystpienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeernw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktérych tr&¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawonv dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét. Koszt zabezmea terenu budowy nie podlega dunej zaptacie i przyjmuje
sie, ze jest whczony w cen umowrs.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowzek zné i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dage ochrony
srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowykaiczania rob6t Wykonawcaztizie:

- utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbejj,

- podejmowd wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotygzych
ochronysrodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oradzie uniké uszkodzé lub uchzliwosci dla
0s6b lub whlasnéi spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych
w nasgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczeg6iny wzgd na:

- lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, wykopéndg dojazdowych,

- ¢$rodki ostranosci | zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnyclapyi lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa.

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniacholiych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszymach
pojazdach. Materialy tatwopalneda skladowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone
przed dosgpem oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowangarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktdre w sposéb trwaly szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza si uzycia materiatbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie og¢géniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaipadowe #yte do robot bda
miaty aprobat technicza wydary przez uprawnios jednostk, jednoznacznie okékjaca brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatow seodowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azaidiczeniu rob6t ich szkodlivég
zanika (np. materiaty pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych
wbudowania. Jeeli wymagaij tego odpowiednie przepisy Zamavgigy powinien otrzymézgod; na wycie tych
materiatow od wiciwych organéw administracji patwowe;.

Jeeli Wykonawca wyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie sgecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj



1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatne;.

Wykonawca odpowiada za ochroinstalacji na powierzchni ziemi i za adzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladdaeych wigcicielami tych uradzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zegie
witasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeyiEminstalacji i urgdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢c w swoim harmonogramie rezegvezasow dla wszelkiego rodzaju
robd6t, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpgma robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomizyniera i zainteresowane wladze oragzdiie z nimi
wspotpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr Wykonawca &dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wkzkta instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonychprzez Zamawiagego. Jeeli teren
budowy przylega do terendéw z zabudowieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w sposéb
powodupcy minimalne niedogodrioi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej wsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatatig

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco o wszystkich umowach zawartych pediy Wykonawg a
wiascicielami nieruchomgxi i dotyczicych korzystania z wlasioi i drog wewrtrznych.

Jednake, ani Irzynier/Kierownik projektu ani zamawigy nie kxdzie ingerowat w trakcie porozumienia, o ile
nie bxda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waacinkimowy.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow.

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazenaciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatéw i wypagenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszeliézkzdne zezwolenia i
uzgodnienia od wkziwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie dulzie powiadamiat layniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu mge
poleci, aby pojazdy nie speinigje tych warunkdéw zostaly usete z terenu budowy. Pojazdy i tadunki
powodujce nadmierne obgienie osiowe nie dila dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w
obrebie terenu budowy i Wykonawcacedizie odpowiadat za naprawwszelkich rob6t w ten sposéb
uszkodzonych, zgodnie z polecenianiyiniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczestwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhie przestrzegaprzepiséw dotycxcych bezpieczestwa i higieny
pracy. W szczegdldoi Wykonawca ma obowrek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni i dazie utrzymywat wszelkie ugezenia zabezpieczgje, socjalne oraz spizi
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia o0s6b zatrudnionych na budowie orda dapewnienia
bezpieczastwa publicznego. Uznajegsize wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremoboét i za wszelkie materialy i uidzenia aywane do robét
od daty rozpoaoxia do daty zakiczenia rob6t do wydania potwierdzenia zaaenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawcaedzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa jejb elementy byly w
zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbioruerstaego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyreg to na polecenie tgniera powinien rozpogz
roboty utrzymaniowe nie gfiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i miejscowse or
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktorg w jakikolwiek sposéb zwizane z robotami i dulzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanbwmdczas prowadzenia robot.

Wykonawca hdzie przestrzedga praw patentowych i dulzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakdw firmowych, nazw lub innych chronionyatayw w odniesieniu
do sprztu, materiatow lub urdzer uzytych lub zwazanych z wykonywaniem rob6t i w sposOhgty bedzie



informowa’ Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzgstawiajc kopie zezwolg i inne odnéne
dokumenty.

Wszelkie straty, koszty pagtowania, obcizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wifiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknievgkonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przezymiera/Kierownika projektu.

1.5.13. R6wnowanos¢ norm i zbioréw prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane&kankretne normy i przepisy, ktére spethimaj
materiaty, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotylatobowiazywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nornprkepisow o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane moiimprzepisy § paistwowe lub odnosgz sig do
konkretnego kraju lub regionu, mpdy¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapevaamjrowny lub
wyzszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasmzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez kgniera/Kierownika projektu.

Rdznice pomgdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikanii musz by¢ doktadnie opisane
przez Wykonawg i przediaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska.

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wacdiowe, budowle oraz inne pozost&d o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na teremilowy leda uwazane za wlasndé Zamawiajcego.
Wykonawca zobowizany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego
poleceniami. Jeeli w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@m i Wykonawa ustali wydhizenie czasu
wykonywania robot i/lub wysokd kwoty, o ktén nalezy zwickszy¢ cere kontraktova.

2. MATERIALY .
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym kawgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do rob6t Wykonawca przedstawiyrierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegO6towe informacje dotygz proponowanegadrodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw i odpowiednigéwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materiatow z danegrédta nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty z danego
zrédta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia badw celu udokumentowaniae materiaty uzyskane z
dopuszczonegarddta w sposéb ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek zrodet miejscowych wiczapc w to zrodta wskazane przez Zamavdieggo i jest zobowizany
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpocgciem eksploatacijzrodia.
Wykonawca przedstawi iynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentac zawierajca raporty
z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metqd wydobycia i selekciji,
uwzgkdniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw admatftpaistwowej i samoradowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza spetnienie wymagailosciowych i jakdciowych materialéw z
jakiegokolwiekzrodta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, z tytwydobycia materiatow, dzigawy i inne
jakie okaa si¢ potrzebne w zvazku z dostarczeniem materiatow do robét.

Humus i nadklad czasowo ztg z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskanidematéw miejscowych
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekuligywacji terenu po ukiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykepé terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowy ¢ba wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad awdpdnio do wymaga
umowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niegdzie prowadz zadnych wykopéw w
obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszéhsgne w dokumentach umowy. Eksploatagjédet
materiatéw kdzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obganjacymi na danym obszarze.



2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostaiprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i zione
w miejscu wskazanym przez zZyniera/Kierownika projektu. Zeli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na #ycie tych materialtdbw do innych robét,znie dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materiatow zostanie odpowiednio przewéciowany (skorygowany) przez Ayniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonamykonuje
na wlasne ryzyka, lieg sk z jego nie przyciem, usunjciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewiglnjozliwo $¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przedzyciem tego materiatu, albo w okresie diaym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie badawymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowangzaj materiatu
nie maze by¢ pd&zniej zmieniany bez zgody igniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane matedo czasu gdydua one uyte do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowadjy gakos¢ i whasciwosci i bylty dostpne do kontroli
przez Irkyniera/Kierownika projektu. Miejsca czasowego skladnia materiatow dula zlokalizowane w olabie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych zyhierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem wejstach
zorganizowanych przez Wykonagiczaakceptowanych przezzymiera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwoérni materiatéw.

Wytwornie materiatdw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zimiera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodioi stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamidbki materiatbw mog by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich $diavosci. Wynik tych kontroli ledzie podstaw akceptacji okrdonej partii
materiatdw pod wzghbem jakdci. W przypadku, gdy lynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat
inspekcg wytworni, musz by¢ spetnione nagpujace warunki:

- Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnian wspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

- Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tychezi wytworni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatéw przeznaczonych do realizadjit,

Jezeli produkcja odbywa si w miejscu nie nalecym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprdeania inspekcji badaw tych miejscach.

3. SPRZT.

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgi, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakdé¢ wykonywanych rob6t. Spez uzywany do rob6t powinien ldyzgodny z ofert Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgkdem typow i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacii
robét, zaakceptowanym przezzymiera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustfialv takich dokumentach
sprzt powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadamistkmgmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimiera/Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotoweéci do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania. Wykonawca dostarczyzimierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw poerdzajcych
dopuszczenie spgiu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jeeli dokumentacja projektowa lub SST przewidupnozliwo$é wariantowego #ycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wybadru
uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji liayniera/Kierownika projektu, nie
moze by pdeniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sgpiyzmaszyny, uradzenia i nargdzia nie
gwarantujce zachowania warunkow umowy, zostqzez Irtyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i
nie dopuszczone do robét.



4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takicdtodkdw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wiiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkdw transportu dilzie zapewnia prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkre/mi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachzyimiera/Kierownika projektu, w terminie przewidziany
umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdglabspetni@ wymagania dotycce przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow &ai annych parametréw technicznycBrodki transportu nie
spetniagce tych warunkdéw mag by¢ dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu, pod warunkiem
przywrdcenia stanu pierwotnegaytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia egowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgbdnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, ctazgodné¢ z dokumentagj projektowa, wymaganiami
SST, PZJ, projektu organizacji rob6t opracowanyaeprWykonawe oraz poleceniami kyniera/Kierownika
projektu. Wykonawca jest odpowiedzialny za stos@uvasetody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyceemi planie i wyznaczenie wysad@ wszystkich
elementéw robét zgodnie z wymiarami ednymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na pimie przez layniera/Kierownika projektu.

Bledy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostamisungte przez Wykonawge
na whasny koszt, z wyikiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na gimie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsckprzez Irkyniera/Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich dokladngt.

Decyzje Iryniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéiot
beda oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe SST, a take w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjiyimer/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada
materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i przy badaniach materiatow$wliadczenia z
przeszidci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplywaae na rozwzam kweste. Polecenia
Inzyniera/Kierownika projektu powinny By wykonywane przez Wykonawcw czasie okrdonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytyoniesie
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT.
6.1. Program zapewnienia jakeéci.

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji Iayniera/Kierownika projektu program
zapewnienia jak&i. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okgi¢, zamierzony sposéb
wykonywania robét, mdiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét amdupcy wykonanie robot
zgodnie z dokumentagcprojektovs, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakd bedzie zawieré:

a) czs$¢ 0golm opisupca:

- organizag wykonania robét, w tym terminy i sposob prowadaebot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposO6b zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i pgofowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jékae terminowd¢ wykonania poszczeg6inych elementow robét,

- system (sposab i procedlproponowanej kontroli i sterowania jalt wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badag,



- sposo6b oraz foremgromadzenia wynikéw badaaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmo
sterupcych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesehrnologicznym,
proponowany sposob i forprzekazywania tych informaciji zgnierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegoblow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ukdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techyiozoraz wyposzeniem w -
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatdow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposo6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedith wiasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedarpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie -
urzadzeh, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, waytania mieszanek i wykonywania
poszczegdblnych elementéw robat,

- sposOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli rob6t dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazona
jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robot i jakéci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezldne do pobierania probek i badanateriatow oraz robét. Przed zatwierdzeniem system
kontroli Inzynier/Kierownik projektu mee zaadaé od Wykonawcy przeprowadzenia badav celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalgj. Wykonawca kdzie przeprowadzapomiary i
badania materialéw oraz robot zestotliwoicia zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektow&ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam ckoee, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontrgést
konieczny, aby zapewhivykonanie robot zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i
sprzt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom
norm okrélajacych procedury bada Inzynier/Kierownik projektu hdzie mie€ nieograniczony dogp do
pomieszczé laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Aynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa
Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnicciach dotycacych uradzea laboratoryjnych,
sprztu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelungiod badawczych. deli niedocigniecia te leda tak
powazne, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymayaie
do robot badanych materiatéw i dépije do wycia dopiero wtedy, gdy niedeginigcia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostan usunite i stwierdzona zostanie odpowiednia jgkdych materialdw. Wszystkie koszty
Zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem liagateriatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek.

Prébki kzda pobierane losowo. Zalecas stosowanie statystycznych metod pobierania prébpartych na
zasadzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdmy¢ z jednakowym prawdopodolsistwem
wytypowane do bada Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mozliwos$¢ udziatu w pobieraniu
prébek.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcaedizie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatéw, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostamzez Wykonawg
usunkte lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatich bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosgtypokrywa Zamawiagy. Pojemniki do pobierania
prébek leda dostarczone przez Wykonagvd zatwierdzone przez hyniera/Kierownika projektu. Prébki
dostarczone przez Wykonagvedo badé wykonywanych przez lkyniera keda odpowiednio opisane i
oznakowane, w spos6b zaakceptowany przemiara/Kierownika projektu.

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiaryeda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy normy
nie obejmu jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogowszna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimera/Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub badaWykonawca powiadomi hyniera/Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.wBtonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedistewv
pismie ich wyniki do akceptacji kiyniera/Kierownika projektu.



6.5. Raporty z bada.

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wigami bada jak
najszybciej, nie pfniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaio

Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegmzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu.

Inzynier/Kierownik projektu uprawniony jest do dokorgmva kontroli, pobierania probek i badania
materialtdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwana,wykonawca i producent materialtdbw powinien mu
udzielic niezkednej pomocy. laynier/Kierownik projektu, dokondg weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonagycbedzie ocenid zgodnd¢ materiatébw i robot z wymaganiami SST na
podstawie wynikéw badawtasnych badakontrolnych jak i wynikdw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprobki materiatéw i prowadéi badania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dai wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy ssniewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgédnmateriatéw i
robét z dokumentagj projektova i SST. Mae zlecé, sam lub poprzez Wykonawc przeprowadzenie
powtdrnych lub dodatkowych batlaniezalenemu Wykonawcy. W takim przypadku catkowite koszty
powtdrnych lub dodatkowych batlapobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami technicznymi okénymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyelz etaciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
- Polsky Norma, lub
- aprobad techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtamiskiej Normy, jeeli nie g objete

certyfikacp okreslonag w pkt. 1 i ktére spetigjwymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumestywymagane przez SST, 4da partia dostarczona do
robét kgdzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugsposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raziezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badada dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu. Jakiekolwiek matety, ktore nie spetniajtych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.

(1) Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmpowiazujacym Zamawiaicego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy diic& okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtha@a
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ob@wjacymi przepisami [2] spoczywa ha Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy eda dokonywane na bigco i bgda dotyczy przebiegu robdt, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteiny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyecbzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz atdaska stubowego. Zapisy d0la czytelne, dokonane trwat
technily, w porzidku chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgdirida oznaczone kolejnym numerem gnika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i liyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalg wpisywa w szczegolngci:
- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- dat przekazania przez Zamawiaggo dokumentacji projektowej,
- uzgodnienie przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnienieofak i harmonogramow robot,
- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegolnych elementow robét,
- przebieg robdt, trudiei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozprzerw w robotach,
- uwagi i polecenia lryniera/Kierownika projektu,
- daty zaradzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,
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- zgtoszenia i daty odbioréw robot zani@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbiorow
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podlegsgh ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

- dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed itrakcie wykonywania
robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczce jakaci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem, kto
je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli daiem, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgda przedi@one

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Irkyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem

ich przygcia lub zagciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obligujezyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowanig. si

Projektant nie jest jednak strpomowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Ksigzka obmiarow.

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego z elementéw
robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadzavsisposéb cigly w jednostkach przgfych w kosztorysie i
wpisuje do rejestru obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodooblub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o jadad
materiatléw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&ykonawcy keda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakm. Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru robét. Winny kyudostpnione na
kazde zyczenie Iryniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy.
Do dokumentow budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stjace dokumenty:
pozwolenie na realizagzadania budowlanego,
- protokoty przekazania terenu budowy,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneawy cywilno-prawne,
- protokoty odbioru robét,
- protokoty z narad i ustaie
- korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.
Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojanatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowstatvawsze dogpne dla Irayniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z do&otacy projektovy i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pduaaieniu Ireyniera/Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmmej 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiargdh
wpisane do rejestru obmiaréw. Jakikolwielgdblub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych wlepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wy&awcy od obovaizku ukaiczenia wszystkich robot. Bdne
dane zostanpoprawione wg instrukcji klyniera/Kierownika projektu na gie.
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Obmiar gotowych roboét dolzie przeprowadzony z e¢ztcicia wymagaa do celu miesicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ollmmym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow.

Dhugcsci i odlegtaici pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdiu
linii osiowej. Jali SST wiaciwe dla danych robdt nie wymagagego inaczej, oltosci bgda wyliczone w m3
jako dlugaé pomnaona przezredni przekrdj. lléci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,¢bda wazone w
tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy.

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Ueglzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvclezeli
urzadzenia te lub spet wymagaj bada atestujcych to Wykonawca dalzie posiada wazne swiadectwa
legalizacji. Wszystkie uszlzenia pomiarowedua przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST d&lzie
utrzymyw& to wyposaenie zapewniag w sposéb agly zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych
przez Ireyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakzé w
przypadku wystpowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzeegrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfi@ kkda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W ramieku miejsca szkice magoy¢ dolaczone w formie
oddzielnego zatznika do rejestru obmiaréw, ktérego wz6r zostarigodniony z Inynierem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Rodzaje odbioréw robét.

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
- odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
- odbiorowi czsciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbiér robét zanikapych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegakryciu.

Odbior robét zanikagpych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umliviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogimostpu robot.

Odbioru rob6t dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem demtzika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem lzyniera/Kierownika projektu. Odbidr¢bdzie przeprowadzony niezwlocznie, niezpi@]
jednak nk w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolkydi powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.
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Jakd¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia ltynier na podstawie dokumentéw zawiacgich komplet
wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powiav konfrontacji z dokumentagi
projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy.

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru czciowego robot
dokonuje s wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Qrdbrobdt dokonuje kynier/Kierownik
projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robat.
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichsdio
jakosci i wartasci. Catkowite zakaczenie robo6t oraz gotowo do odbioru ostatecznegadrie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiaidoiem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia potwierdzenia
przez Irryniera/Kierownika projektu zakazenia roboét i przgcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyzrmeezozez Zamawiagego w obecriei
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddhajaca roboty dokona ich oceny jadaowej na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikow bafdla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania
robot z dokumentagijprojektove i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapadga realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw
robot zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robagpetniagcych i robot
poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczbnpbdt poprawkowych lub robot uzupeta@jch
w warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjste jaka¢ wykonywanych robdt w poszczegdélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatgepjektows i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma
wickszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu plezdéstwo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokdt odbioru ostatecznego
robét sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamauwgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobhpany przygotowé nastpujace dokumenty:

- dokumentag projektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,
- szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawodekementéw umowy i ew. uzupetniag lub zamienne),
- recepty i ustalenia technologiczne,
- dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bailaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
- deklaracje zgodngi lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatdow zgodnie z SST i ew. PZJ,
- opinig technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow bada pomiaréw zajiczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towamgych (np. na przel@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych rob6t wiécicielom urzdzen,
- geodezyja inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,
- kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wezdém przygotowania dokumentacyjnego n¢eldogotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wigkea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robét. Wszystkie zanzizone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige keda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzugiehcych wyznaczy komisja.
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8.5. Odbiér pogwarancyjny.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyathot zwizanych z usurciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okregiearancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dazie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0Odbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ustalenia ogolne.

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednosti obmiarows ustalomn,
dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattopodstaw ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowe] lrdzie uwzgédnia¢ wszystkie czynnei,
wymagania i badania skladag s¢ na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty w SST i w dokumentaciji
projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robgtlf obejmowé:

- robocizr bezpdrednih wraz z towarzyscymi kosztami,

- warta¢ zwytych materiatldw wraz z kosztami zakupu, magazymiayaewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,

- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pdérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

podatki obliczone zgodnie z obaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.

Koszt wybudowania objazdéw/przejazddw i organjizachu obejmuje:

- opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instgjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtatezeniem kopii projektu ignierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgofimignikajacych z posfpu robaét,

- ustawienie tymczasowego oznakowaniéwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

- optaty/dziezawy terenu,

- przygotowanie terenu,

- konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kezmikdw, barier, oznakowai drenau,

- tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaajihu obejmuje:

- oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustiei tymczasowych oznakowaionowych, poziomych, barier
i Swiatet,

- utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizaajchu obejmuje:

- usuntecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowldd®z (J. Nr 89, poz. 414 z paiejszymi zmianami),

- Zaramdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa#@01 r. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 13®z. 1555).
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Specyfikacja szczegotowa nr S-01
Technologia stacji uzdatniania wody, instalacje satarne wewnetrzne,
ruroci agi zewretrzne

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YT wymagania dotyece wykonania i odbioru robét
budowlanych braty sanitarnej dla zadania: Przebudowa stacji utalaitnwody w Okalewie, gmina Skrwilno.

1.2. Zakres robét obgtych specyfikaci

Niniejsza specyfikacja techniczna dotyczy wykonaeizhnologii uzdatniania wody i instalacji sanitarh
w budynku stacji, a w tym:
« wykonanie nowej studni nr 4 wraz z obudptypu ,LANGE” i ogrodzeniem,
* wymiarg pomp g¢binowych w studniach nr 2 oraz nr 3,
« doboru oraz montal uradzea technologicznych,
« doboru oraz montar automatyki dla ueddzen technologicznych,
« wykonaniu instalacji wewgtrznych (sanitarnych),
» wykonaniu rurocigéw technologicznych zewtrznych (woda surowa, woda uzdatniona, wody poptagz
« wykonaniu zbiornika bezodptywowego wraz z pazylem,
* wykonaniu studzienek rewizyjnych, inspekcyjnychzostudzienki rozpgznej,
« wykonaniu odstojnika poptuczyn wraz z pragem,
« wykonaniu zbiornika neutralizagego wraz z przgtzem
e wymiana rurocigu odprowadzagego wody poptuczne do odbiornika wraz z wylotem,
* wykonanie nowego odcinka sieci wodggnwej wychodzcego ze stacji uzdatniania wody.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Stacja uzdatniania wody (SUW) — zespoétadizn wspétpracuicych ze sob i znajdupcych se w
jednym budynku sttgcych do uzdatniania wody.

1.3.2. Zestaw aeracji — zbiornik wypetniony pdeieniami Raschiga wypogany w przynalena armatue oraz
orurowanie ze stali nierdzewnej zigy do natleniania zwikkéw zelaza zawartych w uzdatnianej
wodzie.

1.3.3. Zestaw filtracji — zbiornik wypetniony odpowiednintozem filtracyjnym ( w zalenosci od sktadu wody
surowej ) staacy do filtrowania napowietrzonej wody. Dla rozdeeila poszczegoélnych trybow pracy
stacji, zestaw wypogany jest w odpowiedni uktad ruregjéw ze stali nierdzewnej oraz w $ge
przepustnic z dyskami ze stali nierdzewnej. Dldizevania automatycznej pracy stacji, przepustnice
wyposaone & w sitowniki pneumatyczne.

1.3.4. Zestaw hydroforowy pomp 2-go stopnia z zabudewaommp ptuczry — urzdzenie wspétpracag ze
zbiornikiem retencyjnym zapewnia dostawody do sieci wodoggowej o odpowiednim génieniu i
wydajnaici. Przy zestawie zabudowana jest pompa ptuczozgcst do ptukania zestawoéw filtracyjnych

woda.

1.3.5. Zestaw dmuchawy — wdzenie, biogce czynny udziat w procesie regeneracji zestawtivadiyjnych,
stuzace do ptukania zestawoéw filtracyjnych powietrzem,

1.3.6. Zestaw chloratora — widzenie stuace do dezynfekcji uzdatnionej wody.

1.3.7. Pompa gibinowa — urzdzenie do ttoczenia wody surowej ze studabgtowej do budynku stacji
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1.3.8. Zestaw spyzarki — uradzenie dostarczage do zestawu aeracji powietrze o odpowiednimngzeaiu i
cisnieniu. Zestaw sgearki dostarcza réwniepowietrze dla zasilania sitownikdw pneumatycznych.

1.3.9. Rozdzielnia technologiczna — u4dzenie nadzorgge automatyczn prag stacji, wyposzone w
sterownik mikroprocesorowy.

1.3.10. Rozdzielnia pneumatyczna - realizuje proces praygahia powietrza do aeracji i zasilania
sitownikow.

1.3.11. Pozostate okktenia podstawowe
— PE — HD polietylen wysokiejegtasci,

— D —érednica nominalna rury z PE réwfi@dnicy zewatrznej, podawana w mm,

- g - grubd¢ nominalnascianki rury podawana w mm,

— SDR - znormalizowany stosunek wymiaréw, stosunekiinalnej srednicy zewatrznej do nominalnej
grubdci $cianki danej rury,

- SN - sztywn& obwodowa (pieicieniowa) rury, wyraa zdolngd¢ rury do przejmowania zewtznych
obciazen, pochodzcych od gruntu lub ruchu kotowego, wyema w kPa,

— MFI — wskanik szybkdci ptyniecia.

2. MATERIALY | URZ ADZENIA

Materiaty stosowane do wykonywania robot powinny¢ bggodne z dokumentacj projektova i
obowizujacymi normami, posiadaodpowiednie atesty dwiadectwa dopuszczenia daygia oraz akceptagi
inspektora nadzoru. Przechowywanie i skladowanieenséw w sposéb zapewnigly ich wiaciwa jakosé i
przydatné¢ do robdt. Sktadanie materialdw wg asortymentu zhawaniem wymogoéw bezpieamwa i
umazliwieniem pobrania reprezentatywnych probek.

Projekt technologiczny opieragsina konkretnych rozwraniach technicznych. Zastosowanie adzan
rownowanych lub zamiennych skutkowabgdzie koniecznécia wykonania ponownych oblice czsci
technologicznej stacji, datzeniem wymaganych prawem budowlanym atestow ofid? rzadzer zamiennych,
a take zgody autora dokumentacji projektowej na zamiamdzen.

Majac na uwadze prawidlowe wykonanie elementéw stagjiatniania a tym samym gwaragcsagniccia
prawidtowych parametrow uzdatnianej wody, w spe@diji przedstawiono konkretne rozmania katalogowe.
Wszystkie urzdzenia skazane w specyfikacja przykladowe, a podane typy udzen majp na celu
poinformowania wykonawcy o standardzie i paramétraastosowanych wdzen. Podane w tekie i na
rysunkach nazwy materiatow najeczyta tacznie z uzupetnieniem: ,......lub réwnoive”.

2.1. Rurocigi
2.1.1. Rurocagi technologiczne (w wewsatrz budynku)

Rurochgi technologiczne naly wykona ze stali nierdzewnej. Nie dopuszcza stosowania materiatow
rurociagéw technologicznych innych zistal nierdzewna. Zastosowanie innego materiatu ogowatoby
konieczné¢ ponownego przeliczenia ukladu technologicznego.nMéy to ze znacznych #dic $rednic
wewretrznych przewodow technologicznych wykonanych zng@h materiatow a tym samym znacznychnié
w oporach miejscowych i liniowych oraz @iwvosci przekroczenia dopuszczalnychegosci i zaburzenia
przeptywu wody w ruroaigach. Prefabrykacja orurowania zestawéw filtracginyaeratora, dmuchawy i zestawu
pompowego realizowanagtizie w warunkach stabilnej produkcji na hali procyjkej. Catkowity monta
zestawdw ukladu technologicznego i rueggiw spinagcych wraz z propszczelnéci odbywa st przed wysytls
urzadzer na obiekt. Na obiekt dostarczane jest kompletaedzenie po pominym przegciu préb. Orurowanie
stacji wykona z rur i ksztattek ze stali odpornej na kokpgptunku X5CrNi 18-10 (1.4301) zgodnie z PN-EN
100881. Dla zapewnienia odpowiednich warunkéw migenych (eliminacja osadzania sianieczyszczew
miejscu rozgaizienia) i stabilnego przeptywu medium (obliczenipdtauliczne stacji wykonano dla wsj
przyjetego rozwizania) przy wykonywaniu rozggien rur naley zastosowé technologé wyciagania szyjek
metody obrébki plastycznej. Patzenia realizow& za pomog zamknitych gtowic do spawania orbitalnego,
powszechnie stosowanych w budowie instalacji z& etpornych na korozj dla przemystu spgywczego,
farmaceutycznego, chemicznego itp., zapewaiagh: dobg ochror lica i grani spoiny ze wzgtlu na zamkrita
budowe glowicy spawalniczej, powtarzalfo parametrow spawania, minimalnilos¢ niezgodnéci
spawalniczych, potwierdzenie odpowiedniej jg&ispoin przez wydruk parametrow spawania.
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Orurowanie stacji, konstrukg nosng, obejmy, kotnierzesruby, wykona z rur i ksztattek ze stali
odpornej na koroz gatunku X5CrNi 18-10 (1.4301) zgodnie z PN-EN 1@08.

2.1.2. Rurochgi kanalizacji sanitarnej (zewrgtrzne)

Rurochgi grawitacyjne naley wykona z rur i ksztaltek do kanalizacji zewmznej o przekroju kotowym,
kielichowatych na uszczejktypu ckzkiego ,.S” SN8, SDR34 wg PN-EN 1401-1:2009 i PN-ER62012.
Rury te musz charakteryzowasie:
- odporndcia na obcizenia statyczne i dynamiczne,
- odporndcia na koroz¢ og6lm i wzerow,
- odporndcia na diugotrwate oddziatywanie kérzego i zasadowegwodowiska gruntowo-wodnego i olejéw
(pH 2-12),
- odporndcia na oddziatywanie chemiczne odprowadzanyabkéw,
- odporndcia nascieranie w wyniku dziatania wéd mocno zamulonyelamieczyszczonych,
- odporndcia nascieki o temp. do +45°C przy przeptywiegiym i do +60°C przy przeptywie krotkotrwatym,
- gtadlky powierzchm, wewretrzna,
- niskim wspoétczynnikiem rozszerzalkwod termicznej.

2.1.3. Rurocigi kanalizacji sanitarnej (instalacje wewrgtrzne)

Piony oraz podégia we wszystkich pomieszczeniach nglewykona z rur i ksztalttek HT/PVC-U
kielichowych, wyposzonych fabrycznie w gumowe uszczelki wargowe pokéytelkiem pdlizgowym na bazie
silikonu, zgodne z normPN-EN 1329-1:2001Rury powinny charakteryzowasie odporndcia termiczra na
przeptywajce scieki: w przeptywie ciglym do 75°C, a w przeptywie chwilowym 90°C.

Ponadto rury te mugzharakteryzowasie:

- odporndcia na obcazenia statyczne i dynamiczne,

- odporndcia na koroz¢ ogo6lny i wzerow,

- odporndcia na oddziatywanie chemiczne odprowadzanigibkéw,

- odporndcia nascieranie w wyniku dziatania wéd mocno zamulonyaamieczyszczonych,
- gtadlky powierzchri wewretrzn,

- niskim wspoétczynnikiem rozszerzalkwd termicznej.

Przewody spustowe oraz poziomy (przewody odptywavedery wykona z rur i ksztattek
kanalizacyjnych PVC-U o przekroju kotowym, kielickanych na uszczedktypusredniego ,N” (SN4), (S-20),
(SDR 41) lub typu eizkiego ,S” SN8, SDR34 wg PN-EN 1401-1:2009 i PN-ER622012.

Rury te musg charakteryzowasie:

- odporndcia na obcazenia statyczne i dynamiczne,
- odporndcia na koroz¢ ogoéln i wzerow,
- odporndcia na dtugotrwale oddziatywanie kéreego i zasadoweggodowiska gruntowo-wodnego i olejow

(pH 2-12),

- odporndcia na oddziatywanie chemiczne odprowadzaniaibkéw,

- odporndcia nascieranie w wyniku dziatania wéd mocno zamulonyaamieczyszczonych,

- odporndcia nascieki o temp. do +45°C przy przeptywieglym i do +60°C przy przeptywie krétkotrwatym,
- gtadky powierzchri wewretrzna,

- niskim wspoétczynnikiem rozszerzalkwd termicznej.

2.1.4. Rurochgi kanalizacji technologicznej (wody poptuczne)

Rurochgi grawitacyjne kanalizacji wéd poptucznych nalevykona z rur i ksztattek kanalizacyjnych PVC-
U o przekroju kotowym, kielichowanych na uszczglkypu sredniego ,N” (SN4), (S-20), (SDR 41) lub typu
ciezkiego ,S” SN8, SDR34 wg PN-EN 1401-1:2009 i PN-ER6£2012.
Rury te musg charakteryzowasie:
- odporndcia na obcazenia statyczne i dynamiczne,
- odporndcia na koroz¢ ogoélny i wzerow,
- odporndcia na dtugotrwale oddziatywanie kéreego i zasadoweggodowiska gruntowo-wodnego i olejéw
(pH 2-12),
- odporndcia na oddziatywanie chemiczne odprowadzaniaibkéw,
- odporndcia nascieranie w wyniku dziatania wéd mocno zamulonyaamieczyszczonych,
- odporndcia nascieki o temp. do +45°C przy przeptywieyglym i do +60°C przy przeptywie krétkotrwatym,
- gtadky powierzchri wewretrzna,
- niskim wspoétczynnikiem rozszerzalkwd termicznej.
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2.1.5. Rurochgi kanalizacji technologicznej (wody z przelewu igustu zbiornika)

Rurochgi grawitacyjne wody z przelewu oraz spustu zbkannaley wykona z rur i ksztaltek do
kanalizacji zewstrznej o przekroju kotowym, kielichowanych na usaléz, typu cezkiego ,S” SN8, SDR34 wg
PN-EN 1401-1:2009 i PN-EN 476:2012.

Rury te musg charakteryzowasie:

- odporndcia na obcazenia statyczne i dynamiczne,
- odporndcia na koroz¢ ogoélny i wzerows,
- odporndcia na dtugotrwale oddziatywanie kéreego i zasadoweggodowiska gruntowo-wodnego i olejéw

(pH 2-12),

- odporndcia na oddziatywanie chemiczne odprowadzaniaibkdéw,

- odporndcia nascieranie w wyniku dziatania wéd mocno zamulonyaamieczyszczonych,

- odporndcia nascieki o temp. do +45°C przy przeptywieglym i do +60°C przy przeptywie krétkotrwatym,
- gtadlky powierzchri wewretrzna,

- niskim wspoétczynnikiem rozszerzalkwod termicznej.

2.1.6. Rurochgi kanalizacji technologicznej (wody nadosadowe)

Rurochgi grawitacyjne wdd nadosadowych nglevykon& z rur i ksztalttek do kanalizacji zeetrznej o
przekroju kotowym, kielichowanych na uszczglkypu ckzkiego ,S” SN8, SDR34 wg PN-EN 1401-1:2009 i
PN-EN 476:2012.

Rury te musg charakteryzowasie:

- odporndcia na obcazenia statyczne i dynamiczne,
- odporndcia na koroz¢ ogoéln i wzerow,
- odporndcia na dtugotrwale oddziatywanie kéreego i zasadoweggodowiska gruntowo-wodnego i olejow

(pH 2-12),

- odporndcia na oddziatywanie chemiczne odprowadzanigibkéw,

- odporndcia nascieranie w wyniku dziatania wéd mocno zamulonyaamieczyszczonych,

- odporndcia nascieki o temp. do +45°C przy przeptywieglym i do +60°C przy przeptywie krétkotrwatym,
- gtadky powierzchri wewretrzn,

- niskim wspoétczynnikiem rozszerzalkwd termicznej.

2.1.7. Rurociagi kanalizacji neutralizacyjnej

Rurochgi grawitacyjne kanalizacji neutralizacyjnej nalewykona z rur i ksztattek do kanalizaciji
zewretrznej o przekroju kotowym, kielichowanych na usaéz, typu ckzkiego ,S” SN8, SDR34 wg PN-EN
1401-1:2009 i PN-EN 476:2012.

Rury te musg charakteryzowasie:

- odporndcia na obcazenia statyczne i dynamiczne,
- odporndcia na koroz¢ ogéln i wzerow,
- odporndcia na dtugotrwate oddziatywanie kéreego i zasadoweggodowiska gruntowo-wodnego i olejéw

(pH 2-12),

- odporndcia na oddziatywanie chemiczne odprowadzaniaibkéw,

- odporndcia nascieranie w wyniku dziatania wéd mocno zamulonyaamieczyszczonych,

- odporndcia nascieki o temp. do +45°C przy przeptywieglym i do +60°C przy przeptywie krétkotrwatym,
- gtadky powierzchri wewretrzna,

- niskim wspoétczynnikiem rozszerzalkwd termicznej.

2.1.8. Rurochgi wody surowej oraz wody uzdatnionej

Do wykonania ruroeigéw cgnieniowych wody surowej oraz uzdatnionej rgleastosowarury i ksztattki z
polietylenu wysokiej gstasci PE-HD, klasy PE 100, SDR17, PN10 lub klasy PE, BDR11, PN16,
wodocigowe, w kolorze niebieskim i kanalizacyjne, w ka®iczarnym, produkowane w oparciu 0 PN-EN
12201 i PN-EN ISO 15494 (U).

System taki musi charakteryzotsic:

- doskonat wytrzymatacia mechanicza,

- wysola udarndcia,

- bardzo dohx elastycznécia,

- mazliwoscia zaciskania rur i odcinania przeptywu mediéw praggch remontowych,
- gladlky powierzchrmi wewretrzng zmniejszajca opory przeptywu - niski eizar,

18



- tatwascia i szybkacia montau,
- odporndcia na czynniki korozyjne zawarte w glebie,
- obogtnaoscia fizjologiczn.

Przewody natey taczye za pomog zgrzewania doczotowego, elektrooporowego i za pamaztattek
kombinowanych (przégia PE/stal). hczenie nowych przewoddéw z istrieymi sieciami nalgy taczy¢ za
pomoa tacznikéw rurowych.

2.1.9. Rurochgi instalacji wodociagowej

Na pion instalacji wodoggowej naley stosowa rury stalowe ze szwem wzdioym ocynkowane z kaami
gwintowanymi (rodzaj powtoki OC1 i OC2) wg normyzpdmiotowej PN-H-74200:1998 i gatunkowych PN-
89/H-84023/07 ze stali 12X lub ZN-96/0632-08 zdi 4faAl.

W instalacji wodocigowej do montau pionu naley zastosowé taczniki gwintowane zzeliwa ciagliwego
bialego ocynkowane o napujacych wiaciwosciach:

- do przenoszenia cieczy nie agresywnych w ingethovodocigowych,

- wykonane zgodne z PN-EN 10242:1999 oraz 1SO 48t19

- wykonane zeliwa ciagliwego biatego gat. W 40-05 wg PN-EN 1562 i PN-ZD00,
- gwintowane wg PN-ISO 7/1 oraz PN-ISO 228/1,

- powierzchnia ocynkowana ogniowo (zabezpieczomgkanozyjnie),

- cisnienie robocze - 2,5 MPa w temp. do 120°C i 2,0 MRamp. do 300°C.

Do podhczenia instalacji wewatrznej do bojlera nalgy zastosowataczniki gwintowane zeliwa ciagliwego

bialego ocynkowane o napujacych wiaciwosciach:

- do przenoszenia cieczy nie agresywnych w ingethovodocigowych,

- wykonane zgodne z PN-EN 10242:1999 oraz 1SO 48t19

- wykonane zeliwa cigliwego biatego gat. W 40-05 wg PN-EN 1562 i PN-ED00,
- gwintowane wg PN-ISO 7/1 oraz PN-ISO 228/1,

- powierzchnia ocynkowana ogniowo (zabezpieczomgkanozyjnie),

- cisnienie robocze - 2,5 MPa w temp. do 120°C i 2,0 MRamp. do 300°C.

Na przewody rozdzielcze oraz poftgf do armatury prowadzone w bruzdadennych nalgy stosowa
atestowane rury PE-Xa produkowane z tlenowo siemi@go polietylenu, wykorzystigego metoel Engela,
zgodnie z normp PN-EN 1SO 15875-2 "Systemy przewodéw rurowych artyw sztucznych do instalacji wody
zimnej i cieptej, Usieciowany polietylen (PEX)S$rednice rur wg normy PN-EN ISO 15875-2, tablica 2 -
srednice klasa A, rury seria S 5.0 (ISO A S5.0).9fikacja warunkéw (zawiera typowe zastosowanidask
zastosowania 1 - dostarczanie cieptej wody (60KI3sa zastosowania 2 - dostarczanie cieptej wo@yQy,
maksymalna temperatura pracy 95°Gininie projektowe 6 bar. Dlascienia 10 bar, maksymalna temperatura
pracy: 70°C.

Do faczenia przewodow i armatury naje stosowa ziaczki PPSU do pakzen zaciskowych bose i
gwintowane lub wykonane z madizu odpornego na wyptukiwanie cynku. W przypadkztddsek gwintowanych
- gwint zewrtrzny lub wewmtrzny wykonany zgodnie z PN-EN 10226-1. Jako eldéneatiskowy nalgy
stosowa pierscienie zaciskowe ze stoperem przeznaczone do witatek.

2.1.10. Rurocagi instalacji podchlorynu sodu

Do wykonania instalacji podchlorynu sodu rigleastosowéarury i ksztattki z polietylenu wysokiejegtasci
PE-HD, klasy PE 100, SDR17, PN10 lub klasy PE BIDR11, PN16, wodogijowe, w kolorze niebieskim i
kanalizacyjne, w kolorze czarnym, produkowane wroipieo PN-EN 12201 i PN-EN 1SO 15494 (V).

System taki musi charakteryzovsig:

- doskonad wytrzymalacia mechaniczi,

- wysok udarndcia,

- bardzo dohx elastycznécia,

- mazliwoscia zaciskania rur i odcinania przeptywu mediéw pragach remontowych,
- gladlg powierzchm wewrgtrzrng zmniejszaica opory przeptywu - niski grar,

- tatwaoscia i szybkgcia montau,

- odporndcia na czynniki korozyjne zawarte w glebie,

- obogtnaoscia fizjologiczra.
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2.2. Zestaw napowietrzagcy — aerator DN 1600 (I i Il stopie)

Przyjeto zestaw napowietrzgjy DN 1600 wraz ze sgrarka. Orurowanie zestawu i system rozprowadzania
powietrza wieloramienny wykoidaze stali 1.4301, przepustnice z dyskami ze stalidaewnej w obudowie
epoksydowanej GGG50 z ngfami recznymi. Zestaw napowietrzagy wypetniony jest pigcieniami VSP o
powierzchni czynnej 185m2/m3 w #c, co najmniej polowy olkjosci zestawu napowietrzgiego. Wolna
przestrzé po wypetnieniu 1 m3 objosci piescieniami VSP mge wynost maksymalnie 7%. Dobrano
przyktadowo zestaw napowietraay ZN 1600 sktadagy sk z nastpujacych elementéw:

* aeratora énieniowego z stali czarnéjednicy D=1600 mm,

e powtoka zewntrzna aeratora zabezpieczona podktagtarba epoksydow dwusktadnikow o grubdci min
200um oraz emaidi nawierzchniow — poliuretan o grubi@i min. 60um odporna na UV,

e powierzchnie wewgtrzne pokrytezywica poliestrows z atestami PZH do kontaktu z wpglitna,

e odpowietrznika, typ 1.12G 17,

* 1 wlaz boczny rewizyjny z wing

e Zzloze w postaci pigcieni VSP,

e 2 przepustnic w obudowie epoksydowanej GGG50 zaepi kcznymi,

« orurowania — rur i ksztaltek ze stali kwasoodparik&jtnierze aluminioweSruby, podktadki, nakitki: ze
stali ocynkowanej,

»  konstrukcji wsporczej ze stali kwasoodpornej wrazbejmami ze stali kwasoodpornej,

e niezkednych przewodow elastycznych,

e manometr,

e zawor bezpieczestwa,

e zawory czerpalne.

2.3. Zestaw filtracyjny — filtr DN 2200 (I stopien - odzelazienie)

Przykto zespoly filtracyjne DN 2200. Orurowanie zespokykona ze stali nierdzewnej 1.4301,
przepustnice w obudowie epoksydowanej GGG50 2z dyskae stali nierdzewnej z sitownikami
pneumatycznymi, zaworkami stegaymi, zaworkami ttumicymi. . Przykladowo dobrano 4 zespoly filtracyjne
ZF 1800.Kady zespot filtracyjny typu ZF sktadaesz nasgpujacych elementow:

« filtra cisnieniowego z stali czarnej&@ednicy D=2200 mm, z Hwalczaka=2200 mm z powtakwretrzng i
wewrgtrzna.

e powloka zewntrzna i wewntrzna dwuskifadnikowa typ EPX 1000 grdbbp 1000 mm - nakiadana
natryskowo elastomerem poliuretanowym, polimoczwim, utwardzana chemicznie i termicznie,

e odpowietrznika, typ 1.12 G3/4”,

* wziernika do podgldu ztaza ze szkfa hartowanego,

e Zloza filtracyjnego,

e wilazu bocznego z winddo podtrzymania,

e drenau rurowego, antenowego, dyszowego, wykonanegoatiels4301,

e 6 przepustnic np. Omal w obudowie epoksydowanej 6GEnagdami pneumatycznymi oraz sygnalizacj
potozenia on/off,

e orurowania - rur i ksztaltek ze stali 1.4301; kehzie petne aluminiowsyuby, podktadki, nakitki ze stali
ocynkowanej,

»  konstrukcji wsporczej ze stali 1.4301 wraz z obejma

e niezkednych przewodow elastycznych,

*  manometrow,

e zaworéw czerpalnych

e zawor kulowy DN 40 spustowy.

Jako wypetnienie zestawdw filtracyjnych I-go st@pmalery zastosowa zioze filtracyjne kombinowane
opisane poriej. Granulacja zlea filtracyjnego (licac od dotu) przedstawiagshastpujaco:
« zloze kwarcowe suszone o granulacji 8-16 mm etmd¢ dennicy filtra,
» zloze kwarcowe suszone o granulacji 5,6-8 mm - 10 cm,
« zloze kwarcowe suszone o granulacji 3,15-5,6 mm - 10 cm
» zloze kwarcowe suszone o granulacji 0,71-1,25 mm -30 ¢
« Zzioze katalityczne G1 o granulacji 1-3 mm - 50 cm,
« zloze kwarcowe suszone o granulacji 0,71-1,25 mm -n70 c
Parametry ztza kwarcowego:
- uziarnienie 0,71-1,25 mm,
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- $rednica czynna d10 - 0,82 mm,
- wspoétczynnik nieréwnomieroi WR - 1,5,
- porowatd¢ - 40%,
- zawartd¢ zanieczyszczeilasto-gliniastych <1%,
- zawartd¢ siarczanow i siarczkéw - niedopuszczalne,
- zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych - niedopuszczalne,
- zawarté¢ weglanéw <1%,
- zawartd¢ krzemionki>90%,
- Scieralndgé ziaren <0,5%,
- rozkruszalné <4%,
- atest PZH.
Parametry ztza brausztynowego:
- uziarnienie 1 - 3 mm,
- $rednica czynnag- 1,3 mm,
- wspétczynnik nieréwnomiersoi WR — 1,5,
- gestai¢ pozorna - 4,0 - 4,2 g/cin
- ciezar nasypowy 1,9 - 2,0 tfin
- zawarté¢ wedtug miareczkowania Mrnf>-80% (nie liczona za pomgevskaznika),
- wilgotnas¢ <3%,
- nie wymaga regeneracji,
- Atest PZH.
Ztoza filtracyjne leda zgodne z norm PN-EN 12904 i bda charakteryzowa sic nastpujacymi
wiasciwosciami:
- zawier@ min 97% SiQ,
- maksymalna il& podziarna dla granulacji drobnej 5%,
- maksymalna il& podziarna dla granulacji drobnej 5%,
- maksymalna il& podziarna dla granulacji grubej 10%,
- maksymalna il& podziarna dla granulacji grubej 10%.

2.4. Zestaw filtracyjny — filtr DN 2200 (Il stopien - odmanganianie)

Przygto zespoly filtracyjne DN 2200. Orurowanie zespokykona ze stali nierdzewnej 1.4301,
przepustnice w obudowie epoksydowanej GGG50 z dyskae stali nierdzewnej z sitownikami
pneumatycznymi, zaworkami stegaymi, zaworkami ttumicymi. . Przykladowo dobrano 4 zespoly filtracyjne
ZF 1800.Kady zespot filtracyjny typu ZF sktadaesz nasgpujacych elementow:

« filtra cisnieniowego z stali czarnej@ednicy D=2200 mm, z Hwalczaka=2200 mm z powtakwretrzng i
wewrgtrzna.

e powloka zewntrzna i wewntrzna dwuskfadnikowa typ EPX 1000 grdbbp 1000 mm - nakiadana
natryskowo elastomerem poliuretanowym, polimoczwim, utwardzana chemicznie i termicznie,

e odpowietrznika, typ 1.12 G3/4”,

* wziernika do podgldu ztaza ze szkfa hartowanego,

«  Zloza filtracyjnego,

e wilazu bocznego z winddo podtrzymania,

e drenau rurowego, antenowego, dyszowego, wykonanegoatiels4301,

e 6 przepustnic np. Omal w obudowie epoksydowanej 6GEnagdami pneumatycznymi oraz sygnalizacj
potozenia on/off,

e orurowania - rur i ksztaltek ze stali 1.4301; kehzie petne aluminioweyuby, podktadki, nakitki ze stali
ocynkowanej,

»  konstrukcji wsporczej ze stali 1.4301 wraz z obejma

e niezkednych przewodow elastycznych,

*  manometrow,

e zaworéw czerpalnych

e zawor kulowy DN 40 spustowy.

Jako wypetnienie zestawéw filtracyjnych I-go st@pmalery zastosowa zioze filtracyjne kombinowane
opisane poriej. Granulacja zlea filtracyjnego (licac od dotu) przedstawiagshastpujaco:
« ztoze kwarcowe suszone o granulacji 8-16 mm etmd¢ dennicy filtra,
» zloze kwarcowe suszone o granulacji 5,6-8 mm - 10 cm,
« zloze kwarcowe suszone o granulacji 3,15-5,6 mm - 10 cm

21



« zloze kwarcowe suszone o granulacji 0,71-1,25 mm -30 ¢
« Zzioze katalityczne G1 o granulacji 1-3 mm - 50 cm,
« zloze kwarcowe suszone o granulacji 0,71-1,25 mm -n70 ¢
Parametry ztza kwarcowego:
- uziarnienie 0,71-1,25 mm,
- $rednica czynna d10 - 0,82 mm,
- wspotczynnik nieréwnomieroi WR - 1,5,
- porowatd¢ - 40%,
- zawartd¢ zanieczyszczeilasto-gliniastych <1%,
- zawartd¢ siarczanéw i siarczk6w - niedopuszczalne,
- zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych - niedopuszczalne,
- zawartd¢ weglandw <1%,
- zawarté¢ krzemionki=90%,
- $cieralnag¢ ziaren <0,5%,
- rozkruszalné <4%,
- atest PZH.
Parametry ztza brausztynowego:
- uziarnienie 1 - 3 mm,
- $rednica czynnag- 1,3 mm,
- wspoiczynnik nieréwnomierdoi WR — 1,5,
- gestai¢ pozorna - 4,0 - 4,2 g/cin
- cigzar nasypowy 1,9 - 2,0 tAn
- zawartd¢ wedtug miareczkowania Mni>>80% (nie liczona za pomaaevskanika),
- wilgotnas¢ <3%,
- nie wymaga regeneracji,
- Atest PZH.
Ztoza filtracyjne keda zgodne z norm PN-EN 12904 i bda charakteryzowa sie nasgpujacymi
wiasciwosciami:
- zawierd& min 97% SiQ,
- maksymalna il& podziarna dla granulacji drobnej 5%,
- maksymalna il& podziarna dla granulacji drobnej 5%,
- maksymalna il& podziarna dla granulacji grubej 10%,
- maksymalna il& podziarna dla granulacji grubej 10%.

2.5. Zestaw dmuchawy

W celu ptukania filtra powietrzem dobrano ukladubinawy o parametrach:

« Q=273 m3/h,
e Apdm=6,0m,
« P=110kw.

Zestaw dmuchawy sktadasi nastpujacych elementow:

e dmuchawy boczno kanatowej o mocy P= 11,0 kW,

e zaworu bezpiecZstwa,

* lacznika amortyzacyjnego ZKB, DN 100,

e zaworu zwrotnego, DN 100,

e przepustnicy odcinagej DN 100,

e orurowania — rur i ksztattek ze stali 1.4301; kelae peine aluminiowesruby, podktadki, nakitki:
ocynkowane,

«  konstrukcji wsporczej ze stali 1.4301 wraz z obejinze stali 1.4301.

2.6. Zestaw hydroforowy z pomp ptuczng

Sig¢ odbiorcza zasilanagdzie przy pomocy zestawu pompowego Il stopnia. Rawamia zlokalizowana
bedzie w istniejcym budynku stacji uzdatniania wody.
Przyjmuje st zestaw pompowy z pomagptuczra o nas¢pujacej charakterystyce:
Sekcja gospodarcza:
« wydajnc¢ bez pompy rezerwowej - 135 m3/h,
e wysoka¢ podnoszenia - 45 mH20.

Sekcja ptuczna:
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e wydajna¢ - 164 m3/h,

e wysoka¢ podnoszenia - 15 mH20.

Przyjmuje st zestaw pompowy wypogany w pi¢ pomp pionowych wirowych elektronicznych w tym jedn
pompa stanowta czynm rezervw oraz jeda pomg ptuczry: ZP CRE 5.32.2P/7,5 kW + TP 100-250/2/11 kW
lub réwnowany. Kazda pompa pionowa CRE sterowana jest za panmezetwornicy czstotliwosci. Moc
catkowita zestawu: 5 x 7,5 + 11 = 48,5 kW. Kolekttmczny DN 200. Kolektor ggy DN 200.Orurowanie
zestawu wraz z ragmwsporca wykona ze stali nierdzewnej 1.4301. Zestaw podic z instalacjami za pomac
tacznikdéw amortyzacyjnych ZKB.

Opis zestawu pompowego:

» kolektory ssawny i ttoczny z kééami przyhczeniowymi, kotnierze wywijane, — wykonang ge stali
1.4301,

e kolektor ttoczny zamontowany powsj kolektora ssawnego,

* na kolektorach z obu stroa samontowane petne kotnierzezhe aluminiowe

« wwykonaniu na énienie nominalne PN10,

* na kolektorze ttocznymaszamontowane cztery zbiorniki przeponowe o pojesonds dma3,

e armatura zwrotna —zastosowano zawory zwrotne,

e armatura odcinafa- zawory kulowe, a dla pomp o praszu wikszym niz DN 50 przepustnice,

e wszystkie spoiny swykonane w technologii wéaiwej dla stali kwasoodpornej (metpd|G, przy wyciu
gtowicy otwartej lub zamkegtej do spawania orbitalnego w ostonie argonowej dubbomatu CNC), przy
czym wykonane spoinyiazyczenie udokumentowane wydrukiem parametrow spayani

e w celu zmniejszenia oporéw przeptywu odgania kolektorow g wykonane metagksztattowania szyjek,

* na kolektorze ssawnym jest zamontowany wibracypujrik obecnéci wody,

«  konstrukcg wsporcza zestawu hydroforowego jest wykonanaalelst301,

e pompa ptuczna zamontowangdzie na jednej ramie zestawu hydroforowego,

« wszystkie opisy na ugglzeniu § wykonane wg¢zyku polskim,

e wszystkie komunikaty wiwietlane przez sterownikysv jezyku polskim,

e urzadzenie posiada dokumentatgchniczno-ruchowDTR w jezyku polskim,

e praa sekcji gospodarczej steroéveedzie sterownik swobodnie programowalny,

e zestaw pompowy wyposany bydzie w przeiczary przetwornig czgstotliwosci,

e zestaw pompowy wypogany kedzie w przetwornik énienia,

»  sterownik musi posiadanozliwos¢ komunikacji za pomacProfibus-DP.

2.7. Zestaw chloratora

Woda po |l stopniu filtracji &dzie ttoczona do zbiornika wyrownawczego. Przedviipczeniem planuje si
opcjonaln, dezynfekog wody uzdatnionej. Dezynfekcjadizie realizowana za pompdozownika podchlorynu
sodu. Proces dezynfekcji wody awaryjne prowadzayuizie roztworem podchlorynu sodu 3% zanednictwem
pompy dozujcej wspotpracujcej z nadajnikiem impulséw.

Nalezy zainstalowa dozownik podchlorynu sodu o paakzych parametrach:

- Q=75 ni/h — natzenie przeptywu wody,
- D=0,3 g/nf — wymagana dawka chloru,
- ¢=3% - stzenie dawkowanego podchlorynu sodu,

Dobrano zestaw dozgy, ktory kedzie wg potrzeb dizie sterowany elektronicznie od gateh pompy
glebinowej. Charakterystyka przyktadowego chloratora:

- pompka DDA,
- podstawka pod pompk
- mieszadlo¢czne,
- zestaw czerpalny gki SA 4/6,
- czujnik poziomu NB/ABS,
- zawor dozujcy IR 6/12,
- waz dozupcy z uchwytami mocdgymi,
- zbiornik zasobowy z PE o pojemind200 I.
Urzadzenie lrdzie posiadaatest PZH i deklaragjzgodndci.

2.8. Zestaw spezarki i szafa pneumatyczna
W oparciu o obliczenia technologiczne dobrano @mpetrach:

Q=33 ni/,
- Ap=1,0 MPa,
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- P=4,0 kw.

Przyktadowo zastosowano sparke SF4 ze zbiornikiem 500 I.

Szafa pneumatyczna realizuje proces przygotowpoweietrza do aeracji i zasilania sitownikéw i powin
by¢ wyposaona w nasfpujace elementy:

- filtr powietrza ze spustem automatycznym,

- 2filtro-reduktory,

- 2filtry mgly olejowej ze spustem automatycznym,

- 2 zawory dfawico-zwrotne,

- 2 zawory elektromagnetyczne,

- zawOr odcinajcy,

- reduktor,

- manometry,

- 2 rotametry ,

- czujnik cénienia powietrza zasilagego sitowniki,

- ksztaltki z tworzywa,

- weze poliamidowe,

Wszystkie elementy rozdzielni pneumatycznej untesee § w przeszklonej szafie. Szafa z zestawem
napowietrzajcym pohczona jest wzykami poliamidowymisrednicy G 1/2” PA, a z przepustnicami gc#ona
jest wezykami poliamidowymisrednicy G 1/4” PA.

Elementy szafy przygotowania powietrza do aeiiagsilania sitownikow:

« Odwadniacz powietrza - sty do usungcia ewentualnych zanieczyszéaze
powietrza w postaci kropelek wody. Odwadniacz pisimcliwos¢ automatycznego usuwania skroplin oraz
wyposaony jest w filtr siatkowy Grednicy oczek 3@um. Srednica przycza: G 1/2”.

* Regulator dinienia z zasilaniem sitownikdw pneumatycznych zgido
utrzymania dinienia powietrza zasilagego sitowniki pneumatyczne przepustnic przy fitra Zalecone
cisnienie zasilania sitownikdbw pneumatycznych: p = MRa. W celu bigacej kontroli wartdci cisnienia
powietrza regulator &nienia wyposaony jest w manometr o skali 0-1,0 MPsaednica przydcza: G 1/2".

« Regulator dinienia z odwadniaczem i odolejaczem ze spustenmaty@znym
- zastosowany w celu dodatkowego zabezpieczeniy witdej przed zanieczyszczeniem w postaci drobinek
oleju w powietrzu ze sprarki, wykorzystywanym w procesie napowietrzania zoragulacji cinienia
powietrza. Zalecane diienie powietrza do aeracji: p =soienie wody w aeratorze + 0,1 MPa. W celu
biezacej kontroli wartdci cisnienia powietrza regulator &tiienia wyposzony jest w manometr o skali 0-1,0
MPa. Regulator posiada filtr siatkowysednicy oczek um. Srednica przytcza G 1/2”.

e ZawoOr magnetyczny - jest sterowany z rozdzielnt@togicznej stacji
uzdatniania wody. W przypadku, gdy pracuje pomghigbwa zawor jest otwarty i powietrze ze gfarki
kierowane jest na aerator. W przypadku, gdy pogighinowa nie pracuje zawér powinien automatycznie
zosta zamknity. Zawor ten jest normalnie zamktyi tzn. przy braku zasilania elektrycznego jest kaigty.
Srednica przyczy: G 1/2”.

* Rotametr DN25 - jest przeptywomierzem pltywakowynzganaczonym do pomiaru Ragnia przeptywu
cieczy i gazéw. W rozdzielni pneumatycznejzgton do pomiaru natenia przeptywu powietrza do aeraciji.
Powietrze przeptywaf od dotu do gory stdowej rury pomiarowej podnosi ruchomy pltywak. Wysék
uniesienia plywaka jest proporcjonalna doecpahia przeptywu, ktore jest odczytywane na skalirmae
pomiarowej, a jego war§é wyznacza gorna krawz ptywaka.

2.9. Rozdzielnia technologiczna

Rozdzielnia Technologiczna jest rozdzieleewierajca urzadzenia pérednie dla elementéw elektrycznych
stacji uzdatniania wody. Zasilana jest z rozdzienergetycznej nagiiem 3x400 V kablem pciozytowym.
Zawiera ona w sobie zasilanie i sterowanie:

- pompami gihinowymi,

- pomp pluczry,

- dmuchaw,

- pomm w odstojniku,

- elektrozaworami nagléw przepustnic filtrow,

Znajdup sie w niej rownie. zabezpieczenia zwarciowe,zricowo-prdowe i zabezpieczenia termiczne dla
zasilanych urgdzeh. Jest ona tale miejscem przykzenia wszelkich elementow pomiarowo - kontrolngadkich
jak:

- analogowe przektadniki pdowe (kontrola suchobiegu poprzez pomiadprbiegu jatowego silnikow pomp
glebinowych),
- sonda hydrostatyczna w zbiorniku wyréwnawczym woddatnionej (pomiar analogowy poziomu wody),
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- wodomierzy,
- przetwornik cénienia (analogowy pomiar &iienia w ukladzie napowietrzania i obwodach gukjw
pneumatycznych).

Na drzwiach rozdzielni zamontowany jest kolorowgnel dotykowy (przekna min. 77), dz¢ki ktéremu
mozna obserwowa parametry pracy uszlzeh SUW oraz sterowapraa catej stacji z wyczeniem zestawu
hydroforowego i agregatu sgarkowego, ktére posiadayvtasne sterowniki.

Zasilane uradzenia (silniki) zabezpieczane a s kompaktowymi  wydcznikami  silnikowymi.
Whaczanie/wyhczanie odpowiednich ugdzen w trybie rcznym nasfpuje poprzez aparatukontrolno-sterujca
(przehczniki trybu pracy ,auto-Oeka” dla silnikéw) lub poprzez panel HMI (negly przepustnic filtréw).

2.10.  Monitoring i wizualizacja

Aby umaliwi¢ nadzor nad prac urzadzen technologicznych stacji uzdatniania wody, projgktisi
wykonanie dedykowanego systemu, przykitadowo SyDEaViumaliwiajacego wizualizag i monitorowanie
urzadzen technologicznych, pozwal@giego zaréwno na lokalny jak i zdalny dgstdo parametrow pracy
urzadzer oraz graficznej interpretaciji ich pracy (wizuabgn Nizej opisany system nioa zastpi¢ innym
systemem pod warunkiepe bzdzie kompatybilny z systemem eksploatowanym preezstora.

W celu prowadzenia zdalnego nadzoru pracydeeh naley zapewnd tacze internetowe w budynku SUW
(telefoniczne, kablowe lub radiowe o przepust&ivmo najmniej 512 kb/s z modemem i publicznym statym
adresem IP) do przesytu danych na odk&gto

System Wizualizacji pozwala na biga obserwagj parametréw pracy ugdzen, zmiarg udosgpnionych
nastaw, rejestragjwybranych parametréw w plikach historycznych oicdz wyswietlanie w formie wykresow.
System zainstalowanybtzie na lokalnym serwerze SyDiaView (serwer strowWW), a cald¢ udosgpniana na
lokalnym lub zdalnym stanowisku operatorskim wypasgm jedynie w przegtlarke internetowy. System
bedzie przygotowany do zdalnego dgmi poprzez komputer z przedhrka internetovq oraz monitorem
(poprzez sié eternetow lub internetow), bez koniecznii jego powtornej konfiguracji, co pozwoli na tatw
jego rozbudow w przyszidgci. System bdzie réwnieg przygotowany do wspotpracy zzamymi technologiami
przesylu danych w protokole TCP/IP (EDGE/UMTS/HSDP#eci WLAN - bezprzewodowe, sieci LAN-
kablowe, CDMA, WiMax itp.), co w przysz$oi umazliwi uzytkownikowi swobodny wybér odpowiedniego
kanatu transmisji danych dla poker zdalnych.

Udostpnione dane z poszczego6lnych agzer beda przeghdane w interfejsie przygotowane w przejrzysty
sposob, utatwiary szybki dostp do nich (np. poprzez zblokowanie ich w zaktadkach

Zakfada si, ze w systemie wizualizowanedy nastpujace zmienne procesowe:

- poziom i obgtos¢ wody w zbiorniku retencyjnych (sonda poziomu wazhiku),

- poziom wod poptucznych w odstojniku (sonda poziomodstojniku),

- cisnienie powietrza za rozdzielnpneumatyczs (czujnik cénienia),

- stan wysterowania przepustnic sterowanych autgrpaie (stany wy¢ sterownika),

- przeptyw wody przez wodomierz gtéwny (za zestawsmiroforowym, wydajné& chwilowa),

- przeptyw wody na wodomierzu wody surowej (wyddinohwilowa),

- przeptyw wody na wodomierzu wody ptacej (wydajndé chwilowa),

- stan pracy filtra (praca/ ptukanie),

- praca zestawu hydroforowego,

- awaria pompy gbinowej (sygnat z szafy technologicznej),

- awaria dmuchawy,

- awaria pompy plucznej,

- awaria niskie énienie powietrza,

- stop SUW,

- awaria stacji uzdatniania wody,

- awaria zasilania,

- awaria przetwornikéw,

- dla zestawu hydroforowego réwaiestan pracy pomp (0O-pracekm) oraz stany alarmowe (suchobieg,
zadzialanie zabezpiea@e cisnienie za zestawem hydroforowym,gstotliwos¢ na wygciu przetwornicy,
awaria zestawu hydroforowego.

Schemat wizualizacyjny stacjetizie zawierat graficzne odwzorowanie rasfacych obiektéw:

- pomp gébinowych (z graficznym identyfikowaniem stanu prg@mp oraz stanéw alarmowych),

- zestawOw aeracji - identyfikacja przeptywu wody,

- zestawow filtracyjnych - identyfikacja stanéw wgwania przepustnic (z wj sterownika), stanu pracy
filtra oraz przeptywow w ruroggach technologicznych,

- odstojnika - graficzna identyfikacja poziomu waaptucznych (z sondy poziomu),

- zestawu ptucznego (graficzna identyfikacja stapéacy pomp oraz stanéw awaryjnych),
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- zestawu dmuchawy - stan pracy,

- wodomierzy - (wywietlanie zmierzonych przeptywéw chwilowych),

- zestawu chloratora - praca,

- zbiornikéw retencyjnych - graficzne przedstaweepoziomu i olgtosci wody,

- zestawu hydroforowego - praca pomp, stany awarypiomp, dinienie za zestawem, gstotliwos¢
przetwornicy, awaria zbiorcza zestawu hydroforowego

- wszystkich rurocigéw technologicznych, z identyfikacjprzeptywdw poprzez animacjwskazujca na
kierunek przeptywu (ruroggi wody surowej, uzdatnionej, poptuczyn, powietizawinny by przy tym
o0znaczone rnymi kolorami).

Dane techniczne systemu wizualizacji i nadzoru:

- system powinien kyzainstalowany na serwerze znajghyin st w obrbie istniejcego budynku SUW w
miejscu, ktére nie jest namane na dziatanie wilgoci (w uzasadnionych przypatikenaze by réwniez
zamontowany w rozdzielni technologicznej stacji),

- zapewnienie mdiwosci komunikacji serwera z uktadem sterowania dlahmetogii uzdatniania wody
poprzez protokdt TCP/IP i sieeternetow. (poprzez port RJ-45 10/100 BaseT z protokotermp ptiprzez
kabel pohczeniowy - sketka skrolowana RJ45 CAT5e UTP), dhdganaksymalna 100m,

- wyswietlanie wizualizacji i danychdulzie maliwe w przeghdarce internetowej zgodnej ze standardem W3C
(preferowana Mozilla Firefox v3.5 lub wsza),

- system bdzie umaliwiat podtaczenie do niego do 2 innych stacji operatorskiclpesgonych jedynie w
przeghdarke internetow (rodzaj, jak wyej) poprzez dowolne zdalne pokenia wykorzystuace protokot
TCP/IP, bez konieczioi jego rekonfiguracii,

- system hdzie wykorzystywat tatwo skalowalngrafike wektorova umazliwiajaca dostosowanie go do
monitoréw o rénej rozdzielczéci,

- system wizualizacji ddzie zainstalowany na serwerze wypasgm w system operacyjny oparty na licencji
otwartej (bez konieczroi ponoszenia dodatkowych optat - np. Linux),

- powinna istnié mazliwos¢ wpiecia do systemu dodatkowych wdzen z wkasnym serwerem WWW (np.
kamer sieciowych do kontroli degtu) w celu umaliwienia jego przysztej tatwej rozbudowy,

Dostp do systemu dulzie chroniony poprzez hasta z odpowiednimi pozimmdostpu, przy czym dosp
do istotnych nastaw powinien bynazliwy tylko na lokalnej stacji operatorskiej,

Wszystkie dane procesowe oprdcz umieszczenia icknie z graficza wizualizach procesu
technologicznegodala réwniez umieszczone w zaktadkach grugyjch wspélne cechy (np. dotygze pomp
gtebinowych, procesu technologicznego, zestawu hydogfego itp.).

UWAGA:  Urzadzenie kacowe (modem internetowy z publicznym statycznymeadm IP) powinien ldy
umieszczony w pobtis serwera SyDiaView (Modut diagnostyczny).

Wraz z systemenkhbzie zapewniona dostawa i instalacja gasjacych uradzen, np:
« serwer/stanowisko operatorskie — o parametraclaponiej:
- Procesor Pentium Dual Core G6950,
- Pamig¢ RAM2GB DDR3
- Dysk twardy160GB
- Karta graficzna Intel HD
- Napd DVD
- Zasilacz UPS - uktad zasilania awaryjnego
- Monitor Przelgtna: 24"
- Rozdzielczé¢: 1900 x 1200
- Dodatkowe wyposeenie Klawiatura, mysz komputerowa, listwa antypizeipwa,
- oprogramowanie - mima zastosowasystem np. Linux,
* modut diagnostyczny (serwer SyDiaView) - 1 szt.,
e switch internetowy - 1 szt.,
* wykonanie i zainstalowanie oprogramowania - 1 szt.,
e integracja systemu - 1 szt.

2.11. Pompa gibinowa studnia nr 4
Dobrano agregat pompowy ,HYDRO-VACUUM” typu GBQ08.1.1120.4, z silnikiem o mocy

znamionowej 7,5 kW wraz z udzeniem zabezpiecz@p — sterujcym typu UZS. Dopuszczaeszastosowanie
innej pompy gtbinowej pod warunkiem zachowania podanych parametré
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Wykonanie materiatowe:
Korpus pompy zbudowany zeliwa, wirnik z mosidzu, wat, ptaszcz i #ysko ze stali nierdzewnej.
Uszczelnienie watu silnika — eglik krzemu/ceramika. Rury wzloe, stalowe ocynk. Pompy z ptaszczami
przyspieszajcymi.
Dodatkowo nalgy zastosowaurzadzenie zabezpieczajo — sterujce z trzemasglami, zbudowane z elementéw
automatyki elektronicznej, elektrycznejcinikbéw oraz aparatury sterowniczej graonych w uktad.
W celu zabezpieczenia przed skutkami:
- zwarcia,
- przecizenia,
- zaniku fazy,
- asymetrii zasilania,
- obnizenia napjcia zasilania,
- pracy ,nha sucho”,
- nadmiernej iléci zahczen.

2.12. Obudowa studni nr 4

Nalezy zamontowa kompletra obudove studni gébinowej z armatuy DN80, skladajce st z podstawy o
konstrukcji stalowej aurowej i szczelnej powtoki z laminatu poliestronzkkanego w cakéci wypetnionej
pianka poliuretanow. Obudowa studnidalzie wykonana z po#zgzych elementéw:
- podiaze z betonu 1,70x1,1x0,25 m,

- podstawa obudowy 1,56x1,02x0,10 m,

- pokrywa obudowy 1,46x0,93x0,85m,

- wilot powietrza,

- kominek wentylacyjny,

- zawiasy wewegtrzne,

- zamek pokrywy,

- uszczelka pokrywy,

- gtowica studni gihinowe;j,

- manometr 0-1,6 MPa,

- wodomierz prosty DN80,

- odcinek rurocigu ocynkowany DN8O,

- kolana hamburskie ocynkowane DN80,

- odcinek rurocigu ocynkowany z zaworem czerpalnym,

- przepustnica zwrotna bezkotnierzowa DN8O,

- przepustnica zaporowa bezkotnierzowa DN8O,

- wspornik kotwicy,

- osfona otworu w podstawie obudowy,

- skrzynka elektryczna hermetyczna z tworzywa satago,

- ocieplenie rury wodoggowej tupinowe z pianki poliuretanowej,
- wspornik pokrywy

- kolanozeliwne dwukotnierzowe ze stoploN80,

- bloczek oporowy,

- rura ttoczna pompy gbhinowej DN8O,

- rura ostonowa studni DN60O - przegimie istniegcej rury,

- rura DN32 do pomiaru gwizdawlpoziomu wody w studni,

- rura DN32 do ewentualnego wprowadzenia ,,Cluwo”,

- podegcie rury wodocigowej DN8O,

- redukcja kotnierzowaeliwna DN100/80.

2.13.  Ogrodzenie studni nr 4

Nalezy wykona ogrodzenie panelowe panele ogrodzeniowe wykonanedrutu stalowego @5,0 mm
zgrzewanego o oczkach pionowych 50 x 200 mm i gdrryraz dolnych oczkach profilowanych 50 x 50 mm.
Kazdy panel powinien posiada lub 4 usztywniajce przettoczenia biegoe przez catjego diugdé. Szerokéce
paneli powinna by standardowa i wyno&i2500 mm, a wysoké 1730 m (catkowita wysokd ogrodzenia od
powierzchnio terenu -1800 mm).

Charakterystyka paneli:

- szeroké¢ paneli: 2500 mm,
- wysoka¢ paneli: 1730 mm,
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- wypetnione drutami @5,0 mm,
- oczka proste: 50 x 200 mm,
- oczka profilowane: 50 x 50 mm,

Stupki panelowe powinny ldywykonane z profili stalowych o przekroju 40 x 60mmzakdiczonych
plastikowym daszkiem. Wyposane @ w obejmy ze s$rubami, podkladkami i plastikowymi
ksiagzeczkami. Rozstaw fundamentowania stupéw w osiaetirpen wynosé 2580 mm.

Panele powinny ki ocynkowane metadzanurzeniow w cieklym cynku o temperaturze 440-460°C. Taki
spos6b natzenia cynku zapewni pokrycie catej westniznej i zewrtrznej powierzchni , nawet w bardzo trudno
dostpnych miejscach. Ogniowa powtoka cynkowa chronligtaed dziataniem korozji na wiele lat, eitemu
nie wymaga konserwacji.

Panele ju po ocynkowaniu powinny ldypomalowane proszkowo na kolor z palety RAL 600&l¢ny).
Malowanie pozwoli osigna¢ efekt kolorystyczny, ale i podwsgzy stopié@ zabezpieczenia przed korgzj
chronic powtole ocynkowai przed naturalnym utlenianiem.

Nalezy wykona brane dwuskrzydtowq systemow jw. ocynkowam i malowarn jw. — kolor RAL 6005
(zielony), na stupkach z profili zamkitych 80x80mm, na ramie z profili zamkhich 40x40mm z wypetnieniem
panelami jak ogrodzenie, wraz z zawiasami, zamkiklaimka (szeroké¢ w swietle 3000 m).

Jako fundament stupkéw ogrodzenia panelowegozpalgkona z betonu klasy C8/10 (B10) wg PN-B-
06250.

Do betonu nalegy stosowd piasek wg PN-B-06711 i PN-B-06712 oraz cementl@odizki wg PN-B-19701.

Jako fundament stupkéw ogrodzenia panelowegozpalykona z betonu klasy C8/10 (B10) wg PN-B-
06250. Do betonu natg stosowa piasek wg PN-B-06711 i PN-B-06712 oraz cementlaodzki wg PN-B-
19701.

2.14.  Pompy g¢binowe

Dobrano 2 agregaty pompowe ,HYDRO-VACUUM” typu:

- studnia nr 2 — pompa GBC.3.04.2.1120.4, z siémikio mocy znamionowej 5,5 kW wraz z agdzeniem
zabezpieczaro — sterujcym typu UZS. Dopuszcza gsizastosowanie innej pompy ebinowej pod
warunkiem zachowania podanych parametrow.

- studnia nr 3 — pompa GBC.3.04.2.1120.4, z siémikio mocy znamionowej 5,5 kW wraz z agdzeniem
zabezpieczaro — sterujcym typu UZS. Dopuszcza gsizastosowanie innej pompy e¢binowej pod
warunkiem zachowania podanych parametrow.

Wykonanie materiatowe:
Korpus pompy zbudowany zeliwa, wirnik z mosidzu, wal, ptaszcz i #ysko ze stali nierdzewnej.
Uszczelnienie watu silnika — qglik krzemu/ceramika. Rury wzdoe, stalowe ocynk. Pompy z ptaszczami
przyspieszajcymi.
Dodatkowo nalgy zastosowa urzadzenie zabezpieczgo — sterujce z trzemaaglami, zbudowane z elementow
automatyki elektronicznej, elektrycznejcnikOw oraz aparatury sterowniczej gg#onych w uktad.
W celu zabezpieczenia przed skutkami:
- zwarcia,
- przecizenia,
- zaniku fazy,
- asymetrii zasilania,
- obnizenia napicia zasilania,
- pracy ,ha sucho”,
- nadmiernej iléci zahczen.

2.15. Odstojnik poptuczyn

Objetos¢ czynna projektowanego odstojnika na potrzeby plika nowoprojektowanego ukfadu
technologicznego powinna wyiie 2 obgtosci wéd poptucznych czyli ok. 41,32 °*mPrzygto odstojnik o
objetosci:

- catkowitej 50,0 m
- wzytkowej 48,2 m,

Odstojnik dzie wykonany jako kompaktowy, szczelny, wytrzymagbiornik jednokomorowy z rury
niekarbowanej PE-HD, strukturalnej, dégiennej z gtadkiméciankami — zewegtrzng czarry, gwarantujca peta
odporna¢ na promieniowanie UV i wevetrzng jasry utatwiajpca inspekcg. Rury na korpus zbiornika powinny
posiadé sztywna¢ obwodowe min 4 kN/m2 (wg PN-EN ISO 9969), Aprokatechnicza ITB i IBDM oraz
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Swiadectwo Odbioru wg PN-EN 10204-3.1. Dennice ztika powinny by sferyczne, dwécienne, i paiczone
Z korpusem poprzez spawanie ekstruzyjne. Zbioroikipien by wyposaony w dwa wtazy rewizyjne, drahin
przendna aluminiowy oraz tacuch ze stali nierdzewnej do wyggania pompy. Przé&gia rurocagéw przez
sciany powinny by bezwzgédnie szczelne i wykonane fabrycznie.

W odstojniku ldzie zamontowana pompa zatapialna w celu automatgez odpompowania wod
nadosadowych (1 pompa dodatkowa powinna znajdmigana wyposaeniu stacji jako rezerwowa). Dobrano
przyktadowo pomp MF 404-804 D o nagpujacych parametrach: wydatek Qwn= 9,5 m3/h, wyséko
podnoszenia Hpwn= 7,5 m s.w., wolny przelot DN4@clec ttoczny G2”, silnik 0,8 kW 400V 50Hz IP68.

Pompa powinna lyusytuowana na podstawie ze stali nierdzewnejzimiajacej ustawienie pompy na
wysokaici ok. 30 cm ponad dnem zbiornika.

Zbiornik powinien by wyposaony w rue ze stali 1.4301 do odpompowywania osadu #ekom
szybkoziczem DN100 przystosowanym do orurowania wozow d@segjnych, umieszczonym 0,5 m n.p.t.

Pion tloczny pompy powinien Bywykonany jako ruroag DN50 ze stali 1.4301 i wyprowadzony poza
korpus zbiornika i pakczony przejciem PE/stal z ruroagiem ttocznym zewgtrznym PE @63 mm. Tym
rurociagiem wody nadosadowe:dy okresowo przepompowywane do zetvanej sieci wody nadosadowejask
beda skierowane grawitacyjnie do odbiornika — stawu .

Zbiornik naley posadowé na ptycie fundamentowejzelbetowej 10,78 x 3,6 x 0,3. Zbiornik naje
przytwierdzt¢ do piyty pasami ze stali nierdzewnej z podkladowyrasami gumowymi. Pomilzy piyta
zelbetow, a dnem zbiornika natg wykona& podsypk piaskows zagszczom o grubdci 20 cm. Oprécz
powyzszych parametrow posadowienia riglsie stosowé do wytycznych producenta.

2.16.  Zbiornik bezodptywowy na nieczystéci ciekte

Scieki bytowo-gospodarcze odprowadzongld do szczelnego zbiornika bezodptywowego z polisiyle
(HDPE) osrednicy 1,2 m i diugei 2,65 m. Zbiornik wyposany tkedzie w komin wtazowy z wtazem oraz
kominek wentylacyjny.

2.17.  Zbiornik neutralizacyjny

Jako neutralizator przgto studzink betonovs DN 1000 osadnikowy o pojemnéci osadnika 220 I,
umazliwiaj aca zgromadzenie catej idoi roztworu podchlorynu sodu w przypadku wyciekehioratora. Ponadto
w studzience naly wykona 2 rury wentylacyjne PVC @110 mm, ubhiwviajace cyrkulacg powietrza w
studzience.

2.18.  Studzienki rewizyjne i rozprene

Jako studzienki rewizyjne i rozgne naley zastosowéastudnie DN1000 z prefabrykatow betonowych (beton
wibroprasowany C35/45, wodoszczelny W8 i mrozoodpprspetniaijce wymagania norm PN-B-10729 i PE-
EN 1917 i posiadafe odpowiednie aprobaty techniczne. W/w studzipokiinny sktada si¢ z:

- kregu betonowego z dnem ze stopniami ztazowymi,

- kinety prefabrykowanej lub wykonanej w miejschudowania z betonu hydrotechnicznego B-25 (bra&tiin
w przypadku studzienek osadnikowych),

- kregow betonowych z uszczelkami ze stopniami ztazowymi

- piyty pokrywowejzelbetowej z otworem pod wiaeliwny DN600,

- wlazuzeliwnego kanatowego DN600, B125 (12,5 t) wg PN-EX:2000 w przypadku studni umieszczonych
w drogach i A15 w przypadku studni umieszczonydemnach zielonych,

- zlaczek montaowych do podiczenia przewodow.
Lokalizacja oraz radne studzienek pokazano na rysunkach.

2.19.  Studzienki inspekcyjne

Jako studzienki inspekcyjne najestosowad studzienki DN400O, wykonane z tworzyw sztucznycbhdige z

norma PN-EN 13598-2 z nagiujacych elementow:

- kinety PP-B DN400,

- uszczelki DN400 mm z EPDM do rury trzonowej kasiaoej,

- rury trzonowej karbowanej PP-B SN4 (B) DN400,

- piercienia uszczelniatego DN400/31 z EPDM do paizenia rury trzonowej z teleskopem,

- teleskopu sktadafgego st z rury PVC-U DN315 i zwigczenia wiazenieliwnym klasy B125 wg PN-EN
124:2000 w przypadku studni umieszczonych w drogadb w przypadku studni umieszczonych w
terenach zielonych,
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- wkladek ,in situ” do podiczer bocznych przewoddéw kanalizacyjnych.
2.20.  Wylot do odbiornika (stawu)

Zaprojektowano wylot do rowu betonowy prefabrykowavg KPED 01.20 otwér D=200mm. Wylot nale
zabezpieczy kraty stalowa nierdzewn z pretéw @10 mm, chronica wylot przed dostaniemeiwierzt.

2.21. Armatura odcinajaca
2.21.1 Przepustnice z nagglami pneumatycznymi

Przepustnice w obudowie epoksydowanej GGG50 zdapi pneumatycznymi oraz sygnalizapiotazenia
on/off.

2.21.2 Przepustnice z4vignia reczm

Przepustnice w obudowie epoksydowanej GGG5@wighia reczm oraz sygnalizagjpotozenia on/off,
2.21.3 Zawory przelotowe

Zawory przelotoweeliwne ocynkowane lub magine.

2.21.4 Zasuwy owalne kotnierzowe z obudowami i skymkami

Cechy:
- cisnienie PN 16,
- gtadki przelot w pozycji otwartej, bez gniazda,
- prowadzenie klina w prowadnicach stangyich integrala cze$¢ korpusu,
- korpus i pokrywa zeliwa sferoidalnego,
- klin z zeliwa sferoidalnego,
- obudowa — stal epoksydowana,

- skrzynka uliczna zeliwa szarego.
2.22 Wodomierzesrubowe z nadajnikiem impulséw

Do pomiaru ohjtosci wody przeptywaicej w rurocigach stacji uzdatniania wody oraz do sterowania
przyjeto wodomierzerubowe z poziomosik wirnika z nadajnikiem impulsow:

- woda surowa - wodomierz MWN 150 NKO,
- woda uzdatniona na gievod. - wodomierz MWN 200 NKO,

- woda ptuczna - wodomierz MWN 150 NKO.
2.23 Skrzynka kontrolno pomiarowa

Przewiduje si monta skrzynek kontrolno pomiarowych z przelewem ThommasoSkrzynki musg by¢
zbudowana z materiatéw odpornych na kogozj

2.24 Odpowietrzniki

W celu odprowadzenia nadmiaru powietrza z insfaleechnologicznej zastosowano wysokosprawne
odpowietrzniki ze stali nierdzewnej.

2.25 Osuszacz powietrza
W celu zminimalizowania skutkéw procesu wykraplasia pary wodnej na zbiornikach i ruragach
stalowych nalgy zastosowa dwa osuszacze powietrza kondensacyjne, o wydajm®0 m3/h i mocy 7,0

kW.

2.26 Wopustysciekowe
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Whpusty sciekowy ze stali nierdzewnej DN 100. Wpust w kantdehnologicznym dodatkowo z kkap
zwrotn.

2.27 Przybory sanitarne

Umywalki porcelanowe montowane na wspornikach zaapae w syfon z tworzywa sztucznego ze spustem.
Ustep porcelanowy z ptuczkusepowa typu "kompakt", sedes z tworzywa sztucznego. Pipoecelanowy .

2.28 Grzejniki elektryczne

Ogrzewanie budynku odbywaie grzejnikami akumulacyjnymi z o mocy grzejnej 1\ k- kazdy, w ilosci 5
szt. Grzejniki powinny b¥ przystosowane do pracy w pomieszczeniach wilgdtnygowinny posiada
zintegrowany regulator temperatury.

2.29 Podgrzewacz wody

Ogrzewacz przeznaczony do podgrzewania wody dlezgimtsanitarnych, @iieniowy o mocy nominalnej
4,5 kW.

2.30 Elementy wentylacyjne
2.30.1 Przewody wentylacyjne

Nalezy zastosowé kanaty i ksztattki wentylacyjne o przekroju prdstmym zgodnie z PN-EN 1505, PN-EN
1507 w Wykonaniu standardowym:
- blacha stalowa ocynkowana felcowana DX51D+Z275@ABIN 10327),
- klasa niskoginieniowa zgodnie z PN-EN 1507,
- klasa szczelriwi B wg PN-EN 1507
- wymiary i tolerancje wg PN-EN 1505,
- $cianki wzmocnione poprzez falowanie
- maksymalna diugg kanatu L=1250mm.

2.30.2 Izolacja przewodow wentylacyjnych

Przewody wentylacyjne nadg izolowat matami o grubgci 7,5mm, wykonanymi z wysokiej jakeci pianki
polietylenowej, jednostronnie chronippowioka aluminiows lub laminowan radetkowan folia polietylenova
w kolorze szarym. 1zolacja ta powinna posiadastpujace parametry:

- gestaié - 35 kg/m,

- struktura komérkowa - zamlgta, gesta,

- wspotczynnik przewodzenia cieptg) ¢ 0,040 W/mK przy 40°C,
- temperatury pracy - od -80°C do +95°C,

- odpornd¢ na dyfuzg pary wodnej (1) >3500,

- zapach - neutralny,

- elastyczné¢ - dobra,

- kategoria pgarowa - B1.

2.30.3 Podstawy dachowe

Do montau wywietrzakéw i wentylatorow dachowych nalezastosowé& podstawy kotowe typ B/,
wykonane z blachy stalowej ocynkowane;.

2.30.4 Wywietrzaki dachowe
Nalezy zastosowa wywietrzaki cylindryczne wykonane z blachy stalpweynkowanej o grubiwi powtoki

19 um lub ocynkowane malowane proszkow&rednicach DN250. Wywietrzaki powinny skiadsi¢ z: z daszka
ochronnego, ptaszcza cylindrycznego, kotnierza @whego, wspornikdw oraz kotnierzy stalowych.

2.30.5 Wentylatory dachowe
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Nalezy zastosowawentylatory dachowe przeciwwybuchowe np. DAEXC ykananiu podstawowym CE Ex
Il 3 G IIB T3, przeznaczone do eksploatacji w pesaiczeniach i przestrzeniach zagmych wybuchem
klasyfikowanych jako (Strefa 2). Paej przedstawiono cechy konstrukcyjne i parametrgrakterystyczne
przyktadowego wentylatora. Wentylatory dachowe sgmregu DAEXC klasyfikowane sv grupie wentylatorow
promieniowych z tworzyw sztucznych z wyrzutem pozym. Gtoéwne elementy konstrukcyjne (obudowa,
wirnik) wykonywane g z antystatyzowanych kompozytéw poliestrowo-szktdmylub antystatyzowanych
kompozytow winyloestrowo-szklanych (w przypadku tygatorow przeciwwybuchowych w wykonaniu
specjalnym: kwasoodpornych - k i cieptoodpornych .VIRezystancja powierzchniowa elementéw
konstrukcyjnych wykonanych z antystatyzowanych komypdw Rs < 1000000 Q). Wentylator wymaga
uziemienia.

Wirniki wentylatoréw wyréwnowaane § dynamicznie w klasie G 2.5. Kdy wentylator przechodzi kontrol
wyréwnowaania w  tayskach  wlasnych na  stanowisku  préb  ruchowych ISO 7223
Wentylatory typoszeregu DAEXC przeznaczonede transportu niezapylonego czynnika p < 0.3 (ng@N o
temperaturze £ 40°C, natomiast w wykonaniu cieptoodpornym o terapgze < 60°C .

W zalenosci od warunkdw eksploatacyjnych lub innych warunkéwchowych na miejscu zabudowy
wentylatory mog by¢ dostarczone z silnikami asynchronicznymi, klatkowytrzyfazowymi, jednobiegowymi
budowy wzmocnionej EExe lub budowy nieisieej EExnA do pracy w atmosferze gazéw wybuchowydhlts
pytéw wybuchowych D.

Wentylatory typoszeregu DAEXC bez regulacji obvwgt@rzeznaczone do transportu gazéw lub pytow
wybuchowych dostarczane s zabudowanymi silnikami budowy wzmocnionej EExe.

Gtéwne elementy konstrukcyjne:

- Obudowa - pokrywa dolna, pokrywa gérna, koputanipozycja laminatowa antystatyczna); siatk&anao
kotowosymetryczna (konstrukcja zepdw lub rurek stalowych, kwasoodpornych, malowar@spkowo).

- Uklad wiruppcy - rama (konstrukcja stalowa, spawana); koto wkowe (kompozycja laminatowa
antystatyczna) z pias(konstrukcja stalowa, spawana) - typ wirnika: pi@mowy, z topatkami zagtymi do
tytu, silnik nagdowy

Parametry wentylatora:

- wydajnaé¢: Q=170m3/h,

- Sprz: Apst=45Pa

- silnik budowy wzmocnionej: Ex e Il 2 G (IP 54 ),

- hapkcie znamionowe: ~3 230/ 400 V +/- 108 Y 50 Hz,
- napkcie zasilania: ~ 3 x 400 V +/- 10% 50 Hz,

- silnik przeznaczony do pracyagiej: S1.

2.30.6 Czerpnigscienne i drzwiowe

Nalezy zastosowé czerpniescienne i drzwiowe prostakne, wykonane jako stalowe ocynkowane lub
aluminiowe z kierownicami statymi usytuowanymi padem 45° lub z kierownicami nastawianyrecznie.

2.30.7 Przepustnice samoczynne

Nalezy zastosow& przepustnice samoczynrieienne. Lamele przepustnicy powinnycébwyposaone w
uszczelki ttumice, dzéki czemu podczas normalnej pracy nie wpsie zderzenie kragdzi jednej z drug
Dzicki temu nie wzbudzaj dodatkowego hatasu podczas pracy. Maksymalna tetoypa pracy: +80°C.
Przepustnice powinny bywykonane w cakxi z aluminiowych profili (lekkie, odporne nérodowisko
zewretrzne) z naspujacych elementéw
- profil - aluminium,
zaluzja - aluminium,
prowadnicezaluzji - tworzywo sztuczne,
uszczelka ttumica.

2.30.8 Przepustnice z sitownikami

Nalezy zastosowé przepustnice olgte, jednoptaszczyznowe, wykonane ze stali ocynkewa uszczelk
gumowg EPDM, w wykonaniu z mechanizmem pod sitownik.
Nalezy zastosowasitowni przystosowany do nggzania przepustnic jednoptaszczyznowych
- 0 przepustnic powietrza o powierzchni do okolw
- moment obrotowy 20 Nm,
- hapkcie znamionowe AC 24 V 50/60 Hz / DC 24 V,
- zakres napria zasilania AC 19,2..28,8 V/ DC 21,6..28,8 V
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pobdr mocy: 4 W przy znamionowym momencie obrgtoywpraca w spoczynku 1,25 W, moc znamionowa 6
VA

przykcza - kabel 4 x 0,75 nfin

sterowanie analogowe DC 0..10 V lub zmienne,

sygnat sprezenia zwrotnego DC 2..10 V, lub parametru.

2.30.9 Kratki wentylacyjne

Nalezy zastosowakratki wentylacyjne wywiewne okgte DN160 mm, stalowe ocynkowane, a@ji

Ramka czotowa wykonana z profilu walcowanego stalpay wypetnienie z siatki giociagnionej stalowe;.
Powtoka lakiernicza proszkowa biata RAL 9003 lubzaamoéwienie inna zgodna z katalogiem RAL.

2.30.10 System detekcji chloru

Nalezy zainstalowa system detekcji chloru w powietrzu, zegzapcy wentylator dachowy w pomieszczeniu

chloratora, sktadagy sk z ponizszych elementéw:

centralka systemu detekcji chloru w pomieszczenidahl lub 2 sensorow:
wyswietlacz 2-liniowy LCD dla dwéch sensoréw;

sygnaly wejciowe: - interfejs cyfrowy CAN do Kalego sensora

wyjscia: 2 mtle pradowe 0(4)-20mA, max 5@0, do przekazania waro mierzonych; zewgtrzny interfejs
CAN - wyjscia przekanikowe (250V 6A; max 550VA): 4 zestyki bez-poterojae dla wartéci granicznych
(po dwa limity na sensor); 1 przeddk alarmowy

ciagly monitoring param. czujnikéw, cykl testu od @& 30 dni,

czujnik przerwania ¢ili pradowe;j,

zasilanie: 230V (+/-10%), 50Hz,

pobdr mocy: 20 VA,

temp. pracy: 0-500C, wilgotdédo 90% bez kondensacji;

obudowa: ngcienna IP65

sensor Cl2 w powietrzu (1 kpl.):

sensor potencjostatyczny

mierzone parametry: CI2,

zakres: 0-20ppm,

rozdzielczé¢: <0,05ppm,

liniowos¢ <5%,

dryf czuldici: <10% na 6 miesty,

czas reakcji t90 przy 0oC: 30s,

czas regeneracji od uwolnienia giazu: 1min,

temp. pracy: -20 +400C, wilgotéddo 90% bez kondens.

interfejs,

kabel czujnika 10 m,

sygnalizator alarmowy (sygnabdickowy+ wzrokowy).

2.31 Elementy montaowe

Jako elementy montawe naley stosowa: ksztaltki, nasuwki, oraz inne przewidziane prpgaducenta

elementy dla danej technologii.

2.32 Kruszywo na podsypl¢

Podsypka pod ruroggi moze by wykonana z zagszczonego piasku o minimalnej wység&iol5 cm. Uyty

materiat na podsypkpowinien odpowiadawymaganiom norm: PN-86/B-06712, BN-66/6774-01 i-BN6774-

02

3

SPRZET

Sprzit stosowany do wykonywania rob6t powinien gwaramoyakos¢ robot okrélona w dokumentacii

projektowej, PN i warunkach technicznych oraz ST.
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4 TRANSPORT

Wykonawca powinien zapewnbdpowiedni transport dla poszczegd6lnych materiatdwzadzer . Pojazdy
powinny posiadé& odpowiednie wyposanie stosownie do przewonego tadunku oraz powinng stosowa do
ograniczé obcikzeh osi pojazdow.

4.1. Transport rur przewodowych i ochronnych

Rury mazna przewoz dowolnymisrodkami transportu wytznie w potaeniu poziomym. Rury powinny by
tadowane obok siebie na catej powierzchni i zalezmne przed przesuwaniem przez podklinowanie lub
inny sposéb. Rury w czasie transportu nie powirtylgaé sic z ostrymi przedmiotami, magymi spowodowa
uszkodzenia mechaniczne. Sposob transportu mus bsglzgodny z instrukej producenta w tym zakresie.
Podczas prac przetadunkowych rur nie malezuca, a szczegOlp ostraznos¢ naley zachowa przy
przetadunku rur z tworzyw sztucznych w temperatinisko OC i nizszej.

Przy wielowarstwowym ukfadaniu rur gérna warstwa mhaze przewysza& $ciansrodka transportu o weej niz
1/3 srednicy zewntrznej wyrobu. Pierwsgwarstwe rur naley uktad& na podktadach drewnianych, podobnie
poszczegodlne warstwy naleprzedzieléd elementami drewnianymi o grudm wiekszej niz wystapce czsci rur.

4.2. Transport armatury przemystowej i urzadzen technologicznych

Transport armatury i uaglzen technologicznych powinien odbywaie krytymi srodkami transportu, zgodnie
z obowhzujacymi przepisami transportowymi. Armatura transpedoa luzem powinna Byzabezpieczona
przed przemieszczaniem i uszkodzeniami mechanicznym

5 WYKONANIE ROBOT

Wszystkie roboty olgte kontraktem powinny Ky wykonane zgodnie z oboyzujacymi normami,
dokumentagj projektovs, udzielonymi pozwoleniami na budew uzgodnieniami konserwatorskimi, a tak
wymaganiami technicznymi dla poszczegélnych rodaajébot wyszczegdlnionych w kosztorysie ofertowym.
Odpowiedzialné¢ za jakdé¢ wykonywania wszystkich rodzajéw robo6t wehadygch w skiad zadania w cafo
ponosi wykonawca.

Wykonawca ustanawia Kierownika budowy posiadago przygotowanie zawodowe do petnienia
samodzielnych funkcji technicznych w budownictwde kierowania, nadzoru i kontroli rob6t budowlanych

Uwaga!
Na czas realizacji inwestycji wykonawca musi zapewé staly nieprzerwana dostawe wody uzdatnionej

poprzez wykonanie tymczasowej stacji uzdatniania wdy np. na zewntrz budynku stacji lub w inny
sposo6b uwzgddniony z inwestorem.

5.1. Roboty demontaowe

Do robot demontawych zaliczy nalevy:

- demonta pomp gébinowych wraz z ospetem i wyposaeniem wewntrznym,

demonta istniejacego uktadu technologicznego w budynku oraz na zewstacji,

demonta instalacji sanitarnych (wodagjowej, kan. sanitarnej, wentylacji, centralnegazegrania),
demonta istniejacego uzbrojenia terenu (sieci technologiczne),

demonta istniegcego komina.

Prace rozbiérkowe wykonywa recznie lub przy myciu sprztu mechanicznego. Elementy z demantaalery
wywies¢ w miejsce wskazane przez Inwestora.

5.2. Ujecie wody

Pompy gtbinowe nalgy wykona: nowe, dostosowane do nowej wydajtidechnologicznej, tj. 75,0 ,
jak réwniez rury wznagne na rury stalowe ocynk DN 80. Dodatkowo pglprzewidzié urzadzenie kontrolno-
zabezpieczage, w celu zabezpieczenia przed przamiiem, suchobiegiem, uszkodzeniem silnika. Orur@gvan
oraz armatuy odcinajca DN 80 i pomiarow (wodomierz DN 65) nalyy wykona nowg o $rednicach i typach
przedstawionych na rysunkach technicznych w dolprojektowe;.

W studni nr 4 natey wykona obudove studni typu ,LANGE".

5.3. Wykonanie i monta urzadzen technologicznych

34



Uklad technologiczny uzdatniania wody wraz z tedbgia montau i wykonawstwa blokow

technologicznych wykoriazgodnie z dokumentacprojektow,

Wszelkie odsipstwa od dokumentacji projektowej (w tym zastosawaimnych ni wymienione w

dokumentacji technicznej widzenia, armatura i bloki technologiczne) w wykonawies technologii SUW

musz by¢ poprzedzone obliczeniami i szczegétowymi rysunkaseghnicznymi uzgodnionymi przez

projektanta stacji. Powgze zmiany z uzgodnieniami mydzy¢ dolaczone do oferty.

W przypadku zamiaru wbudowania innych réwnemyrh urzdzen i blokéw technologicznych i

wymienione w dokumentacji technicznej oferentazay ponisze zestawienie z wykazem anzen

zamiennych (podatyp i producenta) oraz dla wszystkich zmienionygbmentow zakzy wymagane

Prawem Budowlanym atesty, karty katalogowe oraz DTR

Stacg wykona jako pracujca catkowicie automatycznie. Sterownik stacji powmiby sterownikiem

swobodnie programowalnym z miwvoscia transmisji danych za pomoadobudowanego modemu GSM

oraz maliwoscia komunikacji w zakresie zmiany nastawadzen i diagnozowania stanéw awaryjnych oraz

graficznego przedstawiania (panel dotykowy wswigtlaczem cieklokrystalicznym) stanéw pracy obdekt

i urzadzen technologicznych.

Prefabrykacja orurowania zestawow filtra, aeratodmuchawy i zestawu pompowego winnacéby

realizowana w warunkach stabilnej produkcji na lpabdukcyjnej a catkowity montazestawow uktadu

technologicznego i ruroggéw spinagcych wraz z prolp szczelnéci winien odby sig przed wysytls na

obiekt (co zapewni eliminagjmankamentow wykonywania instalacji rurowych w wad@ch budowy

bezpdrednio na obiekcie). Na obiekcie dopuszczansitacznie montai wykonanie ruroeigéw kaczacych

poszczegolne bloki technologiczne. Orurowanie stagkona z rur i ksztaltek ze stali odpornej na korpzj

gatunku X5CrNi 18-10 (1.4301) zgodnie z PN-EN 10Q88Nszystkie spoiny powinny bywykonane

metody TIG na gtowicy orbitalnej z wydrukiem parametrowkenania spoin.

Dla zapewnienia odpowiednich warunkéw higienicznycleliminacja osadzania esizanieczyszcze w

miejscu rozgajzienia) i stabilnego przeptywu medium nalezastosowé technologt wyciagania szyjek

(rozgakziania rur) metoal obrébki plastycznej ograniczaa ilos¢ polaczer spawanych i umdiwiajaca

zastpienie spoin pachwinowych spoinami doczotowymi,

Uzdatnianie powinno odbywasic poprzez napowietrzenie wody w centralnym zestasi@cji a nagpnie

przez filtrowanie napowietrzonej wody w zestawaithetyjnych. Gtidwnym elementem zestawu aeracji jes

aerator, a zestawu filtracyjneggeniowy filtr pospieszny.

Uktad rurociagbw i armatury (6 niezakdych rurocigéw technologicznych) powinien zapewniv trybie

catkowicie automatycznym prawidiow® przebiegu poszczegolnych proceséw technologicznych

uzdatniania wody obejmagych:

e aeracg i proces filtracji w trybie uzdatniania,

e odpowiednie obrienie poziomu wody w zestawie filtracyjnym, poprzajgice proces wzruszania
ztoza powietrzem,

e wzruszanie ziga filtracyjnego powietrzem,

« plukanie ztaga filtracyjnego wod,

« stabilizacg zloza ze spustem pierwszego filtratu,

e powr6t do procesu filtracji w trybie uzdatniania.

Nie dopuszcza sistosowania zaworéw wielodrogowych.

Regeneracja zestawu filtracyjnego powinna edbywa& w systemie powietrznym i wodnym. Ze

filtracyjne kadego zestawu filtracyjnego powinny dywzruszane powietrzem za $pednictwem

wydzielonego zestawu dmuchawy oraz plukaneaxapomog wydzielonej pompy ptucznej, zabudowanej

przy zestawie hydroforowym. Zestawy filtracyjneeigl ptuka woda uzdatnions,

Kazdy zestaw aeracji i filtracyjny musi posigdadpowietrznik wykonany ze stali nierdzewnej dolyran

stosownie do projektowanej wydafmbi cisnienia powietrza. Przepustnice powinny postadgski ze stali

nierdzewne.

Ukiad zasilania sitownikéw pneumatycznych powinmosiadé kontrok cisnienia spgzonego powietrza w

celu awaryjnego automatycznego zamkia przepustnic przy spadkusicienia spgzonego powietrza ( np.

brak zasilania energetycznego ,awariaesgmki) i przefcia na eczne sterowanie pracstacji. Uklad

Sprzonego powietrza powinien byabezpieczony uktadem uzdatniania powietrza, kdiggo cinienia i

nakzenia przeptywu jak temusi posiada mazliwosé automatycznego zamkuia doptywu powietrza do

aeratora w przypadku postoju pompglihowych,

Rozdzielnia technologiczna ze sterownikiem swobegmogramowalnym z panelem dotykowym. Sterownik

przy wspotpracy z modemem powinien zapewpbprzez transmisjdanych w systemie GSM zdaln

zmiarg nastaw uradzea i diagnozowanie standéw awaryjnych. Rozdzielnidhtetogiczna zapewntamusi

nastpujace funkcje:

o wihacza& i wytaczat pompy | stopnia w zakmosci od poziomu wody w zbiorniku retencyjnym;
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* sterowd pompm ptuczry i dmuchaw do wzruszania zt@,;

e zabezpiecza pomg pluczry przed suchobiegiem w przypadku, gdy poziom wodyzorniku
retencyjnym obriy sie poniej okré&lonego poziomu lub przy braku przeptywu mierzonego
wodomierzem przy pompie ptucznej;

* blokowa: wtaczenie pomp Il stopnia i pompy ptucznejgé uktad elektryczny ktéregokolwiek z tych
urzadzen wykazuje awaki;

e sterowa praa przepustnic z najglem pneumatycznym przy filtrach;

+ umaziwia¢ odczyt aktualnych parametréw podczas pracy stacjicisnienie powietrza do aeraciji,
wydajnai¢ i cisnienie wody surowej, ptucznej i uzdatnionej, poziamady w zbiornikach retencyjnych i
w odstojniku poptuczyn;

e umazliwia¢ reczne sterowanie poszczegolnymiagzeniami;

* opcjonalnie umdiwia¢ catodobowy monitoring stacji uzdatniania wody

- Uklad pompowy - zestaw hydroforowy, powinien ¢bywvykonany w standardzie zapewnigym
nowoczesn& i wysoka jakas¢ wykonania. Kolektory i orurowanie powinny dywykonane ze stali
nierdzewnej, a w celu minimalizacji strat hydramfigch, przyacza pomp powinny kywykonane metaogd
ksztattowania szyjek. Nie dopuszcza gastosowania orurowania i ramy wsporczej wykonarge stali
czarnej lub ocynkowane;.

- Instalacg podchlorynu sodu wykoianalezy z rur PE odpornych na dziatanie tego roztworu.

— W celu minimalizacji czasu reakcji serwisu w pragigu awarii jak i zapewnienia odpowiedniej obstugi
gwarancyjnej i pogwarancyjnej, producent zestawéechmologicznych powinien udokumentawa
posiadanie autoryzowanej sieci serwisowej. Reas@jisu nie powinna ldydtuzsza nk 8h.

5.4 Wykonanie i monta ruroci ggoéw cknieniowych zewrtrznych

Gtebokas¢ uktadania przewodéw wodagjowych powinna wynoéimin 1,6+1,7 m p.p.t.
Rurocihgi powinny by uktadane wg instrukcji producenta. Miejscagoagn rurocagdéw zasypa dopiero po
wykonaniu préby szczelioi.
Montaz rurociagu cénieniowego z PE-HD natg przeprowadzi w nas¢pujacy sposob:
- rury PE-HD produkowane w odcinkach molgy¢ taczone w dhasze odcinki w wykopie lub poza nim, w
poblizu jego krawedzi,
- mazliwos¢ uginania si rur PE-HD pozwala na opuszczenie do wykopOw ragiov juz zmontowanych,
- w przypadkach dostarczania rur w zwojach faje uktad& w wykopach pod takim kierunkiem wgia, pod
jakim zostaty pierwotnie zwinte w produkciji,
- zmiany kierunku rury przez jej ugiie mazna wykona tylko recznie,
- niedopuszczalne jest wyginanie rur z zastosowangprztu mechanicznego, jak réwiieprzez ich
podgrzewanie,
- rury w wykopie powinny b§ utozone w osi projektowanego przewodu z zachowanierdispa,
- osiowa¢ utozenia rur najlepiej zapewhukladajc je oznaczeniami do gory i w jednej linii,
- rury na catej diugii powinnyscisle przylega do podtaa na co najmniej 1/4 obwodu,
Rury PE-HD nalgy taczy¢ metody zgrzewania doczotowego i elektrooporowego wg watiych podanych
przez producenta.
Proces zgrzewania naleprowadzé wg ponizszych zasad:
- proces zgrzewania musi odbyirsie przy dodatnich temperaturach otoczenia,
- nie wolno wykonywa zgrzewania przy wysgpowaniu duej wilgotnasci powietrza, np. mgty,
- przed rozpoogiem zgrzewania zawsze nafezapoznd sie z instrukcjy zgrzewarki,
- jezeli kolejne czynnéci podane w instrukcji zgrzewarki odbiegapd ogdlinych wytycznych dotyszych
zgrzewania, nalgy zastosowasie do instrukcji uradzenia.
Ksztaltki zeliwne, i armatuy wodochagowa z wyposaeniem takie jak: trdjniki,dczniki, zasuwy, nawiertki,
obudowy teleskopowe do zasuw, skrzynki uliczne zyateontowa zgodnie z instrukcjami ich producentéw.

5.5 Wykonanie i monta rurociggéw grawitacyjnych zewrgtrznych

Przewody wody przelewowej oraz spustowe]j, wodyosadowej, kanalizacji neutralizacji chloru, kanadij
sanitarnej oraz rurogj odprowadzajacy wody poptuczne do odbiornika zaleklada& na gebokasciach
pokazanych na profilach. W przypadku zdggn przewoddédw mniejszych hil1,0 m p.p.t. naley przed
zasypaniem ociemi przewdd zuzlem o grubéci warstwy 30 cm. Przewody nale uklada& na podsypce
zwirowo-piaskowej o grubiei 15 cm oraz naley zabezpieczy przewody obsypkpiaskova o wysokadci 30 cm
ponad rug.

Montaz rurociagu grawitacyjnego z rur PVC naleprzeprowadzi w nastpujacy sposoéb:
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- rury i ksztattki naley, przed opuszczeniem do wykopu lub przed miaertga sprawdzi pod lgtem
wystepowania ewentualnych uszkodze

- rur nie naley zrzuca do wykopu,

- nie ma@zna montowa uszkodzonych rur, ksztattek oraz elementéw usaéetych,

- aby zapewrdi prawidtowe potaenie rury w wykopie nalg ja co 30 do 40 cm przysypa

- po wstpnym rozmieszczeniu rur w wykopie najeprzeprowadzi monta zgodnie z projektowanym
spadkiem pomidzy weztami od punktu o rginej nizszej do punktu o ezinej wyzszej,

- naley usuni¢ dekle zabezpieczge, zaréwno z kielicha rury juutozonej, jak i z bosego Kea kolejnej
rury,

- ustawt wspotosiowo dczone elementy,

- posmarowa bosy koniec i uszczedksrodkiem utatwiagcym palizg,

- wecism¢ bosy koniec do kielicha.

5.6 Wykonanie i monta studzienek rewizyjnych

Sposéb wykonania studzienek (przelotowychagadniowych i kaskadowych) przedstawiony jest w Keaga

Budownictwa oznaczonego symbolem KB-4.12.1 (6,)7, 8
Montaz studzienek nalegy przeprowadzi w nasgpujacy sposob:

- nalery przygotowa i odwodnt wykop,

- dno studni w gruntach suchych nal¢posadowé na warstwie zaggzczonego ttucznia lubwiru z piaskiem o
grubaici od 15 do 20 cm, a w gruntach suchych nawodmior(pdwadnianych w trakcie robot) pogéo
nalezy wykona jw. tacznie z utagonymi siczkami odwadniacymi,

- po montau prefabrykowanego dna studni nalevklei¢, w nawiercone wiciance studni otwory, szczelne
przegcia lub kré@&ce pohczeniowe do rur PVC-U za pompkleju na bazieywicy epoksydowej,

- otwory do przej¢ naleey wykona z tolerancg wymiarows: h =+ 1 mmga = + 0,5°,

- po zamontowaniu prz&j lub kréccéw naley wykona wyprofilowane koryto tzw. kineti spocznik tak, aby
kineta w dolnej cgci, do wysokéci potowy srednicy kanalu posiadata przekréj poprzeczny zgodny
przekrojem kanalu, a w gornejedei sciany pionowe do wysokai rownej co najmniej Y&rednicy kanatu;
przy zmianie kierunku trasy kanatu kineta powinria¢rksztait tuku stycznego do kierunku kanatu,

- spocznik nalgy wykona ze spadkiem 5 % w kierunku kinety,

- nastpnie naley na kegu dennym studni zamontowkolejno kegi betonowe oraz na nich péypokrywows
uszczelniagc pohczenia za pomacuszczelek gumowych n&odku palizgowym; smarem pidizgowym
nalezy pokry¢ zewretrzrna powierzchng umieszczona na dolnym elemencie studni i wkzna powierzchmi
,zamka” gérnego elementu studni naktadanego naze$izg

- nastpnie, jezeli zachodzi taka potrzeba, najeutozy¢ na plycie pokrywowej piécienie dystansowe,

- jezeli istnieje konieczn&® wykorzystania wikszej ildici pierscieni dystansowych natg je pohczy¢ zapravwy
betonow, o grubdci warstwy podczeniowej do 10 mm,

- bezpdrednio na pokrywie lub piécieniu dystansowym natg umiesci¢ skrzynle wtazows wg PN-H-74051,

- poziom goérnej powierzchni wkazu w nawierzchni atdzonej powinien khyréwny z nawierzchri natomiast
w terenach zielonych powinien bysytuowany min 8 cm nad powierzchterenu.

5.7 Wykonanie i monta studzienek inspekcyjnych

1) Kinet posadawia gisztywno na wigciwie przygotowanej podsypce poprzez $mgicie tak, aby wypeldi
puste przestrzenie pod jej dnem. Kinkaczy sk z rurochgami analogicznie datzenia rur.

2) Tak posadowiankinet zasypuje si do wysokdci ok. 15 cm powsyej wlotéw kinety. Nasfpnie naley
przygotowa kinetg do montau rury trzonowej, ktGr trzeba najpierw przyst pita reczm lub mechaniczp
na potrzeba diugas¢. Rurk trzonowy nalery przycié¢ do takiej dtugéci, aby rura teleskopowa byta
zagkbiona w rurze trzonowej na min. 20 cm. Uszczelllery oczyscic¢ i posmarowa srodkiem
poslizgowym. Koncowg czg$é rury trzonowej naley przeszlifowa w celu usunicia zadzioréw. Przed
umieszczeniem rury trzonowej w kinecie, riglemierzy¢ gigbokas¢, na jakiej lgdzie umieszczona rura w
kinecie (odlegté¢ pomigdzy wewrgtrznym zwezeniem kinety a jej goenkrawgdzia). Tak zmierzony odcinek
nalezy zaznaczy na rurze pionowej. Przygotowarurg trzonowe, nalezy recznie weisaé w kineg do
wczesniej zaznaczonej ghokaci.

3) Wokot kinety i rury trzonowej natky bardzo starannie wyko&avarstwami obsypki zasypanie wykopu z
wymaganym stopniem zasgczenia. Warunki wykonania, material, stépiag;szczenia i gywany sprzt sa
analogiczne jak dla rurcgow.

4) Piekcien uszczelniajcy rury teleskopowej trzeba oczy i posmarowé srodkiem pdlizgowym odsrodka,
w miejscu gdzie przesuwagdieleskop. Umigci¢ teleskop w rurze trzonowej i wigé do wiazu pokryw.

5) Po zamontowaniu rury teleskopowej rglestalt poziom wlazweliwnego za pomagtaty niwelacyjne;.
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6) Przy zasypywaniu konieczne jest zwrécenie szZilmeguwagi na to, aby wypetnienie wokét gérnegsc
studzienki bylo rozteone réwnomiernie. Materiat wypetnigly powinien by bardzo dobrze zagzczony,
aby umaliwi ¢ przenoszenie zaktadanych alrein

7) Ramy wtazoweliwnych musz by¢ zatopione w asfalcie naetpokasci min.100 mm (lub osadzone w
wylewanej ptycie betonowej na dtugm min. 100 mm - patrz rysunek obok),

8) W pocatkowej fazie robét wkaz powinien bywyciagniety (uniesiony) ponad powierzclnasfaltu o okoto
50 mm, aby zapewbiwystarczajca przestrzé do wykonania nagpnych robot.

9) Podstawowkwesti jest catkowite usurcie piasku lubzwiru z gérnej czsci studzienki. Asfalt musi
catkowicie przylegédozeliwnej ramy wtazu.

10) Wtaz powinien b§ osadzony (wéhiety) w goracy asfalt, ktory musi bybardzo dobrze upakowany pod tam
whazu.

11)Zwir, ewentualnie piasek, musi bpardzo dobrze zagzczony w obszarze wokét rury.

12) Gérna powierzchnia wkazu musidslicowana z powierzchaidywanika asfaltowego, nie parj i nie
powyzej powierzchni jezdni.

13) Powierzchri drogi mazna walcowa tacznie z zainstalowanym wtazem studzienki.

14)Nalery zastosowatakie srodki ostra@nosci, abyzwir, piasek lub asfalt nie dostawaty sio wretrza
studzienki w czasie instalaciji.

5.8 Wykonanie instalacji sanitarnych w budynku stagi
5.8.1 Instalacja wodocigowa

Przewody naley prowadzt w bruzdach w izolacji przeznaczonej do mantapodtynkowego. W
szczegOlInéci rury naley montowa zgodnie z instrukgjproducenta rur.

Armatur nalezy montowa& zgodnie z instrukgj producenta w pozycji pionowej lub poziomej. W re@j
montazu armatury natey przewidzi€é na rurocigu punkty state, ktére zabezpigcarmatuge przed
uszkodzeniami mechanicznymi wynikaymi z wydhtwzen cieplnych rurocigéw.

Armatur nalezy montowa& za pomog polaczen gwintowanych przy zyciu materiatdw uszczelnigych wg
ponizszego schematu:

- sprawdzenie dziatania armatury,

- wkrecenie pdrubunkow lub innych ksztattek w armaguir na rue z uszczelnieniem gwintéw materiatem
uszczelniagcym,

- skrcenie padczenia.

Izolacg rurocagébw prowadzonych w bruzdacKciennych nalgy wykona jako otuliny z pianki
polietylenowej metoglizolowania w trakcie monta rurochgu wg poniszego schematu:
- czyszczenie izolowanej powierzchni z brudu,
natazenie otuliny na rur z wykorzystaniem kapturkéw moritavych,
formowanie ksztattek z odcinkéw prostych otulin,
klejenie stykéw poprzecznych otulirétaa.

5.8.2 Instalacja kanalizacji sanitarnej

Rure, ktéra jest przycinana na placu budowy, pal@ajpierw oczyci¢, a potem wyznacZymiejsce jej
przeckcia. Podczas etia naley korzyst& z pity o drobnych gbach, a przede wszystkim najepamktac o
zachowaniu 4ta prostego. Aby zachowkat prosty, nalgy korzysta& ze skrzynki uciosowej lub owdd rure
kartka papieru. Przed wykonaniem potenia przyegity bosy koniec nalgy oczysci¢ z zadziorow i zukosowa
pod katem 15° za pomaailnika. Nie naley przycina& ksztattek.

Aby wykon& polaczenie, nalgy posmarowéa bosy koniecérodkiem pdlizgowym na bazie silikonu, a
nastpnie wprowadz go do kielicha, ado oporu. Nagpnie zaznaczy pisakiem rug¢ na kravedzi kielicha i
wysurac ja na odlegté¢ okoto 10 mm. Kacdwki ksztattek ména catkowicie wsuat do kielichéw.

Prowadzenie instalacji powinno bygodne z zaleceniami norm: PN-81/C-10700. Przewkahalizacyjne
powinny by uktadane kielichami w kierunku przeciwnym do phyep s$ciekédw. Przewody powinno esi
prowadzé¢ przez pomieszczenia o temperaturze p@vy0°C. Przewody kanalizacyjne nie powinny¢ by
prowadzone nad przewodami zimnej i cieptej wodyzuga centralnego ogrzewania oraz gotymi przewodami
elektrycznymi.

Minimalna odlegté¢ przewodéw z PVC od przewoddéw cieplnych powinna @i 0,1 m, mierac od
powierzchni rur. W przypadku gdy odlegiata jest mniejsza, nalg zastosowa

izolacje termiczny. Izolacg termiczra nalezy wykona& réwniez wtedy, gdy dziatanie dowolnegaddia ciepta
mogtoby spowodowa podwyzszenie temperaturycianki przewodu powsej +45°C. Przewody kanalizacyjne
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mog by¢ prowadzone pdcianach albo w bruzdach lub kanatach, pod warunkiestosowania rozazania
zapewniajcego swobodne wydkanie przewodow.

W miejscach, gdzie przewody kanalizacyjne przechquzezsciany lub stropy, pomizy scianka rur a
krawedzia otworu w przegrodzie budowlanej
powinna by pozostawiona wolna przestfzerypetniona materiatem utrzynmugym stale stan plastyczny.

Przewody naley mocowd& do konstrukcji budynku za pompachwytéw lub obejm. Powinny one mocawa
przewody pod kielichami. Na przewodach pionowyclenastosowa na kadej kondygnacji co najmniej jedno
mocowanie stale zapewriag przenoszenie olgien rurocagéw i jedno mocowanie przesuwne. Mocowanie
przesuwne powinno zabezpieézaurocag przed dociskiem. Wszystkie elementy przewodoéwsgpuych
powinny by mocowane niezaimie. Maksymalne rozstawy uchwytow dla przewodéwigach.

- DN50-110-1,0 m,
- >DN110 -1,25m.

Syfony odplywowe mzna hczy¢ z instalacp kanalizacyja za pomoe zlaczek kolanowych i zkczek
przegciowych. W kielich ziczki kolanowej/przeiciowej naley wiozy¢ manszet (w zaleznosci od srednicy
zewretrznej rury odptywowej syfonu mma wykorzystd manszety drednicy wewwtrznej 32, 40 lub 50 mm).

Nastpnie po posmarowaniu wewtnznej czsci manszetysrodkiem pdalizgowym wsuné w srodek rue

odplywowa syfonu. Istnieje réwniemozliwo$¢ alternatywnego patzenia instalacji z rarodptywows syfonu: z
kielicha kolana lub tréjnika érednicy 40 lub 50 mm natg wyja¢ uszczelk wargows, a w to miejsce nahy
wlozy¢ jedra z manszet.
Aby zapewnt prawidiowe funkcjonowanie instalacji kanalizacyjnenaleey zapewnt jej odpowiednie
wentylowanie. Przewody spustowe (piony) powinny tsyprowadzone jako rury wentylacyjne do wysédicod
0,5 do 1,0 m ponad dach w taki sposéb, aby odiégylotu rury od okien i drzwi prowadzych do
pomieszcze przeznaczonych na staty pobyt ludzi wynosita gonnéej 4,0 m.

Rur wywiewnych nie powinno i wprowadzd do przewodéw wentylacyjnych z pomiesztze
przeznaczonych na pobyt ludzi oraz do przewodéwalyych i spalinowych. Jedna rura wentylacyjnazeo
obstugiwa kilka pionéw. Przekrdj takiej rury nie powinien dymniejszy nk 2/3 sumy przekrojow
wentylowanych przez gipionow.

Zawory napowietrzage stosuje si w celu dostarczenia odpowiedniej sibd powietrza do instalacji
kanalizacyjnej. Ze wzgtu na to, 2 zawory nie pozwalaj na wydostawanie iz instalacji tzw. gazéw
kanatowych, mog by¢ montowane wewirz pomieszczé jako zak@czenie pionéw kanalizacyjnych lub
stanow& napowietrzenie dla niekorzystnie podmych uradzen.

Zawory powietrzne to elementy instalacji kanaliaey zastpujace tradycyjne rury wywiewne instalowane na
pionach. Zawory naje#ciej stosuje & w pomieszczeniach, gdzie temperatura nie spadazgjo@°C. W
przypadku lokalizacji zaworu w pomieszczeniach migrzewanych lub poza pomieszczeniami (np. w
zewretrznych scianach budynku — w skrzynce z kratkventylacyjry) zawor naley zabezpieczy przed
zamarzngciem, pozostawiaik na nim géra cze$¢ opakowania styropianowego. Zawory napowietizaj
umieszczane na pionach weatnz budynku nalgy montowa& na poddaszu lub w innym pomieszczeniu, w
ktérym zapewniony édzie niezaktdcony doptyw powietrza

do zaworu. Jdi miejsce montau zaworu jest zabudowane, nalevyposayc¢ je w otwér wentylacyjny. Zawory
napowietrzajce mana montowa w pomieszczeniach toalety, pod warunkieimp¢da one dosipne w celu
dokonania przegtlu zaworu.

W pomieszczeniach, w ktérych zamontowany jest wipasttogowy, zawor powietrzny nahe umiesci¢ co
najmniej 35 cm ponad powierzchmodtogi - tak aby nie dogai¢ do jego zabrudzenia i zapobiec wyptywaniu
przez niegasciekdw. Zawory naley zawsze montowapionowo. Minimalna wysoki& od zaworu do najwagj
potozonego przelewu powinna wynésnin. 15 cm.

Montaz poziomOw kanalizacyjnych z rur PVC najgprzeprowad@ w nasgpujacy sposob:

- rury i ksztattki naley, przed opuszczeniem do wykopu lub przed miaertga sprawdzi pod lgtem
wystepowania ewentualnych uszkodze

- rur nie naley zrzuca do wykopu,

- nie mazna montowa uszkodzonych rur, ksztattek oraz elementéw usaéetych,

- aby zapewrdi prawidtowe potaenie rury w wykopie nalg ja co 30 do 40 cm przysypa

- po wstpnym rozmieszczeniu rur w wykopie najeprzeprowadzi monta zgodnie z projektowanym
spadkiem pomidzy weztami od punktu o rginej nizszej do punktu o ezinej wyzszej,

- naley usun¢ dekle zabezpieczge, zarowno z kielicha rury juutozonej, jak i z bosego Kea kolejnej
rury,

- ustawt wspotosiowo dczone elementy,

- posmarowa bosy koniec i uszczedksrodkiem utatwiagcym palizg,

- wecismg¢ bosy koniec do kielicha.
Ponadto:
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po nasmarowaniu kaéw bosych rur nie mma dopdci¢ do ich kontaktu z gruntem,

- nie mana doprowad#ido zabrudzenia kielicha,

- bosy koniec rury wciskado osigniecia przez czoto kielicha granicy wcisku oznaczonajzewntrznej
powierzchni rury,

- jezeli brak jest oznaczenia, bosy koniec wciskadsi kaica kielicha (do oporu), a naphie cofa o okoto 1
cm,

- montupc przewody naley upewnt sie, ze poszczegoélne odcinki rur wmne g w linii prostej i nie § od-
chylone w pionie ani w poziomie od projektowaneggrimku,

- weciskanie bosego kea rury PVC do kielicha me by wykonywane z zastosowaniem prostajvayni przy
uzyciu drazka stalowego i drewnianego klocka lub z dociskiedtpznym za pomog obejmy pie¢cieniowej
i wyciagarki z mechanizmem zapadkowym (dla rur ekskychsrednicach),

- decyzja nalgy do wykonawcy, jaka metodadizie stosowana do montarurociagu,

- niedozwolone jestaywanie hzki koparki do wciskania rury w kielich.
Przycinanie rur wykonywane jest po stronie bosegi@a. Cecia dokonuje si pita mechanicza lub reczm

przy zachowaniu nagtujacej kolejndgci robot:

- 0znaczy na powierzchni zewatrznej rury link ciecia oraz granig wcisku rury w kielich w odlegkei od
linii ciecia takiej jak dtugéc fabrycznie oznaczona na bosymé&o,

- umiesci¢ rure w korytku drewnianym tak, aby liniaegiia rury znalazta sinaprzeciw szczeliny ciankach
korytka,

- przytrzymé rure w korytku i dokona ciecia,

- wykona fazowanie kacowki rury za pomog pilnika - zdzieraka,

- wygtadzi powierzchng ciecia i fazowania oraz wyokgli¢ krawedzie za pomagpilnika gtadzika,

- posmarowa koncéwke srodkiem palizgowym,

- koncéwka bosego ka rury jest gotowa do wswisia w kielich.

5.8.3 Instalacja kanalizacji technologicznej

Projektuje si instalacg kanalizacji technologicznej (wéd poptucznych) z riksztattek z PVC @250 mm.
Rurociagi prowadzone od skray kontrolno-pomiarowych odprowadzabeda wody poptuczne do
projektowanego odstojnika poptuczyn. Instalacjarodadzata bdzie réwnie ewentualne wody z posadzki hali
oraz z kanatu technologicznego poprzez wpust padieg15x15 cm oraz odwodnienie liniowe ze stali
nierdzewnej. Wpusty podtogowe w kanatach musg dodatkowo wyposane w klapy zwrotne.

Montaz rurocihgu grawitacyjnego naty przeprowad@ w nasgpujacy sposob:

- rury i ksztattki naley, przed opuszczeniem do wykopu lub przed ma@itg sprawdzi pod kitem
wystepowania ewentualnych uszkodze

- rur nie naley zrzuca do wykopu,

- nie mana montowa uszkodzonych rur, ksztattek oraz elementéw usaéetych,

- aby zapewrdi prawidtowe potaenie rury w wykopie nalg ja co 30 do 40 cm przysypa

- po wstpnym rozmieszczeniu rur w wykopie nafegprzeprowadzi monta zgodnie z projektowanym
spadkiem pomidzy weztami od punktu o rginej nizszej do punktu o ezinej wyzszej,

- nalery usun¢ dekle zabezpieczgje, zaréwno z kielicha rury jutozonej, jak i z bosego Kea kolejnej
rury,

- ustawt wspotosiowo dczone elementy,

- posmarowa bosy koniec i uszczedksrodkiem utatwiagcym palizg,

- wecism¢ bosy koniec do kielicha mufy.
Ponadto:

- po nasmarowaniu Kadw bosych rur nie mima dopuci¢ do ich kontaktu z gruntem,

- nie mana doprowadzido zabrudzenia kielicha mufy,

- bosy koniec rury wciskado osigniecia przez czoto kielicha granicy wcisku oznaczaregewstrznej
powierzchni rury,

- jezeli brak jest oznaczenia, bosy koniec wciskadsi kaica kielicha mufy (do oporu), a ngghie cofa o
okoto 1 cm,

- montujpc przewody nalgy upewnt sig, ze poszczegoélne odcinki rur umne g w linii prostej i nie § od-
chylone w pionie ani w poziomie od projektowaneggrinku,

- weciskanie bosego kaa rury do kielicha me by wykonywane z zastosowaniem prostayini przy
uzyciu drazka stalowego i drewnianego klocka lub z dociskiedtpznym za pomog obejmy piegcieniowej

i wyciagarki z mechanizmem zapadkowym (dla rur ekskychsrednicach),

- decyzja nalgy do wykonawcy, jaka metodadizie stosowana do monitarurocagu,
- niedozwolone jestaywanie hzki koparki do wciskania rury w kielich.

40



Przycinanie rur wykonywane jest po stronie bodemfiwa. Ckcia dokonuje si pita mechaniczalub reczm

przy zachowaniu nagtujacej kolejndgci robot:

- 0znaczy na powierzchni zewatrznej rury link ciecia oraz granigwcisku rury w kielich w odlegkei od
linii ciecia takiej jak dtugéc fabrycznie oznaczona na bosyméo,

- umiesci¢ rure w korytku drewnianym tak, aby liniaegiia rury znalazta sinaprzeciw szczeliny ¥ciankach
korytka,

- przytrzymé rure w korytku i dokona ciecia,

- wykona fazowanie kacowki rury za pomog pilnika - zdzieraka,

- wygtadzi powierzchng ciecia i fazowania oraz wyokgli¢ krawedzie za pomagpilnika gtadzika,

- posmarowa koncéwke srodkiem palizgowym,

- koncéwka bosego kxa rury jest gotowa do wswicia w kielich mufy.

5.8.4 Instalacja kanalizacji neutralizacyjnej

W pomieszczeniu chlorowni nale przewidzi€ instalacje kanalizacji neutralizacyjnej odprowgdea
ewentualny wyciek podchlorynu sodu ktrydhie sptywat do wpustu podiogowego 15x15 cm. aepast
odprowadzony &dzie do projektowanego zbiornika neutralizacyjn&d 1000. Instalagj projektuje st z rur i
ksztaltek PVC @110. Szczegbtowy przebieg instalaakazano na rysunkach.

Montaz rurocikgu grawitacyjnego naty przeprowad@ w nas¢pujacy sposob:

- rury i ksztattki naley, przed opuszczeniem do wykopu lub przed maitg sprawdzi pod kitem
wystepowania ewentualnych uszkodze

- rur nie naley zrzuca do wykopu,

- nie ma&na montowa uszkodzonych rur, ksztattek oraz elementéw usaéetych,

- aby zapewrdi prawidtowe potaenie rury w wykopie nalg/ ja co 30 do 40 cm przysypa

- po wstpnym rozmieszczeniu rur w wykopie nafgprzeprowadzi monta zgodnie z projektowanym
spadkiem pomidzy weztami od punktu o rginej nizszej do punktu o ezinej wyzszej,

- nalery usun¢ dekle zabezpieczgje, zaréwno z kielicha rury jutozonej, jak i z bosego Kea kolejnej
rury,

- ustawt wspotosiowo dczone elementy,

- posmarowa bosy koniec i uszczedksrodkiem utatwiagcym palizg,

- wecism¢ bosy koniec do kielicha mufy.
Ponadto:

- po nasmarowaniu Kadw bosych rur nie mima dopuci¢ do ich kontaktu z gruntem,

- nie mana doprowadzido zabrudzenia kielicha mufy,

- bosy koniec rury wciskado osigniecia przez czoto kielicha granicy wcisku oznaczaregewstrznej
powierzchni rury,

- jezeli brak jest oznaczenia, bosy koniec wciskadsi kaica kielicha mufy (do oporu), a ngghie cofa o
okoto 1 cm,

- montupc przewody nalgy upewnt sig, ze poszczegoélne odcinki rur umne g w linii prostej i nie § od-
chylone w pionie ani w poziomie od projektowaneggrimku,

- weciskanie bosego kaa rury do kielicha me by wykonywane z zastosowaniem prostayini przy
uzyciu drazka stalowego i drewnianego klocka lub z dociskiedtpznym za pomog obejmy piegcieniowej

i wyciagarki z mechanizmem zapadkowym (dla rur ekskychsrednicach),

- decyzja nalgy do wykonawcy, jaka metodadizie stosowana do montarurocihgu,
- niedozwolone jestaywanie hzki koparki do wciskania rury w kielich.

Przycinanie rur wykonywane jest po stronie bodemiwa. Ckcia dokonuje si pita mechaniczalub reczra
przy zachowaniu nagtujacej kolejndgci robot:

- 0znaczy na powierzchni zewatrznej rury link ciecia oraz granigwcisku rury w kielich w odlegkei od
linii ciecia takiej jak dtugéc fabrycznie oznaczona na bosymé&o,

- umiesci¢ rure w korytku drewnianym tak, aby liniaegiia rury znalazta sinaprzeciw szczeliny ¥ciankach
korytka,

- przytrzymé rure w korytku i dokona ciecia,

- wykona fazowanie kacowki rury za pomog pilnika - zdzieraka,

- wygtadzi powierzchng ciecia i fazowania oraz wyokgli¢ krawedzie za pomagpilnika gtadzika,

- posmarowa koncéwke srodkiem palizgowym,

- koncéwka bosego kxa rury jest gotowa do wswicia w kielich mufy.

5.8.5 Wentylacja
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Przewody wentylacyjne powinny &yzamocowane do przegrdd budynkéw w odlégitaumazliwiajacej
szczelne wykonanie pgizen poprzecznych. W przypadku poker kotnierzowych odlegix ta powinna
Wynosi co najmniej 100 mm.

Przegcia przewodow przez przegrody budynku pglerykonywa w otworach, ktérych wymiaryasod 50 do
100 mm wiksze od wymiardw zewgtrznych przewodow lub przewodéw z izolacj

Przewody na calej grubci przegrody powinny hy obtazone weta mineralrm lub innym materiatem
elastycznym o podobnych witawosciach.

Przegcia przewodow przez przegrody oddzielenia przeciapmvego powinny hywykonane w sposob nie
obnizajacy odporndci ogniowej tych przegrdd.

Izolacje akustyczna przewodow,zgdi sa wymagane, powinny mie szczelne pakzenia wzdlane i
poprzeczne, a w przypadku izolacji przeciwwilgoagpywowinna by ponadto zachowana, na catej powierzchni
izolacji, odpowiednia odporgé na przenikanie wilgoci. 1zolacje akustyczne nigpageaone przez producenta w
warstwe chronica przed uszkodzeniami mechanicznymi oraz izolacjeazome na dziatanie czynnikdéw
atmosferycznych powinny mie odpowiednie zabezpieczenia, np. przez zastosowaslen na swojej
zewretrznej powierzchni.

Materiat podp6r i podwiesAepowinna charakteryzowaodpowiednia odporrsé na korozg w miejscu
zamontowania. Metoda podparcia lub podwieszeniaevpodédw powinna by odpowiednia do materiatu
konstrukcji budowlanej w miejscu zamocowania. Oti&gmicdzy podporami lub podwieszeniami powinna by
ustalona z uwzgbnieniem ich wytrzymakzi i wytrzymaladici przewodow tak aby uggie sieci przewodéw nie
wplywato na jej szczelrid, wkasciwosci aerodynamiczne i nienaruszadddonstrukcii.

Zamocowanie przewodow do konstrukcji budowlanej ipow przenosi obchzenia wynikajce z cezarow:

- przewodow,

- materiatu izolacyjnego,

- elementow instalacji nie zamocowanych niezaile od zamontowanych w sieci przewodow, np. ttumiké
przepustnic itp.,

- elementéw skladowych podpér lub podwiesze

- osoby lub oso6b, ktéreeba stanowity dodatkowe obgienie przewodéw w czasie czyszczenia lub
konserwaciji.

Zamocowanie przewoddéw wentylacyjnych powinnat lpdporne na podwgzory temperatug powietrza
transportowanego w sieci przewodowélijeaka wystpuije.

Elementy zamocowania podpér lub podwigszi konstrukcji budowlanej powinny ndiewspdtczynnik
bezpieczastwa réwny co najmniej trzy w stosunku do oblicoevego obcizenia.

Pionowe elementy podwiesz®raz poziome elementy podpér powinny éniespotczynnik bezpiecastwa
réwny co najmniej 1,5 w odniesieniu do granicy plesnaici pod wptywem obliczeniowego ohg¢enia.

Poziome elementy podwieszé podpdr powinny mié mozliwos¢ przeniesienia obliczeniowego ohgnia
oraz by takiej konstrukcji, aby ugtie midzy ich pojczeniami z elementami pionowymi i dowolnym punktem
elementu poziomego nie przekraczato 0,4% odegimicdzy zamocowaniami elementéw pionowych.

Pohczenia mgdzy pionowymi i poziomymi elementami podwieszepodpdr powinny mié wspétczynnik
bezpieczastwa réwny co najmniej 1,5 w odniesieniu do grantgstycznéci pod wptywem obliczeniowego
obcizenia.

W przypadkach, gdy jest wymagane, abydezenia i elementy w sieci przewodéw mogh¢ lzglemontowane
lub wymienione, naley zapewnt niezalene ich zamocowanie do konstrukcji budynku.

W przypadkach oddziatywania sit wywotanych rozsaéracia cieplm konstrukcja podpoér lub podwiesze
powinna umaliwia¢ kompensagj wydtuzen liniowych.

Podpory i podwieszenia w adtiie wentylatoréw oraz w odledtoi nie mniejszej ri 15 m odzrédia drga
powinny by wykonane jako elastyczne z zastosowaniem podkiladeknateriatéw elastycznych Iub
wibroizolatoréw.

Czyszczenie instalacji powinno byapewnione przez zastosowanie otworéw rewizyjmycprzewodach
instalacji lub demontaelementu skltadowego instalacji.

Nalezy zapewnt dostp w celu czyszczenia do zamontowanych w przewodeetdzer. w szczegdlnéci
przewody wentylacyjne natg montowa wg ponizszego schematu:

- obsadzenie podpér,

- przyklejenie podktadek amortyzacyjnych z ptytymgawej do konstrukcji wsporczych,

- ulozenie przewoddw na podporach z ewentualnym skraceicie i zamocowaniem fmych kotnierzy,
- zalazenie i dopasowanie uszczelek,

- skreceniesrubami pohczen kotnierzowych.

Przewody wentylacyjne natg izolowat wg ponizszego schematu:

- czyszczenie izolowanej powierzchni z brudu,
- wymierzenie i docinanie maty (piyty),
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- przycinanie bokéw podakem 45°,

- formowanie ksztaltek,

- zalazenie maty (ptyty) na rgr

- smarowanie powierzchni stykéw (wzdhych i poprzecznych) oraz powierzchni rury na okgirb cm
klejem,

- dociskanie i klejenie mat (piyt),

- przecinanie zachodeych na siebie warstw,

- klejenie stykéw poprzecznych pasévina.

Podstawy dachowe stalowe kotowe, typ B/ll, aglsontowa& wg ponizszego schematu:
- obsadzeniérub fundamentowych w gotowych gniazdach,
- ustawienie podstawy z wypoziomowaniem,
- zamocowanie podstawyubami fundamentowymi,
- uszczelnienie dolnej kraxdzi podstawy.

Wywietrzaki dachowe cylindryczne nalemontowa do podstaw dachowych wg paszego schematu:
- zalazenie i dopasowanie uszczelek,
- ustawienie wywietrzaka,
- skreceniesrubami pohczen kotnierzowych,
- ewentualne obsadzenie zaczepdw,
- ewentualne zal@nie linek nacigowych zesciagaczamirubowymi.

Wentylatory dachowe natg montow& wg instrukcji producenta tych umdzer. W szczegélingi nalezy
wykona® roboty wg poniszego schematu:
- wciagniecie wentylatora na dach budynku,
- ustawienie wentylatora z silnikiem elektrycznympodktadami amortyzacyjnymi z ptyt gumowych na
uprzednio zmontowanej podstawie dachowej wraz zogigmowaniem,
- przymocowanie wentylatogubami do podstawy dachowej,
- sprawdzenie dziatania wirnika przezxzne uruchomienie.

Czerpniescienne i przepustnice samoczynne malmontowa wg pongszego schematu:
- ustawienie czerpni lub przepustnicy w otwofzmny, z wypoziomowaniem,
- Obsadzenie kotwi.
Przepustnice jednoptaszczyznowe stalowe kotlowezpat®ntowad wg ponizszego schematu:
- ustawienie przepustnicy na podporach,
- zalazenie i dopasowanie uszczelek,
- skreceniesrubami pohczen kotnierzowych,
- sprawdzenie dziatania mechanizmu zamytego,
- monta sitownika przepustnicy,

Sitowniki elektryczne przepustnic najlemontowd& wg ponizszego schematu:
- monta sitownika do mechanizmu zamykaggo przepustnicy,
- odkrecenie ostony zaciskéw,
- przecagniecie przewodow przez diawik sitownika,
- podbczenie przewodow elektrycznych od zaciskow,
- przykrecenie ostony zaciskéw,
- sprawdzenie dziatania sitownika.

System detekcji chloru w postaci: centrali systasstekciji chloru, sensora potencjostatycznego, fejsr,
sygnalizatora alarmowego i okablowania aglmontowa& zgodnie z instrukagjproducenta.

5.8.6 Ogrzewanie

Montaz grzejnikdw naley wykona zgodnie z instrukegj dostarczos warz z grzejnikami przez producenta.
Grzejniki elektryczne naly montowa wg poniszego schematu:
- wyznaczenie miejsca zamocowania uchwytéw,
- wykonanie otwordw i obsadzenie uchwytow,
- zawieszenie grzejnika,
- polaczenie grzejnika z instalacglektryczn.
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5.9 Odstojnik poptuczyn

Wykop pod odstojnik wykoriajako wykop oscianach pionowych zabezpieczonych obusldypu ,Box”".
Pod odstojnikiem wykorapiyte fundamentow zelbetows i posadowd zbiornik na podsypce piaskowej o
grubaici 20 cm. Zbiornik naley zabezpieczy pasami ze stali ocynkowanej lub nierdzewnej z padimi z
gumy EPDM.

5.10 Ogrodzenie studni nr 4

Zgodnie z instrukegj producenta.

5.11 Roboty ziemne

Roboty ziemne powinny Iy prowadzone z zgodnie z przepisami i olgaujacymi normami. Przed
przystpieniem do rozktadania wykopu naje doktadnie rozpozra cah trag wzdluwz wytyczonej osi,
przygotowa punkty wysokéciowe, a kotki wyznaczage G kanatu, zabezpieczyswiadkami umieszczonymi
poza gabarytem wykopu i odktadem urobku.

Szeroké¢ dna wykopu powinna ldy dostosowana ddrednicy przewodu i technologii stosowanej przy
robotach pod wykopy. Nadmiar gruntu z wykopu poamby¢ wywieziony przez wykonavec

Wszystkie napotkane przewody podziemne na traglomywanego wykopu, krzyjace st lub biegnce
réwnolegle z wykopem natg zabezpieczy przed uszkodzeniem, a w razie potrzeby podwiesxorsposob
zapewniajcy ich eksploatagj Dno wykopu powinno hiy réwne i wykonane ze spadkiem, przy czym dno
wykopu wykonawca wykona na poziomie x8gym od rzdnej projektowanej o 0,20 m.

Odspajanie gruntu w wykopie najewykonywa recznie. Odktad urobku powinien &yokonany tylko po
jednej stronie wykopu, w odledici co najmniej 0,6 m od kraylzi wykopu.

Zasyp rurocigu powinien odbywasie w trzech etapach:

Etap | — wykonanie warstwy ochronnej rury z yggeniem odcinkéw na@tzach

Etap Il — po probie szczelba zfacz rur wykonanie warstwy ochronnej w miejscachypoh

Etap Il — zasyp wykopu gruntem rodzimym, warstwanjednoczesnym zagzczeniem i ewentuajrrozbidrie

odeskowa i rozpér scian wykopu. Obsypk prowadzé warstwowo do uzyskania zgggczonej warstwy o

grubgci minimum 0,3 m nad rar Zag:szczenie — podbicie gruntu w tzw pachach przewaezy wykona

przy pomocy podbijakéw drewnianych.

Zalecenia:

- zaleca s stosowanie spezu ktory maze jednoczénie zagszcza po obu stronach przewodu,

- ubijanie mechaniczne na calej szerakanaoze by przeprowadzane spitem przy 30-to cm warstwie piasku
ponad wierzch rury,

- niedopuszczalne jest zrzucanie mas ziemi z santichezpérednio na rury.

5.12 Przygotowanie podipa

Rodzaj podiaa jest zaleny od rodzaju gruntu w wykopie. W gruntach suchythszczystychzwirowo-
piaszczystych i piaszczysto-gliniastych o wytrzyodeit powyzej 0,05 MPa podizem jest grunt naturalny przy
nienaruszonym dnie wykopu, spehai@j wymagania normy PN-85/B-10726.

W gruntach spoistych lub skalistych nalevykona& podiaze wzmocnione z warstw pospotki lutwiru z
domieszlg piasku grubéci od 15 do 20 cm, zgodnie z PN-53/B-06584.

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcieotp podiae naley wykona z warstwyzwiru lub
piasku grubéci od 15 do 20 cnmatznie z utagonymi siczkami odwadniajcymi.

W gruntach kurzawkowych oraz w gruntach torfiaktyidiaze naley wykona zgodnie z indywiduatn
dokumentagj projektows zaakceptowan przez Irkyniera. Wykonawca dokona zggzczenia wykonywanego
podiaza do k nie mniej nk 0,95.

5.13 Préba szczelriei i dezynfekcja

Dla sprawdzenia wytrzymadoi rur i szczelnéci ztacz rurocagu naley przeprowadi proke cisnieniowa. Préke
nalezy wykona po utazeniu przewodu i wykonaniu warstwy ochronnej z padisn rur z obu stron piaszczystym
gruntem dla zabezpieczenia przed przesigin przewodu. Wszystkie adza powinny by odkryte dla
sprawdzenia ewentualnego przecieku.

Wymagania odnimie szczelnéci rurocagu ugte s w PN-B-10725:1997 oraz w PN-EN 805:2002. W
szczegOlnéci nalezy stosowd norne podan jako drug.
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Na zhczach poddanych probiesnieniowej nie mog wystpowa: przecieki w postaci kropelek wody oraz
nie maze pojawt sie rosa. W razie stwierdzenia przeciekéw ngzach, nalgy dokon& naprawy.

Rurochgi przed ich oddaniem do eksploatacji podlegdpkiadnemu przeptukaniu czystvoda, przy
szybkaci przeptywu dostatecznej do wyptukania wszystlkiahieczyszczemechanicznych.

Przed ptukaniem natg przeprowadzi dezynfekog wody chlorowar powstad z rozpuszczenia podchlorynu
wapnia lub sodu, zawietgla min 50 mg Cl2/dm3 przy czasie kontaktu wyn@ym 24 godziny.

Dezynfekcg przeprowadza i dawkupc roztwor srodka dezynfekuacego przy powolnym napetnianiu
przewodu. Pozostaté chloru w wodzie po tym okresie powinna wyrio$D mg Cl2/dm3. Po przeprowadzeniu
dezynfekcji sié nalezy ponownie przeptukawods wodochgowa jak poprzednio.

Po dokonanej dezynfekcji i przeptukaniu sieci puvei by dokonana analiza bakteriologiczna wody w
laboratorium Stacji Sanitarno-Epidemiologiczne.

Préke szczelnéci nalery przeprowadz w nasgpujacy sposob:

- proke nalezy wykona po utazeniu przewodu i wykonaniu warstwy ochronnej z podn rur z obu stron
piaszczystym gruntem dla zabezpieczenia przed pmkesem przewodu,

- wszystkie zicza powinny by odkryte dla sprawdzenia ewentualnego przecieku,

- napetnia s odcinek przewodu wadz predkaoscia 7 h/km rurocigu niezalenie od jegasrednicy,

- temperatura wodyaytej do préby nie mze przekracza20°C,

- przewdd nie powinien ldynastoneczniony, a ziartemperatura jego zewtnznej powierzchni nie mi@ spéac
ponizej +1°C,

- ustala si cisnienie prébne réwne @iieniu nominalnemu i utrzymujeesie przez 2 h przez ewentualne
dopompowanie wody,

- nastpnie cénienie prébne zwksza st do wartdci 1,5 cénienia nominalnego i utrzymuje przez 2 h jw.

- po tym czasie ob#a Sk cisnienie probne do émienia nominalnego i utrzymujeegprzez 1 godz. jw.

- iloé¢ dopompowanej wody nie me przekroczy wartasci maksymalnej,

- na zhczach poddanych prébiesnieniowej nie mog wystpowa przecieki w postaci kropelek wody oraz
nie maze pojawt Sie rosa,

- wrazie stwierdzenia przeciekdw nacach, nalgy dokona& naprawy.

Dla sprawdzenia szczel§® rurocigu grawitacyjnego z PVC-U, nale przeprowaddi proke szczelnéci na
eksfiltracg i infiltracje wg PN-EN 1610:1997 (zamiast PN-92/B-10735).

Préke szczelnéci na eksfiltracg nalezy przeprowadzi w nasg¢pujacy sposob:
- préke nalezy wykona: odcinkami o dtugéci réwnej odlegtéci miedzy studzienkami rewizyjnymi,
- odcinek rurocigu stabilizuje si przez wykonanie obsypki,
- wszystkie otwory badanego odcinka szczelniepi za pomog balonu gumowego, korka lub odpowiednio
uszczelnionych tarczy,
- nalezy obnizy¢ poziom zwierciadta wody gruntowej w gérnej studzie o min 0,5 m popéj dna wykopu,
- po napehieniu przewodu wad osiagnieciu w studzience goérnej poziomu zwierciadta wodywysokdci
0,5 m ponad géenkrawedzia otworu wlotowego, nafe przerwa doptyw wody i tak catkowicie napetniony
odcinek pozostawi przez 1 h w celu natgtego odpowietrzenia i ustabilizowania poziom wodyw
studzienkach,
- po tym czasie, podczas trwania préby szczeineie powinno by ubytku wody w studzience gérnej (przez
30 min dla odcinka o dtugoi do 50 m i przez 60 min dla odcinka o dt&gigpowyzej 50 m),
- zlacza kielichowe przewoddéw PVC-U zastosowanych wekcie powinny by szczelne na infiltragj przy
szczelnéci na eksfiltracg.

5.14 Zasypanie wykopéw i ich zagszczenie

Materiatem zasypu w obdvie strefy niebezpiecznej powinien dgrunt nie skalisty, bez grud i kamieni,
mineralny, sypki, drobno-drednioziarnisty wg PN-74/B-02480.

Materiat zasypu w okbie strefy niebezpiecznej powinien dygag;szczony ubijakiem gcznym po obu
stronach przewodu, zgodnie z PN-68/B-06050.

Pozostate warstwy gruntu dopuszcza sag;szcz& mechanicznie, o ile nie spowoduje to uszkodzenia
przewodu. Wskanik zag:szczenia gruntu powinien byie mniejszy ni 0,97.

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Za jaka¢ wykonywanych robét oraz zastosowanych elementévmaterialdw odpowiedzialny jest
Wykonawca rob6t. W zakresie jego obemkiéw przed przegiem terenu budowy jest opracowanie i
przedstawienie do akceptacji Inwestora projektuanizacji robot zawieragego: maliwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne oraz zamierzony sposéb wahki@ rob6t zgodnie z projektem i sziwdudowlan.
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6.1. Kontrola, pomiary i badania
6.1.1. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania mage na celu:
- ustalenie metod prowadzenia robét i ich kontrotizasie trwania budowy,
— okredlenie stanu technicznego ydzen przeznaczonych do ponownego wykorzystania.

6.1.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robo6t

Wykonawca jest zobowzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzbnyobot w zakresie i z
czestotliwoscia zaakceptowanprzez Iizyniera w oparciu o norgnBN-83/8836-02, PN-81/B-10725 i PN-91/B-
10728.

W szczegdlnéci kontrola powinna obejmowa

— zbadanie materiatéw i elementéw obudowy patekn ich zgodné&ci z cechami podanymi w dokumentaciji
technicznej i warunkami technicznymi podanymi pragiworce,

— badanie zachowania warunkéw bezpiéstea pracy,

— badanie w zakresie zgodimd z dokumentaajtechniczi i warunkami okréonymi w odpowiednich normach
przedmiotowych lub warunkami technicznymi wytworniateriatébw, ewentualnie innymi umownymi
warunkami,

— badanie utéenia przewodu na podio,

— badanie odchylenia osi przewodu i jego spadku,

— badanie zastosowanychyaty i ich uszczelnienie,

— badanie zmiany kierunkéw przewodu i ich zabezpieigzprzed przemieszczaniem,

— badanie zabezpieczenia przed kagdzjradami bhdzacymi,

— badanie wykonania obiektéw budowlanych na przewodabdocigowym (w tym: badanie podia,
sprawdzenie zbrojenia konstrukcji, izolacji woda=sdoej, zabezpieczenia przed koegzpprawdzenie
przeg¢ rurocagdw przezsciany, sprawdzenie mor#a przewodow i armatury, sprawdzenieedmych
posadowienia pokryw wlazéw oraz sprawdzenie stoplaizowych, otworédw montawych i uradzeh
wentylacyjnych),

— badanie szczelsoi catego przewodu,

— badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu papradanie wskaikow zagszczenia poszczegolnych

jego warstw,

badania fizyko-chemiczne wody.

6.1.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- dopuszczalne odchylenia spadku przewodu nie powinzgdnym jego punkcie przekroazydla przewodow
z tworzyw sztucznych + 5 cm, dla pozostalych przgéwe + 2cm i nie mog spowodowé na odcinku
przewodu przeciwnego spadku ani zmniejszenia jegpeda,

7 OBMIAR ROBOT

Obmiar robét polega na wyliczeniu i zestawieniutyaknie wykonanych robét i wobudowanych materiatow.
Obmiar robét wykonuje Wykonawca i wyniki zamieszezé&siedze obmiaréw. Obmiar obejmuje roboty zawarte
w kontrakcie oraz roboty dodatkowe. Roboty mpodane w jednostkach zgodnych z kosztorysem afgno
Obmiar powinien b§ wykonany w sposéb jednoznaczny i zrozumiaty; dladt zanikajcych przeprowadzasi
go w czasie ich wykonywania, dla robot zakrywalnyehprzed ich zakryciem. Obmiary skomplikowanych
powierzchni i kubatur powinny I8y uzupetnione szkicami w kgize obmiaréw lub datzone w formie
zahcznika.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe zgodne z przedmiarem robét.
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8 ODBIOR ROBOT

Celem odbioru jest sprawdzenie zgoglowykonania robdt z umayw oraz okrélenie ich wartéci
techniczne;.

8.1. Odbiér robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj wszystkie technologiczne czyniod
Zwigzane z rozbudoavstacji uzdatniania, a mianowicie:
- roboty przygotowawcze,
— roboty demontzowe,
- roboty montaowe wykonania ruroggéw, zestawow technologicznych,
— roboty montaowe zbiornikéw retencyjnych i odstojnika poptuczyn,
— préby szczelngri przewodow i dezynfekcja.
Odbior robot zanikagych powinien by dokonany w czasie umliwiajacym wykonanie korekt i poprawek
bez hamowania ogélnego pgsti robot.

8.2. Odbiér koncowy

Odbiorowi kaxcowemu wg PN-81/B-10725 i PN-91/B-10728 podlega:

- sprawdzenie kompletdoi dokumentacji do odbioru technicznegonkowego (polegage na sprawdzeniu
protokotow bada przeprowadzonych przy odbiorach technicznyal$@awych),

— badanie szczeldoi catego przewodu (przeprowadzone przy catkowicieonczonym i zasypanym
przewodzie, otwartych zasuwach - zgodnie z puni@eh®.3 normy PN-81/B-10725),

— badanie jakéci wody (przeprowadzone stosownie do odpowiednimmmnobowazujacych w zakresie bada
fizykochemicznych i bakteriologicznych wody).

Wyniki przeprowadzonych bafapodczas odbioru powinny byujete w formie protokétu, szczegdtowo
oméwione, wpisane do dziennika budowy i podpisameez nadzér techniczny oraz czionkéw komisji
przeprowadzagej badania.

Wyniki bada& przeprowadzonych podczas odbiormiémwego nalgy uzna& za doktadne, jeeli wszystkie
wymagania (badanie dokumentacji i szczéthealego przewodu) zostaly spetnione.

Jereli ktores z wymaga przy odbiorze technicznym koowym nie zostato spetnione, najeocent jego
wplyw na stopié sprawndci dziatania przewodu i w zalrosci od tego okréi¢ konieczne dalsze pegtowanie.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena odebranej jednostki obmiarowej obejmuje:

— dostawe materiatéw,

— wykonanie robét przygotowawczych,

— monta poszczegdlnych zestawdéw technologicznych,

- wykonanie instalacji sanitarnych wegtrznych,

— wykonnie nowej studni nr 4 wraz z obudpweraz ogrodzeniem,

— wymiarg pomp gébinowych,

— ulozenie przewoddw wraz z mortm armatury i innego wypoaania,
— przeprowadzenie proby szczednp

— zasypanie wykopu wraz z jego zagczeniem,

— doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

— dezynfekeg i ptukanie przewodow,

— monta zbiornika bezodptywowego, neutralizatora chloadstojnika poptuczyn,
— pomiary i badania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

| 1.| PN-87/B-01060 | Siet  wodochgowa zewatrzna. Obiekty i element
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wyposaenia. Terminologia.

N

PN-82/M-01600

Armatura przemystowa. Terminologia.

PN-80/74219

Rury stalowe bez szwu walcowane nacgotogolinegq
zastosowania.

PN-74/H74200

Rury stalowe ze szwem gwintowane.

PN-82/B-01801

Antykorozyjne zabezpieczenia w budoturie. Konstrukcjg

betonowe izelbetowe. Podstawowe zasady projektowania.

PN-86/B-01811

Antykorozyjne zabezpieczenia w budoturie. Konstrukcjg
betonowe izelbetowe. Ochrona materiatowo-struktural
Wymagania.

na.

PN-86/B-06712

Kruszywa mineralne do betonu.

BN-66/6774-01

Kruszywo naturalne do nawierzchni
kolejowych.Zwir i pospotka.

gdroych i

BN-84/6774-02

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamient@mane dqd
nawierzchni drogowych.

10.

PN-83/M-74024

Armatura przemystowa. Zasuwy klinowtnierzowe
zeliwne. Wymagania i badania.

11.

PN-92/M-74001

Armatura przemystowa. Ogdlne wymagaliiadania.

12.

PN-81/B-03020

Grunty budowlane. Posadowienia b@zgoie budowli
Obliczenia statyczne i projektowanie.

13.]1S0O 4440 Tworzywa sztuczne. Oznaczenie vska szybkdci
plyniecia tworzyw termoplastycznych.
14.| PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania 2akresig

wykonywania i badania przy odbiorze.

15.

BN-83/8836-02

Przewody podziemne. Roboty ziemnemagania i badani
przy odbiorze.

<))

16.| PN-81/B-10725 Wodoggi. Przewody zewgtrzne. Wymagania i badania
przy odbiorze.

17.| PN-86/H-74374 Pakzenia kotnierzowe. Uszczelki. Wymagania ogélne.

18.| PN-86/C-89280 Polietylen. Oznaczenie

19.| PN-81/C-89034 Tworzywa sztuczne. Oznaczanie cedhzymatcaciowych
przy statycznym rozeganiu.

20.| TWT-8/96 Ksztaltki segmentowe z polietylenu do gsgania wody.

21.| PN-81/B-10725 Wodoagi. Przewody zewgtrzne. Wymagania i badania|w

zakresie szczeldoi.

22.| PN-EN 10088-1:1998

PN-EN 10088-1:1998 Stale odpamkoroz¢. Gatunki

UWAGA: W niniejszym opracowaniu powotanca gia konkretne rozwrania katalogowe, ktéres podane
tylko i wytacznie przykladowo w celu wyznaczenia c#omych parametrow oraz pewnego

standardu jakiziowego zastosowanych materiatdw iadzeh.

PROJEKTANT:

OPRACOWAL.:
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