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Zapytanie o wartosc szacunkowq

W ramach rozeznania rynku i w celu oszacowania wartosci zamowienia zwracam Si¢
z uprzejmq prosbg o przedstawienie wartosci szacunkowej (brutto i netto) na dostawe
zmotoryzowanych manipulatoréw typu gimbal oraz zmotoryzowanego
manipulatora szescioosiowego typu hexapod dla lasera na swobodnych elektronach
PolFEL

Opis przedmiotu zamowienia

Dostawa zmotoryzowanych manipulatoréw typu gimbal

dla lasera na swobodnych elektronach PolFEL

Przedmiotem zamowienia jest dostawa trzech sztuk manipulatorow typu gimbal wraz z akcesoriami.
Uchwyty przeznaczone s3 do montazu specjalistycznych zwierciadet w wyrzutniach elektronow

lasera na swobodnych elektronach.

Proponowane urzadzenia powinny spetnia¢ wymogi techniczne przedstawione ponizej. Urzadzenia
powinny by¢ dostarczone do odbiorcy w terminie 5 miesi¢cy od daty podpisania umowy. Brak

spetlnienia wymogow technicznych stanowi podstawe do odrzucenia oferty.

1. Wymogiogdlne

1.1. Oferowane urzadzenia powinny by¢ objete minimum 12-miesieczng gwarancjg producenta


http://www.ncbj.gov.pl/

1.2
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Oferowane urzadzenia powinny by¢ dostarczone do odbiorcy w terminie do 5 miesiecy od daty

podpisania umowy.

Specyfikacja techniczna — manipulator typu gimbal

2.1.
2.2.
2.3.
2.4.
2.5.
2.6.
2.7.

Rodzaj urzadzenia: manipulator piezoelektryczny typu gimbal

Zakres obrotéw wokoét osi X: co najmniej 180 stopni katowych

Zakres obrotéw wokot osi Y: co najmniej 180 stopni katowych
Doktadnos¢ ustalenia potozenia (w petli zamknietej): co najmniej 0,5 prad
Kompatybilno$¢ z warunkami ultrawysokiej prézni (UHV)

Wykonanie z materiatéw niemagnetycznych

Konstrukcja umozliwiajgca montaz lustra o Srednicy w zakresie 0,5 — 1 cal

Specyfikacja techniczna — flansza prézniowa

3.1.
3.2.
3.3.

3.4.
3.5.

Rodzaj elementu: flansza prézniowa DN200CF wykonana wedtug zatgczonego rysunku technicznego
Materiat: stal niemagnetyczna 1.4404 (AISI 316L)

Wyposazona w niemagnetyczne elektryczne przepusty prézniowe stuzgce do podtaczenia
przewoddéw sterujgco-kontrolnych manipulatora

Wyposazona w zfacze prézniowe DN4OCF

Wyposazona w zfacze prézniowe DN63CF

Specyfikacja techniczna — przewody sterujgco-kontrolne

4.1.

4.2.

4.3.

Przewody sterujgco-kontrolne umozliwiajgce podtaczenie manipulatoréw z flanszg prézniows, oraz
flanszy prézniowej z modutem sterujgcym, wyposazone w odpowiednie ztgcza lub przejscidwki oraz
niezbedne akcesoria.

Przewody powinny by¢ wykonane z materiatdw o podwyzszonej odpornosci na promieniowanie
jonizujace, a przewody po stronie prdozniowej powinny by¢ przeznaczone do pracy w warunkach
ultrawysokiej prozni.

taczna dtugosé przewoddw po stronie prézniowej powinna by¢ nie mniejsza niz 60cm, a po stronie

nie prézniowej — nie mniejsza niz 25m

Specyfikacja techniczna — modut sterujgco-kontrolny

5.1.

5.2.

5.3.

Szuflada montazowa do szaf typu Rack, umozliwiajagca montaz modutéw sterujgco-kontrolnych do
obstugi manipulatoréw, wyposazona we witasne Zrédto zasilania.

Modut lub moduty sterujaco-kontrolne obstugujace wszystkie stopnie swobody manipulatoréw typu
gimbal, wyposazone w ztgcze Ethernet, mocowane w kompatybilnej szufladzie montazowe;j.
Przewdd zasilajgcy z wtyczka w standardzie EU, petna dokumentacja techniczna, sterowniki do

systemu Linux.
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Opis przedmiotu zamowienia

Dostawa zmotoryzowanego manipulatora szescioosiowego typu hexapod

dla lasera na swobodnych elektronach PolFEL

Przedmiotem zamowienia jest dostawa manipulatora szeScioosiowego typu hexapod wraz z
akcesoriami. Manipulator przeznaczony jest do montazu specjalistycznego zwierciadta na linii THz

lasera na swobodnych elektronach.

Proponowane urzadzenie powinno spetnia¢ wymogi techniczne przedstawione ponizej. Urzadzenie
powinno by¢ dostarczone do odbiorcy w terminie 5 miesi¢gcy od daty podpisania umowy. Brak

spetnienia wymogoéw technicznych stanowi podstawe do odrzucenia oferty.

1. Wymogiogdlne
1.1. Oferowane urzadzenie powinno by¢ objete minimum 12-miesieczng gwarancjg producenta
1.2. Oferowane urzgdzenie powinno by¢ dostarczone do odbiorcy w terminie do 5 miesiecy od daty
podpisania umowy.
2. Specyfikacja techniczna — manipulator sze$cioosiowy
2.1. Rodzaj urzadzenia: szescioosiowy manipulator typu hexapod
2.2. Zakres ruchu wzdtuz osi X: 20mm
2.3. Zakres ruchu wzdtuz osi Y: 20mm
2.4. Zakres ruchu wzdtuz osi Z: 10mm
2.5. Zakres obrotéw wokét osi X: 20 stopni katowych
2.6. Zakres obrotéw wokét osi Y: 20 stopni kagtowych
2.7. Zakres obrotéw wokot osi Z: 35 stopni kagtowych
2.8. Doktadnos¢ ustalenia potozenia (w petli zamknietej): 1nm, 1 prad
2.9. Kompatybilnos¢ z warunkami ultrawysokiej prézni (UHV)
2.10. Konstrukcja umozliwiajgca montaz elementdw o masie co najmniej 660 g
3. Specyfikacja techniczna — flansza prézniowa
3.1. Rodzaj elementu: flansza prézniowa DN200CF wykonana wedtug zatgczonego rysunku technicznego
3.2. Materiat: stal niemagnetyczna 1.4404 (AlSI 316L)
3.3. Wyposazona w niemagnetyczne elektryczne przepusty prézniowe stuzgce do podtaczenia
przewoddw sterujgco-kontrolnych manipulatora

4. Specyfikacja techniczna — przewody sterujgco-kontrolne



4.1.

4.2.

4.3.
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Przewody sterujgco-kontrolne umozliwiajgce podtgczenie manipulatora z flanszg prézniowa, oraz
flanszy prézniowej z czujnikami i modutem sterujgcym, wyposazone w odpowiednie ztgcza lub
przejsciowki oraz niezbedne akcesoria.

Przewody powinny by¢ wykonane z materiatdw o podwyzszonej odpornosci na promieniowanie
jonizujace, a przewody po stronie prézniowej powinny by¢ przeznaczone do pracy w warunkach
ultrawysokiej prozni.

taczna dtugos$é przewoddw po stronie prézniowej powinna by¢ nie mniejsza niz 100cm, a po stronie

nie prézniowej — nie mniejsza niz 25m

Specyfikacja techniczna — modut sterujgco-kontrolny

5.1.

5.2.

5.3.

Szuflada montazowa do szaf typu Rack, umozliwiajgca montaz modutéw sterujgco-kontrolnych do
obstugi manipulatora wyposazona we wtasne zrédto zasilania.

Modut lub moduty sterujgco-kontrolne obstugujgce wszystkie stopnie swobody manipulatora typu
heksapod, wyposazone w ztgcze Ethernet, mocowane w kompatybilnej szufladzie montazowe].
Przewdd zasilajgcy z wtyczkg w standardzie EU, petna dokumentacja techniczna, sterowniki do

systemu Linux.



